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Informacje ogodlne

Witamy

Trimble Survey Controller software version 11.1 Help.

Niniejsza instrukcja obstugi w przystgpny sposdéb powinna pomoc odnalez¢ informacje potrzebne

do efektywnego wykorzystania wszystkich mozliwosci kontrolera Trimble Survey.

W celu rozszerzenia lub aktualizacji niniejszej instrukcji obstugi nalezy zwrdéci¢ si¢ do Trimble
Survey Controller Getting Started Guide and Release Notes. Ewentualnie wejs¢ na strong
Trimble website (www.trimble.com) lub skontaktowac si¢ z najblizszym przedstawicielem

Trimble.

Ekran Trimble Survey Controllera

Aby uzyska¢ objasnienia do przyciskow lub ikon znajdujacych si¢ na ekranie kontrolera Trimble
Survey , zobacz:

Pasek stanu

Pole stanu

Przyciski kontrolera Survey

Klawisze skrotow (ACU)

Klawisze skrotow (TCU)

Klawisze TSC2

O kontrolerze Trimble Survey

Menu Files

Uzyj tego menu zeby widzie€ 1 zarzadza¢ job -ami oraz aby przesyta¢ dane migdzy komputerem,
a odpowiednim urzadzeniem zewngtrznym

Wigcej informacji znajduje sig w:

Nowy job (New job)

Otworz job (Open job)

Przegladaj aktualny job (Review current job)

"E?E:rrimhlﬂ i 8



Menadzer punktow (Point manager)

QC Graph

Mapa z aktualnego job-u (Map of current job)

Wiasciwosci aktualnego job-u (Properties of current job)

Kopiowanie mig¢dzy job-ami (Copy Between Jobs)

import/Export

Explorator Windows / Explorator plikoéw (Windows Explorer / File Explorer)

Pasek stanu

Pasek stanu znajduje si¢ na gorze z prawej strony ekranu kontrolera Trimble Survey. Pokazuje
ikony zaleznie od przytaczonego sprzgtu do kontrolera. Po naci$nigciu ikony wyswietla si¢
wigcej informacji na temat przytaczonego sprzgtu.

Przy pomiarze konwencjonalnym naciskajac na ikong instrumentu otrzymujesz dostgp do funkcji
Trimble, lub naciskajac na ikong Celu mozesz zmieni¢ Cel lub jego wiasciwosci.

Przy pomiarze GPS, naciskajac ikong satelity wyswietla si¢ uktad satelitow na niebie.

Ponizsza tabela opisuje ikony pokazujace si¢ na pasku stanu.

ikona Co oznacza
—_— Kontroler jest podlaczony do zewngtrznego zasilania.
— Kontroler jest podlaczony do zewngtrznego zasilania i taduje baterig

=100 | Poziom baterii jest 100% lub 50%.
= 50% | Jedli ikona znajduje si¢ u gory z prawej strony to dotyczy baterii kontrolera, jesli ikona znajduje si¢
ponizej baterii kontrolera to dotyczy poziomu mocy zasilania zewngtrznego.

Uzywany jest odbiornik Trimble 5800.

Uzywany jest odbiornik Trimble R7.

-l 1

Uzywany jest odbiornik Trimble RS.

00

Uzywany jest odbiornik GPS 5700.

Uzywany jest odbiornik GPS 4800.

Uzywany jest odbiornik GPS 4700.

1.000 | UZywany jest odbiornik GPS 4800. Wysoko$¢ anteny pokazana jest z prawej strony ikony.

Uzywana jest antena zewngtrzna. Wysoko$¢ anteny pokazana jest z prawej strony ikony.

1~ O D e A

l Uzywany jest tachimetr.
1.254 | Jesli ustawienie stacji jest zakonczone, to wysoko$¢ instrumentu pokazana jest z prawej strony
ikony.
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ﬁ ) Tachimetr rozpoczat pomiar punktu.

Tachimetr odbiera sygnat powrotny EDM od lustra.

*

Tachimetr uchwycit si¢ lustra.

Tachimetr uchwycit si¢ i mierzy do Celu (lustra).

T

Tachimetr w trybie FastStandard (FSTD) usrednia wartosci katow podczas wykonywania pomiaru.

L]

Tachimetr w trybie Standard (STD) usrednia wartosci katow podczas pomiaru odleglosci.

piE
7

Tachimetr w trybie Tracking (TRK) mierzy odleglosci w sposob ciagty i aktualizuje je w polu
stanu (TRK najczegsciej stosowany do tyczenia oraz ciagtej tachimetrii.)

pet

Wskaznik laserowy (tylko w trybie DR).

Sygnat radiowy z instrumentu automatycznego juz nie jest otrzymywany.

Wysoko$¢ Celu jest pokazana z prawej strony ikony. "1" wskazuje ze cel nr 1 jest uzywany.

4%7

+n | Lustro zostato uchwycone przez instrument automatyczny. Stata lustra (w milimetrach) i wysoko$¢
il 1500 | Celu pokazane sa z prawej strony ikony."1" wskazuje ze cel nr 1 jest uzywany.

Zmiana ikony Celu na ikong DR pokazuje ze instrument jest w trybie Direct Reflex. (bez lustra)

??W Obracajaca sig ikona Celu oznacza ze tachimetr automatycznie poszukuje lustra, ale aktualnie
lustro nie jest uchwycone.

ﬁ Rozpoczgto statyczny pomiar punktu.
g Rozpoczeto odbiér sygnatu radiowego.

Rozpoczeto odbior sygnatu z modemu komorkowego.
Jesli modem komorkowy zawiesi si¢ lub przestanie nadawaé poprawnie, pojawi si¢ ikona z
przekresleniem

Rozpoczeto odbiodr sygnatu WAAS/EGNOS.

Rozpoczeto pomiar ciagly punktow.

Jesli nie trwa zaden pomiar liczba dostgpnych satelitéw pokazana jest z prawej strony ikony.
Jesli trwa pomiar ilo§¢ wykorzystywanych satelitow pokazana jest z prawej strony ikony..

Trwa pomiar w czasie rzeczywistym i dane z bazy przeptywaja do odbiornika chodzacego (rover)

Przeptyw danych z bazy w czasie rzeczywistym zostal zapauzowany, zostanie wznowiony
automatycznie gdy bedzie to mozliwe.

Pomiar w czasie rzeczywistym, taczno$¢ z danymi z bazy zostala przerwana. Potaczenie ze stacja
bazowa jest utrzymane ,ale w czasie rzeczywistym dane z bazy nie przeptywaja do odbiornika

Pole Stanu
Pole stanu jest wyswietlane na dole ekranu.. Ukazuje informacje o wykonywanych operacjach oraz gdy
program kontrolera Trimble Survey nie moze wystartowaé lub kontynuowa¢ aktualnej funkcji.
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Gdy kontroler jest polaczony z odbiornikiem, pole stanu pokazywane jest w aktualnym trybie
pomiarowym. Ponizsza tabela opisuje tryby pomiarowe.

Rodzaj trybu Objasnienie

pomiarowego

No Survey (Brak pomiaru) | Odbiornik jest podtaczony ale pomiar nie rozpoczety.

RTK: Fixed Pomiar RTK zainicjalizowany, rozw. typ L1, stabilny gotowy do pomiaru

RTK:Float Pomiar RTK nie jest zainicjalizowany , rozw. typ L1, niestabilny

RTK:Check Pomiar RTK sprawdza inicjalizacjg

RTK:Auto W aktualnym pomiarze RTK potaczenie radiowe zanikto, przyjeto pozycje
autonomiczna

RTK:WAAS W aktualnym pomiarze RTK polaczenie radiowe zanikto, przyjeto pozycje
WAAS/EGNOS

FastStatic Aktualny typ pomiaru Fast Static

PPK:Fixed The current postprocessed kinematic survey is initialized and, when
postprocessed, should yield an L1 fixed or an iono—free (centimeter—level)
solution.

PPK:Float The current postprocessed kinematic survey is not initialized and, when
postprocessed, should yield an L1 float solution.

PP differential Aktualny typ pomiaru to postprocessed differential.

RT differential Aktualny typ pomiaru: réznicowy w czasie rzeczywistym.

Infill:Fixed The current kinematic infill survey is initialized and, when postprocessed,
should yield an L1 fixed or an iono—free (centimeter—level) solution.

Infill:Float The current kinematic infill survey is not initialized and, when
postprocessed, should yield an L1 float solution.

Infill The current survey type is differential, and you are doing an infill session.

WAAS The current survey type is differential, and using signals from the

WAAS/EGNOS satellites.

The root mean square (RMS) indicator is displayed when you are in Fine mode in a real-time kinematic
survey. it shows the RMS of the current position, expressed in millicycles.

Dostosowanie ekranu startowego

W kontrolerze Trimble Survey mozna dostosowaé¢ wyglad ekranu startowego do whasnych potrzeb.

1. Utworz swoja tapete: szeroko$¢ 320 pixeli x 240 pixeli wysokos$¢, w formacie bitmap (*.bmp).

2. Zapisz plik z nazwa [Startup image.bmp], w tym samym folderze w kontrolerze co Survey.exe.:

¢ w kontrolerze TSC2: [ \Built in Storage \ Program Files \ Survey Controller].

¢ w kontrolerze CU: [ \Program Files \ Survey Controller].

¢ w kontrolerze ACU lub TSCe: [ \Disk \ Program Files \ Survey Controller].
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Kiedy kontroler Trimble Survey znajdzie ten plik [Startup image.bmp], automatycznie zastosuje go jako

tapete na ekranie startowym. Jesli nie, uzyje standardowej tapety startowej Trimble.

Klawisze funkcyjne ACU

Ponizsza tabela opisuje funkcje kontrolera Trimble Survey odpowiadajace ikonom ACU.

W instrumencie lub nacisnij... | Aby uzyskac...
odbiorniku...
Tachimetr lub GPS e Dostep do gtéwnego menu kontrolera Trimble Survey
Wl
Dostep do funkcji Trimble na ekranie
Tachimetr (z funkcja
Autolock) Wtlaczenie funkcji Autolock i rozpoczgcie poszukiwania
Wtlaczenie lub wytaczenie funkcji Autolock
wykonanie pomiaru
Obrot instrumentu w poziomie do aktualnie podanego punktu albo
tyczenie pozycji
) ) Obr6t instrumentu w pionie do aktualnie podanego punktu albo
Tachimetr (z funkcja tyczenie pozycji
servos) Obrot instrumentu w poziomie i w pionie do aktualnie podanego
punktu albo tyczenie pozycji zmiana potozenia lunety
Zmiana potozenia lunety
Wykonanie pomiaru
Uaktywnienie pierwszego przycisku funkcyjnego(F1)
Tachimetr (3600) Uaktywnienie drugiego przycisku funkcyjnego (F2)

Uaktywnienie trzeciego przycisku funkcyjnego (F3)

Uaktywnienie czwartego przycisku funkcyjnego (F4)

Wykonanie pomiaru

Dostep do okna Position

Dostep do okna Satellites

ExTrimbles
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Uaktywnienie pierwszego przycisku funkcyjnego(F1)

Uaktywnienie drugiego przycisku funkcyjnego (F2)

Uaktywnienie trzeciego przycisku funkcyjnego (F3)

Uaktywnienie czwartego przycisku funkcyjnego (F4)

Uaktywnienie przycisku Enter

Klawisze Trimble CU i Trimble serii S

Ponizsza tabela opisuje funkcje kontrolera Trimble Survey odpowiadajace klawiszom w Trimble CU.

W instrumencie lub nacis$nij... | Aby uzyskaé...
odbiorniku...

ﬂ Zmiana z 123 na ABC i abc (tryb klawiatury)

ﬂ Zmiana funkcji innych przyciskow przy rownoczesnym

' nacisnieciu

Tachimetr lub GPS Przejscie migdzy polami

l Uaktywnienie przycisku Enter

o

Tachimetr a Dostep do funkcji Trimble na ekranie
GPS u Dostep do okna Position

Ponizsza tabela opisuje funkcje kontrolera Trimble Survey ktore odpowiadaja Klawiszom w
instrumentach Trimble serii S gdy kontroler Trimble Survey jest przytaczony i dziata.

W instrumencie Trimble S naci$nij...

aby...

H (krotkie przycisnigceie)

uaktywnienie przycisku Enter

H (naci$nigcie 1 prytrzymanie)

Wiaczenie lub wytaczenie instrumentu i kontrolera

_E( krotkie przycisnigcie)

Zmiana potozenia lunety

[+ ( krotkie przycisnigcie)

Przewijanie ekranu w i potozeniu lunety

n ( nacis$nigcie i prytrzymanie)

Wiaczenie lub wytaczenie pod$wietlenia w ii

potozeniu lunety

L ( krotkie przycisnigcie)

uaktywnienie przycisku Enter

ExTrimbles
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Po wykonaniu pomiaru w ii potozeniu lunety, pokazana zostanie ta sama informacja co po
nacisni¢ciu guzika w Measure topo and Station w i potozeniu lunety. Jest to typowy pomiar kata
poziomego i pionowego i nastgpnie odlegtosci pochytej. Do przewijania ekranu nacisnij & informacja
o aktualnym stanie pomiaru wyswietlana jest przy ii potozeniu lunety w polu stanu na dole.

Po wykonaniu dwdch obserwacji, w ii potozeniu lunety pokazana jest delta katoéw poziomych,
delta katow pionowych i delta wysokosci.

UWAGA — Przed zapisaniem punktu, potwierdz Store as pokazany w i potozeniu lunety

Uzyj klawiszy w Il potozeniu lunety aby kontrolowa¢ aplikacje wbudowane w instrument kiedy kontroler
nie jest przylaczony do instrumentu. Wigcej informacji mozna znalez¢ w dokumentacji instrumentu.

Funkcje klawiszy Trimble TSC2

Ponizsza tabela opisuje funkcje kontrolera Trimble Survey ktdre odpowiadaja przyciskom w kontrolerze
TSC2.

Key Funkcja

Jesli oprogramowanie kontrolera Trimble Survey nie dziala, wlaczy go przycisk Trimble
%‘- Jesli oprogramowanie kontrolera Trimble Survey dziata i kontroler jest przytaczony do

L tachimetru nacisnigcie przycisku Trimble udostgpnia funkcje Trimble.

Jesli oprogramowanie kontrolera Trimble Survey dziata i kontroler jest przytaczony do
odbiornika GPS, naci$nigcie przycisku Trimble udoste¢pnia okno Position.

Przycisk [Left App] i przycisk [Right App] mozesz dostosowaé do najczesciej uzywanych

- przez ciebie funkcji z oprogramowania kontrolera Trimble Survey.
Szczegoly jak to zrobié, zobacz w Dostosowanie przyciskow w kontrolerze TSC2.
Przycisk Ok zwiazany jest z ikona dostgpu w prawym goérnym rogu ekranu.
® Jesli ikona pokazuje [Ok], wtedy przycisk Ok zapisuje i zamyka okno.

Jesli ikona pokazuje[X], naci$nigcie ikony Iub nacis$nigcie przycisku [Ok] ukrywa
oprogramowanie kontrolera Trimble Survey.

UWAGA — Jesli nacis$niesz [X] kiedy kontroler jest przytaczony do instrumentu lub
odbiornika GPS ,potaczenie zostanie przerwane a oprogramowanie kontrolera Trimble
Survey ukryte.

Funkcje klawiatury kontrolera

Kontroler posiada dodatkowe funkcje klawiatury ktére sa dostgpne przez system operacyjny.

* Tryb numeryczny i alfanumeryczny (tylko Trimble CU i ACU)

* input panel

* Transcriber (Kopiowanie, przeniesienie informacji)

* Wiasnosci klawiatury (Keyboard (Powtorzenie znaku, Przyciski dotykowe, Przyciski podgladu (tylko
Trimble CU ACU), Pod$wietlenie)

Wigcej informacji o tych funkcjach mozna znalez¢ w Start / Help.
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Tryb numeryczny i alfanumeryczny (tylko Trimble CU i ACU)

Nacisénij przycisk alfa (u ) aby przetaczy¢ z trybu numerycznego na alfa i odwrotnie. Aktualny tryb
jest pokazany w pasku zadan Windows u gory z prawej strony ekranu kontrolera Trimble Survey.

W Trimble CU, kiedy nacis$niesz przycisk alfa, kontroler przewija: 123 — ABC — abc.

W ACU, kiedy naci$niesz guzik alfa, kontroler przetacza 123 i abc. Do duzych liter nalezy uzywac
klawisza Shift.

Kontroler Trimble Survey automatycznie ustawia tryb numeryczny dla p6él numerycznych.

input panel

Otwiera si¢ przez dwukrotne naci$nigcie ikony na pasku zadan ( # ). input panel wyglada i
funkcjonuje jak klawiatura PC. Uzywaj jako dodatkowej klawiatury kontrolera do wpisywania
znakéw. Ponowne dwukrotne naci$nigcie ikony powoduje zamknigcie.

Skrét klawiszowy TSC2: Nacisnij i przytrzymaj Ctrl i naci$nij 7 zeby otworzy¢ lub zamknag.
Skrét klawiszowy Trimble CU: Nacisnij i przytrzymaj Ctrl i naci$nij 7 zeby otworzy¢ lub zamknag.

Skrot klawiszowy TSCe: Nacis$nij i przytrzymaj Shift + Alt i nacisnij Power Zeby otworzy¢ lub
zamknag.

Skrot klawiszowy ACU: Nacisnij i przytrzymaj Shift + Alt i naci$nij przycisk Trimble zeby otworzy¢
lub zamknag¢.

Transcriber
Transcriber rozpoznaje znaki ktore wpiszesz na ekranie kontrolera piorkiem.

Uruchomienie opcji transcriber:
¢ W kontrolerze TSC2, naci$nij i przytrzymaj Ctrl i naci$nij 7. Na ikonie ktéra pojawia si¢ w dolnym
prawym rogu ekranu nacisnij strzatkg i wybierz z menu [Transcriber].

Zeby skorzysta¢ z Transcriber, naci$nij ikone Transcriber, ktora znajduje sie na pasku zadan -y

biatym tlem.

¢ W Trimble CU, ACU, lub kontrolerzeTSCe, naci$nij [Start / Programs / Accessories /Transcriber].
ikona Transcriber pojawia si¢ na pasku zadan z szarym tlem.

Aby zakonczy¢ Transcriber, naci$nij ikong na pasku zadan. Tto ikony zmieni kolor. Aby skorzystac
znowu naci$nij ikong.
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UWAGA — Kiedy opcja Transcriber jest udostgpniona, trzeba nacisna¢ i krotko przytrzymac
przyciski na ekranie lub ikong zeby je aktywowac. Jest to krotkie opoznienie, aby Transcriber
rozpoznatl czy uzywasz piorka do pisania.

Wiasciwosci klawiatury (Keyboard properties)
Aby wlaczy¢ nalezy:

¢ W kontrolerze TSC2, nacisna¢ [Start / Settings / Buttons / Keyboard Options]. ~
¢ W kontrolerze Trimble CU, ACU, lub TSCe, nacisna¢ [Start / Settings / Control panel / Keyboard].

Powtodrzenie znaku (Repeat)
Funkcja ta okre$la op6znienie powtdrzenia znaku od pierwszego naci$nigcia klawisza az do

powtornego wpisania znaku.
Funkcja Repeat ocenia szybko$¢ z jaka nastapito powtorzenie znaku

W kontrolerze TSC2, naci$nij [Start / Settings / Buttons / Up/Down Control] aby udostepnic
opdznienie i konfiguracje powtorzenia.

Przyciski dotykowe (Sticky keys)

Uzywaj ich do szybkiego dostgpu bez potrzeby przyciskania i przytrzymywania klawiszy
modyfikujacych (Alt, Ctrl, lub Shift).

Jesli klawisze dotykowe sg udostepnione to kiedy naciskasz klawisz modyfikujacy, klawisz ten jest
,.wcisniety” az do ponownego wcisnigcia. Np. w ACU,uzywaj klawiszy dotykowych do kopiowania
(Ctrl+C) 1 wklejania tekstu (Ctrl+V).

Klawisz dotykowe sa udostgpnione: Nacisnij Ctrl, a potem 8 trzy razy (C). Naci$nij Ctrl a potem
nacisnij 2 trzy razy (V).

Klawisze dotykowe niedostgpne: Nacis$nij i przytrzymaj Ctrl, a potem 8 trzy razy (C). Naci$nij i
przytrzymaj Ctrl a potem nacisnij 2 trzy razy (V).

Simple caps lock (Trimble ACU i TSCe)

W oknie Sticky Keys, wybierz pole wyboru Enable simple caps lock
Nastepnie, aby szybko wlaczy¢ caps lock, nacisnij klawisz Shift dwukrotnie.
Aby wylaczy¢ caps lock, naci$nij nacis$nij klawisz Shift ponownie dwa razy.

Key preview (Trimble CU I ACU)

Kiedy kontroler jest w trybie alfanumerycznym, wyptywajace okno pokazuje liter¢.Np. jesli
naci$niesz 8 cztery razy, klawisz pokaze sukcesywnie a, b, c, 8.

Uwaga- Nie potrzebujesz czekaé na przyjecie znaku, aby zaakceptowac zanim naci§niesz inny
klawisz, np. Enter czy inny znak. Kiedy naci$niesz inny klawisz, kontroler akceptuje znak ktory jest
aktualnie w oknie. Ta funkcja umozliwia szybsze wprowadzanie znakow.

Ewentualnie, skro¢ klawisz zapowiedzi,aby przyspieszy¢ wprowadzanieliter.
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Podswietlenie (Backlight)
¢ w kontrolerze TSC2, naci$nij [Start / Settings / System / Backlight] aby skonfigurowa¢ ustawienia
podswietlenia.
¢ w kontrolerze Trimble CU, ACU, Iub TSCe, naci$nij [Start / Settings / Control panel / Keyboard /
Backlight] aby wiaczy¢ lub wylaczy¢ podswietlenie klawiatury.

Caps lock (Trimble ACU i TSCe)

Jako alternatywa do metod juz wymienionych, aby pisa¢ wersalikami (ABC), wybierz jedna z opcji:
*aby napisa¢ jeden znak , naci$nij i przytrzyma;j Shift (na dole z prawe;j strony klawiatury), nastgpnie
naci$nij znak
* aby pisa¢ wersalikami caty czas; nacisnij i przytrzymaj Shift+Alt i klawisz funkcyjny Trimble aby
otworzy¢ input panel. Naci$nij Caps lock na panelu. Naci$nij i przytrzymaj Shift+Alt i klawisz

funkcyjny Trimble aby zamkna¢ input panel. Caps lock jest aktywny.
Aby wylaczy¢ caps lock, otworz input panel, nastgpnie nacis$nij Caps lock. Zamknij input panel.

Wigcej informacji na temat tej funkcji znajdziesz w pomocy. Tap Start / Help.

Przyciski Kontrolera

Nacisnigcie przycisku Enter na kontrolerze to to samo co naci$nigcie klawisza
Enter ] Enter na matej klawiaturze kontrolera (keypad). Funkcja przycisku Enter jest
zalezna od aktualnego ekranu. W niektorych oknach, opis na przycisku zmienia
temllE si¢ odpowiednio do funkcji klawisza w danym oknie. Na przyktad, przycisk Enter

zamienia si¢ w przycisk Measure kiedy jeste§ w oknie Measure points.

Naci$nij Map, pokaze si¢ mapa z aktualnego job-u.

tap |
Favoriles | Nacis$nij Favorites aby udostepni¢ najczesciej uzywane okno(ekran). Ponizej
zobacz menu Favorites.
Swtchto.. Nacis$nij ten przycisk zeby przetaczy¢ si¢ miedzy aktywnymi oknami (ekranami).

Uwaga — The up arrow softkey appears if there are more than four softkeys associated with a screen. Tap
the arrow, or press the Shift key, to see the other softkeys.

Tip — To highlight a field without selecting it, tap and hold briefly with the stylus.

Menu Ulubione (Favorites)

Menu Favorites pozwala na szybki dostep najczesciej uzywanych okien i roznych polecen gdy jest
potaczenie z tachimetrem lub odbiornikiem GPS. Dostgp do okna lub polecenia jest z listy Ulubionych
(Favorite list), lub uzywajac Switch, przycisku dostepu kierujacego do odpowiedniego okna.

W przypadku dostgpu do okna lub polecenia przez listg, nalezy nacisna¢ przycisk Favorites i wybra¢ okno
ktore potrzebujesz.
Aby doda¢ okno do listy ulubionych (Favorites list), otworz je 1 wybierz Favorites / Add to favorites.
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Aby dodac¢ polecenie do listy ulubionych:

1. Nacis$nij Favorites / Customize / Add a command to Favorites menu.
2. Nacisénij polecenie ktore chcesz dodac.

Aby usuna¢ komendy lub okna:
1. Naci$nij Favorites / Customize / Remove command from Favorites menu.
2. Nacis$nij te ktore cheesz usunac.

Uwaga — polecenia ktore sa dostepne do dodania do menu Favorites zmieniaja si¢ zaleznie od opcji
Survey ktore sa uruchomione w Configuration / Options.

Dostosowanie przyciskow w kontrolerze TSC2 do potrzeb

Przycisk [Left App] i [Right App] w kontrolerze TSC2 umozliwia szybki dostep do najczesciej
uzywanych polecen lub okien. Dostosowanie przyciskow:

1. Uruchom program kontrolera Trimble Survey.

2. Jesli cheesz przyporzadkowac polecenie do przycisku, przegladaj polecenia udostgpnione dla
instrumentu lub GPS.

3. W gléwnym menu, nacis$nij Favorites / Customize / Assign a command to App Button 1 or Assign
a command to App Button 2

4. Wybierz funkcjg ktora cheesz przyporzadkowac do przycisku.

Uwaga — opcje ktore sa dostepne do przyporzadkowania przyciskom zmieniaja si¢ zaleznie od opcji
Survey ktora jest uruchomiona w Configuration / Options

Klawisze funkcyjne

Klawisze funkcyjne wyswietlaja si¢ na dolnym pasku ekranu kontrolera Trimble Survey jako przyciski
ekranowe. Sa zalezne od danego ekranu i zmieniajq si¢ kiedy ekran si¢ zmienia.

Dostep do klawiszy funkcyjnych przy pomocy klawiatury:

*W Trimble TSC2, naci$nij Ctrl a nast¢pnie 1, 2, 3, lub 4 dla odpowiednich klawiszy funkcyjnych F1,
F2, F3, lub F4. Aby przej$¢ do drugiego rzedu klawiszy funkcyjnych, naci$nij Shift.

* W Trimble CU, nacisnij Ctrl a nastgpnie 1, 2, 3, lub 4 dla odpowiednich klawiszy funkcyjnych F1,
F2, F3, lub F4. Aby przej$¢ do drugiego rzedu klawiszy funkcyjnych, nacisnij, Ctrl a nast¢pnie 5.

* W Trimble ACU, naci$nij Ctrl a nastepnie 1, 2, 3, lub 4 dla odpowiednich klawiszy funkcyjnych F1,
F2, F3, lub F4. Aby przej$¢ do drugiego rzedu klawiszy funkcyjnych, naci$nij Shift.

* W TSCe, naciénij Ctrl a nastgpnie symbole / (slash) , * (gwiazdka), — (minus), lub + (plus) dla
odpowiednich klawiszy funkcyjnych F1, F2, F3, lub F4. Aby przejs¢ do drugiego rzgdu klawiszy
funkcyjnych, nacis$nij Shift.

"E?E:rrimhlﬂ i 17



Wprowadzanie kierunkéw w ¢wiartkach

1. Upewnij sig ze system jednostek jest w quadrant bearings.
Wigcej informacji sprawdz w System Units.

2. Wprowadz kierunek w dowolne pole Bearing.

3. Wybierz NE, NW, SE, Iub SW z pojawiajacej sig listy.
Quadrant bearing jest wstawiany w polu.

Przyklad

Aby wprowadzi¢ quadrant bearing N25° 30' 30"E w polu kierunkéw (namiaréw):
* Key in 25.3030 .
» Wybierz NE z pojawiajace;j sig listy.

Kalkulator

To perform a calculation from within a dialog field:

1.Wybierz Kalkulator z wyskakujacego menu.
2.Wprowadz liczby lub funkcje.

3.Naci$nij = aby otrzymac wynik.

4. nacis$nij Accept by powrdci¢ do pola.

Aby uzywac kalkulatora w dowolnym momencie, wybierz Cogo / Calculator z gléwnego menu kontrolera
Trimble Survey.

Tap i (Options) to set the angle method, calculator mode (Reverse Polish Notation (RPN) or Standard),
and decimal place display.

The calculator functions are shown below.

Symbol Funkcja

Dodawanie

Odejmowanie

Mnozenie

Dzielenie

Zmiana znaku wprowadzanej liczby

Wynik
Pi

Enter

4 [_‘:] "-I\-|-|.:-:| o+

Pokaz wszystkie warto§ci w kolumknie
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<7 Cofnigcie (backspace)
i Opcje

v Podstawa Y do potegi X

x2 Podniesienie do potegi kwadratowej

Jz Pierwiastek kwadratowy

1% Podstawa 10 do potegi X
Ex Wprowadz wyktadnik albo zmien znak
% Odwrotnos¢

XY Zamieni¢ X na Y
SH Sinus

SH” Arcus sinus
cos Cosinus
cos’ Arcus cosinus

TAH Tangens
TaH' Arcus tangens
LOG Logarytm naturalny
SHIFT Nacisnij Shift

{ Otworzy¢ nawias

} Zamkna¢ nawias
C Wyczy$¢ wszystko

CE Wyczy$¢ ostatni wpis
Mem Funkcja pamigci

PR Przejscie z uktadu biegunowego do uktadu prostokatnego
R3P Przej$cie z uktadu prostokatnego do uktadu biegunowego
R4 Obroécenie kolumne w dot

Rt Obrocenie kolumng w gore
s Wstaw separator stopni, minut, sekund
DMS- Odejmij kat w formie: DD.MMSSsss
DRSS+ Dodaj kat w formie: DD.MMSSsss
*D.dd Zamien DD"MMSS.sss 1, DD.MMSSsss 1y jednostki katowe z
IS DDWL'SS sss

Zamien z aktualnych jednostek katowych na

ExTrimbles
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Czas/Data
Ustawienie czasu i daty w kontrolerze Trimble Survey

1. Wykonaj jedna z czynnosci:
W kontrolerze Trimble CU ACU lub TSCe:
¢ Dwukrotne naci$nigcie zegara na pasku zadan z prawej strony

W kontrolerze TSC2:
¢ Naciénij[ Start / Settings / System / Clock and Alarms].
2. Zmien ustawienia czasu i daty. Naci$nij Enter aby zaakceptowaé nowe ustawienia lub Esc aby wyjs¢.

Konfiguracja czasu GPS, ustawienie:

1. Z gléwnego menu, wybierz Files / Properties of current job / Units.
2. W polu Time format, wybierz format czasu.
Oznaczenie czasu jest zapisywane w kazdym recordzie w jobie w pliku DC co 30 minut.

Dzwieki zdarzen

Dzwigki zdarzen zawiadamiaja nas przed zapisaniem o nastgpujacych zdarzeniach lub czynno$ciach.
Wystepuja razem z ostrzegawcza wiadomos$cia w polu stanu.

Dzwigki zdarzen sa zapisane jako pliki .wav. Mozesz przyporzadkowa¢ swoje wtasne dzwigki zdarzen
poprzez zamiang lub usunigcie istniejacych plikdw .wav znajdujacych si¢ w folderze Program
Files\Survey Controller\Languages\English\.

informacja — Uzyj aplikacji Recorder dostgpnej w kontrolerze ACU, TSC2 i TSCe aby nagra¢ swoje
wlasne dzwigki zdarzen. Ewentualnie, przenie$ pliki .wav z komputera do kontrolera uzywajac Data
Transfer lub Microsoft ActiveSync.

Wilaczenie lub wylaczenie dzwigkow zdarzen:
1. Z gtdbwnego menu, wybierz Configuration / Controller / Sound events.
2. Wybierz zaznaczenie Play sound events zeby witaczy¢ odpowiednie dzwigki zdarzen lub wyczysé¢
zaznaczenie jesli chcesz wyltaczyc.

Jezyk

Aby zmieni¢ jezyk w kontrolerze Trimble Survey:

1. Uzyj narzgdzia Trimble Data Transfer do przeniesienia pliku j¢zyka do kontrolera.

2. Z gtdwnego menu kontrolera Trimble Survey, wybierz Configuration / Controller / Language.
3. Wybierz jezyk dostepny na licie.

4. Uruchom ponownie kontroler Trimble Survey
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Windows Explorer / File Explorer

Uzyj Microsoft Windows CE Explorer do przegladania i zarzadzania plikami zapisanymi w kontrolerze
Trimble CU, ACU, lub TSCe.

Aby uruchomi¢Windows Explorer, nacisnij [Start / Programs / Windows Explorer].

Uzyj Microsoft Windows Mobile File Explorer do przegladania i zarzadzania plikami zapisanymi w
kontrolerze TSC2.

Aby uruchomi¢ File Explorer, nacisnij [Start / Programs / File Explorer].

Wigcej informacji mozna znalez¢ w pomocy Windows Help dostepnej w kontrolerze.

Usuwanie plikow

Uzyj Files / Open job aby skopiowac¢ i usuna¢ pliki job. Jesli usuniesz pliki job, inne towarzyszace pliki
zostana usuni¢te automatycznie.

Uzyj Microsoft Explorer aby usunaé pliki wszystkich typow.

Ostrzezenie — Pliki usunigte w Explorer nie moga by¢ odzyskane.

Kontroler Trimble — Gtéwne Operacje

Skorzystaj z ponizszych linkdéw aby znalez¢ find out how to operate the controller:
Rozjasnienie lub Przyciemnienie obrazu (TSCe tylko Monochrome)

Kalibracja ekranu dotykowego

Wylaczenie ekranu dotykowego

Uruchamianie programéw za pomoca klawiatury

Wykonanie Soft Reset (Warm boot)

Wykonanie Hard Reset (Cold boot) — Trimble CU, ACU and TSCe

Wykonanie Hard Reset (Cold boot) — TSC2

Zapisywanie plikow w kontrolerze Trimble

Get rid of Out of Memory errors

Zmiana glo$nosci

"E?E:rrimhlﬂ i 22



Dodatkowo jest kilka funkcji kontrolera ktére dostgpne sa z klawiatury

Rozjasnienie lub Sciemnienie obrazu (TSCe tylko Monochrome)

Aby regulowaé kontrast obrazu nalezy przytrzymacé klawisz Alt i wielokrotnie naciskac lub przytrzymac:
* klawisz "." kropki w celu rozjasnienia obrazu

nn

* klawisz "," przecinka w celu przyciemnienia obrazu.

Kalibracja Ekranu dotykowego

W kontrolerze Trimble CU, ACU, lub TSCe:
Otworz Control Panel ( Ctrl, Esc , Settings , Control Panel ) nastgpnie wybierz Stylus icon. W oknie
Stylus Properties wybierz zaktadke Calibration . Naci$nij Recalibrate i jak najszybciej uzyj Piora do
naci$nigcia srodka ekranu i rozciagnigcia do jego rogow. Jesli kalibracja powiodla si¢ nacisnij jak
najszybciej Enter aby zaakceptowac nowe ustawienia. Jesli kalibracja nie powiodta si¢, wyceluj
ponownie w Srodek ekranu i powtorz proces.

W kontrolerzeTSC2:
1. Nacisnij [Start / Settings / System / Screen].

2. Naci$nij [Align Screen] i jak najszybciej uzyj Pidra do nacis$nigcia $rodka ekranu i rozciagnigcia do
jego rogow. Jesli kalibracja powiodta sig, na ekranie po ukonczeniu procesu pojawi si¢ [Settings]. Jesli
kalibracja si¢ nie powiodta wyceluj ponownie w Srodek ekranu i powtorz proces.

Wylaczenie ekranu dotykowego

Aby wylaczy¢ ekran dotykowy w Trimble TSC2, naci$nij [Fn]+[klawisz Trimble].

Wylaczony zostaje ekran, ale nie mata klawiatura (keypad). Ekran dotykowy bedzie wytaczony az do
ponownego nacisnigcia klawiszy [Fn]+[klawisz Trimble]lub zresetowania kontrolera

Aby wylaczy¢ ekran dotykowy w Trimble CU lub ACU, naci$nij [Ctrl]+[klawisz Trimble ].
Wylaczony zostaje ekran, ale nie mata klawiatura (keypad) Ekran dotykowy bedzie wytaczony az do

ponownego nacis$nigcia klawiszy [Ctrl]+[klawisz Trimble ] lub zresetowania kontrolera

Aby wylaczy¢ ekran dotykowy w TSCe naci$nij [Ctrl]+[klawisz Power].
Wylaczony zostaje ekran, ale nie mata klawiatura (keypad) Ekran dotykowy bedzie wylaczony az do

ponownego nacisnigcia klawiszy [Ctrl]+[klawisz Power] lub zresetowania kontrolera

Ostrzezenia panelu dotykowyego moga by¢ niedostepneAby to arobi¢ idz do Start / Settings / Control
Panel w tabeli Touch Pad Disable w oknie Stylus Propertis, wyczy$¢ pole wyboru Show notice each time

1s disable.
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Uruchamianie programoéw za pomoca klawiatury

Aby... Uzyj skrétu z klawiatury...
Udostepni¢ pull-down menu Alt — potem klawisz danej litery zpozycji menu.
Przetaczanie migdzy polami Tab i klawisz Strzalki w gore lub w dot

Przelaczanie migdzy przyciskami | klawisze Strzalek

Zaznaczenie opcji Klawisz Space

Zamknigcie okna Alt nastgpnie F nastgpnie C
Przelaczanie migdzy programami | Alt nastgpnie Tab lub Alt nastgpnie Ese
Wybieranie pozycji z listy Klawisz Space

Wybierz przycisk radiowy Klawisz Space

Uwaga — Aby uzywac¢ skrotow klawiszowych w ACU, nalezy przelaczy¢ ACU na tryb Alpha.
Skroty klawiszowe nie sa mozliwe w Trimble CU.

Ponizej przedstawiono jak uzywa¢ klawiatury do uruchamiania programow:
» Uruchamianie programu z pulpitu:

Jesli nie ma zaznaczonych zadnych ikon na pulpicie, naciskaj klawisz Tab az jedna zostanie wybrana,
nastgpnie uzyj Strzalek aby wybra¢ ikong programu ktory chcesz uruchomi¢. Naci$nij Enter aby
uruchomi¢ program.

* Uruchamianie programu z Menu Start:

Nacis$nij Ctrl nastgpnie Esc az ukaze si¢ Menu Start, nast¢pnie uzyj Strzatek aby wybra¢ Programs.
Nacis$nij Enter, pojawi si¢ lista programow, nast¢pnie uzyj Strzalek aby wybra¢ program ktory
chcesz uruchomi¢. Nacisnij Enter aby uruchomi¢ program.

* Jesli nie ma zadnej ikony albo listy Start Menu:

Jesli nie ma zadnych zaznaczonych ikon na pulpicie naciskaj klawisz Tab az jedna zostanie wybrana,
nastgpnie uzyj Strzalek aby wybra¢ My Computer W My Computer, uzyj Strzalek aby zaznaczy¢
folder Disk nastepnie naci$nij Enter. Uzyj Strzalek aby znalez¢é program ktory chcesz uruchomié
(moze znajdowac si¢ w nastepnym folderze), naci$nij Enter aby uruchomi¢ program.

Wykonanie Soft Reset (Warm boot)

Kiedy wykonasz soft reset nie tracisz zadnych danych..

* Aby soft reset w kontrolerze TSC2, przytrzymaj klawisz Power. Po 5 sekundach, pojawi si¢
sekundnik odliczajacy do tylu, po jakim czasie kontroler zostanie zresetowany. Kontynuuj
przytrzymanie klawisza Power przez nastgpne 5 sekund nastgpnie pus¢. Kontroler krotko pokaze boot
screen 1 wroci do ustawien domysinych pulpitu Microsoft Windows.

* Aby zresetowa¢ Trimble CU, przytrzymaj klawisz Ctrl i klawisz 1, nastgpnie nacis$nij i pus¢ klawisz
9.

*Aby zresetowa¢ ACU, przytrzymaj klawisz Shift i Ctrl, nastgpnie naci$nij i pu$¢ przycisk
funkcyjny Trimble

* Aby zresetowa¢ TSCe, przytrzymaj klawisz Shift i Ctrl, nastgpnie nacis$nij i pus¢ klawisz Power.
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Wykonanie Hard Reset (Cold boot) w kontrolerze Trimble CU, ACU, lub TSCe

Wykonaj hard reset tylko jesli soft reset nie rozwiazuje problemu.

Po hard reset, system operacyjny jest tadowany na nowo do pamigci RAM z pamigci Flash. Niektore
oprogramowania moga przechowywac¢ dane bazowe lub skroty w pamigei RAM. Po wykonaniu hard reset
zostana utracone.

Jesli uzywasz Trimble ACU lub TSCe, dane sa zapisywane na "Disk", i zostaja zachowane po wykonaniu
hard reset.

Aby wykonaé hard reset, przytrzymaj klawisz Power. Po 5 sekundach, pojawi si¢ sekundnik odliczajacy
do tytu, po jakim czasie kontroler zostanie zresetowany. Kontynuuj przytrzymanie klawisza Power przez
nastgpne 5 sekund nastgpnie pus¢. Kontroler krotko pokaze boot screen i wroci do ustawien domyslnych.
pulpitu Windows.

Wykonanie Hard Reset (Cold boot) on a TSC2 controller

Wykonaj hard reset tylko jesli soft reset nie rozwiazuje problemu.

Po hard reset, system operacyjny jest tadowany na nowo do pamigci RAM z pamigci Flash. Niektore
oprogramowania moga przechowywaé dane bazowe lub skroty w pamigci RAM. Po wykonaniu hard reset
zostang usuniete.

Jesli uzywasz kontrolera TSC2, dane sa zapisywane w [\Built—in Storage], i sa zachowane po wykonaniu
twardego resetu. Zapisane ustawienia i skroty nie zostana zachowane.

Aby wykona¢ hard reset w kontrolerze przytrzymaj klawisz CTRL i Power. Po 5 sekundach, pojawi si¢
sekundnik odliczajacy po jakim czasie kontroler zostanie zresetowany. Przytrzymaj klawisze CTRL i
Power przez nastepne 5 sekund a nastepnie pus¢. Kontroler krotko pokaze boot screen 1 wroci do
ustawien domyslnych. pulpitu Windows.

Aby zachowac ustawienia i skroty i inne programowe ustawienia utworz [Sprite Backup] przed
wykonaniem hard reset. Aby zrobi¢ [Sprite Backup] w kontrolerze TSC2, nacisénij [Start / Programs /
Sprite Backup, Backup Now].

Wymiana baterii w kontrolerze TSC2 powoduje hard reset kontrolera. Zawsze wykonaj [Sprite Backup]
przed wymiang baterii.

Kiedy wykonujesz hard reset w TSC2, system operacyjny rozpoznaje zrobiony backup i proponuje jego
przywrdcenie. Ta czynno$¢ jest polecana.

Jesli akceptujesz przywrocenie danych, po zakonczeniu kontroler wykonuje soft resets i jest gotowy do
uzycia.
Jesli nie akceptujesz przywrdcenia, niektore aplikacje i skroty moga nie dziata¢ poprawnie.

Zapisywanie plikow w kontrolerze Trimble

Kontrolery Trimble maja podobny RAM i pamig¢ Flash.

Jednak, system zapisywania plikoéw w kontrolerach ACU i TSCe rozni si¢ od tego w kontrolerach Trimble
CU i TSC2.

We wszystkich kontrolerach, przechowywanie RAM jest tymczasowe i jest dzielone pomigdzy pamigé
Storage 1 pami¢¢ Programowq. Pamig¢ Storage jest dostgpna dla Systemu Operacyjnego i programéw
instalacyjnych.
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Pamig¢ programoaa wymaga by program byt uruchomiony. Kiedy pamig¢ programowa jest zapchana,
program moze dziata¢ powoli, zawiesza¢ si¢ lub nie dziatac.

Pamig¢ Flash jest trwata, wigc dane nie sa tracone jesli kontroler si¢ wylaczy lub po wykonaniu hard
reset. Jednak, w komputerze twardy dysk moze czasem pokazywac btedy

* W Trimble CU, foldery i pliki pojawiajace si¢ w Explorerze pochodza z pamigci Flash.

* W Trimble ACU i TSCe, foldery i pliki pojawiajace si¢ w folderze[\Disk] sa zapisane w pamici Flash; i
innych folderach RAM.

* W kontrolerze TSC2, foldery i pliki pojawiajace si¢ w folderze [\Built—in Storage] sa zapisane w
pamigci Flash i innych folderach RAM.

Kontrolery Trimble CU, ACU, i TSCe:
[RAM Backup] tworzy kopig plikow zapisanych w pamigci tymczasowej RAM i zapisuje backup w
pamigci Flash kiedy kontroler jest wytaczany.

Kontroler TSC2:
[Sprite Backup] tworzy kopigrejestracji i zpisuje pliki pamigci tymczasowejRAM i zapisuje backup w
pamigci Flash kiedy kontroler jest wytaczany.

Usuwanie bledéw wynikajacych z braku pamieci

Kontrolery Trimble CU, ACU, lub TSCe:

Otworz Control Panel ( Ctrl, Esc, S, C) nastepnie wybierz ikong System. W oknie System Properties,
wybierz zakladke Memory, nastgpnie przesun suwak w lewo zwigkszajac ilo§¢ pamigci RAM
przydzielonej dziatajacemu programowi.

Kontroler TSC2:
Pamig¢ jest zarzadzana automatycznie. Aby tymczasowo uzgodnié przydziat zapisywania i pamigci
programowej, przesun suwak:

1. Nacisnij [Start / Settings / System / Memory].
2. Nacis$nij, przytrzymaj i przesun suwak w lewo zwigkszajac przydziat pamigci RAM dziatajacego
programu.

Jesli problem nie ustgpuje, nalezy zamknaé wszystkie programy oprocz programu ktory checesz zeby

dziatat i usun niepotrzebne pliki z pamigci Storage. Jesli problem nadal nie ustgpuje, sprawdz w Microsoft
Help albo skontaktuj si¢ z najblizszym przedstawicielem..
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Zmiana glosnoSci
Kontrolery Trimble CU, ACU, lub TSCe:
Otworz Windows CE Control Panel ( Ctrl , Esc, S, C ) nastgpnie wybierz ikong Volume and Sounds.

Uzyj suwaka zeby zwickszy¢ lub zmniejszy¢ gtosnosé. Mozesz takze uzy¢ tego okna do wlaczenia lub
wylaczenia indywidualnych dzwigkdéw naciskajac ekran.

Kontroler TSC2
W kontrolerze sa dwie mozliwosci obstugi dzwigku.

Nacis$nij ikong gtoénika na pasku startu, nastgpnie uzyj suwaka aby zwigkszy¢ Iub zmniejszy¢ glosnosé.
Nacisnij [Off] aby wyciszy¢.

Aby zmodyfikowa¢ inne dzwigki zdarzen, takie jak zawiadomienia programowe:

1. Nacisnij [Start / Settings / Sounds &Notifications].

2. Skonfiguruj dzwigki kontroli.

Wskazniki Mocy(Power)

Zuzycie baterii pokazane jest caly czas, jako symbol baterii, w prawym gornym rogu paska stanu.

Symbol u gory pokazuje ile energii pozostato w baterii kontrolera Trimble, lub jesli uzywasz Trimble CU
ile pozostato energii w Trimble Robotic lub w baterii uchwytu.

Symbol baterii ponizej przedstawia ile zostato energii w zewngtrznym zrddle energii, tak jak w odbiorniku
GPS lub tachimetrze. (Symbol pojawia sig tylko wtedy gdy podtaczone jest zewngtrzne zrodlo energii.)

Poziom zapehienia symbolu zmniejsza si¢ tak jak zmniejsza sig ilo$¢ energii w baterii.

Trimble CU Tryb Zawieszenia (Suspend Mode)

Trimble CU pobiera moc z zewnetrznego zrodta energii, jakim jest instrument, Robotic Holder, GPS
Holder, lub stacja dokujaca.

Trimble CU posiada wewngtrzna bateri¢ ktorej uzywa w trybie zawieszenia. Tryb zawieszenia pozwala na
przetaczenie kontrolera od jednego Zrodia energii do innego, w okreslonym czasie, zdefiniowanym przez
uzytkownika, ale nie dluzszym niz 240 minut. Mozna rozpocza¢ ponownie prace w tym samym miejscu
oprogramowania w ktorym wytaczono kontroler.

Jesli skonczy sig czas zawieszenia, bateria automatycznie wytacza sprzgy i po wlaczeniu Trimbel CU
taduje si¢ ponownie. Jesli bateria wewngtrza dziata na niskim poziomie mocy , mozliwo$ci Trimble CU
maleja. W pelni natadowana i w normalnych warunkach bateria wewngtrzna powinna wystarczy¢ na pigé
okresow zawieszenia.

Uwaga — Przed odlaczeniem Trimble CU od zrédta energii, naci$nij przycisk power aby wylaczy¢

kontroler. inaczej kontroler bedzie si¢ musial zatadowac¢ po restarcie.
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Konfiguracja ustawien Trimble CU:

1. Nacis$nij [Start] menu i dalej wzbierz [Settings / Control Panel / Power].

2. Uzyj zaktadki [Schemes] aby skonfigurowaé stan zawieszenia kiedy podlaczona i uzywana jest
zewngtrzna bateria.

3. Uzyj zaktadki [Systems Power] aby pokaza¢ aktualny stan zuzycia energii.

4. Uzyj zakladki [Power Key] aby ustawic¢ jak system ma reagowaé na nacisnigcie klawisza
wlaczajacego.

Podtaczanie i Odtagczanie Kontrolerow CU i ACU
Podlaczanie Trimble CU do instrumentu Trimble S, przez uchwyt kontrolera, lub stacj¢ dokujaca.
*Umies$¢ na szczycie Trimble CU zlacze (hot shoe) I delikatnie naci$nij w d6t CuU az klips zaskoczy.

Odlaczenie Trimble CU od instrumentu Trimble S, przez uchwyt kontrolera, lub stacj¢ dokujaca.
1. Switch off the Trimble CU. This suspends the controller, and prevents it from rebooting next time

you apply power.
2. Push in the clip at the bottom of the CU and then gently pull the bottom of the CU outward until the

controller is released.

Podlaczanie Kontrolera ACU do uchwytu ACU, lub Trimble 5600.

Ostrzezenie — Nalezy wytaczy¢ ACU przed podtaczeniem do uchwytu lub kiedy zmieniana jest bateria w
uchwycie podlaczonego ACU. Otherwise, the on/off status of the ACU and the holder may become
unsynchronised.

Podtaczanie kontrolera ACU do uchwytu ACU, lub Trimble 5600:

1. Trzymaj kontroler w obu dloniach.

2. Nasun odpowiedni rowek z tytu kontrolera do szczeliny z przodu uchwytu.

3. Nacisnij i ustaw tyt kontrolera w poziomie do uchwytu.

4. Delikatnie naciskajac opuszczaj w dot tak prowadzac aby zatrzask z przodu uchwytu zaskoczyt ze
znaczkiem na szczycie kontrolera.

Ostrzezenie — Jesli podtaczasz do Trimble Total Station 5600, sprawdz czy instrument jest dobrze
podparty podczas kazdego kroku.

Odlaczenie kontrolera ACU od uchwytu ACU lub 5600.
Aby odlaczy¢ ACU od uchwytu ACU lub Trimble Total Station 5600:
1. Przytrzymaj ACU w obu dtoniach.

2. Delikatnie naci$nij w dot ipociagnij kontroler do siebie az uwolni si¢ z zatrzasku z przodu uchwytu.
3. Zwalnij nacisk w dot i zdejmij kontroler z uchwytu.

Ostrzezenie — Jesli odlaczasz od Trimble Total Station 5600, sprawdz czy instrument jest dobrze
podparty podczas kazdego kroku
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Rejestracja

Prosze pamigtaé, ze rejestracja oprogramowania kontrolera Trimble Survey Controller przez wybranie
opcji Register Software na CD. Rejestracja pozwala na dostep do:

* Wiadomosci o aktualizacjach oprogramowania
* Informacji o nowych produktach

Registration gives Trimble information that is used to develop the product and improve customer support.

Prawa Autorskie

(c) Copyright 1992—-2005, Trimble Navigation Limited. Wszelkie prawa zastrzezone.
Polskie thumaczenie instrukcji © Copyright 2006 Geotronics Polska Sp.z o0.0.

Trimble, logo Globe and Triangle, Autolock, Geodimeter, GPS Total Station, Tracklight sa znakami
firmowymi Trimble Navigation Limited, zarejstrowane w biurze patentowym w USA (United States
Patent and Trademark Office) i innych krajach.

BlueCap, FastStatic, RoadLink, Trimble Geomatics Office, Trimble Link, Trimble Survey Controller,
Trimble, Total Control, TRIMMARK, TSCe, i Zephyr sa znakami firmowymi Trimble Navigation
Limited.

Nazwa Bluetooth jest znakiem i logiem korporacji Bluetooth SiG, inc. i uzywanie jej przez Trimble
Navigation Limited jest objete licencja.

Wszystkie pozostate znaki firmowe sa w posiadaniu innych witascicieli.

Oprogramowanie kontrolera Trimble Survey jest chronione przez U.S. patents: 6021376, 6016118,
5969708, 5986604, 5831573, 5614913 i inne prawa patentowe.

O programie
Nacis$nij Configuration / About Trimble Survey Controller aby uzyska¢ dostgp do okna About,.
Okno zawiera numer wersji, numer serii, klucz autoryzacji, contains the program version number, serial

number, authorization key, dat¢ koncowa licencji na oprogramowanie, prawa autorskie i informacje
patentowe programu Trimble Survey Controller.
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Rozwigzywanie problemoéw

Wiadomos¢ "Connection failed" pojawia si¢ przy podlaczaniu modemu komdrkowego Bluetooth
Niektore modemy komérkowe maja rézne tryby Bluetooth. Jeéli tryb jest ustawiony na [Off] lub
[Automatic], moze pojawi¢ si¢ wiadomo$¢ "Connection failed". Aby pomyslnie podtaczy¢ Bluetooth,
nalezy usatwia tryb [On].

Wiadomo$¢ “Hardware Error —1” pojawia si¢ kiedy naci$niesz [Scan] w [Bluetooth Device
Properties]
Wyczys¢ pole wyboru a nastgpnie ponownie wybierz zaznaczenie [Enable Bluetooth].

Kontroler Bluetooth nie zawsze znajduje wszystkie urzadzenia Bluetooth w okreSlonym zakresie
Skaner Bluetooth nie zawsze znajduje inne urzadzenia Bluetooth podczas skanowania jesli jest inne
urzadzenie Bluetooth skanujace ten sam obszar. Jesli podczas skanowania nie zostato wykryte interesujace
cig urzadzenie, poczekaj minutg, i zeskanuj ponownie.

Bluetooth device not registered (Niezarejstrowane urzadzenia Bluetooth)

Jesli pojawia sig taka wiadomo$¢ kiedy rozpoczynasz pomiar RTK internet, jesli uzywasz modutu Trimble
internal GPRS masz wybrane jako radio chodzace Internet connection. Nalezy wybraé Trimble internal
jako radio chodzace i wlaczy¢ tryb GPRS internet.

Bluetooth scan finds a [(null)] device (Skaner Bluetooth znalaz} [(pusty)] urzadzenie)

Czasami podczas skanowania Bluetooth, w obszarze zostaje znalezione urzadzenie Bluetooth, ale bez
nazwy, [(pusty)] nazwa jest zwracana. Ponowne skanowanie urzadzenia bez poprawnej nazwy jest
odrzucane.

Bluetooth operating range difficulties (TrudnoS$ci w obszarze dzialania Bluetooth)
Obszar dziatania Bluetooth to 10 metréw (~33 stopy).

Bluetooth [Scan] cannot find the Trimble 5800 receiver

(Bluetooth [Scan] nie moze znalez¢ odbiornika Trimble 5800)

Jesli polaczenie Bluetooth migedzy odbiornikiem 5800 i Trimble CU, ACU lub TSCe z BlueCap, byto
zaktocane, lub jesli odbiornik jest juz podtaczony do innego urzadzenia Bluetooth, [Scan] moze mie¢
problem ze znalezieniem odbiornika.

Nalezy wylaczy¢ odbiornik, 1 wlaczy¢ ponownie. Zaznaczy¢ pole wyboru [Enable Bluetooth] jesli byt
odznaczone i wykona¢ nowe skamowanie. Jesli [Scan] nadal nie moze znalez¢ odbiornika, nalezy
wykona¢ warm boot odbiornika. Wykona¢ nowe skanowanie.

Intermittent communication errors when using Bluetooth
Bled y i przerywana komunikacja kiedy uzywany jest Bluetooth
Upewnij si¢ ze nie zastaniasz wizury migdzy dwoma urzadzeniami komunikujacymi si¢ przez Bluetooth.

Initialization lost because of high RMS.

Inicjalizacja zostata odrzucona z powodu wysokiego btedu §redniego

Odbiornik odrzucit aktualna inicjalizacj¢ poniewaz odchylenie $rednie byto zbyt dtugo powyzej wartosci
dopuszczalnej. Moze to wynikaé ze zbyt duzych ruchow przy statyce, spowodu ztego otoczenia, lub przez
nieprawidtowa inicjalizacjg. Sprawdz dwa , trzy punkty pomiarowe z inicjalizacji, ktora byta stracona.
Aby to zrobi¢, nalezy wykona¢ inicjalizacjg w dobrych warunkach i pomierzy¢ punkty. Jesli pomiary
mieszcza si¢ w tolerancji RTK, mozesz by¢ pewny ze inicjalizacja byla poprawna i ze to zte warunki
spowodowaty utratg inicjalizacji.
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"Cannot start streamed corrections' message in internet survey

Make sure that the internet connection you are using works outside of Trimble Survey Controller. Connect
to the internet, browse one or two websites, and use Google.com or similar. Leave that connection open
and start a survey with Trimble Survey Controller. if the survey still fails to start correctly, there may be a
problem with the iP addresses or port numbers in the style, or the base station providing the data may not
be operational.

Conventional instrument behaving erratically (Tachimetr dziala nieprawidlowo)

Nalezy ustawic¢ status HA VA jako Never jesli ekran instrumentu migocze nieprawidtowo lub jesli
wystepuje problem z utrzymaniem komunikacji z oprogramowaniem kontrolera Trimble Survey. Niektore
instrumenty nie dzialaja w nowszej (udoskonalonej) wersji (programu).

Conventional instrument will not connect (Tachimetr nie jest polaczony)

Zawsze wybierz odpowiedni rodzaj pomiaru w programie kontrolera Trimble Survey przed potaczeniem z
tachimetrem. Jednak moga wystapi¢ btedy w polaczeniu. Jesli si¢ tak zdarzy nalezy wyltaczy¢ tachimetr i
ponownie wlaczyc¢, a nastgpnie znowu sprobowac potaczyc.

Modem is not responding (Modem jest nieodpowiedni)
Wiadomo$¢ ta moze pojawic si¢ po otwarciu okna Connecting to modem aby anulowac czynno$é
poniewaz odbywa si¢ w sposob nieokreslony. Jesli problem si¢ powtarza, wlacz ponownie modem.

""No Base Data' when internet Surveying
if you start an internet RTK survey and the No base data message appears, check the broadcast format, the
initialization string for your modem, the iP address, and the port number of the base.

"No Carrier" wiadomo$¢ podczas wywolywania bazy RTK

Wiadomo$¢ ta oznacza ze baza nie odpowiada, lub Ze odbiornik chodzacy nie moze wybraé sygnatu.
Wywotaj bazg recznie, upewnij sig, ze odpowiada i, ze nie jest to poczta gtosowa. Sprawdz czy odbiornik
chodzacy ma dostateczng ilo$¢ pienigdzy na swoim rachunku.

No communication between instrument and the Trimble Survey Controller software
(Brak komunikacji mi¢dzy instrumentem i kontrolerem Trimble Survey)

Sprawdz kable, taczno$¢ i przetaczniki. Sprawdz rédio energii odbiornika i tachimetru.
Uwaga — Upewnij si¢ ze masz wybrany wlasciwy styl pomiaru.

No coordinates in Review (Brak wspélrzednych w Podgladzie)
Sprawdz ustawienia w oknie Coordinate. Naci$nij klawisz funkcyjny Options aby zmieni¢ podglad
wspotrzednych.

Aby zobaczy¢ siatke wspotrzednych w podgladzie, musi byé ustawiona siatka. Zeby pojawita sie siatka
wspotrzednych musi by$ zdefiniowany rzut i punkty odniesienia transformacji.

Przy pomiarze tachimetrem, sprawdz czy instrument (stanowisko?) i/lub punkt wstecz ma wspohrzedne.

Przy pomiarze konwencjonalnym, obserwacja jest pokazywana z zerowymi wspotrzednymi dopdki
obserwacja wstecz nie zostanie zapisana.

No data recorded in receiver (Brak danych zapisanych w odbioriku)
Sprawdz opcje Base and Rover w rodzaju pomiaru(survey style) Czy urzadzenie w odbiorniku jest
zarejestrowane? Czy podiaczona jest antena? Czy podtaczona jest bateria?
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No grid coordinates (Brak siatki wspélrzednych)
Sprawdz czy odwzorowanie, dane transformacji sa zdefiniowane.Sprawdz tez czy w oknie Coordinate
jest ustawione Grid. Aby to zrobi¢, wybierz Files / Properties of current job / Units.

Not receiving radio (Brak odbioru radia)
Sprawdz czy wszystkie kable radiowe sa podtaczone do odpowiednich portowi czy radio jest wlaczone.

Sprawdz czy radia sa skonfigurowane odpowiednio do rodzaju pomiaru( Survey Style).

Sprawdz czy nie ma zadnych przeszkod (na przyktad, drzew lub budynkdéw). Jesli wystgpuja, nalezy
przenie$¢ sig¢ w takie miejsce gdzie sygnat radiowy nie begdzie zaktocany.

Sprawdz czy radio bazowe jest wlaczone.

Odbiornik nie chce si¢ wlaczyé
Sprawdz kable, taczno$¢ i przetaczniki. Sprawdz zrodto energii.

Pomiar RTK nie dziala

Sprawdz czy masz wybrany RTK Survey Style. Sprawdz czy jest skonfigurowany dla RTK w polu Type
w obydwu opcjach Base and Rover. Sprawdz czy antena jest poprawnie skonfigurowana w polu Antenna
Type w opcjach Base and Rover. Sprawdz czy dziata radio i czy jest poprawnie skonfigurowane.

RTK precisions are too high

Czy RTK jest ustalony w trybi Fixed? Jesli tak nie jest inicjalizuj pomiar.

Jesli Jest tryb Fixed,zostan na punkcie przez jaki$ czas i poczekaj na zmniejszenie doktadnosci.Jesli
tyczysz, nacisnij klawisz funkcyjny Fine aby przej$¢ do precyzyjnego trybu.

Satellite/s not being tracked

Sprawdz czy nie ma zadnych przeszkod — popatrz na azymut i wysokos¢ SV w oknie GPS / Satellites.
Sprawdz czy antena GPS jest podtaczona. Sprawdz ustawienia maski wysokosci. Sprawdz czy satelita nie
jest uszkodzony — naci$nij klawisz funkcyjny w oknie Satellites. Czy nie ma zadnego przekaznika blize;j.
jesli jest ustaw ponownie anteng GPS.

Naprawa Job-6w (Job Repair Wizard)

Job repair wizard uruchamia si¢ kiedy kontroler Trimble Survey wykrywa uszkodzenia w pliku job.
Mozna anulowaé wizarda w dowolnym momencie Iub cofnaé si¢ do poprzedniego etapu.

Wizard przywraca dane z job-u do momentu uszkodzenia, odrzuca to co byto po uszkodzeniu, i informuje
o dacie i czasie ostatniej prawidtowej pozycji w job-ie.

Dla bezpieczenstwa pomiaru wizard moze wykona¢ kopi¢ job-u przed odrzuceniem. Przed wykonaniem
kopii sprawdz czy system ma miejsce na wykonanie kopii catego job-u.
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Po ukonczeniu naprawy, uzyj Files / Review current job sprawdz co zostato odrzucone z job-u. Poniewaz
job jest zapisywany chronologicznie,wszystko co zostato odrzucone jest z pdzniejszym czasem niz

zapisane dobre pozycje z raportu wizard.

Jesli wiadomo ktoére dane odrzucit mozna uwzgledni¢ zmiany dokonane w job-ie przez ,,jakby usunigcia”
(pozycji nie mozna usunac¢), zmiana anteny, wysokosci lustra, uktadu wspotrzgdnych, i nowych pozycji

jako punkty, obserwacje i ciagi.

Uszkodzenia w plikach Job moga by¢ spowodowane problemami sprz¢towymi, nicodpowiednim
zamykaniem programu Trimble Survey Controller, lub przez nicoczekiwany brak energii w baterii
plaskiej. Kiedy Job wizard powiadamia o problemie, przejrzyj dziatajace procedury kontrolera i/ lub

sprawdz sprzet. Jesli ten problem si¢ powtarza, moze to by¢ wina kontrolera.

Aby otrzymaé wigcej informacji nalezy skontaktowac si¢ z najblizszym przedstawicielem..
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Operacje na folderach (jobach)
Folder (Job)

Job moze zawiera¢ wiele réznych pomiaréw. Przed pomierzeniem jakichkolwiek punktow czy
dokonaniem obliczen, nalezy wybra¢ job-a.

Aby utworzy¢ nowy folder:

. Wybrac Files / New job z menu gléwnego.

. Wpisa¢ nazwe¢ nowego job-a.

. Nacisna¢ przycisk [Coord. sys.] i wybra¢ uktad wspotrzednych dla job-a. Nacisnaé¢ [Next].

. Skonfigurowa¢ ustawienia uktadu wspoétrzednych dla tego job-a i nacisnaé [Store].

. Nacisna¢ przycisk [Units] aby wybra¢ jednostki i inne ustawienia dla job-a. Nacisnaé¢ [Accept].
. Nacisna¢ przycisk [Linked files] aby wybra¢ pliki potaczone z job-em. Nacisna¢ [Accept].

. Nacisna¢ przycisk [Background files] aby wybra¢ plik(i) tta dla job-a. Nacisna¢ [ Accept].

. Nacisna¢ przycisk [Feature library] aby dodac¢ bibliotekg obiektow do job-a. Nacisnaé¢ [Accept].
. Nacisna¢ przycisk [Cogo settings] aby ustali¢ ustawienia wspotrzednych dla job-a. Nacisnac
[Accept].

10. Opcjonalnie nacisna¢ przycisk [Page down] by edytowaé szczegoty Odniesienia, Opisu oraz
Operatora, a takze Notatki.

11. Nacisna¢ [Accept] by zapisaé job-a.

O 01N L b~ W —

Aby otworzy¢ folder:
1. Wybra¢ Files / Open job z menu gléwnego.
2. Pods$wietli¢ nazwe zadanego job-a i nacisnaé [Select].
Nazwa folderu pojawi si¢ w pasku tytutu menu gtdéwnego.

Aby usuna¢ folder:
1. Wybra¢ Files / Open job z menu glownego.
Jesli job przeznaczony do usunigcia nie jest podSwietlony, nalezy go zaznaczy¢ przy klawiszami
strzatek albo nacisnac i przytrzymac przy pomocy piorka.

Uwaga— Nacisniecie piorkiem bez przytrzymania powoduje automatyczne otwarcie zaznaczonego

folderu.

2. Nacisnaé [Delete].
3. Nacisna¢ [Yes] by potwierdzi¢ albo [No] by odwota¢ usunigcie.

Aby skopiowac¢ folder:
1. Wybra¢ Files / Open job z menu gléwnego.
2. Zaznaczy¢ nazwe job-a do skopiowania i nacisnaé¢ [Copy].
3. Wpisa¢ nazwe kopii folderu w polu To name i nacisna¢ [Copy]. Kompletny folder zostaje
skopiowany.

Uwaga —Mozna takze wykorzysta¢ Windows Explorera do skopiowania, usuniecia lub zmiany nazwy
folderu.

Aby stworzy¢ nowego job-a wykorzystujac ustawienia (w tym: ustawienia uktadu wspotrzednych)
pochodzace z innego job-a:
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1. Wybra¢ Files / Open job z menu gléwnego.
2. Wybra¢ i otworzy¢ job-a zawierajacego ustawienia do wykorzystania w nowym job-ie.

Uwaga— Aby wykorzystaé ustawienia z biezgcegojob-a do utworzenia nowego, nalezy pomingé
kroki 1 oraz 2. Nowy job podczas powstawania zawsze wykorzystuje ustawienia z poprzedniego job-
a.

3. Wybra¢ Files / New job z menu gtownego.

4. Wpisa¢ nazwg nowego job-a.

5. W razie potrzeby nacisna¢ odpowiedni przycisk by zmieni¢ ustawienia job-a.
6. Nacisna¢ [Accept] aby zapisa¢ folder.

Wiasciwosci aktualnego job-a

Menu to stuzy do modyfikacji ustawien aktualnego job-a.

Wigcej informacji znajduje si¢ w:

Coordinate system (uktad wspdtrzednych)

Units (jednostki)

Linked files (dotaczone pliki)

Background files (tto)

Feature library (biblioteka obiektow)

Cogo settings (ustawienia wspotrzednych)

Kazdy klawisz powoduje wyswietlenie aktualnych ustawien. Podczas tworzenia nowego job-a, jako
domyslne uzywane sa ustawienia z poprzedniego job-a. Naci$nij przycisk by zmieni¢ te ustawienia.
Nacis$nij [Accept] by zapisa¢ wprowadzone zmiany.

Przegladanie aktualnego folderu

Aby zobaczy¢ rekordy zapisane w bazie danych danego job-a:
1. Wybra¢ Files / Review current job z menu gldwnego. Pierwszy wpis w bazie wySwietlany jest na
ekranie.
2. Poruszanie sig po bazie odbywa sig strzalkami, pidrkiem lub klawiszami funkcyjnymi.

Wskazowa — Szybki przeskok na koniec bazy mozliwy jest przez podswietlanie pierwszego rekordu
i nacisniecie klawisza [strzatka w gore].

Wskazowa — Aby podswietli¢ pole nie zaznaczajqc go, nalezy nacisnqé i krétko przytrzymac przy
pomocy piorka.

3. Aby zobaczy¢ wigcej informacji o rekordzie, nalezy go zaznaczy¢ piorkiem. Niektore pola (np.
kod, wysoko$¢ anteny) moga by¢ edytowane.

Uwaga —Punkty offset zapisane jako wspotrzedne nie sq aktualizowane w wypadku wprowadzenia
zmian w wysokosci anteny czy tez lustra w bazie danych. Co wiecej, zmiana wysokosci anteny nie
wplywa na Zaden z punktow z postprocessingu, ktore bedq obliczane w Trimble Geomatics Olffice.
Nalezy sprawdzi¢ dane o wysokosci anten i celow przy transmisji danych do komputera lub
bezposredniej transmisji punktow z postprocessingu z odbiornika do komputera.

Po zmianie w bazie wartosci wysokosci anteny lub celu — delty z tyczenia, punkty obliczane, punkty
usredniane, wyniki kalibracji, wciecia wstecz i ciqgow poligonowych nie sq automatycznie
aktualizowane. Konieczny jest wowczas ponowny pomiar i/lub obliczenie punktow.
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Aby wyszuka¢ konkretny obiekt, nalezy nacisna¢ klawisz funkcyjny [Search] i wybra¢ zadana
opcje.

Szczegdlowy opis danych drogowych zapisanych w folderze znajduje si¢ w: Przegladanie danych
drogowych.

Wskazowka — Aby przeglada¢ obiekty z ekranu Map of current job, nalezy wybra¢ zadane obiekty,
nacisna¢ i przytrzymac piorko na ekranie i wybra¢ Review z menu podrgcznego.

Dodawanie notatek

Aby zapisac notatke w bazie:
1. Pods$wietli¢ rekord .

Wskazowa — Aby podswietli¢ pole nie zaznaczajqc go, nalezy nacisngé i krdtko przytrzymac przy
pomocy piorka.

2. Nacisna¢ [Note]. Ekran Note wy§wietla dat¢ i czas utworzenia aktualnego rekordu.
3. Wpisa¢ notatke i nacisnac [Accept]. Notatka zostaje zapisana z aktualnym rekordem. W Review
current job, notatka pojawia si¢ pod rekordem z ikonka notatki.

Edycja danych o celach/antenach przy uzyciu Review current job

Wybierz Review current job by edytowa¢ istniejace rekordy z danymi o wysokosci celow/anten. Zmiana
warto$ci powoduje zmiang odpowiedniej wysokosci dla wszystkich obserwacji wykorzystujacych dana
wysoko$¢.

Aby edytowa¢ rekord z danymi o celu/antenie:
1. Zaznaczy¢ rekord. Pojawiaja si¢ szczegoty dotyczace celu (pomiar klasyczny) lub anteny (pomiar
GPS).
2. Wprowadzi¢ nowe wartosci i nacisnaé [Accept].

Aktualny rekord zawiera nowe wartosci, stosujace si¢ do wszystkich nastgpnych obserwacji
wykorzystujacych ten rekord.

Do rekordu zostaje dotaczona notatka z datownikiem, zawierajaca dotychczasowe wartosci i czas ich
zmiany.

Edycja danych o celach/antenach przy uzyciu Point managera

Mozna uzy¢ Point manager do tatwej zmiany wysokosci celu/anteny dla pojedynczej obserwacji lub
dowolnej liczby obserwacji.

Usunigte punkty, linie i tuki

Usunigty punkt, linia czy tuk nie jest brany do obliczen, jednakze nadal znajduje si¢ w bazie danych.
Usuwanie tych obiektow nie zmniejsza rozmiaru pliku job-a.

Usunigte punkty nie sa przesylane do komputera podczas transmisji pliku. Jednakze przy transmisji

wykonywanej przy pomocy Trimble Data Transfer, punkty te sa zapisywane w pliku Data Collector (.dc).
Sa one sklasyfikowane jako ,,Deleted” (,,usunigte”).
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Niektore punkty, jak punkty o statym offsecie oraz punkty o offsecie od przecigcia, zapisywane sa jako
wektory odniesione do punktu poczatkowego. Usunigcie punktu poczatkowego powoduje, ze kazdy punkt
zapisany w odniesieniu do niego traci wspotrzedne (null,?).

Aby usuna¢ punkt, lini¢ czy tuk z bazy Trimble Survey Controller:
1. Wybra¢ Files / Review current job z menu gtdéwnego.
2. Podswietli¢ obiekt do usunigcia i nacisnaé [Details].
3. Nacisna¢ klawisz funkcyjny [Delete]. W wypadku punktow, klasa poszukiwawcza zmienia sig
na: Deleted (normal), Deleted (control),
Deleted (staked), Deleted (backsight), albo Deleted (check), w zalezno$ci od oryginalnej klasy
poszukiwawczej.
4. Nacisna¢ [Accept]. Trimble Survey Controller zapisuje notatke z oryginalnym rekordem obiektu
oraz czasem usuniecia.

Po usunigciu punktu, linii czy tuku, symbol punktu zmienia si¢. Przyktadowo dla punktu z
tachimetfii, symbol * zastgpddvany jest przez &

Usunigcie obserwacji zapisanej w wyniku procedur Station setup plus (Ustawienie stanowiska), a
Resection (Wcigcie wstecz), lub Measure rounds (Pomiar w seriach) nie powoduje uaktualnienia
zawartos$ci rekordow: §redniego kata skrecenia, poprawek serii i bledow stanowiska.

Usunigcie obserwacji wykorzystanej do obliczenia $redniej nie zmienia wartosci obliczonej $redniej.
Nalezy uzy¢ opcji COGO / Compute average aby ponownie przeliczy¢ srednia.

Wskazéwka — To Aby usunaé obiekty z ekranu Map of current job, nalezy wybra¢ zadane obiekty,
nacisna¢ i przytrzymac piorkiem na ekranie a nastgpnie wybra¢ Delete z menu podrgcznego. Wybraé
obiekty do usunigcia i nacisna¢ klawisz funkcyjny [Enter].

Nie mozna usuwac punktow z pliku dotaczonego.

Aby przywroéci¢ punkt, linie czy uk w bazie Trimble Survey Controller, nalezy:
1. Wybra¢ Files / Review current job z menu gtdéwnego.
2. Zaznaczy¢ usunigty obiekt do przywrocenia.
3. Nacisna¢ klawisz funkcyjny [Undelete].
4. Nacisna¢ [Accept].

Point Manager

Point Manager shuzy do zarzadzania danymi, podobnie jak Review current job.
Mozna zarzadzaé:

* Wspoétrzednymi punktow

* Obserwacjami

* Punktami best point (o najwyzszej klasie) i punktami podwdjnymi

* Wysoko$ciami anten i celow

* Kodami i notatkami

Mozna edytowac:
* Wysokosci anten i celow (pojedyncze lub dla wielu obserwacji)

* Kody i notatki

Uzywanie Point managera
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Aby otworzy¢ Point Managera, nalezy wybra¢ Files / Point manager z menu glownego. Pojawiajacy sig
ekran zawiera strukture wszystkich punktéw i obserwacji w pliku job-a i plikach dotaczonych,
przedstawiona w postaci drzewa.

Przegladanie danych

Jezeli wystgpuja punkty o takich samych nazwach, punkt o najwyzszej klasie zawsze pojawia si¢ jako
pierwszy. Wszystkie pozostale punkty o takiej nazwie pojawiaja sie na li§cie pod tym punktem.

Jednakze jesli dane wyswietlane sa w trybie widoku wysokosci celu, wszystkie obserwacje z bazy
pokazane sa w kolejnosci wystgpowania w bazie.

Aby zmieni¢ tryb widoku, nalezy wybra¢ Display. Przyktadowo aby wyswietli¢ wspotrzedne, nalezy
ustawi¢ Display to Grid; aby wyswietli¢ (i edytowac) wysokosci celow, nalezy ustawi¢ Display to Target
height.

Uwaga —W Point managerze ustawienie Target height odnosi sie zarowno do wysokosci celu, jak i
anteny.

Aby posortowaé dane, nalezy nacisna¢ nagtéwek kolumny.

Aby zmieni¢ szeroko$¢ kolumny lub ja ukry¢, nalezy nacisnac i przeciagnac separator miedzy
nagtéwkami kolumn.

Paski przewijania stuza do przewijania bazy danych.

Aby przefiltrowaé wyswietlane informacje, nalezy nacisna¢ [Filter]. Wybra¢ kolumng, wedtug ktorej ma
by¢ odfiltrowane, i podaé kryteria filtra. Efektem dzialania filtra jest wy§wietlenie tych punktow, ktore
znajduja si¢ w wybranej kolumnie i spetniaja podane kryteria.

Wskazowa — Jesli za duzo punktow spetnia podane kryteria, nalezy zawezié kryterium lub uzyé opcji
"Match whole word" (tylko cate wyrazy).

Aby usuna¢ filtr, wystarczy wyczysci¢ pole Filter.

Wigcej informacji na temat punktu moze by¢ wyswietlone poprzez:
- naci$ni¢cie [+] powoduje rozwinigcie drzewa punktéw i pokazanie skojarzonych punktow i
obserwacji. Rozwin pod-drzewo dla uzyskania informacji o konkretnym punkcie. Rekordy moga
zawiera¢ wspotrzedne, obserwacje, wlasciwosci anteny/celu, informacje o doktadnosci.
- aby otworzy¢ takie samo okno jak w Review current job, nalezy nacisna¢ punkt albo zaznaczy¢ go
i nacisna¢ [Details]. Pozwala to na edycj¢ wtasciwosci punktu (kod, atrybuty itp.).

Aby zmieni¢ format wspotrzednych lub obserwacji pojawiajacych si¢ po rozwini¢ciu drzewa, nalezy
nacisna¢ na te obserwacje lub zaznaczy¢ je i nacisna¢ spacj¢. Wybra¢ nowy widok z pojawiajacej si¢ listy.
Pozwala to na jednoczesne przegladanie "surowych" wspoirzednych z tachimetru (lub obserwacji na
WGS—84) i wspotrzednych w okreslonym uktadzie.

Przegladanie i edycja wysokoS$ci anten/celow

Uwaga —W Point managerze ustawienie Target height odnosi sie zarowno do wysokosci celu, jak i
anteny.

Aby zmieni¢ rekord wysokosci celu i zastosowa¢ zmiang do wszystkich obserwacji wykorzystujacych ten

rekord, nalezy zmieni¢ wysoko$¢ poprzez Review current job.

Aby zmieni¢ wysoko$¢ pojedynczego celu (lub grupy celow) w Point Managerze:
1. Wybra¢ Files / Point manager z menu gléwnego.
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2. Nacisna¢ [Display] i wybraé Target height. Na pojawiajacym si¢ ekranie nazwa punktu, "od
punktu", wysokos$¢ celu, kod i notatka sa w kolejnosci wystgpowania w bazie danych.

— Aby zmienic kolejno$¢ rekordéw, nalezy nacisna¢ odpowiedni nagtowek kolumny.

— Aby przefiltrowa¢ listg, nalezy wybra¢ [Filter], wybra¢ odpowiednia kolumng i poda¢ kryterium
filtra.

Wskazowka — Wpisanie wartosci kryterium filtra "2" dla nazwy punktu spowoduje wyswietlenie
listy punktéw zawierajacych "2" w nazwie, w tym np.: 2, 1002, 2099, lub 2day. Aby wyszukaé
doktadnej nazwy punktu "2", nalezy zaznaczy¢ opcje Match whole word.

3. Aby wybra¢ jeden lub wigcej celow dla edycji, nalezy wykona¢ jedna z czynnosci:

— Nacisna¢ pole Target.

— Zaznaczy¢ zadany rekord przy pomocy strzatek i nacisna¢ [Edit].

— Aby zaznaczy¢ wigcej pol jednocze$nie, nalezy nacisnac i przytrzymac [Ctrl] i zaznaczy¢ zadane
pola, po czym nacisna¢ [Edit].

— To Aby zaznaczy¢ zakres pol, zaznacz pierwsze z nich, nacis$nij i przytrzymaj [Shift] i zaznacz
ostatnie pole z zakresu, po czym naci$nij [Edit].

4. W oknie Target details wpisa¢ nowe wartosci wedhug potrzeb. Nacisni¢cie [OK] zapisuje
zmiany.

Jesli pomiar wysokosci jest do znaczka na spodarce pryzmatu Trimble, nalezy nacisnac strzatke
menu rozwij aln&b ( L3 ) i wybra¢ Bottom notch.

Point Manager wyswietla poprawione dane o celach. W Review current job, rekordy celow zawieraja
notatki opisujace dokonane zmiany wtasciwosci celéw.

Grupowa edycja wysokosci celow/anten

Mozna uzy¢ Point Managera do edycji wysokosci anten lub celow dla wielu punktéw jednoczesénie.
Funkcja ta jest dostepna, gdy klawisz funkcyjny Display jest ustawiony na Target height. Wybor punktow
odbywa si¢ standardowymi metodami systemu Windows ([Ctrl]+klik, [ Shift]-+klik).

— Edycja wysokosci anteny dopuszcza zmiang zarowno warto$ci wysokosci, jak i metody pomiaru.

— Edycja wysokosci celu dopuszcza zmiang zarowno warto$ci wysokosci, jak i metody pomiaru (gdzie to
mozliwe) i statej lustra.

— Podczas wyboru punktow do edycji, mozna wybrac jednoczesnie punkty z wysokos$ciami celéw (pomiar
konwencjonalny) jak i anten (GPS). Po nacis$nigciu [Edit], pojawia si¢ dwa okna dialogowe — osobno do
edycji wysokosci celu i anteny.

— Nie trzeba zaznaczaé sasiadujacych wysokosci celéw/anten do edycji.

— Nie mozna edytowa¢ grupy punktéw zawierajacych wigcej niz jeden typ anteny. W takim przypadku
nalezy wybra¢ punkty w osobnych grupach, kazda zawierajaca punkty o tym samym typie uzytej anteny.
— Mozna edytowac¢ grupg réznych celéw. W takim przypadku nowe wysokosci stosuja si¢ do kazdego z
celow, ale numery celow pozostaja bez zmian.

— Niektore pomiary klasyczne wykorzystuja cele obliczane (systemowe), majace zerowa wysokosc i
zerowaq stata lustra; przyktadowo Dual—prism offset. Nie mozna edytowaé wysokosci celéw dla takich
systemowych celow.

— Mozna posortowaé¢ kolumny w Point Managerze w celu utatwienia wyboru grup celow/anten do edycji.
Nalezy nacisna¢ nagléwek kolumny.

— Point manager automatycznie dodaje odpowiednie rekordy celéw/anten do bazy dla zapewnienia, ze
kazdemu punktowi przyporzadkowane sa wtasciwe warto$ci wysokos$ci i metody pomiaru.
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— Podczas edycji punktéw Point Manager automatycznie dodaje notatki do bazy, zawierajace oryginalne
dane przed edycja i czas ich zmiany.

Dodawanie i edycja notatek w Point managerze

Aby wpisaé notatke lub edytowac istniejaca, nalezy nacisnaé pole Note. Po wpisaniu tresci, klawisz
[Accept] zapisuje zmiany.

Dodawanie i edycja kodéw w Point managerze

Aby wpisa¢ kod Iub edytowac istniejacy, nalezy nacisna¢ pole Code. Wpisa¢ kod i w razie potrzeby takze
atrybuty, po czym zatwierdzi¢ klawiszem [Accept].

QC Graph (wykres jakosci danych)

Ekran QC Graph wys$wietla wykres wskaznikéw doktadnoéci danych w job-ie. Aby zmieni¢ rodzaj
wys$wietlanych danych, nalezy nacisna¢ [Display]. Klawisze strzatek stuza do przewijania wykresu.
Nacis$nigcie na ekranie powoduje wyswietlenie podstawowych informacji o punkcie. Wigcej informacji
dostepnych jest po dwukrotnym kliknigciu wykresu i wejsciu do Review.

Mozna przegladaé wykres:
¢ doktadnos$ci poziomej
* doktadnosci pionowe;j
* satelitow
* PDOP-u
* RMS (odchylenia standardowego)
* odchylenia standardowego kata poziomego
¢ odchylenia standardowego kata pionowego
* odchylenia standardowego odlegtosci
* wysokosci
* wysokosci celu.

Zapis punktow

Sposob pomiaru punktu wptywa na sposob jego zapisu w bazie Trimble Survey Controllera. Punkty
zapisywane sa jako wektory albo jako pozycje. Przyktadowo punkty z RTK i pomiaréw klasycznych
zapisywane sa jako wektory, natomiast punkty wpisane, pomierzone ré6znicowo w czasie rzeczywistym i
punkty z postprocessingu sa zapisywane jako pozycje.

Aby zobaczy¢ szczegoty danego punktu, nalezy wybra¢ Files / Review current job z menu gldwnego.
Rekord punktu zawiera jego nazwe, kod, metodg pomiaru, wspotrzedne oraz nazwe pliku z danymi GPS.
Pole Method zawiera sposob pozyskania punktu.

Wspotrzedne wyrazone sa w uktadzie WGS—84, siatki lub lokalnym w zalezno$ci od ustawienia w polu
Coordinate view. Aby zmieni¢ ustawienie Coordinate view, nalezy wykona¢ jedna z czynnosci:

» Wybrac¢ Files / Properties of current job / Units.

* Wybra¢ Files / Review current job. Wej$¢ do rekordu punktu i nacisnaé [Options].
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Uwaga — W celu wys$wietlenia punktu GPS w lokalnych wspotrzednych lub uktadzie siatki, nalezy
zdefiniowa¢ transformacj¢ uktadow i/lub odwzorowanie. Inna mozliwoscia jest kalibracja job-a.

Kazdy punkt wykorzystuje domy$lnie wysoko$¢ anteny zawarta w poprzednim rekordzie. Na tej
podstawie Trimble Survey Controller oblicza wysoko$¢ punktu na powierzchni terenu.

Ponizsza tabela wyjasnia sposéb zapisu punktu w polu Stored as.

Wartos¢ Punkt zapisany jako...

Grid Wspotrzedne w siatce

Local Lokalny uktad geodezyjny

WGS-84 Wspotrzedne geodezyjne WGS-84

ECEF Wspotrzedne XYZ WGS—84 Earth—Centered—EarthFixed (geocentryczne)

ECEF deltas Wektor WGS—84 Earth—Centered—EarthFixed (geocentryczne)

Polar Azymut, odleglo$c pozioma i przewyzszenie. Jest to wektor.

HA VA SD Odczyt kota poziomego, kat zenitalny i odleglos¢ skosna. Jest to wektor.

HA VA SD (raw) Odczyt kota poziomego, kat zenitalny i odlegto$¢ skosna, bez zadnych
poprawek. Jest to wektor.

Mag.Az VA SD Azymut magnetyczny, kat zenitalny i wektor odlegtosci.

MHA MVA MSD Usrednione wartosci: odczytu kota poziomego, kata zenitalnego i odlegtosci
sko$nej punktu odniesienia. Jest to wektor.

Pole Stored as nalezy rozumie¢ tacznie z polem Method.

W przypadku punktow obliczonych poprzez Cogo/Compute point mozna wybraé sposob ich zapisu.
Dostepne opcje zaleza od wybranego uktadu wspétrzednych oraz rodzaju obserwacji uzytych do
obliczenia punktu.

Uwaga — Punkty zapisane jako wektory sa ponownie przeliczane, jesli zmieni sig kalibracja job-a lub
uktad wspotrzegdnych, lub tez zmieni sig¢ wysoko$¢ anteny jednego z punktow bazowych. Punkty zapisane
jako wspotrzedne WGS—84 (przyktadowo punkt obliczony metoda From a baseline) nie sa aktualizowane.

Dla punktéw GPS, na koncu rekordu punktu zapisywany jest rekord doktadnosci danych Quality Control
Q0.

Klasyfikacja punktéw

Zapisany punkt posiada jedna albo dwie klasyfikacje:
— Punkty pomierzone GPS maja klasg obserwacji i klasg poszukiwawcza.
— Punkty wpisane, obliczone lub pomierzone klasycznie maja tylko klasg poszukiwawcza.
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Klasa obserwacji
Dla pomiaréw w czasie rzeczywistym, klasa obserwacyjna moze by¢ "L1 Fixed", "L1 Float", "WA
Fixed", "WA Float" lub "L1 Code" i zapisywane sa doktadnos$ci. Dla postprocessingu klasa obserwacji

jest "autonomous" i doktadnos$ci nie sa zapisywane.

Ponizsza tabela zestawia klasy obserwacyjne i odpowiadajace im rozwigzania pomiarowe.

Klasa obserwacyjna Rozwiazanie

L1 Fixed kinematyczne w czasie rzeczywistym, L1 fixed

L1 Float kinematyczne w czasie rzeczywistym, L1 float

L1 Code roznicowe w czasie rzeczywistym kodowe L1

Autonomous postprocessing

WAAS pozycja poprawiona roznicowo przez poprawki WAAS/EGNOS
WA Fixed rozwiazanie fixed z wykorzystaniem obliczen Wide Area

WA Float rozwiazanie float z wykorzystaniem obliczen Wide Area

Klasa poszukiwawcza

Klasa poszukiwawcza zostaje nadana punktowi pomierzonemu, wpisanemu lub tez obliczonemu. Jest ona
wykorzystywana przez Trimble Survey Controller, gdy wymagane sa szczegotowe informacje na temat
punktu do tyczenia lub do obliczen (na przyktad do obliczen Cogo).

Wigcej informacji w: Reguly przeszukiwania bazy danych.

Przegladanie i edycja danych drogowych lub wzorcow

Uwaga— Nie mozna przegladac ani edytowa¢ definicji drogi pochodzqcej z plikow GENIO ani LandXML.
Przegladanie definicji

Aby zobaczy¢ szczegoty dotyczace istniejacej definicji drogi nalezy wybra¢ Key in / Roads. Pods$wietli¢
zadana nazwe drogi i nacisnaé klawisz [Review]. Nacisnaé¢ [Esc] by powrdcic do listy, lub nacisnac [Prev]
lub [Next] by wyswietli¢ informacje o innych danych drogowych z listy.

Ta sama procedura stuzy do przegladania wzorcéw.

Szczegoly danych drogowych lub wzorcow mozna przeglada¢ w dowolnej chwili; wigcej informacji na
ten temat znajduje si¢ w: Przegladanie bazy danych. Mozna tez wybraé¢ Key in / Roads albo Key in /
Templates (tak jak dla edycji rekordu).

Edytowanie definicji
Uwaga— Nie mozna edytowa¢ drogi lub wzorca podczas pomiaru.
Podczas edycji definicji, zapisywana jest nowa definicja zastgpujaca stara. Oryginalna, dotychczasowa

definicja drogi lub wzorca pozostaje w bazie, lecz symbol usunigcia (&% ) wskazuje, ze nie jest ona juz
dostgpna.
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Aby edytowac definicj¢ zaimportowana z programu Trimble RoadLink lub czgsciowo wpisana, nalezy
wybra¢ Key in / Roads Iub Key in / Templates.

Aby wybra¢ definicje¢ drogi dla celow edycji nalezy wykonaé jedna z czynnoSci:
— Wybrac ja z listy
— Wpisa¢ nazwg definicji. Nazwa ta musi zgadzac¢ sig z istniejaca definicjq drogi.

Ten sam proces stuzy do edyc;ji definicji wzorca.

Mapa aktualnego job-a

Ekran Map of current job jest graficzng prezentacja obiektow bedacych w bazie (punktow, linii i tukow).
Mozna poruszaé si¢ po mapie i wybiera¢ obiekty do zwyklych zadan. Mozna tez wyswietli¢ mape w tle.

Aby wejs¢ do ekranu Map of current job nalezy:
1. Nacisna¢ [Map]. Aktualna pozycja anteny GPS wyswietlana jest w postaci krzyzyka. Aktualna
orientacja tachimetru pokazana jest linia kropkowa biegnaca od instrumentu do krawedzi ekranu. Po
zmierzeniu odleglosci, pozycja lustra pokazana jest w postaci krzyzyka.
2. Do nawigacji po mapie stuza klawisze funkcyjne mapy (zob.ponizej).

Uwaga — Wyswietlane sq tylko wspotrzedne w siatce wspotrzednych. Jesli nie ma zdefiniowanego
odwzorowania, pojawiajq sie tylko punkty zapisane jako grid. W przypadku projektu drogowego
wySwietlany jest kilometraz i os drogi. Aby wyswietli¢ przekroj poprzeczny drogi biegnqcy przez aktualng
pozycje, nalezy nacisnqc¢ klawisz [XS].

Jesli wystepuja punkty o takich samych nazwach, wy$wietlany jest ten o wyzszej klasie poszukiwawczej.
Wigcej informacji na temat klas poszukiwawczych w TSC znajduje si¢ w: Reguly przeszukiwania bazy
danych.

Uwaga —Jesli pole Grid coords w ekranie Cogo settings jest ustawione na "Increase South—West" lub
"Increase South—East", ekran mapy jest obréocony o 180°. Litera N na strzalce potnocy wskazuje Grid 0°.

Klawisze funkcyjne mapy
Stuza one do:
* poruszania si¢ po mapie
* zmiany opcji wySwietlania mapy

* wySwietlania przekrojow poprzecznych drogi

Niektore klawisze moga znajdowac sig¢ w trybie aktywnym. Od wybranych aktywnych klawiszy
funkcyjnych zalezy efekt kliknigcia na mapie.

Funkcje opisano w ponizszej tabeli:

Klawisz Dzialanie

+ naci$nij by powickszy¢
naci$nij i przytrzymaj by uaktywnié
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Klawisz

Dzialanie

zaznacz obszar mapy do powigkszenia lub przeciagnij tworzac prostokat

Pan

nacis$nij by pomniejszy¢

naci$nij i przytrzymaj by uaktywnié

zaznacz obszar mapy do pomniejszenia

naci$nij by przemiescic si¢ po mapie

naci$nij i przytrzymaj by uaktywnié

zaznacz obszar mapy do scentrowania, lub zaznacz i przeciagnij by
przeciagna¢ mapg

e,

naci$nij by pokazac¢ wszystkie obiekty na ekranie
naci$nij i przytrzymaj by uaktywnié¢

Nacis$nigcie strzatki w gore powoduje dostgp do dalszych funkcji, opisanych ponizej:

Klawisz

Dzialanie

Filter

pokazuje legendg symboliki uzytej na mapie i pozwala na wybdr rodzaju
wys$wietlanych obiektow

Pan to

wys$wietla ekran Pan fo point. Nalezy poda¢ nazweg punktu i skalg.

Options

W pojawiajacym si¢ ekranie mozna:

— zmieni¢ etykiety wy$wietlane przy punktach.

— wyswietli¢ symbole punktow, kody i punkty do tyczenia.

— zaznaczy¢ opcje Automatic pan to your current position (automatyczne
przesuwanie mapy do aktualnej pozycji).

— okresli¢ dla kazdego punktu, czy ma by¢ wyswietlany symbol punktu i kod.
Jesli opcja Display coded features jest zaznaczona, Trimble Survey Controller
kresli linie migdzy punktami o okreslonych cechach wy$wietlania. Podczas
tworzenia badz edycji kodu mozna okresli¢ jego wlasciwosci wyswietlania
poprzez klawisz funkcyjny [Display].

— wybraé, czy maja by¢ wyswietlane punkty z listy do tyczenia. Nalezy
ustawi¢ warto$¢ pola Display stakeout

list points na "Yes".

XS

Jesli w job-ie znajduje si¢ projekt drogowy, nacisnigcie klawisza [ XS]
spowoduje wyswietlenie jego przekroju poprzecznego i pozycji obserwatora
wzgledem tego przekroju. Przekroj wyswietlany jest jak patrzac w strong
rosnacego kilometrazu.

Jesli nie rozpoczgto jeszcze pomiaru, mozna go rozpoczaé postepujac zgodnie
z komunikatami. Jes$li w job-ie jest wigcej niz jeden projekt drogowy, pojawi
si¢ okno Select road. Nalezy wybra¢ zadana drogg do przegladania.

Filtr

Klawisz funkcyjny [Filter] stuzy do operowania:
¢ wybranymi punktami, przyktadowo: Stakeout / Points / Add / Select from list / Filter.
* wysSwietlanymi obiektami, przyktadowo: Map / Filter.

ExTrimbles




Zaznaczenie obiektu wybiera go; ponowne nacisnigcie odznacza. Znaczek obok obiektu wskazuje, ze jest
on wybrany. Klawisze [All] oraz [None] wspomagaja wybor.

Uzywanie mapy do zwyktych zadan

Mozna uzy¢ ekranu Map of current job do wyboru obiektéw (punktow, linii, tukow) do réznych zadan.
Aby wybra¢ obiekt mapy, nalezy wykona¢ jedna z czynnosci:
— Zaznaczy¢ zadane obiekty na mapie. Wybrane obiekty sa pod§wietlone i pokazane jako negatyw
(biate na czarnym tle). Jesli w pod$§wietlonym obszarze jest wigcej niz jeden obiekt, pojawia sig lista
wybranych obiektow. Nalezy wybra¢ zadane obiekty z listy i nacisna¢ [OK] albo klikna¢ poza lista
by powrdci¢ do mapy.
— Zaznaczy¢ zadane obiekty przy pomocy okna wyboru.

Aby odznaczy¢ obiekt mapy, nalezy wykona¢ jedna z czynnoSci:
— Klikna¢ odpowiedni obiekt by odznaczy¢ go. Jesli w podSwietlonym obszarze jest wigcej niz
jeden obiekt, pojawia sig lista wybranych obiektow. Odznaczy¢ zadane obiekty. Nacisna¢ [OK] albo
klikna¢ poza lista by powrdci¢ do mapy.
— Nacisna¢ i przytrzymac kursor na mapie a nastgpnie wybra¢ List selection z menu podrgcznego.
Pojawi si¢ lista wybranych obiektow; odznaczy¢ zadane obiekty.
— Aby odznaczy¢ wszystkie wybrane obiekty, klikna¢ podwdjnie poza nimi. clear the entire
selection, double—tap off the selected features. Mozna tez nacisnac i przytrzymac kursor na mapie a
nastgpnie wybraé Clear selection z menu podrgcznego.

Aby wykona¢ zadanie na wybranych obiektach, nalezy wykona¢ jedna z czynno$ci:
¢ Measure / Stakeout. Jesli nie wybrano obiektow, mozna nacisna¢ [Measure] by zmierzy¢ aktualna
pozycje. Nacisnaé [Stakeout] aby wytyczy¢ wybrane obiekty. Jesli wybrano wigcej niz jeden punkt,
punkty sa dodawane do listy Stake out points list, skad mozna je wybiera¢ do tyczenia.

Mozna tez klikna¢ dwukrotnie obiekt do tyczenia. Jesli w pod$wietlonym obszarze jest wigcej niz
jeden obiekt, pojawia sig lista obiektow zawartych w tym obszarze. Nalezy wybra¢ obiekt do
tyczenia.

Jesli wybrano rézne rodzaje obiektow (punkty, linie, tuki), tylko obiekty pierwszego wybranego
typu moga by¢ tyczone. Aby wytyczy¢ obiekty pozostatych typow, nalezy wyczysci¢ wybor i
wybra¢ ponownie pozostate obiekty do tyczenia.

Wskazowa — Aby zmienic kod podczas uzywania funkcji Measure, nalezy upewnié sie najpierw, ze
zaden obiekt nie jest wybrany, nastepnie kliknqc i przytrzymac¢ na mapie oraz wybracé opcje Set
point code.

¢ Menu podrgczne. Dostep do niego jest przez kliknigcie i przytrzymanie kursora na mapie. Menu to
daje szybki dostgp do zwyklych opcji. Opcje te zaleza od liczby i rodzaju wybranych obiektow.

W ponizszej tabeli opcje dostepne poprzez menu podreczne oznaczone sa gwiazdka (*) dla
obiektow w odpowiedniej kolumnie.

Opcja Obiekt
Nie Jeden | Dwa punkty | Trzy lub wigcej Linia Luk
wybrano | punkt punktow
Review - * *
List selection - * * *
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Clear selection -
Delete -

Stakeout -
Measure - - - - -
calibration point
Navigate to point - - - - -
Turn to point - - - - -

* K| % *

* *

Compute inverse - - * * : 3
Compute area - - - * ) )
Subdivide a line - - - - %

Subdivide an arc - - - . ) %

Key in point * - - - - -
Key in line - - * - - -

Set point code * - - - - -

Uwaga —W przypadku wybrania dwoch punktow o takiej samej nazwie i zastosowania opcji Review
lub Delete, pojawia sie lista podwdojnych punktow. Nalezy wybrac punkt do przegladniecia lub
usuniecia.

* Wypelnianie pol. Wprowadz nazwy obiektéw w odpowiednie pole poprzez wybor z mapy. Nalezy
wybra¢ obiekt z mapy a nastgpnie uruchomié jedna z funkcji pomiarowych, jak Cogo lub Stakeout.
Wybrane obiekty zostaja automatycznie wpisane do odpowiednich pol.

* Lista wyboru z mapy. Opcja Map selections jest dostgpna z prawej strony pola nazwy obiektu, po
wyborze obiektéw z mapy; zapewnia ona dostgp do listy wybranych obiektéw. Pokazane sa tylko
obiekty charakterystyczne dla danego pola.

Nie mozna zastosowa¢ Trimble Survey Controllera do usuwania punktéw z plikow dotaczonych. Punkty
takie nie pojawiaja si¢ na ekranie Review na liscie punktow, ktore moga by¢ usunigte.

Autopan

Funkcja Autopan stuzy do automatycznego centrowania mapy na podstawie aktualnej pozycji. Funkcja
dziata tylko wowczas, gdy aktualna pozycja jest widoczna w wybranym widoku mapy.
Aby uaktywnié¢ funkcje Autopan, nalezy:

1. Nacisna¢ klawisz “strzatka w gére¢” na ekranie Map of current job

2. Nacisna¢ [Options].

3. Zaznaczy¢ opcje Automatic pan to current position.

4. Nacisna¢ [Accept].

Jednostki

Mozna zmieni¢ jednostki miar uzywane przez Trimble Survey Controller. Mozna tez okresli¢ typ i
kolejnos¢ wyswietlania wspotrzegdnych, sposdb wyswietlania nachylen i warto$ci dotyczacych
kilometrazu.

Aby zmieni¢ ustawienia jednostek, nalezy wybra¢ Files / Properties of current job / Units i zmienié
warto$ci w polach wedtug potrzeb.

Kolejnos¢ wyswietlanych wspotrzednych moze by¢ nastepujaca:
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* North-East-Elev
» East-North-Elev
e Y-X-Z
e X-Y-Z

Dla opcji Y-X-Z oraz X-Y-Z 0§ Y oznacza East (wschod), a 0§ X oznacza North (potnoc).
Ponizsza tabela podaje opcje wyswietlania pozycji.

Opcja Opis

WGS-84 Szerokos¢, dtugo$¢ i wysokos¢ na WGS-84

Local Szerokos¢, dtugosé i wysokos¢ na lokalnej elipsoidzie

Grid Northing-Easting-wysoko§¢

Station and Offset Kilometraz, offset, przewyzszenie w stosunku do linii, fuku Iub drogi
ECEF (WGS-84) Wspotrzedne XYZ na Earth Centered Earth Fixed WGS-84

Az VA SD Azymut, kat pionowy i odlegtos$¢ skosna

HA VA SD (raw) Kierunek poziomy, kat pionowy i odlegtos$¢ skosna

Az HD VD Azymut, odleglo$¢ pozioma i przewyzszenie

HA HD VD Kierunek poziomy, odlegto$¢ pozioma i przewyzszenie

Delta Grid Roéznice w warto$ciach Northing, Easting i wysokosci od stanowiska instrumentu

Do niektorych pol (np. azymut) mozna wprowadza¢ wartoéci w jednostkach innych niz ustawione w
systemie. Dla tych pol pojawia si¢ klawisz funkcyjny [Units]. Po zatwierdzeniu wartosci pola poprzez
klawisz [Enter], jednostki wpisane sa przeliczane na systemowe.

Nachylenie moze by¢ wyswietlane jako kat, procent lub stosunek. Stosunek moze by¢ wyswietlany jako
Rise:Run albo Run:Rise (przewyzszenie : odleglos¢ albo odlegtos¢ : przewyzszenie).

e 7
S /

/ AER
=

Ustawienie w polu Laser VA display okresla sposdb wyswietlania katow pionowych (jako katy zenitalne
mierzone od pionu albo katy pionowe mierzone od ptaszczyzny poziomej).

Pliki dotagczone

Mozna dotaczy¢ pliki (*.csv, *.txt, lub *.job) do aktualnego job-a dla zapewnienia tatwego dostgpu do
dodatkowych danych.

Uwaga —W dolqczonym folderze nie ma dostepu do drog, linii ani tukow.
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Plik dotaczony pozwala na dostgp do punktoéw nie istniejacych w biezacym folderze i nie przeznaczonych
do zaimportowania do niego. Dotaczone punkty z plikow CSV pojawiaja sig¢ jako przecinek (, );
dotaczone punkty z innych job-6w pojawiaja si¢ wraz ze swoim oryginalnym symbolem punktu.
Wszystkie dotaczone punkty pojawiaja si¢ w kolorze niebieskim. Punkty dotaczone moga by¢
wykorzystane do:

* tyczenia, bez konieczno$ci importu tych punktow do aktualnego job-a

» wprowadzania warto$ci do pdl nazw punktow, jak np. dla funkcji COGO

* porownania aktualnego pomiaru z poprzednim

Uwagi

- Z mapy punkty dotaczone mozna jedynie przegladac¢. Punkt dotaczony, po zaznaczeniu i skopiowaniu do
aktualnego folderu, pojawia si¢ na mapie jako “c”.

- Mozna dotaczy¢ wiele plikow (*.csv *.txt *.job). Jesli punkt nie wystepuje w aktualnym job-ie, ale
wystepuje w kilku plikach dotaczonych, wybierany jest punkt z pierwszego pliku. Jesli dotaczony folder
zawiera kilka punktéw o takiej samej nazwie, maja zastosowanie reguty pezeszukiwan dla znalezienia
najlepszego punktu.

Transmisja plikéw dolaczonych

Mozna przestaé plik dotaczony CSV z komputera, przesta¢ plik pomigdzy kontrolerami lub wystaé punkty
do pliku CSV z poprzedniego job-a.

Przed wystaniem pliku CSV nalezy upewnic sig, czy dane w nim zawarte sa w formacie: nazwa punktu,
pierwsza wspohrzedna (Northing lub Easting), druga wspotrzedna (Easting Iub Northing), wysokos¢, kod
punktu.

Uwaga —Kolejnos¢ wspotrzednych (Northing oraz Easting) w pliku CSV musi by¢ zgodna z ustawieniem
w polu Coordinate order na ekranie Units.

Aby przesta¢ plik CSV z komputera do folderu \Trimble Data na kontrolerze, nalezy uzy¢ Data Transfer
albo Microsoft ActiveSync. Wigcej informacji znajduje si¢ w: Przesytanie plikow migdzy kontrolerem i

komputerem.

Aby przesta¢ plik migdzy kontrolerami, nalezy uzy¢ Windows Explorera. Nalezy wybra¢ File / Send to /
File Transfer.
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Aby wybrac¢ pliki dotaczone:
1. Nalezy wybra¢ Files / Properties of current job z menu gldéwnego Trimble Survey Controllera i
nacisna¢ przycisk [Linked files]. Pojawi si¢ ekran Linked files.
2. Zaznaczy¢ pliki przeznaczone do wykorzystania w aktualnym job-ie albo nacisna¢ klawisz [All]
aby wybra¢ wszystkie pliki.

Aby zaimportowa¢ punkty z pliku dotaczonego do aktualnego folderu, nalezy wybrac Files /
Import/Export / Receive ASCII data.

Korzystajac z plikow dotaczonych nalezy upewni¢ sig, ze sa one w takim samym uktadzie wspotrzednych
jak folder, do ktorego sa one dotaczone.

Tyczenie punktéw z pliku dolaczonego

Aby wytyczy¢ punkt z pliku dotaczonego, nalezy wykonaé jedna z czynnosci:
* Z mapy wybra¢ punkt do wytyczenia.
* Doda¢ punkt do listy Stake out points przy pomocy opcji Select from file.

Uwaga-— Jesli dodajqc punkty do listy punktow do tyczenia przy pomocy opcji Select from file punkt juz
istnieje w aktualnym job-ie, wowczas punkty z pliku dolqczonego nie sq wyswietlane.

Wprowadzanie nazw punktow

Aby wprowadzi¢ punkt z pliku dolaczonego w pole nazwy punktu, nalezy wejs¢ do pola i wpisa¢ nazwe
punktu. Wpisany tak punkt dotaczony zostaje skopiowany do bazy danych aktualnego job-a.

Mapa w tle

Aby wybra¢ mape do wyswietlenia w tle ekranu Map of current job, nalezy wybra¢ Files / Properties of
current job / Background files.

Trimble Survey Controller obstuguje formaty AutoCAD ASCII (*.dxf) oraz ESRI Shape (*.shp).

Mozna wyswietli¢ wigcej niz jedna mape jednoczes$nie. Obiekty na mapie nie moga by¢ zaznaczone,
edytowane ani usuwane.

Obstugiwane obiekty pliku DXF to: 3D FACE, ARC, CIRCLE, INSERT, LINE, LWPOLYLINE, POINT,
POLYLINE oraz TEXT.

Obstugiwane obiekty pliku SHP to: Null shape, Point, PolyLine, Polygon, MultiPoint, PointZ, PolyLineZ,
PolygonZ, MultiPointZ, PointM, PolyLineM, PolygonM, MultiPointM oraz MultiPatch.

Poniewaz dane te stuza jedynie do wySwietlenia w tle - wartosci atrybutow, wysokos$ci (wartoéci Z) i inne
pomiary (warto$ci M) nie sa wczytywane.

Do transmisji mapy do Trimble Survey Controllera stuzy Data Transfer lub Microsoft ActiveSync.

Biblioteka obiektow i atrybutéw

Podczas pomiaru, w celu wybrania kodu nalezy najpierw wybra¢ biblioteke:
1 Wybra¢ Files / Properties of current job z menu gtéwnego.
2.Nacisna¢ klawisz [Feature library] i wybra¢ zadang biblioteke.

Aby wybra¢ kod z biblioteki:
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1. W polu Code nalezy wpisa¢ pierwsza literg kodu. Pojawiajaca sig lista kodow zostaje
ograniczona do kodow zaczynajacych sig na t¢ literg.

Uwaga —W kontrolerach majqcych jedynie klawiature numerycznq Trimble Survey Controller
uzywa liczb do odfiltrowania alfanumerycznej listy kodow. Oznacza to, Ze nie trzeba wprowadzaé
kontrolera w tryb alfanumeryczny, by wprowadzi¢ alfanumeryczny kod. Przykiadowo wpisanie 2
spowoduje wyswietlenie listy kodow zaczynajqcych sie od 2 oraz od zwiqzanych z tym klawiszem
liter T, Uoraz V.
2. Aby wlaczy¢ tryb autouzupetniania, nalezy zaznaczy¢ Auto on.

* Gdy tryb ten jest wlaczony, w polu pojawia si¢ pierwszy kod pasujacy do wpisanych

znakow.

* Gdy tryb ten jest wylaczony, w polu pojawiaja si¢ tylko wpisywane znaki.

3. Aby w dalszym stopniu odfiltrowac¢ liste kodow, nalezy wpisa¢ wigcej znakow. Klawisze strzatek
przewijaja liste, a klawisz [Enter] zatwierdza pod$wietlony kod i powoduje przejscie do nastgpnego
pola.

Aby wpisa¢ wigcej kodow na raz, nalezy po wprowadzeniu kodu z listy wpisa¢ spacje dla wyswietlenia
ponownie catej listy kodow, po czym wybra¢ nastepny kod. Maksymalna dtugos¢ wyrazenia w polu Code
to 42 znaki.

Wskazowki
» Aby edytowac wpisany kod, nalezy przemiescic¢ kursor w Zadane miejsce przy pomocy strzatek a
nastepnie klawiszem [Backspace] usunqc¢ niepotrzebne znaki. Podczas modyfikacji kodu ulega
rowniez modyfikacji pojawiajqca sie lista kodow.
* Przy wylaczonym autouzupetnianiu ostatnio wpisane kody pojawiajq sie na poczqtku listy.
Wartosé pola sktadajqca sie z kilku kodow pamietana jest jako pojedynczy wpis, co pozwala na
szybki wybor ostatnio uzywanych kodow, zwtaszcza ,, diugich wpisow”.
* Przy wigqczonym autouzupetnianiu: aby wpisac kod, ktorego nie ma w bibliotece, lecz dla ktorego
istnieje w bibliotece kod do niego podobny, nalezy po wpisaniu zqdanego kodu nacisnq¢ spacje (co
spowoduje zaakceptowanie kodu wpisanego, a nie jego odpowiednika z biblioteki). Inng
mozliwosciq jest wylqczenie autouzupetniania.

Uwaga— Nie mozna wybra¢ innej biblioteki atrybutow dla aktualnego job-a, jesli zapisano juz punkt z
atrybutami.

Podczas uzywania kodu posiadajacego atrybuty aplikacja TSC przypomina o wprowadzeniu wartosci
atrybutow.

Kodowanie obiektow z wykorzystaniem predefiniowanych atrybutow

Mozna wykorzystywac biblioteki atrybutow stworzone w programach: Trimble Geomatics Office, Feature
and Attribute Editor lub Data Dictionary Editor do przechowywania dodatkowych atrybutow kodow. W

Trimble Survey Controllerze kody te posiadaja ikonke (& ) obok kodu w bibliotece.

Uwaga —Kody obiektow stworzone w Trimble Survey Controllerze nie posiadajq atrybutow z nimi
zwiqzanych.

Uwaga —Obiekty sklasyfikowane w bibliotekach w innym oprogramowaniu jako Punkt, Linia czy tez
Obszar, w Trimble Survey Controllerze sq obiektami punktowymi.
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Wskazowka -Pla zwiekszenia efektywnosci mozna w oprogramowaniu zewnetrznym uprzednio
zdefiniowac wartosci domysine, zakres wartosci, auto-generowane czas i date oraz odpowiedniq strukture
menu. Podczas stosowania auto-generowanych czasow nalezy upewnic sie co do poprawnosci ustawienia
czasu w Trimble Controllerze. Informacje o sposobie ustawiania czasu i daty kontrolera znajdujq sie w
sekcji Data i czas.

Uwaga —W razie ustawienia w oprogramowaniu zewnetrznym, ze wprowadzona wartos¢ pola jest
niedozwolona jako wartos¢ atrybutu, nie mozna wprowadzic takiej wartosci atrybutu w TSC.

Aby wprowadzi¢ atrybut przed pomiarem punktu, nalezy:
1. Wpisa¢ kod obiektu i nacisna¢ klawisz [Attrib]. Pojawia si¢ ekran z kodem i atrybutami.
2. Wpisa¢ wartos$ci w pola atrybutow.
Maksymalna dhugos¢ tekstowego atrybutu to zwykle 100 znakow. Wiasna definicja biblioteki moze
okresla¢ mniejsza wartosc.

WskazOwa —Jesli obiekt byt juz w aktualnym job-ie uzywany, zestaw ostatnio wprowadzonych atrybutow
dla takiego obiektu jest uznany jako domysiny. Aby uzy¢ domysinych wartosci z biblioteki, nalezy nacisnq¢
klawisz [Default].

Klawisze [Prev] i [Next] pojawiaja si¢, jesli w polu Code jest wigcej niz jeden kodow z atrybutami. Stuza
one do przechodzenia pomigdzy atrybutami.

Aby wpisa¢ atrybuty podczas pomiaru punktu:
1. Wpisz kod obiektu. Pojawia si¢ klawisz [Attrib].
2. Nacisna¢ klawisz [Measure] aby rozpoczaé¢ pomiar punktu. Wy§wietlany zostaje ekran z kodem i
atrybutami.
3. Wpisa¢ warto$ci w pola atrybutdéw. Nacisnaé¢ klawisz [Store] aby zatwierdzi¢ wpisane wartoSci.

Wskazowa - Trimble Survey Controller potrafi automatycznie zapisaé mierzony punkt jeszcze podczas
wpisywania atrybutow. Aby wlqczy¢ te opcje, nalezy zaznaczyé ,, Auto store point” w styly pomiarowym.

Opcja Prompt for attributes

Podczas pomiaru punktéw z atrybutami w Measure topo mozna wylaczy¢ opcje Prompt for Attributes w
ekranie Options. TSC przestaje wowczas przypominaé o wprowadzaniu atrybutow przy kazdym
pomierzonym w ekranie Measure topo punkcie (i przy pomiarze punktéw z mapy). Atrybuty otrzymuja
warto$ci domyslne albo poprzednio uzyte dla danego kodu. Aby zmieni¢ wartosci atrybutow, nalezy uzy¢
klawisza [Attrib]. Nastepne punkty beda uzywaly juz nowych wartos$ci atrybutoéw dla takiego kodu. Jesli
sa kody z wymaganymi warto$ciami atrybutow nie posiadajace warto$ci domyslnych ani poprzednio
wprowadzonych, TSC zada wpisania atrybutéw za pierwszym razem przy pomiarze punktu z danym
kodem.

Uwaga-— Podczas normalnej pracy Trimble Survey Controller zawsze przypomina o wpisaniu wartosci
atrybutow. Wylqczenie opcji Prompt for Attributes jest mozliwe jedynie podczas pomiaru klasycznego
punktow tachimetrycznych z ekranu Mesaure topo albo z mapy.

Wprowadzanie atrybutéw dla punktow zakodowanych bez uzycia predefiniowanych atrybutéw
Mozna wprowadzi¢ wiele atrybutéw dla jednego punktu.Przyktadowo dla punktu zakodowanego jako

drzewo mozna wprowadzi¢ jego gatunek, wysokos$¢, obwod i roztozystosé.
Aby wpisaé atrybuty punktu nalezy uzy¢ znaku dwukropka (:):
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1. Pomierzy¢, wpisa¢ badz obliczy¢ punkt.

2. Nacisna¢ klawisz [Favorites] i wybra¢ Key in note.

3. Wpisac pierwszy atrybut i nacisna¢ dwukropek. Wpisac jego warto$¢ i nacisnaé [:] ponownie.
Jesli dla job-a wybrana jest biblioteka kodow i atrybutow, lista kodéw pojawia si¢ po nacisnigciu
spacji.

4. Wpisac¢ nastgpny atrybut i nacisnaé [:] ponownie. Dla drzewa atrybutami moga by¢:
Gatunek:Dqb:Szerokosc:1.0: Wysokosc¢:15:Roztozystosc: 12

5. Powtarza¢ krok 4 az wprowadzone zostana wszystkie atrybuty, po czym zatwierdzi¢ [Enter].

Wskazowa —Mozna uzyé klawisza [Switch to] by powrdcié¢ do ekranu zapisywania punktu bez zamykania
okna atrybutow.

Uwaga —Atrybuty zapisane jako notatki z separatorem “:” sq traktowane jako notatki przez Trimble
Geomatics Office. Dla wiekszej elastycznosci mozna zapisywac atrybuty przy pomocy pod-rekordow
atrybutow badz tez bibliotek kodow i atrybutow stworzonych w oprogramowaniu zewnetrznym.

Aby edytowa¢ kod juz po pomiarze punktu:

1. Wybra¢ Files / Review current job.
2. Zmieni¢ warto$¢ kodu dla punktu.
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Ponowny pomiar punktéw posiadajacych atrybuty

Aby ponownie wytyczyé/pomierzy¢ punkty, dla ktorych juz wprowadzono wartosci atrybutow:
1. Jesli job-a nie ma jeszcze w Trimble Survey Controllerze, nalezy go przesta¢ z Trimble

Geomatics
Office.

Uwaga — Nalezy oprdcz punktow przesta¢ takze odpowiednie atrybuty.

2. Wybra¢ Survey / Survey style / Stakeout z menu gléwnego.

3. Nacisna¢ [Options] i ustawi¢ szczegdty punktow tyczonych:
¢ Ustali¢ warto$¢ pola As-staked name na Design name
¢ Ustali¢ wartos$¢ pola As-staked code na Design code

4. Wytyczy¢ punkt.
5. Pomierzy¢ wytyczony punkt.

Wartosci atrybutow dla punktu sa tymi wpisanymi poprzednio. Nie sa uzyte domys$lne wartosci z
biblioteki. W razie potrzeby mozna zmieni¢ wartosci atrybutow.

Kopiowanie miedzy folderami

Aby skopiowa¢ kalibracje, punkty, punkty kontrolne lub projekt drogowy z innego job-a w bazie, nalezy:
1. Wybra¢ Files / Copy between jobs.
2. Wybra¢:
¢ nazwg folderu w polu Job to copy from.
¢ nazwe folderu w polu Job to copy to.
¢ clementy do skopiowania w polu Copy.
Jesli zaznaczono opcje Copy duplicate points, pojawi si¢ opcja Overwrite.
3. Jesli cheesz skopiowaé podwdjne punkty i tym samym nadpisaé i usunaé podwojne punkty z
docelowego job-a, zaznacz odpowiednie opcje.
4. Jesli pole Copy ustawione jest na Points, staja si¢ dostgpne rézne opcje wyboru w menu Select
Point. Nalezy wybra¢ odpowiednia opcje.

Podczas kopiowania punktow nalezy upewnic sig, ze uzywaja one tego samego uktadu wpodtrzednych co
job, do ktorego sa one kopiowane.

Aby stworzy¢ nowego job-a ze wszystkimi domys$Inymi ustawieniami (w tym ustaweniami uktadu
wspotrzednych) z innego job-a, nalezy odwota¢ si¢ do sekcji Job operations.
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Key in (Wprowadzanie)

Menu Key in

To menu pozwala wprowadzi¢ dane do kontrolera Trimble Survey przy pomocy klawiatury (keypad).

Mozna wprowadzi¢ punkty, ciagi, tuki, drogi, szablony i notatki.
Wigcej informacji mozna znalez¢ w:

Points (Punkty)

Lines (Ciagi)

Arcs (Luki)

Roads (Drogi)

Templates (Szablony)

Notes (Notatki)

Key in = Points (Wprowadzanie — Punkty)

Przy pomocy tej funkcji, mozesz wprowadzi¢ wspotrzedne definiujace nowe punkty:

1.Z gtéwnego menu, wybierz Key in / Points.
2.Wprowadz nazwe punktu.

3.WprowadzZ wartos¢.
4.Nacisnij Store aby obliczy¢ lub zapisa¢ punkt.

Aby wprowadzi¢ punkt z mapy:

1.Upewnij sig, ze aktualnie wybor jest wyczyszczony.

2.Nacisnij i przytrzymaj na mapie punkt aby go dodac.

3.Z podrecznego menu, wybierz Key in point. Pojawi si¢ okno Key in points.
4.Uzupeknij pola jesli to mozliwe.

Key in = Lines (Wprowadzanie - Linie)
Uzyj tej funkcji aby zdefiniowa¢ nowy ciag. Wybierz jedna z metod:

Two points (dwa punkty)
Brng—dist from a point
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Aby zdefiniowa¢ nowy ciag metoda Two points (Dwéch punktéow):

1.Wykonaj jedna z czynno$ci:
¢ 7 mapy, wybierz punkt poczatkowy Start point (1) i punkt koncowy End point (2). (Zobacz
rysunek ponizej .) Naci$nij i przytrzymaj na mapie i wybierz Key in line z podrgcznego menu.
¢ Wybierz Key in / Line z gléwnego menu. W polu Method, wybierz Two points. WprowadzZ nazwe
pierwszego punktu (Start peint), i ostatniego punktu (End point).
2.Uzyj klawisza funkcyjnego Options aby okresli¢ nawiazanie, uktad, lub poziom odniesienia.
3.Wprowadz nazwe ciagu.
4.Dla stanowisk, wprowadz warto$¢ poczatkowego stanowiska (Start station) i Station interval
(odlegtos¢ migdzy stanowiskami).

P

.-| [ ]
Aby zdefiniowa¢ nowy ciag metoda Brng-dist from a point:

1.Z gtéwnego menu, wybierz Key in / Line.

2.Uzyj klawisza funkcyjnego Options aby okresli¢ nawiazanie, uktad, lub poziom odniesienia
3.Wprowadz nazwg ciagu.

4.W polu Method, wybierz Brng-dist from a point

5.Wprowadz nazwe poczatkowego punktu (Start point) (1), azymut (2), i dtugos$¢ boku(3). Zobacz
rysunek ponize;j.

6.0kresl klase (Grade) punktow.

7.Dla stanowisk, wprowadz warto$¢ poczatkowego stanowiska (Start station) i Station interval

Key in — Arcs (Wprowadzanie tukow)

Uzyj tej funkcji aby zdefiniowa¢ nowy tuk. Wybierz jedna z metod:

Two points and radius (Dwa punkty i promien)
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Arc length and radius (Dtugos¢ tuku i promien)
Delta angle and radius
Intersect point and tangents (Punkt przecigcia i tangens)

Ponizszy rysunek opisuje okreslenia uzyte do zdefiniowania tuku.

< Targent ergth
H > [Morward tangent
Intersection DDI'[t‘___________________" ™

]

' Direction LGl

+  =Right

! s

i "L

. a2
Back tancent aF R
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Delts angls /™
L]
Frorr poirt Canter pain:

Wartosc¢ stycznej wstecz (back tangent) jest zwiazana z kierunkiem stanowisk lub z kierunkiem wzrastania

ciagu. Np. kiedy stoisz na punkcie przecigcia (intersection point) i patrzysz w kierunku wzrastania ciagu

styczna wprzod (forward tangent) jest przed toba a back tangent jest za toba.

Pole kierunku (direction field) okre$la czy tuk jest obrocony w lewo (przeciwnie do wskazowek zegara)

czy w prawo (zgodnie ze wskazoéwkami zegara) od punktu poczatkowego. Ponizszy rysunek pokazuje

obydwa rodzaje:

To poin:
-
Direclion 5
= Hignt I{’
e = Direslicn
.o =Leit
Frem paint

Aby zdefiniowa¢ tuk uzywajac metody Two points and radius (Dwo6ch punktéw i promienia):

1.Z gtéwnego menu, wybierz Key in / Arc.

2.Uzyj klawisz funkcyjnego Options aby okre$li¢ nawiazanie, uktad, poziom odniesienia.

3.Wprowadz nazwe tuku.

4. W polu Method, wybierz Two points and radius.
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5.Wprowadz nazwe punktu poczatkowego (1), nazwe punktu koncowego (2),

i promien (3) tuku. Wedhug rysunku ponize;j.

6.0kresl kierunek tuku.

7.Dla kilometraza, wprowadz warto$¢ poczatkowa (Start station) i interwat (Station interval).

Aby zdefiniowa¢ luk uzywajac metody dlugosci tuku i promienia (Arc length and radius):

1.Z glownego menu, wybierz Key in / Are.

2. Uzyj klawisz funkcyjnego Options aby okresli¢ nawiazanie, uktad, poziom odniesienia i klasg
metody.

3.Wprowadz nazwe tuku.

4.W polu Method, wybierz Arc length i radius.

5.Wprowadz nazwe punktu poczatkowego (1), styczng wstecz (2), promien (3)i dlugos¢ tuku. Wedlug
ponizszego rysunku.

6.0kresl kierunek tuku i klase punktow.

7. Dla kilometraza, wprowadz warto$¢ poczatkowa (Start station) i interwat (Station interval).

g
AN
\-

Aby zdefiniowa¢ tuku uzywajac metody Delta angle i promienia (Delta angle and radius):

1.Z glownego menu, wybierz Key in / Are.

2. Uzyj klawisz funkcyjnego Options aby okresli¢ nawiazanie, uktad, poziom odniesienia i klas¢
metody .

3.Wprowadz nazwe tuku.

4. W polu Method, wybierz Delta angle iradius.

5.Wprowadz nazwe punktu poczatkowego (1), styczna wstecz (2), promien (3) and the turned angle (4)
of the arc. Wedlug ponizszego rysunku.

6.0kresl kierunek tuku i klase punktow .

7. Dla kilometraza, wprowadz warto$¢ poczatkowa (Start station) i interwat (Station interval).

P |
L
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Aby zdefiniowa¢ luk uzywajac metody Punktu przececia i tangenséw (intersect point and tangents):

1.Z glownego menu, wybierz Key in / Are.

2. Uzyj klawisz funkcyjnego Options aby okresli¢ nawiazanie, uktad, poziom odniesienia.
3.Wprowadz nazwe tuku.

4.W polu Method, wybierz intersect point i tangents.

5.Wprowadz nazwe punktu przecigeia (1), styczna wstecz (2), styczna wprzod (3) promien tuku (4).
Wedlug ponizszego rysunku.

6. Dla kilometraza, wprowadz warto$¢ poczatkowa (Start station) i interwat (Station interval).

Key in — Roads (Wprowadzanie projektow drogowych)

Uzyj tej opcji aby wprowadzi¢ Trimble road lub edytowa¢ definicje drogi uprzednio zapisanej w bazie
danych.
1.Z gtéwnego menu, wybierz Key in / Roads.
2.W polu Name, wprowadz nazwg nowo definiowanej drogi. Nacis$nij klawisz funkcyjny Enter.
3.Wykonaj jedna z ponizszych czynnosci:
¢ Skopiyj istniejaca definicj¢ drogi do aktualnej drogi.

Aby to zrobi¢ nacis$nij klawisz funkcyjny Copy. Z listy udostepnionych zdefiniowanych drog,
podswietl ta ktéra ma by¢ skopiowana i nacisnij klawisz funkcyjny Enter. Wszystkie skopiowane
sktadniki zostana zataczone do aktualnej drogi.

Wiadomo$¢ — aby podgladna¢ szczegoty zdefiniowanej drogi przed skopiowaniem, pod$wietl
nazwg drogi i naci$nij klawisz funkcyjny Review. Nacis$nij klawisz funkcyjny Esc aby wroci¢ do

listy lub naciénij klawisz funkcyjny Prev lub Next, zeby podgladna¢ szczegoty innej drogi z listy.

Wigcej informacji mozna znalez¢ w Reviewing a Definition.

¢ Wybierz sktadniki do wprowadzenia, tzn. horizontal alignment, vertical alignment, template
positioning, or superelevation and widening.
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Horizontal Alignment (Wyréwnanie poziome)
Vertical Alignment (Wyréwnanie pionowe)
Template Positioning (

Superelevation and Widening

Uwaga — Program Trimble Survey Controller traktuje wszystkie oglegtosci drog, whaczajac kilometraz i
offsetowe wartosci, jako dlugosci w siatce wspotrzednych. Wartos¢ w polu Distances (dostep przez Files /
Properties of current job — Cogo settings) nie ma znaczenia dla definicji drogi ani na sposdb wyswietlania
danej drogi. Jesli podstawowy uktad wspotrzednych jest okres§lony w Trimble Geomatics i/lub w
programie Survey Controller, to siatka wspotrzednych, jest oparta o dany uktadwspotrzednych.

Horizontal Alignment (Wyrownanie poziome)

Aby doda¢ wyréwnanie poziome do nowo zdefiniowanej drogi, wybierz Horizontal alignment i nast¢pnie
postepuj po kolei:
1. Nacisnij klawisz funkcyjny New aby wprowadzi¢ pierwszy element do okreslenia wyréwnania. Pole

Element znajduje si¢ w Start point. Nie mozna tego zmienic.
2. Dla kilometraza wzdhuz drogi, wprowadz warto$¢ dla punktu poczatkowego w polu Start station.

3. W polu Method , wybierz jedna z opcji:
¢ Wprowadz wspotrzedne (Key in coordinates)
¢ Wybierz punkt (Select point)
Jesli wybrate$ metodg Key in coordinates, wprowadz wartos¢ w polu Start north i Start east.
Jesli wybrate$ metodg Select point, wprowadz warto$¢ w polu Point name. POl Start north i Start
east beda zaktualizowane wg warto$ci wprowadzonego punktu.

Wiadomos¢ — Jesli cheesz edytowaé warto$ci Start north i Start east po tym jak zostaty one
zaktualizowane po wprowadzeniu nazwy punktu, zmien metodeg na Key in coordinates.

4. Wprowadz odlegto$¢ migdzy stanowiskami, w polu Station interval. Naci$nij Store aby dodaé
element poziomy (horizontal element).

5. Nacisnij klawisz funkcyjny New aby wprowadzi¢ inny element wyréwnania poziomego (na przyktad,
lini¢) do zdefiniowanej drogi.

6. Wybierz opcje z pola Element i wprowadz dost¢pna informacje.

Wigcej informacji mozna znalez¢ w ponizszych podrozdziatach. Nastgpnie da¢ Store aby zapisa¢
element.

Line elements
Arc elements

Entry spiral/Exit spiral elements
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7.Jesli wprowadzony zostat ostatni element, nacis$nij klawisz funkcyjny Accept.

Wiadomos$é — Aby usunac element, podswietl go i naciénij klawisz funkcyjny Delete. Kiedy dodajesz
element zostaje on umieszczony powyzej elementu poprzednio dodawanego. Jesli chcesz wstawic
element w odpowiednie miejsce na liscie, pod§wietl element przed ktérym chcesz wstawi¢ nowy
element. Nacis$nij klawisz funkcyjny New i wprowadz szczegoty elementu.

8.Wprowadz inne sktadniki drogi lub nacisnij klawisz funkcyjny Stere aby zapisac¢ zdefiniowana
droge.

Line elements

Jesli wybierzesz Line w polu Element, pole Start station pokazuje warto$¢ stanowiska poczatkowego dla
prostej ktdra cheesz zdefiniowaé. Nie mozna tego edytowacd.

W polu Azimuth i w polu Length, wprowadz wartos$ci ktore okreslaja prosta. Jesli nie jest to pierwsza
definiowana prosta, pole Azimuth pokaze azymut wyliczony z poprzedniego elementu. Jesli go edytujesz i
zaakceptujesz, zostaniesz powiadomiony, ze wyrOwnanie nie jest styczne.

Pola End north i End east zaktualizuja si¢ do pokazanych wspotrzednych ostatniego dodanego elementu .

Arc elements

Jesli wybierzesz Arc w polu Element, pole Start station pokaze warto$¢ stanowiska poczatkowego dla
tuku ktory cheesz zdefiniowaé. Nie mozna tego edytowac

Pole Azimuth pokaze azymut wyliczony z poprzedniego elementu. Jesli go edytujesz i zaakceptujesz,
zostaniesz powiadomiony, ze wyrOwnanie nie jest styczne.
Ponizsza tabela pokazuje dostepne metody i pola, ktore pojawia sig jesli wybierzesz jedna z nich.

Metoda Procedura

Arc length and radius (Dtugo$¢ tuku i promien) Okresli¢ kierunek tuku. W polu Radius i Lenght
wprowadz warto$ci definiujace tuk

Delta angle and radius Okresli¢ kierunek tuku. W polu Angle i Radius
wprowadz wartosci definiujace tuk

Deflection angle and length Okresli¢ kierunek tuku. W polu Angle i Lenght
wprowadz wartosci definiujace tuk

Pola End North i End East, aktualizuja si¢ do pokazanych wspotrzednych ostatniego dodanego elementu.

Entry spiral/Exit spiral elements

Jesli wybierzesz Entry spiral/Exit spiral w polu Element, pole Start station pokaze warto$¢ stanowiska dla
poczatku spirali lub kofica spirali ktora jest okreslana. Nie mozna tego edytowac.
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Pole Start azimuth pokazuje azymut jaki zostal wyliczony z poprzedniego elementu. Jesli go edytujesz i
zaakceptujesz, zostaniesz powiadomiony ze wyrdwnanie nie bedzie styczne.

W polu Arec direction, wybierz Right lub Left. W polu Radius ,wprowadz promien tuku potaczonego ze
spirala. w polu Length, wprowadz dtugos$¢ spirali.

Pola End North i End East aktualizuja si¢ do pokazanych wspolrzednych ostatniego dodanego elementu.

Uwaga — Koncowe spiralne polaczenie dwoch tukéw jest jak nachylenie lub kombinacja spirali. Koncowe
wspotrzedne spirali sa nieprawidtowe az dodany zostanie drugi tuk. Jesli wybierzesz zakonczenie spirali,
wspotrzedne beda prawidtowe.

Uwagi do Keying in and Editing Horizontal Alignments (wprowadzania i edycji wyréwnania
poziomego)

Jesli wprowadzasz elementy niestyczne, pojawi si¢ ostrzezenie. Jesli si¢ to zdarza, wykonaj jedna z
ponizszych czynnosci:

* Wybierz Yes aby przystosowac aktualny element zachowujac stycznos¢.

» wybierz All aby uzgodni¢ wszystkie elementy zachowujac stycznos¢.

* Wybierz None taby zaakceptowac brak stycznosci dla wszystkich elementow.

* Wybierz No aby zaakceptowaé brak stycznosci dla aktualnego elementu.

Kiedy edytujesz element, stanowisko i wspotrzgdne dla wszystkich nastepnych elementéow bedzie
zaktualizowane az do odwrdcenia zmiany. Wszystkie pozostate okreslone wartosci kolejnych elementow
zostang zachowane. Oprécz sytuacji:
* Jesli edytujesz promien spirali lub tuku, program Trimble Survey Controller ostrzeze cig ze
przylegajace elementy spirali/tuku okreslajace tuk beda aktualizowane do tego samego promienia. Jesli
si¢ tak zdarzy wykonaj jedna z ponizszych czynnosci:
¢ Wybierz Yes aby uzgodni¢ przylegajace elementy.
¢ Wybierz No aby odrzuci¢ wykonane zmiany.
* Spiralne potaczenie dwoch tukéw (jako nachylenie lub kombinacja spiral) dotyczy zakonczenia spirali
gdy promien drugiego tuku jest wigkszy niz promien pierwszego tuku. Jesli edytujesz promien
drugiego tuku tak ze bgdzie mniejszy od promienia pierwszego tuku, program Trimble Survey
Controller zmieni spiralg tak, ze spirala bedzie zakonczona drugim tukiem.
* Podobnie, jesli edytujesz promien pierwszefo tuku tak ze bgdzie mniejszy od promienia drugiego
tuku, program Trimble Survey Controller zmieni spiralg tak, ze spirala bedzie zakonczona pierwszym
tukiem.

Vertical Alignment (Wyréwnanie pionowe)

Aby doda¢ pionowe wyréwnanie do nowo definiowanej drogi., wybierz Vertical alignment a nastgpnie
wprowadz wyrownanie uzywajac jednej z ponizszych metod:
*Vertical Points of intersection ( Pionowe punkty przecigcia)

* Start and end points
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Vertical Points of intersection (VPI)

Aby doda¢ pionowe wyréwnanie do nowo definiowanej drogi przez wprowadzenie pionowych punktow
przecigcia (Vertical Points of intersection (VPI)), wybierz Vertical alignment 1 wykonaj kolejne kroki:
1.Aby wprowadzi¢ pierwszy element okreslajacy wyrownanie, naci$nij klawisz funkcyjny New.

2.Z pola Method, wybierz VPIL.
W polu Station i Elevation, wprowadz wartosci ktore definiuja pierwszy pionowy punkt przecigcia.
Pole Element znajduje si¢ w Start point. Nie mozna go zmieniac.
3.Nacis$nij Store aby doda¢ zapisany pionowy element.
4 Naci$nij klawisz funkcyjny New aby wprowadzi¢ kolejny element pionowego wyréwnania (np.
Circular arc elements ).
5.Wybierzopcjeg z pola Element i wprowadz dostgpna informacjg. Wigcej informacji znajdziesz w
odpowiednich podrozdziatach ponize;j.

Point elements

Symmetric parabola elements

Asymmetric parabola elements

Circular arc elements

6. Gdy ostatni element zostanie wprowadzony nacis$nij klawisz funkcyjny Accept.

Wiadomos$¢ — Aby usuna¢ element, pod$wietl go i naci$nij klawisz funkcyjny Delete .

7.Wprowadz inne sktadniki drogi Iub naci$nij klawisz funkcyjny Store aby zapisac¢ definicje drogi
Point elements

Jesli wybierzesz Point w polu Element, uzyj pola Station i pola Elevation aby wprowadzi¢ wartos$ci
definiujace VPL

Uwaga — Pionowe wyrdéwnanie definiowane przez VPI musi zaczynaé i konczy¢ si¢ od punktu.

Wiadomos$¢ — mozna rowniez uzy¢ punktow pomigdzy punktem poczatkowym i koncowym jesli
zmienia si¢ kierunek wyréwnania, a nie jest mozliwa zadna parabola ani tuk.

Symmetric parabola elements (Elementy paraboli symetrycznej)

Jesli wybierzesz Sym parabola w polu Element, uzyj p6l Station i Elevation aby wprowadzi¢ warto$ci
definiujace VPI. Wprowadz dlugos$¢ paraboli w polu Length.

Asymmetric parabola elements (Elementy paraboli asymetrycznej) Jesli wybierzesz Asymmetric
parabola w polu Element field, uzyj pola Station i Elevation aby wprowadzi¢ wartosci definiujace
VPIL. Wprowadz Poczatkowa i Konicowa parabolg.
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Circular arc elements

Jesli wybierzesz Circular arc w polu Element, uzyj pola Station i Elevation aby wprowadzi¢ wartosci
definiujace VPI. Wprowadz promien tuku kotowego w polu Radius.

Uwaga — Kiedy edytujesz ten element, Tylko wybrany element zostanie poprawiony. Wszystkie
sasiadujace elementy zostana zachowane bez zmian.

Wiadomo$¢ — Aby potwierdzi¢ wprowadzenie, uzyj Slope in, Slope out, i wartosci K factor.

Start and end points

Aby doda¢ pionowe wyréwnanie do definicji nowej drogi przez wprowadzenie Start and end points,
wybierz Vertical alignment a nastgpnie wykonaj ponizsze czynno$ci:
1.Aby wprowadzi¢ pierwszy element okreslajacy wyréwnanie, naci$nij klawisz funkcyjny New.
2.Z pola Method, wybierz Start and End points.
W polu Station i w polu Elevation, wprowadz wartosci ktore okreslaja pionowy punkt przecigcia VPI.
W polu Element znajduje si¢ Start point. Nie mozna go zmieniac.
3.Naci$nij Store aby doda¢ zapisany pionowy element.
4.Aby wprowadzi¢ inny element wyrdwnania pionowego (np. parabolg symetryczna), naci$nij klawisz
funkcyjny New.
5.Wybierz opcje z pola Element 1 wprowadz udostgpnione informacje. Wigcej informacji znajdziesz w
odpowiednich podrozdziatach ponizej

Point elements
Symmetric parabola elements
Circular arc elements

6. Gdy ostatni element zostanie wprowadzony nacis$nij klawisz funkcyjny Accept
Wiadomos¢ — Aby usuna¢ element, pod$swietl go i nacis$nij klawisz funkcyjny Delete .
7.Wprowadz inne sktadniki drogi lub nacis$nij klawisz funkcyjny Store aby zapisa¢ definicj¢ drogi.
Point elements

Jesli wybierzesz Point w polu Element uzyj pol Station 1 Elevation aby wprowadzi¢ wartosci
definiujace start point.

Uwaga — Pionowe odchylenie definiowane przez poczatkowy i koncowy punkt musi zaczynaé si¢ od
punktu.

Wiadomos§¢ — mozna rowniez uzy¢ punktéw pomigdzy punktem poczatkowym i koncowym jesli
zmienia si¢ kierunek wyréwnania, a nie jest mozliwa zadna parabola ani tuk.

Symmetric parabola elements

Jesli wybierzesz Sym parabola w polu Element, uzyj p6l Start elevation, End station, End elevation i
K factor aby wprowadzi¢ wartosci definiujace parabolg.
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Circular arc elements

Jesli wybierzesz Circular arc w polu Element, uzyj pol Start station, Start elevation, End station, End
elevation i Radius aby wprowadzi¢ wartosci definiujace tuk kotowy.

Uwaga — Kiedy edytujesz ten element, Tylko wybrany element zostanie poprawiony. Wszystkie
sasiadujace elementy zostang zachowane bez zmian.

Wiadomo$¢ — Aby potwierdzi¢ wprowadzenie, uzyj Slope in, Slope out, i wartosci Lenght

Lokalizacja wzorcow (szablonéw)

Okresl potozenie szablonow w definicji drogi, wyszczegolniajac miejsca od ktorych program Trimble
Survey Controller zaczyna stosowac dany szablon. Szablon jest uzywany od stanowiska poczatkowego a
wartos$ci elementow szablonu sa interpolowane liniowo od okreslonego punktu az do stanowiska gdzie ma
by¢ stosowany nastgpny szablon.

Aby zdefiniowaé template positioning:

1.Wybierz Template positioning.

2.Naci$nij klawisz funkcyjny New.

3.W polu Start station, okresl poczatkowe stanowisko dla szablonu.

4.0pcje w polach Left template 1 Right template sa nastgpujace:
¢ User defined—pozwala wybra¢ szablony dla lewej strony I prawej strony osi.
¢ <None>—zaden szablon nie zosta wybrany. Uzyj tej opcji aby utworzy¢ odstep(przerwe) w
okresleniu drogi.
¢ <Interpolate>— szablon dla danego stanowiska jest interpolowany wg poprzedniego i nast¢pnego
szablonu w definicji drogi

5. Jesli wybrates <None> lub <interpolate, przejdz do nastgpnego kroku. Jesli wybrates User defined,

wykonaj jedna z ponizszych opcji:
¢ Wybierz szablon z listy.
Aby to zrobi¢ dwukrotnie nacis$nij pole Left template (lub Right template) Nacisnij klawisz
funkcyjny List aby pokazata si¢ lista dostgpnych szablonoéw. Lista ta obejmuje zdefiniowane
szablony uzywajac komendy Key in / Templates.
¢ Wprowadz nazwe szablonu.
Nazwa ta musi odpowiadac istniejacej nazwie szablonu. Jesli nazwa jest nieprawidtowa program
Trimble Survey Controller powiadomi cig.
Nacis$nij klawisz funkcyjny Enter i uzyj okna ktore si¢ pojawi aby wprowadzi¢ szczegodty dla
nowego szablonu.
Wigcej informacji mozna znalez¢ w Templates.

6. Nacis$nij klawisz funkcyjny Store aby zastosowaé szablon.

7. Naci$nij New aby wprowadzi¢ szablon na innych stanowiskach.

8. Kiedy wszystkie szablony sa wprowadzone nacisnij klawisz funkcyjny Accept.
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Wiadomos$é — Aby usuna¢ podswietlona pozycje, nacisnij klawisz funkcyjny Delete.
9.Wprowadz inne sktadnik drogi lub nacisnij klawisz funkcyjny Store aby zapisa¢ definicje¢ drogi.

Wigcej informacji znajdziesz w example alignment w dotaczonej tabeli. Rozdzial ten pokazuje jak
wyznaczy¢ szablon, tacznie z systemem szablonow "None"(Brak) i "interpolate”, moze by¢ stosowany do
realizacji wymaganej definicji drogi.

Przechytka i poszerzenie

Okresl gdzie wartosci przechytki i poszerzenia maja by¢ wprowadzone w definicji drogi przez
wyszczegoblnienie miejsc od ktorych program Trimble Survey Controller zacznie je stosowac. warto$ci
przechylki i poszerzenia sa stosowane od stanowiska poczatkowego, a wartosci sa interpolowane liniowo
od danego punktu do stanowiska gdzie maja by¢ stosowane nastgpne warto$ci przechyiki i poszerzenia.

To add superelevation and widening values to a new road definition:
1.Wybierz Superelevation & widening i naci$nij klawisz funkcyjny New.
2.W polu Start station, okresl stanowisko od ktérego zacznie by¢ stosowana przechytka i poszerzenie.
3.W polu Left super 1 w polu Right super, wprowadz wartosci przechytki dla lewej i prwej strony od
0Si.
Wiadomos$¢ — To change the way a superelevation value is expressed, naci$nij klawisz funkcyjny
Options i zmien pole Grade jako dostepne.
4. W polu Pivot, okresl miejsce od ktorego szablon jestobracany. Mozliwe opcje to Pivot left, Pivot
crown, 1 Pivot right .
5.W polu Left widening, wprowadz warto$¢ poszerzenia do zastosowania.
Wartosc¢ ta odnosi si¢ do kazdego elementu w szablonie ktory jest zaznaczony w polu wyboru
Widening.
6.To samo zrob w polu Right widening . Naci$nij klawisz funkcyjny Store aby doda¢ wartosci
przechytki i poszerzenia do definicji drogi.

Uwaga — Poszerzenie jest wyrazana jako warto$¢ dodatnia.
7.Aby wprowadzi¢ wigcej przechylek i poszerzen nacisnij klawisz funkcyjny New.
8.Po wprowadzeniu ostatniej przechylki i poszerzenia, naci$nij klawis zfunkcyjny Accept
Wiadomos$¢ — Aby usunaé pozycje, podswietl ja i naci$nij klawisz funkcyjny Delete.
9.Wprowadz inne skladniki drogi, lub naci$nij klawisz funkcyjny Store aby zapisa¢ definicj¢ drogi.
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Wprowadzanie wzorcéw drogowych

Uzyj tej opcji aby wprowadzi¢ szablony do Trimble road.

Aby wprowadzi¢ szablony:

1.Z gtownego menu, wybierz Key in / Templates.

2.W polu Name, wprowadz nazwg nowego szablonu i naci$nij klawisz funkcyjny Enter

3.Wykonaj jedna z ponizszych opcji:

+ Skopiuj istniejacy szablon do aktualnego szablonu. Aby to zrobi¢, naci$nij klawisz funkcyjny Copy.
Pojawi si¢ lista dostgpnych szablonow. Podswietl jeden ktory ma by¢ skopiowany i nacisnij klawisz
funkcyjny Enter

Wiadomos$¢ — Aby podgladna¢ szczegoty szablonu przed skopiowaniem, podswietl nazwe danego
szablonu i naci$nij klawisz funkcyjny Review. Naci$nij klawisz funkcyjny Esc aby wroci¢ do listy, albo
aby podgladna¢ szczegodty innych szablonow z listy naci$nij klawisz funkcyjny Prev lub Next.

¢ Recznie wprowadz elementy nowego szablonu.
Keying In Elements

Aby recznie wprowadzi¢ elementy w szablonie:

1.Wybierz Key in / Templates i nazwij nowy szablon jak wyze;j.

2.Nacis$nij klawisz funkcyjny New aby wprowadzi¢ pierwszy element definiujacy szablon.
3.Wybierz opcj¢ z pola Element i wprowadz dostepne informacje. Wigcej informacji znajdziesz w
odpowiednich podrozdziatach ponizej.

Crossfall and offset
Delta elevation and offset
Delta elevation only

Side slope

4.Aby doda¢ element szablonu, naci$nij klawisz funkcyjny Store.
5.Aby wprowadzi¢ wigcej elementéw definiujacych dany szablon, nacisnij klawisz funkcyjny New
6.Kiedy zostanie wprowadzony ostatni element, nacisnij klawisz funkcyjny Store.

Tip — Aby usuna¢ element, pod§wietl go I nacis$nij klawisz funkcyjny Delete.
7.Naci$nij klawisz funkcyjny Store aby zapisa¢ szablon.

Crossfall and offset
Jesli wybierzesz Crossfall and Offset w polu Element:
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1.W polu Crossfall i w polu Offset, wprowadz wartosci definiujace element.

Wiadomos$é — Aby zmieni¢ sposdb wyrazenia spadku poprzecznego, naci$nij klawisz funkcyjny
Options zmien pole Grade na dostepne.

2.Wprowadz warto$¢ w polu Code (ten krok nie jest obowiazkowy).

Wiadomo$¢ — informacja wprowadzona w polu Code jest ustalany na koncu elementu i pokazywany
podczas tyczenia. (Np. kod "CL' jest pokazywany w oknie Stakeout w Navigating to a non—side slope.

3.Zaznacz pole wyboru Apply superelevation i Apply Widening jako dostepne.
Delta elevation and offset

Jesli wybierzesz Delta elevation and Offset w polu Element:
1.W polu Delta elevation i w polu Offset, wprowadz wartosci ktore definiuja element.
2.Wprowadz warto$¢ w polu Code (ten krok nie jest obowiazkowy).
3.Zaznacz pole wyboru Apply superelevation i Apply Widening jko dostepne.

Delta elevation only

Jesli wybierzesz Delta elevation only w polu Element field:
1.W polu Delta elevation field, wprowadz warto$ci definiujace element.
2. Wprowadz warto$¢ w polu Code (ten krok nie jest obowiazkowy).

Side slope
Jesli wybierzesz Side Slope w polu Element:
1.W polach Cut slope (1), Fill slope (2), i Cut ditch width (3), wprowadz wartosci definiujace element.

Uwaga — zredukowane i wypelnione pochytosci sa wyrazane jako wartosci dodatnie.
Ponizszy rysunek przedstawia side slope.

Wprowadz wartos¢ w polu Code (ten krok nie jest obowiazkowy).
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Wprowadzanie notatek

Mozesz wprowadzi¢ adnotacj¢ w bazie danych Trimble Survey Controller w dowolnym momencie.
Aby to zrobi¢ nalezy:
1.Z gtdéwnego menu, wybra¢ Key in / Notes.
2.Wpisa¢ w szczegolach (details) aby zostaty zapisane. Ewentualnie nacisna¢ klawisz funkcyjny
T/Stamp zeby spowodowac zapis w danym momencie.
3.Nacisna¢ Store aby zapisa¢ adnotacj¢ w bazie danych lub Esc aby anulowac.

4.7eby wyjs¢ z Key in notes , naci$nij Ese. Ewentualnie, jesli okno Note jest puste, naci$nij Store.

Uwaga — Jesli wiasciwa lista kodow jest juz wybrana dla job -u, mozna uzy¢ kodow z listykiedy
wprowadzana jest adnotacja. Z okna Note, nacisnij Space aby pokazata si¢ wlasciwa lista kodow. Wybierz
kod z listy lub wpisz kilka pierwszych liter kodu.

W Review, naci$nij Note aby doda¢ adnotacje¢ do aktualnego zapisu.

W Point manager, przewin w prawo i naci$nij w polu Note aby doda¢ adnotacje¢ do pozycji w spisie.
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Cogo

Menu Cogo

To menu pozwala wykonywa¢ funkcje Coordinate Geometry (Cogo). Mozesz uzywaé opcji tego menu
aby oblicza¢ dtugosci, azymuty i wspolrzedne punktow przy pomocy réznych metod.

Dla niektérych obliczen musi by¢ okre$lony projekt, lub wybraé¢ wspoétczynnik skali uktadu
wspotrzednych.

Mozesz okresli¢ elipsoidg, siatkg wspotrzednych, lub dtugosci terenowe przez zmiang w oknie Cogo
settings pola Distances.

Wigcej informacji znajduje si¢ w:

Compute Inverse

Compute Point

Compute Area

Compute Azimuth

Compute Distance

Compute Average

Subdivide a Line

Subdivide an Arc

Taped distances

Traverse

Cogo — Compute Inverse (obliczanie zadania odwrotnego)

Aby obliczy¢ azymut, poziome, pionowe i nachylone dlugosci migdzy dwoma istniejacymi punktami:
1.Z mapy, wybierz From point (od punktu) (1) i To point (do punktu) (2), tak jak pokazano na rysunku
ponizej.
2.Nacisnij i przytrzymaj na mapie, i wybierz Compute inverse z podrgcznego menu. Ewentualnie,
wybierz Cogo / Compute inverse z gtbwnego menu.

3.Azymut (3), dlugo$¢ pozioma (4), zmiana w wysokosci, odlegto$¢ nachylona i jakiej klasy.
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Cogo — Compute Point (obliczanie punktu)

Uzyj funkcji Cogo aby obliczy¢ wspoétrzedne punktu przecigeia z jednego lub dwdch istniejacych

punktéw. Mozesz zapisa¢ wynik w bazie danych.
Uzyj klawisza funkcyjnego Options aby okresli¢ uktad wspotrzednych, poziom odniesienia.

Uwaga— Kiedy wprowadzasz nazwy istniejacych punktow mozesz zrobi¢ to z listy, wykonaj fast fix lub

pomiar punktu. Fast fix zapisuje automatycznie szybki punkt z tymczasowa nazwa.

Ostrzezenie — Na ogoét,nie wylicza si¢ punktow a potem zmienia uktad wspotrzednych lub wykonuje
kalibracje. jesli tak zrobisz dane punkty beda niezgodne z nowym uktadem wspotrzednych. Wyjatek

stanowia punkty obliczane metoda Brng—dist from a point.

Uwaga — Jesli uzywasz metody Four point intersection (przecigcia czterech punktéw) lub metody From a
baseline (z linii odniesienia) a nastgpnie zmieniasz zapisana wysoko$¢ anteny dla jednego ze zrédlowych

punktow, wspolrzedne punktu nie zostana poprawione.

Uwaga — Jesli uzywasz automatycznego instrumentu oddalonego od celu, lewe/prawe kierunki sa

odwrotne. Jednak, pomiar jest zapisywany wzgledem pozycji instrumentu.

Uwaga — Jesli pomierzone punkty mierzone byty przy uzyciu GPS , wspotrzgdne punktu moga by¢
pokazane jako wartosci siatki tylko jesli okreslone jest odwzorowanie i dane transformacji. Uwaga — We
wszystkich metodach kiedy punkt jest zapisywany uzyj Store aby okresli¢ czy obliczany punkt ma by¢
zapisany jako WGS84,w lokalnym uktadzie lub siatce wspotrzgdnych.

Do obliczenia wspotrzednych uzyj jednej z ponizszych metod:
Brng—dist from a point

Turned angle and distance

Brng—dist intersect

Brng—brng intersect

Dist—dist intersect
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Four point intersection

From a baseline

Vertical plane and angle

Brng—dist from a point

Aby obliczy¢ wspotrzedne przecigcia uzyj metody Brug—dist from a point:
1.Z gléwnego menu, wybierz Cogo / Compute point.

2.Wprowadz nazwe punktu.

3.W polu Method, wybierz Bearing and distance

4.W polu Start point, przesun strzatka (5]) aby wybra¢ jedna z metod pomiarowych Radial lub
Sequential. Jesli zostanie wybrana Sequential, pole Start point zostanie automatycznie poprawione na
ostatni zapisany punkt przecigcia (patrz rysunek ponizej).

5.Ustaw azymut Prawdziwy, Magnetyczny, Kartograficzny lub Sun (tylkoGPS).

6.Wprowadz nazwe Start point (1), azymut (2) dtugo$¢ pozioma (3) wedtug rysunku ponizej
7.Naci$nij Cale aby obliczy¢ punkt przecigcia (4).

8.Zapisz punkt w bazie danych.

Radial Sequential

Aby obliczy¢ niedomknigcie serii:
1.Podaj jako ostatni punkt ten sam co punkt poczatkowy.
2.Naci$nij Cale aby wyliczy¢ wspolrzedne punkty.

Kiedy naci$niesz Store, tna ekranie pojawi si¢ niedomknigcie serii. Zapisz ostatni punkt jako kontrolny

aby uniknaé przepisania pierwszego punktu.
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Turned angle and distance

Aby obliczy¢ wspotrzedne przecigcia uzywajac metody turned angle and distance:
1.Z gtownego menu, wybierz Cogo / Compute point.

2.Wprowadz nazwe punktu.

3.W polu Method, wybierz Turned angle and distance.

4.W polu Start point nacisnij strzatke ("—‘“I ), a potem wybierz jedna z metod pomiarowych Radial lub
Sequential . Jesli zostanie wybrana Sequential, pole Start point zostanie automatycznie poprawione na
ostatni zapisany punkt przecigcia (patrz rysunek ponizej).

5.W polu End point, nacisnij strzatke (’—‘“I), a potem wybierz Azymut albo End point aby okresli¢
orientacj¢ nawigzania.

Jesli uzyjesz metody sequential, orientacja nawiazania dla nowych punktow, przesunigtych wprzod jest
obliczana z odwrotnego azymutu niz poprzedni obrécony kat

6. Wprowadz nazwe punktu poczatkowego (1), azymut (2) i odlegto$¢ pozioma (3) wg rysunku ponizej.
7.Naci$nij Calc aby obliczy¢ punkt przecigcia(4).

8.Zapisz punkt w bazie danych.

a 4
1 3
Radial Sequeantial

Brng—dist intersect

Aby wyliczy¢ wspolrzedne przecigeia metoda Brng—dist intersect:

1.Z gtownego menu, wybierz Cogo / Compute point.

2.Wprowadz nazweg punktu

3.W polu Method, wybierz Brng—dist intersection.

4. Wprowadz nazwe Point 1 (1), azymut (2), nazwg Point 2 (3) i odlegtos¢ pozioma (4) Tak jak pokazano
na rysunku ponize;j.

5.Nacisénij Calc.

6.Sa dwa rozwiazania (5,6) dla tego obliczenia; naci$nij klawisz funkcyjny Other aby zobaczy¢ drugie
rozwigzanie.

7.Zapisz punkt w bazie danych.
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Brng—brng intersect

Aby obliczy¢ wspotrzedne przecigcia metoda Brng—brng intersect:

1.Z gtdownego menu, wybierz Cogo / Compute point.

2.Wprowadz nazwe punktu.

3.W polu Method, wybierz Brng—brng intersect.

4. Wprowadz nazwe Point 1 (1), azymut dla punktu pierwszego(2), nazwe Point 2 (3), i azymut dla punktu
drugiego(4) Tak jak na rysunku ponizej

5.Naci$nij Cale aby obliczy¢ punkt przecigcia (5).

6.Zapisz punkt w bazie danych

Dist—dist intersect

Aby obliczy¢ wspotrzedne przecigcia uzywajac metody Dist—dist intersect:

1.Z géwnego menu, wybierz Cogo / Compute point.

2.Wprowadz nazwe punktu.

3.W polu Method, wybierz Dist—dist intersect.

4. Wprowadz nazwe Point 1 (1), odlegto$¢ pozioma (2), nazwePoint 2 (3) i odleglos¢ pozioma (4). Tak jak
na rysunku ponizej

5.Nacisénij Calc.

6. Sa dwa rozwiazania (5,6) dla tego obliczenia; naci$nij klawisz funkcyjny Other aby zobaczy¢ drugie
rozwigzanie

7.Zapisz punkt w bazie danych.
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Aby zapisa¢ offset uzywajac metody Four point intersection:

1.Z gtownego menu, wybierz Cogo / Compute point.

2.Wprowadz nazwg punktu.

3.W polu Method, wybierz Four point intersection.

4. Wprowadz nazweg poczatkowego punktu linii 1 (1), ostatniego punktu linii 1(2), poczatkowego
punktu linii 2 (3) i ostatniego punktu linii 2 (4). Wedtug rysunku ponize;.

5.Wprowadz kazda zmiang pionowego potozenia jako pionowa odlegto$¢ wedtug konca linii 2
6.Nacisnij Calc aby obliczy¢ offset (przesunigcie) punktu (5).

1 3

Uwaga — Dwie linie nie przecinaja si¢ ale zbiegaja si¢ w tym samym punkcie tak jak na rysunku ponize;j.

5
s

2

vt

3
.
v N\
Aby zapisa¢ domiar uzywajac metody From a baseline:

1.Z gtéwnego menu, wybierz Cogo / Compute point.

2.Wprowadz nazwe punktu.

3.W polu Method, wybierz From a baseline.

4. Wprowadz nazweg punktu poczatkowego(1) i punktu koncowego (2) linii bazowe;j
5.Wprowadz dlugos¢ i wybierz kierunek odmierzania (5, 6, 7, lub 8).

6.Wprowadz dlugo$¢ domiaru i wybierz kierunek domiaru (3 lub 4).

7.Wprowadz pionowa odlegtos¢ od koncowego punktu proste;j.

Uwaga — Wprowadz dodatni domiar jesli punkt jest odmierzany w prawo (4) od koncowego punktu
lub ujemny domiar jesli punkt jest odmierzany w lewo (3). Wprowadz 0 dla kazdej dtugosci lub
domiaru jesli nie chcesz domierza¢ punktu w danym kierunku.

8.Nacis$nij Calc aby obliczy¢ offset point (9).

3 9

X 3
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Aby obliczy¢ wspolrzedne punktu uzywajac metody Vertical plane and angle :

1.Z gtownego menu, wybierz Cogo / Compute point.

2.Wprowadz nazwe punktu.

3.W polu Method, wybierz Vertical plane and angle.

4. Wprowadz nazwe punktoéw (1) i (2) ktore okreslaja pionowa ptaszczyzng np. strong budynku. Nazwe i
pomiar nowych punktow lub wprowadz nazwy istniejacych punktow.

5.Naci$nij Meas HA VA aby pomierzy¢ kat instrumentem (3) aby udostgpni¢ punkt (4).

Przecigcie pionowej ptaszczyzny i pomierzonego kata stuzy do wyliczenia udostgpnianego punktu
6.Naci$nij Store aby zapisa¢ punkt w bazie danych.

T e

3

Cogo — Compute Area (obliczanie pola powierzchni)

Aby obliczy¢ powierzchnig ograniczona punktami z bazy danych:

1.Z mapy, wybierz punkty na obwodzie powierzchni ktora chcesz wyliczy¢. Uzyj polecenia zeby
stanowity obwadd.

2.Nacis$nij i przytrzymaj na mapie i wybierz z podrgcznego menu Compute area. Ewentualnie,
wybierz z gldéwnego menu Cogo/ Compute area.

Uwaga — Obliczona powierzchnia zmienia si¢ zgodnie z ustawieniami pokazanymi w Distance
Ponizszy rysunek przedstawia obliczenie powierzchni (1) i obwodu (2).
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Cogo — Compute Azimuth (obliczanie azymutu)

Mozesz uzy¢ wprowadzonych danych, i punktéw zapisanych w bazie danych, aby obliczy¢ azymut
roznymi metodami. Mozesz tez zapisa¢ wynik w bazie danych. W niektorych metodach, musisz nacisnaé
Calc aby pojawit si¢ wynik.

Dane ktore wprowadzisz moga mi¢ rézne jednostki. Na przyklad, mozesz doda¢ kat w stopniach do kata
w radianach—wynik bedzie w formacie okreslonym w konfiguracjach job-u.

Aby obliczy¢ azymut uzyj ktdrej$ z metod ponizej:

Between two points

Bisected azimuths

Bisected corner

Azimuth plus angle

Azimuth to line offset

Between two points

Aby obliczy¢ azymut migdzy dwoma punktami:
1.Z gtéwnego menu, wybierz Cogo / Compute azimuth.
2.W polu Method, wybierz Between two points.

3.Wprowadz nazwe punktu (1) i punktu (2) ttak jak na rysunku ponize;j.
4.Azymut pomigdzy nimi (3) jest wyliczony.
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Bisected azimuths

Aby obliczy¢ azymut polowy kata:
1.Z gtownego menu, wybierz Cogo / Compute azimuth.
2.W polu Method, wybierz Bisected azimuths
3.Wprowadz warto$¢ azymutu 1 (1) i azymutu 2 (2).Wedtug rysunku ponizej
4.Azymut polowy kata (3)migdzy kierunkiem 1 a kierunkiem 2 jest wyliczony.

Bisected corner

Aby obliczy¢ azymut podzielonego kata :
1.Z gtéwnego menu, wybierz Cogo / Compute azimuth.
2.W polu Method, wybierz Bisected corner
3.Wprowadz nazwe punktu 1 (1) punktu 2 (2) i punktu 3(3).Wedlug rysunku ponizej
4. Azymut (4) jest wyliczony

Azimuth plus angle

Aby obliczy¢ azymut plus kat:
1.Z gtéwnego menu, wybierz Cogo / Compute azimuth.
2.W polu Method, wybierz Azimuth plus angle
3.Wprowadz azymut (1) i nastgpny kat (2). Wedlug rysunku ponize;j.
4. Wyliczona jest suma obydwu (3)
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Azimuth to line offset

Aby obliczy¢ azimuth odsunietej prostej:

1.Z gtownego menu, wybierz Cogo / Compute azimuth.

2.W polu Method, wybirz Azimuth to line offset.

3.Wprowadz nazwg prostej (1), stanowisko (2) i poziomy odcinek (3). Wedlug rysunku ponize;.
4.Azymut (4), od punktu poczatkowego prostej do punktu koncowego odcinka jest wyliczony

2 :\3
1 . ___,_.}'4
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Cogo — Compute Distance (obliczanie odlegtosci)

Mozesz uzy¢ wprowadzonych danych, i punktéw zapisanych w bazie danych, aby obliczy¢ dlugosé
réznymi metodami. Mozesz tez zapisa¢ wynik w bazie danych.

Dane ktore wprowadzisz moga mie¢ rozne jednostki. Na przyktad, mozesz doda¢ dtugo$¢ w metrach do
dlugosci w stopach—wynik bedzie w formacie okreslonym w konfiguracjach job-u.

W niektorych metodach, musisz nacisna¢ Calc aby pojawil si¢ wynik.

Between two points
Between point and line

Between point and arc
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Between two points
Aby obliczy¢ odlegto$¢ miedzy dwoma punktami:

1.Z gtownego menu, wybierz Cogo / Compute distance.
2.W polu Method, wybierz Between two points.
3.Wprowadz poczatkowy punkt i konhcowy punkt.
4.0dlegtos¢ miedzy punktami jest wyliczona.

Between point and line
Aby obliczy¢ odleglo$¢ migdzy punktami i linia:

1.Z gtownego menu, wybierz Cogo / Compute distance.

2.W polu Method, wybierz Between point and line.

3.Wprowadz nazwe punktu (1) i nazwe prostej (2) Wedhlug rysunku ponizej.

4.0dlegtos¢ wzdtuz prostej (3) 1 dlugos¢ odcinka prostopadtego (4) jest obliczona. Odleglos¢ wzdtuz
prostej jest okrs$lona od punktu (5).

5

Between point and arc
Aby obliczy¢ odleglos¢ migdzy puntem i tukiem:

1.Z glownego menu, wybierz Cogo / Compute distance.

2.W polu Method, wybierzt Between point and arc.

3.Wprowadz nazwe punktu (1) i nazwe tuku (2). Wedlug rysunku ponize;.

4.Dhugos¢ tuku (3) i dlugos¢ odcinka prostopadiego (4) do tuku jest obliczona. Diugos$¢ tuku jest
okreslona od punktu (5).

Cogo — Compute Average (usrednianie)

Uzyj opcji Compute average aby obliczy¢ i zapisa¢ usredniong pozycj¢ punktu ktéry zostat pomierzony
wigcej niz jeden raz.
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Wprowadz nazwe punktu w polu Point name aby obliczy¢ jego usredniong pozycjg. Mozesz wybraé
nazwe punktu z listy uzywajac pop—up menu w polu.

Jesli wprowadzony punkt ma tylko jedna ustalona pozycje¢ lub jest zapisany jako kontrolny, to pojawi si¢
wiadomos¢ ze nie moze by¢ wyliczona pozycja usredniona.

Jesli wprowadzasz nazwe punktu dla ktorego ma by¢ wyliczona $rednia warto$¢, Trimble Survey
Controller przeszukuje dane bazowe aby odnalez¢ wszystkie wartosci dla tego punktu. Jeden raz
obliczony, usredniony punkt pojawi si¢ na pozycji w siatce, z standardowym odchyleniem dla kazdej
rzg¢dne;j.

Uwaga — Wszelkie Mean Turned Angle (MTA) (warto$ci usrednione potozenia kata) sa ignorowane i do
wyliczenia usrednionej pozycji brane sa tylko pierwotne obserwacje.

Jesli jest wigcej niz dwie pozycje dla punktu, pojawi si¢ klawisz funkcyjny Details. Nacisnij Details aby
zobaczy¢ pozostale wartosci $rednie poszczegdlnych pozycji. Mozesz uzy¢ poszczegolnych okien aby
dotaczy¢ albo odtaczycokre§lone pozycje z wyliczenia.

Wiadomos$¢ — Trimble Survey Controller usrednia wszystkie pozycje w bazie danych aktualnego job-u, z
ta sama nazwa (wylaczajac punkty kontrolne). Nacisnij Details aby upewnic¢ si¢ ze tylko wybrane pozycje

zostang usrednione.

Aby zapisa¢ obliczona Srednia wartos¢ dla punktu, nacisnij klawisz funkcyjny Store. Jesli usredniona
warto$¢ punktu juz istnieje w bazie danych, istniejacy punkt zostanie automatycznie zastagpiony nowym.

Cogo - Subdivide a line (podziat linii)

Uzyj tej funkcji aby podzieli¢ prosta na mniejsze segmenty. Utworzone punkty sa automatycznie
zapisywane w bazie danych i nazwy punktéw automatycznie wzrastaja od nazwy punktu poczatkowego.

Mozesz okresli¢ kody “dzielacych” punktow. Wigcej informacji znajdziesz w Subdivide Pts Code.

Do podziatu prostej uzyj jednej z metod:
Fixed segment length
Fixed number of segments
Fixed segment length
Do podziatu prostej na odcinki o okre§lonej dtugosci:
1.Z mapy wybierz prosta do podziatu (1). Wedtug rysunku ponizej.
2.Nacis$nij i przytrzymaj na mapie, i wybierz Subdivide a line z podrecznego menu. Ewentualnie

wybierz Cogo / Subdivide a line z gtdbwnego menu.
3.W polu Method, wybierz Fixed segment length.
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4.Wprowadz dtlugos¢ odcinka (2), i dowolne poziome przesunigcie (3) i pionowe przesunigcie wzgledem
prostej.

5.Wprowadz nazwg stanowiska poczatkowego (4), i stanowiska koncowego (5), i nazwe pierwszego
punktu.

6.Nacisnij klawisz funkcyjny Start aby wyliczy¢ nowe punkty (4, 6, 7, lub 8, 9, 10).

Fixed number of segments

Aby podzieli¢ prosta na ustalong ilo$¢ odcinkow:
1.Z mapy wybierz prosta do podziatu (1). Wedtug rysunku ponizej.
2.Nacis$nij i przytrzymaj na mapie, i wybierz Subdivide a line z podr¢cznego menu. Ewentualnie
wybierz Cogo / Subdivide a line z gtdbwnego menu.
3.W polu Method, wybierz Fixed number of segments.
4. Wprowaz ilo§¢ odcinkéw, i poziome przesunigcie (2) i pionowe przesunigcie wzgledem proste;.
5.Wprowadz nazwe stanowiska poczatkowego (3), i stanowiska koncowego (4), i nazwe pierwszego
punktu.
6.Naci$nij klawisz funkcyjny Start aby wyliczy¢ nowe punkty (3, 5, 4, lub 6, 7, 8).

G
? s

Cogo — Subdivide an arc (podziat tuku)

Uzyj tej funkcji aby podzieli¢ tuk. Wybierz jedna z ponizszych metod:
Fixed segment length

Fixed number of segments
Fixed chord length
Fixed angle subtended

Uzyj tej funkcji aby podzieli¢ prosta na mniejsze segmenty. Utworzone punkty sa automatycznie

zapisywane w bazie danych i nazwy punktéw automatycznie wzrastaja od nazwy punktu poczatkowego.
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Mozesz okresli¢ kody “dzielacych” punktow. Wigcej informacji znajdziesz w Subdivide Pts Code.
Fixed segment length

Aby podzieli¢ tuk na czgsci o okre§lonej dtugosci:
1.W polu Method, wybierz Fixed segment length.
2.Wykonaj jedna z opcji:
¢ 7 mapy, wybierz tuk do podziatu. Nacisnij i przytrzymaj okno i wybierz opcj¢ Subdivide an arc z
podrecznego menu.
¢ Z gtownego menu, wybierz Cogo / Subdivide an arc . wprowadz nazwe okreslonego tuku.
3.W polu Method, wybierz Fixed number of segments.
4. Wprowadz dlugos¢ segmentu (2), poziome odsunigcie (3) i pionowe odsunigcie wzglegdem tuku.
5.Wprowadz nazwe poczatkowego stanowiska (4), koncowego stanowiska (5), i poczatkowego punktu.
6.Nacisnij Start aby wyliczy¢ nowe punkty (4, 6, 7, lub §, 9, 10).

Fixed number of segments

Aby podzieli¢ tuk na okreslona ilo$¢ czesci:
1.Wykonaj jedna z opcji:

¢ Z mapy, wybierz tuk do podziatu. Nacisnij i przytrzymaj okno i wybierz opcj¢ Subdivide an arc z

podrecznego menu.

¢ Z gléwnego menu, wybierz Cogo / Subdivide an arc . wprowadz nazwe okreslonego tuku.
2.W polu Method, wybierz Fixed number of segments.
3. Wprowadz ilo$¢ segmentéw, dowolne poziome odsunigcie (2) i pionowe odsunigcie wzgledem tuku.
4.Wprowadz nazwe poczatkowego stanowiska (3), konhcowego stanowiska (4), i poczatkowego punktu.
5.Nacisénij Start aby obliczy¢ nowe punkty (3, 5, 4, or 6, 7, 8). 5.

E_. -
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Fixed chord length

Aby podzieli¢ tuk na czegsci wedtug okreslonej dhugosci cigeiwy:
1.Wykonaj jedna z ponizszych czynnoS$ci:
¢ Z mapy, wybierz tuk do podziatu. Naci$nij i przytrzymajokno i wybierz opcj¢ Subdivide an arc z
podrecznego menu.
¢ Z gldéwnego menu, wybierz Cogo / Subdivide an arc . wprowadz nazwe okreslonego tuku.
2.W polu Method, wybierz Fixed chord length.
3.Wprowadz dlugos¢ cigciwy (2), dowolne poziome odsunigcie (3) i pionowe przesunig¢cie wzgledem
huku. Wedtug rysunku ponize;.
4. Wprowadz nazwe stanowiska poczatkowego (4), stanowiska koncowego (5), i punktu poczatkowego.
5.Nacisénij Start aby obliczy¢ nowe punkty (4, 6, 7, or 8, 9, 10).

g ‘}'/ ? 5
.I'; g \
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Fixed angle subtended

Aby podzieli¢ tuk na czesci wedhug przeciwleglego kata:
1.Wykonaj jedna z ponizszych czynnosci:
¢ Z mapy, wybierz tuk do podziatu. Nacisnij i przytrzymajokno i wybierz opcje Subdivide an arc z
podrecznego menu.
¢ 7 gtdbwnego menu, wybierz Cogo / Subdivide an arc . wprowadz nazweg okreslonego tuku.
2.W polu Method, wybierz Fixed angle subtended.
3.Wprowadz wartos¢ przeciwleglego kata (2), dowolne poziome odsunigcie (3) i pionowe przesunigcie
wzgledem tuku. Wedtug rysunku ponize;.
4. Wprowadz nazwg stanowiska poczatkowego (4), stanowiska koncowego (5), i punktu poczatkowego.
5.Nacis$nij Start aby obliczy¢ nowe punkty (4, 6, 7, or 8, 9, 10).

Taped distances

Uzyj tej funkcji aby doda¢ punkty do swojego Survey Controller job. Uzyj graficznego prawego katai
ograniczajacej dtugosci aby okrgsli¢ prostokatny obiekt typu budynki lub fundamenty. Wprowdz lub
pomierz dwa punkty aby okresli¢ pierwszy kierunek, orientacj¢ i potozenie obiektu.
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Wiadomos$¢ — Aby wybra¢ wysokos¢ z Start point lub End point, uzyj w polu Elevation pop—up menu.

Aby wybra¢ kierunek wskazujacy nastepny punkt graficzny wedtug planu, naci$nij okno albo uzyj
klawisza prawej lub lewej strzatki.Czerwona linia pokazuje aktualny kierunek dla nastgpnego kierunku.
Aby utworzy¢ nastepny kierunek, nacisnij Add i nastgpnie wprowadz odlegto$¢ do nastepnego punktu
uzywajac okreslonego kata wedtug planu.

Ewentualnie, wybierz punkt ktdry juz istnieje w twoim job-ie i program obliczy odleglosc do tego punktu
dla ciebie.

Aby pomierzy¢ punkt uzyj GPS lub tachimetru, wybierz Fastfix lub Measure z pop—up menu w polu
Point name.

Wiadomosé — Jesli twoj styl jest skonfigurowany dla dalmierza laserowego, Laser jest dostgpny w
pop—up menu dla pol Length i H. Dist. Naci$nij Laser aby pomierzy¢ odlegto$¢ uzywajac lasera.

Aby zamkna¢ obiekt do punktu poczatkowego, nacisnij, Close. Diugos$¢ pozioma zostanie wyliczona i
pokazana. Sprawdz czy si¢ zgadza z planem lub z pomiarem ta§ma. Aby zakonczy¢ funkcje nacisnij
Store. Aby doda¢ nastgpne boki obiektu naci$nij , Continue.

Wiadomosé — Jesli potrzebujesz wigcej informacji o doktadno$ci zamknigcia, uzyj réznych punktoéw jako
koficowego punktu, i zapisz obiekt. Nastgpnie oblicz odwrotnie zamknigcie migdzy punktem
poczatkowym I koncowym.

To change a keyed in distance before the feature is stored, nacisnij Edit, I nastepnie wybierzkierunek do
poprawy. When you adjust the distance, the plan view updates. You can then continue to add more sides.

Uwagi

e Jezeli dana wlasciwo$¢ zostata zapisana, nie mozesz juz edytowac dhugosci bokow.

*Orientacja okreslona jest przez pierwszy kierunek. Tylko katy analogiczne lub 90° moga by¢ do
danego boku obiektu. Aby uzy¢ réznych katdéw, zapisz obiekt, i utworz nowy kierunek.

*Poniewaz nowe punkty sa zapisywane jako biegunowe, dtugo$ci pomierzone ta§ma nie beda przyjgte
bez wspolczynnika skali lub w pelni okreslonego odwzorowania w uktadzie wspotrzednych.
*Dodatkowo do nowo utworzonych punktow, proste sa tworzone automatycznie I zapisywane w bazie
danych Trimble Survey Controller. Sa uwidocznione na mapie i moga by¢ wykorzystane do tyczenia.

Cogo - Transformations (transformacje)

Uzyj tej funkcji Cogo do transformacji jednego punktu, lub wybranych punktéw, przy uzyciujednej z
mozliwosci Rotation, Scale, i Translations. Kiedy wykonujesz wigcej niz jedna transformacje, wykonuj
je w kolejnosci Rotation, Scale, potem Translation.
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Rotate
To rotate a selection of points about a specified origin point:

1.Z glownego menu, wybierz Cogo / Transformations

2.Zaznacz pole wyboru Rotate nastgpnie naci$nij Next.

3.Wprowadz Origin point.

4. Wprowadz Rotation.

5.Naci$nij Next, nastgpnie wybierz punkt(y) do obrotui.(s).

6.Aby zapisa¢ transformowane punkty do bazy danych, naci$nij Accept.

Transformacja usuwa orginalne punkty I zapisuje nowy uktad z tym samym nazewnictwem

Scale (Skala)

Aby przeskalowaé odlegtos¢ migedzy orginalnym punktem a wybranym punktem:

1.Z gtownego menu, wybierz Cogo / Transformations.

2.Zaznacz pole wyboru Scale nast¢pnie naci$nij Next.

3.Wprowadz Origin point.

4. Wprowadz a wspotczynnik skali (Scale factor).

5.Naci$nij Next, nastgpnie wybierz punkt (y)do przeskalowania.

6.Aby zapisa¢ tansformowane punkty do bazy danych, naci$nij Accept.

Transformacja usuwa orginalne punkty I zapisuje nowy uktad z tym samym nazewnictwem

Translate
Aby przesunaé wybrane punkty w uktadzie:

1.Z gtownego menu, wybierz Cogo / Transformations.
2.Zaznacz pole wyboru Translate nastgpnie naci$nij Next.
3.W polu Method, wybierz Deltas lub Two points.

Jesli wybrates$ Deltas:

1.Wprowadz deltg dla kierunku potnocnego, kierunku wschodniego, i/lub wysoko$¢. Mozesz wybrac
delte tylko dla jednego kierunku np. poétnocnego, lub dowolna kombinacjg szczegdtow transformacji.

Jesli wybrate$ Two points:

1.Wybierz od ktorego punktu.

2.Wybierz do ktorego punktu.

4 Naci$nij Next, nastepnie wybierz punkt (y)do transformacji.

5.Aby zapisa¢ tansformowane punkty do bazy danych, nacisnij Accept.

Transformacja usuwa orginalne punkty i zapisuje nowy uktad z tym samym nazewnictwem

Uwagi

» Tylko punkty ktore zostaly wskazane w siatce wspotrzednych zostana transformowane.

« Jesli transformujesz przez rotacje i skalg, to orginalne (bazowe) punkty do przeskalowania to
domyslnie orginalne (bazowe) punkty dla obrotu.Mozesz to zmienic.

*Kiedy wprowadzasz nazwe punktu mozesz wybrac ja z listy albo “wklepa¢” punkt, wykonaj fast fix
lub pomierz punkt lub wybierz z mapy. Fast fix zapisuje automatycznie “szybki” punkt z tymczasowa
nazwa.

Ostrzezenie — Jesli wybierzesz punkt bazowy do transformacji, potem wektory pochodzace od tej bazy
maja pusty wskaznik.
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Cogo - Traverse (ciag poligonowy)

Uzyj tej funkcji aby obliczy¢ niedomknigcie ciagu poligonowego, i uzgodni¢ standardowy ciag
poligonowy. Program pomoze ci wybra¢ punkty do zastosowania, obliczy niedomknigcie, i potem pozwali
obliczy¢ kazda poprawke Compass lub Transit.

Uwaga — Poprawka Compass czasam wystgpuje pod nazwa Bowditch adjustment.
Mozesz obliczy¢ zamknigty ciag poligonowy lub ciag obustronnie nawiazany.

Aby wyliczy¢ poligon:

1.Wprowadz nazwg poligonu.

2.W polu Start station, nacisnij klawisz funkcyjny List
3.Wybierz punkt z listy odpowiedni dla punktow poligonowych, ktory mozesz uzy¢ jako stanowisko
poczatkowe. Nacis$nij Enter.

Odpowiednie stanowisko poczatkowe ma jedna lub wigcej obserwacji wstecz I jedna lub wigcej
obserwacji na nastgpne stanowisko poligonu.

4.Naci$nij Add aby doda¢ nastgpny punkt do poligonu.
5.Wybierz nastgpne stanowisko.

Odpowiednie stanowisko poligonowe ma jedna lub wigcej obserwacji wstecz na poprzednie stanowisko I
jedna lub wigcej obserwacji na nastgpne stanowisko poligonu. Jesli jest tylko jedno odpowiednie
stanowisko to jest dodawane automatycznie.

Uwaga — Aby podejrze¢ obserwowany azymut i dlugos¢ migdzy dwoma punktami z listy, nalezy
podswietli¢ pierwszy punkt i nacisna¢ klawisz funkcyjny Info

6.Powtarza¢ krok 4 i 5 az wszystkie punkty poligonowe beda dodane.

Odpowiednie koncowe stanowisko poligonowe ma jedna lub wigcej obserwacji wstecz na poprzednie
stanowisko.

Jesli potrzebujesz usuna¢ dowolne punkty z listy,pod$wietl punkt I naci$nij klawisz funkcyjny Delete s.
Jesli usuniesz dany punkt wszystkie punkty po nim zostana rOwniez usunigte.

7.Nacisnij Close aby obliczy¢ niedomknigcie poligonu..

Uwaga — Nie mozesz doda¢ wigcej punktow po wybraniu punktu kontrolnego lub stanowiska z wigcej niz
jedna obserwacja wstecz.

Uwaga — Aby obliczy¢ zamknigcie poligonu, musi by¢ co najmniej jedna dtugo$é pomierzona migdzy
kolejnymi punktami z list poligonowe;.
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Uwaga — Pola Azimuth nie musza by¢ uzupetnione.

Jesli azymut wstecz jest pusty (niepodany):
¢ poligon nie moze by¢ zorientowany.
¢ Uzgodnione wspolrzgdne nie moga by¢ zapisane.
¢ poprawka katowa nie moze by¢ wyliczona dla otwartego polgonu (poprawki do dtugosci moga
by¢ wyliczone)
Jesli azymut wprzod jest pusty w zamknigtym poligonie i jesli wszystkie katy sa zaobserwowane
mozesz obliczy¢ poprawki katowe I odleglosciowe.

Punkty wstecz i wprzod ktore nadaja orientacj¢ dla poligonu sa pokazane.
W razie potzeby nacisnij Enter aby edytowac nastepujace pola:
1.Sprawdz wynik poligonu i wykonaj jedna z opcji:
¢ Aby zapisa¢ zamknigcie wyniku, naci$nij Store.
¢ Aby uzgodnic¢ poligon, przejdz do nastgpnego kroku.
2.Nacisnij Options aby sprawdzi¢ ustawienia poligonu. Wykonaj dowolna dostgpna zmiang, nastgpnie
nacisnij Enter.
3.Nacisnij Adj. Ang. aby uzgodni¢ odchytke katowa. Katowa odchytka jest rozrzucana zgodnie z
ustawieniami w oknie Options.
4.Sprawdz wynik poligonu, nastgpnie wykonaj jedna z opcji:
¢ aby zapisac uzgodnione szczegodty katowe,nacisnij Store.
¢ Aby uzgodni¢ poprawki do dtugosci naci$nij Adj. dist. Poprawki do dtugos$ci sg rozrzucane
zgodnie z ustawieniami w oknie Options . Poligon zostaje zapisany.

Kiedy poligon zostanie zapisany, kazdy punkt ktory ostat uzyty do poligonu jest zapisany jako
uzgodniony punkt poligonowy z, each point used in the traverse is stored z okres$long klasa. Jesli sa
jakiekolwiek poprzednio uzgodnione punkty poligonowe o tej samej nazwie, to zostana usuniete.

Menu podreczne
>

Aby zaznaczy¢ wlasciwa nazwe w polu, wprowadz nawe lub nacis$nij przycisk wyskakujacego menu
i wybierz jedna z ponizszych opcji:

List Wybér wlasciwosci z bazy danych

Key in Wprowadzenie szczegotow

Measure Pomiar punktu

Fast fix Automatyczny pomiar o okre$lonej klasie punktu

Map selections Wybor z listy wlasciwosci aktualnie wybranych na mapie
Calculator Skroét do kalkulatora

Units Wybdr jednostki dla pola

- . N . B . . .
Aby zmieni¢ metodg wprowadzania danych, naci$nij przy01sk—l wyskakujacego menu. Zmien pierwsze
dwa lub trzy pola.
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Cogo - Ustawienia

Uzyj tego okna aby skonfigurowaé rodzaj dtugosci (ze wspotrzednych, terenowa, lub elipsoidalny), i
orientacj¢ uktadu wspolrzednych, ktérego begdzie uzywat program Trimble Survey Controller

Mozesz wybraé¢ potudniowy azymut, lub umiesci¢ siatke wspotrzednych w ktorej$ orientacji:
p6oc—wschod, potudnie—zachod, péinoc—zachod, lub potudnie—wschod.

Przy pomiarach GPS, okresl elipsoid¢ (w Datum transformation) jesli maja by¢ pokazywane terenowe
dtugosci, jesli nie okreslisz zostanie przyjeta elipsoida WGS—84.

Kiedy wybierzesz wspotczynnik skali (tylko) przy pomiarze tachimetrem, bedzie pokazany uktad i
dtugosci terenowe.

Aby skonfigurowa¢ ustawienia Cogo s, kiedy tworzysz nowy job wybierz File / New job / Cogo settings.
Dla istniejacego job—u wybierz File / Properties of current job / Cogo settings.

Distance Display

Pole Distances definiuje jak sa pokazywane dlugosci i ktore dlugosci sa brane do obliczen przez program
Trimble Survey Controller. Wybierz jedna z ponizszych opcji:

e Terenowa (domyslne ustawienie)

¢ Elipsoidalna

*wg siatki wspotrzednych

Ponizszy rysunek przedstawia opcje migdzy punktami A i B.

Graund distance

Crid dislanee 4

_.—._-_-___-_-_‘—-_
___,_,I"/"'j”— Ellipsoid distance x\,ur\
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Terenowa dtugo$¢ jest pozioma dtugoscia obliczona migdzy dwoma punktami z usrednieniem wybranej
elipsoidy.

Jesli elipsoida jest zdefiniowana w job i pole Distances jest ustawione jako Ground, dtugo$¢ obliczana jest
wzlgdem niej. Jesli elipsoida nie jest okreslona przyjgta zostanie WGS84.

Ellipsoid distance

Jesli pole Distances jest ustawione jako Ellipsoid to uwzgledniana jest poprawka i wszystkie dtugosci sa
obliczane wzgledem lokalnej elipsoidy, ktora zwykle zréwnuje do poziomu morza. Jesli nie ma
zdefiniowanej elipsoidy przyjmowana jest WGS84

Uwaga — Jesli uktad wspolrzednych dla job-u jest okreslony tylo przez wspodtczynnik skali, dtugosci
elipsoidalne nie moga by¢ pokazane.

Grid distance

Jesli pole Distances ustawione jest jako Grid ,to miedzy dwoma punktami pokazana jest dlugos$¢ w siatce
wspotrzednych. To trygonometryczna dlugosé pomigdzy dwoma ustalonymi wielko§ciami
wspotrzednymi. Jesli uktad wspotrzednych dla job-u jest zdefiniowany jako Scale factor only , i pole
Distances jest ustawione jako Grid , program Trimble Survey Controller pokazuje dlugosci terenowe
powigkszone przez wspotczynnik skali.

Uwaga — dtugosci z siatki wspotrzednych migdzy punktami GPS nie moga by¢ pokazane jezeli nie sa
okreslone dane transformacji i odwzorowanie, lub nie jest zrobiona kalibracja potozenia.

Curvature Correction
W systemie Trimble Survey Controller, wszystkie dtugosci terenowe sa porownywne do elipsoidy.
Azimuth Display

Azymut pokazany i uzywany przez system Trimble Survey Controller zalezny jest od uktadu

wspotrzednych, ktory zostat kreslony dla aktualnego job-u:

¢ Jesli zdefiniowano dane transformacji i orientacj¢ lub jesli wybrano Scale factor on , azymut z siatki
wspotrzednych jest pokazywany.

* Jesli zdefiniowano bez danych wspotrzednych i /lub bez orientacji,pokazany zostanie azymut
najlepiej dostgpny.

W pierwszej kolejnosci zostanie wybrany azymut z siatki wspotrzednych, nastgpnie azymut wg
lokalnej elipsoidy, nastgpnie azymut wg elipsoidy WGS84.

* Jesli uzywasz laserowego dalmierza, pokazany zostanie azymut magnetyczny.

Jesli wymagany jest potudniowy azymut , ustaw Yes w polu South azimuth. Wszystkie azymuty rosna
w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara.
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Ponizszy rysunek przedstawia efekt ustawienia w polu South azimuth opcji No lub Yes

M M
J “B0
270 an an 270
180 0
g g
Sauth arimuth = Ma South azimuth = ¥es
Uklad wspélrzednych

Uzyj pola Grid coords aby umiesci¢ uktad wspotrzednych do podwyzszonej orientacji, jednej z
ponizszych:

* polnoc i wschod

* potudnie i zachdd

* potnoc i zachood

* potudnie i wschod
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Ponizszy rysunek przedstawia efekt dla kazdego z tych ukladow
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Magnetic Declination

Ustaw deklinacje magnetycznadla lokalnego obszaru jesli namiar magnetyczny jest uzywany przez
program Trimble Survey Controller. Mozesz uzy¢ namiaru magnetycznego jesli wybierzesz metodg Cogo
/ Compute point using the Brng—dist from a point .

Deklinacja magnetyczna okresla zaleznosci pomigdzy magnetyczna pdinoca i uktadem pétnocym dla job.
Wprowadz ujemna wartos¢jesli pétnoc magnetyczna jest na zachdd w uktadzie potnocnym. Wprowadz
warto$¢ dodatnia je§li pélnoc magnetyczna jest na wschod.

Uwaga — Uzyj nominalnej wartos$ci deklinacji jesli jest dostgpna.

Uwaga — Jesli uktad péinocny w job byta obrocona od prawdziwej poéinocy odpowiedniej dla

zdefiniowanego uktadu wspotrzednych (by¢é moze przez kalibracjg GPS) potem musi by¢ dostepna dla
okreslonej deklinacji magnetyczne;j.
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Neighborhood adjustment

Mozesz stosowac Neighborhood adjustment do wszystkich wykonywanych tachimetrycznie obserwacji
wprzod ze Station setup plus lub Resection, 1 wszystkich wykonywanych obserwacji GPS w job ktore
maja wlasciwa kalibracjg potozenia GPS. Aby stosowac Neighborhood adjustment, wybierz pole wyboru
Properties of current job / Cogo settings.

Neighborhood adjustment uzywa pozostatosci z Station setup plus, Resection lub GPS site calibration aby
obliczy¢ warto$ci delta uktadu, aby stosowa¢ do kolejnych wykonywanych obserwacji podczas pomiaru.
Kazda obserwacja jest uzgadniana odpowiednio do dtugos$ci tych punktéw do punktu wstecz (dla pomiaru
tachimetrycznego) lub kalibracji punktow (dla pomiaru GPS). Ponizsza formuta jest uzywana do
obliczenia wagi pozostatych obserwacji wstecz lub kalibracji punktu:

p=1/Dn gdzie:
p - to waga obserwacji wstecz lub kalibracji punktu
D - to dtugo$¢ wstecz lub kalibracja punktu
n - ilos¢

Srednia wazona jest wyliczana I delta wartosci jest stosowana do kazdej nowej obserwacji w celu
uzgodnienia pozycji w siatce.

Uwaga — Najwyzsza warto$¢ wagi wynika z matej wagi dlugosci wstecz lub kalibracji punktu.

Zeby Neighborhood adjustment zostaly zastosowane, setup stanowiska lub kalibracja musi mie¢ co
najmniej trzy znane punkty w uktadzie 2D. Jesli wykonujesz:
*Station setup plus, musisz mie¢ obserwacje HA VA SD dla co najmniej dwoch punktow wstecz,
kazdy ze znanymi wspodtrzednymi 2D.
* Resection, musisz mie¢ obserwacje HA VA SD dla co najmniej trzech punktow wstecz ,kazdy ze
znanymi wspotrzednymi 2D
* Calibration, musisz mie¢ obserwacje GPS dla co najmniej trzech punktéw kontrolnych 3, kazdy ze
znanymi wspotrzednymi 2D

Uwagi

* Neighborhood adjustment uzyje GPS site calibration tylko jesli obserwacja byta w aktualnym
Trimble Survey Controller job. Jest tak poniewaz kalibracja GPS ktory jest cze$cia uktadu
wspotrzednych w zatadowanym job nie wiacza pozostatych kalibracji GPS.

*Dla Station setup plus, znane wspotrzedne stanowiska sg wlaczane w obliczena neighborhood
adjustment. W obliczeniach,wspotrzedne stanowiska otrzymuja W obliczeniach, wspotrzedne
stanowiska otrzymuja zerowe poprawki.

* Neighborhood adjustment uzgadnia tylko 2D. Jakiekolwiek odchylenia pionowe od uktadu
stanowiska lub kalibracji nie sa uwzgledniane w obliczeniach neighborhood adjustment.

* Neighborhood adjustment uzywa poprawek kalibracji potozenia GPS do wszystkich punktow
WGS84 w job nie tylko do obserwacji GPS.

Ostrzezenie — Upewnij sig¢ ze punkty wstecz i punkty kalibracji sa w obwodzie terenu. Nie wykonuj
pomiaru poza zamknitym obszarem przez kalibracj¢ lub obserwacje wstecz. (i dla Station setup plus,
punkt stanowiska). Neighborhood adjustment nie jest wazny poza obszarem.
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Pomiary — opis ogoiny

Menu Survey

Menu to stuzy do pomiaru i tyczenia punktow przy pomocy Styldow pomiarowych okreslonych w aplikacji
Trimble Survey Controller.

Wigcej informacji znajduje si¢ w sekcjach:
Pomiary klasyczne
Pomiary FastStatic
Pomiary PPK
Pomiary RTK
Pomiary RTK & Infill

Pierwsze kroki

Wszystkie pomiary w Trimble Survey Controllerze sterowane sg przez styl pomiarowy. Style pomiarowe
okreslaja parametry konfiguracyjne i potaczen z instrumentami oraz pomiaru i zapisu punktow.

Catly ten zestaw informacji przechowywany jest jako szablon i uzywany za kazdym razem przy
rozpoczynaniu pomiaru.

Styl nalezy konfigurowa¢ jedynie w wypadku, gdy zdefiniowane style nie odpowiadaja potrzebom
uzytkownika. Aby zmieni¢ konfiguracje stylow pomiarowych Trimble Survey Controllera, nalezy wybraé
Configuration / Survey Styles z menu gtownego.

Po dokonaniu tego, uzycie okre§lonego stylu pomiarowego sprowadza si¢ do wybrania go z Menu Survey.

Uwaga-— Jesli jest tylko jeden styl pomiarowy, jest on wybierany automatycznie po wybraniu Survey z
menu gtownego,; w przeciwnym wypadku nalezy wybrac styl z pojawiajqcej sie listy.

Szczegdtowe informacje na temat pomiarow klasycznych i RTK znajduja si¢ w sekcjach Pomiary
klasyczne oraz Pomiary RTK.
Wigcej informacji na temat pozostatych pomiarow GPS znajduje si¢ w sekcji Pomiary GPS.

Pomiary GPS

Uwaga-— Jesli jest tylko jeden styl pomiarowy, jest on wybierany automatycznie po wybraniu Survey z
menu glownego; w przeciwnym wypadku nalezy wybraé styl z pojawiajqcej sie listy.

W TSC zawarte sa nastepujace style pomiarowe dla pomiaréw GPS:
FastStatic
Postprocessed Kinematic
Real-Time Kinematic
Real-Time Kinematic and Infill

Aby méc mierzy¢ w jednym z nastgpujacych tryboéw, konieczne jest stworzenie wlasnego stylu
pomiarowego:
Real-Time Kinematic and Data Logging
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Real-Time Differential Survey
Real-Time Differential and Data Logging

Informacje na temat konfiguracji ustawien dla pomiaréw GPS znajduja si¢ w rozdziatach:
Uruchamianie odbiornika bazowego
Pomiar punktow
Pomiar ciagly
Wymiana odbiornikow bazowych
Tyczenie
Inicjalizacja
Konfiguracja stylu pomiarowego dla potrzeb kalibracji terenu

Pomiary klasyczne

Uwaga-— Jesli jest tylko jeden styl pomiarowy, jest on wybierany automatycznie po wybraniu Survey z
menu gtownego; w przeciwnym wypadku nalezy wybraé styl z pojawiajqcej sie listy.

Trimble Survey Controller posiada domy$lny styl pomiarowy dla pomiarow klasycznych
(tachimetrycznych). Mozna skonfigurowa¢ ten styl podczas edycji lub tworzenia wlasnego stylu, a
nastgpnie dokona¢ pomiaru klasycznego postgpujac zgodnie z ponizszymi punktami.

1. Konfiguracja wtasnego stylu pomiarowego
2. Przygotowanie do pomiaru robotycznego
3. Ustalenie stanowiska

4. Rozpoczgceie pomiaru

5. Zakonczenie pomiaru

Konfiguracja wlasnego stylu pomiarowego

Trimble Survey Controller automatycznie taczy si¢ z instrumentami Trimble serii S, 5600 oraz 3600.
Styl nalezy konfigurowa¢ tylko wowczas, jesli domysiny nie spetnia potrzeb uzytkownika.

Aby skonfigurowac styl pomiarowy:
1. Wybra¢ z menu gltéwnego Configuration / Survey styles / [Survey style].
2. Wybiera¢ po kolei kazda z opcji i dostosowywac je do sprzgtu i wymagan pomiarowych.
3. Po skonfigurowaniu wszystkich ustawien nalezy zapisa¢ je przez [Store] po czym nacisnac [Esc]
by powrdci¢ do menu gléwnego.

Wigcej informacji w:
Instrument
Dalmierz laserowy
Tolerancja podwojnych punktow
Opcje ciagu poligonowego

Przygotowanie do pomiaru robotycznego
Aby przygotowaé tachimetr Trimble serii S Iub 5600 do pomiaru robotycznego, instrument musi by¢

wlaczony, spoziomowany, z wlasciwymi ustawieniemi radia i zdefiniowanym w razie potrzeby oknem
przeszukiwan.

ZxTrimble- 95



Jesli instrument jest spoziomowany, ma odpowiednie ustawienia radia i uzywa autocentrowanego okna
przeszukiwan, nalezy nacisna¢ przycisk celownika by wlaczy¢ instrument w pomiarze robotycznym.
Aby skonfigurowa¢ Radio channel oraz Network ID na instrumencie Trimble serii S bez korzystania z
Trimble Survey Controllera, nalezy wybra¢ [Radio settings] w instrumencie w menu drugiego potozenia
lunety.

Wigcej informacji znajduje si¢ w dokumentacji instrumentu.

Uwaga -Trimble Survey Contoller nie moze potqczy¢ sie z tachimetrem Trimble serii S, jesli ma on
otwarte wiasne programy. Nalezy zakonczy¢ programy wewnetrzne instrumentu, wybraé [Exit] z menu
[Setup] by powrocié do menu [Waiting for connection].

Przygotowywanie instrumentu Trimble serii S do pomiaru robotycznego

1. Po przytaczeniu Trimble CU do instrumentu nalezy nacisnaé klawisz celownika, by wiaczy¢
instrument i kontroler.
2. Uruchomi¢ Trimble Survey Controller, spoziomowa¢ instrument i potwierdzi¢ [Accept] na
ekranie poziomowania.
Nacisna¢ [Esc] by wyj$¢ z ekranéw Corrections oraz Survey Controller Basic, jesli si¢ pojawia.
3. Z menu gtéwnego Trimble Survey Controllera wybraé Instrument / Radio settings.
4. Ustawi¢ Radio channel oraz Network ID 1 potwierdzi¢ [Accept].
5. Wykona¢ jedna z czynno$ci:
* aby ustali¢ okno przeszukiwan:
a. wybra¢ Survey / Start Robotic z menu gldwnego.
b. wybra¢ Define now i nacisna¢ [OK].
c. wycelowa¢ instrument na lewy goérny naroznik okna i nacisnaé [OK].
d. wycelowa¢ instrument na prawy dolny naroznik okna i nacisnaé¢ [OK].
e. nacisna¢ [OK] by wprowadzi¢ kontroler w stan zawieszenia w gotowosci do pracy.
* jesli bedzie sig¢ uzywaé Autocentrowanego okna przeszukiwan, nalezy nacisnaé klawisz
[power] na Trimble CU aby wprowadzi¢ kontroler w stan zawieszenia. Nie ma potrzeby
ustalania okna przeszukiwan na tym etapie.

6. Zdjac kontroler z instrumentu i doczepi¢ do tyczki robotyczne;.
7. Nacisna¢ klawisz [power]. Trimble Survey Controller sam potaczy si¢ z rqadiem instrumentu i
wyswietli ekran poziomowania. Spoziomowac¢ instrument w razie potrzeby i nacisnaé [Accept].

Mozna juz przystapi¢ do ustalania stanowiska.
Przygotowywanie instrumentu Trimble 5600 do pomiaru robotycznego

1. Po przytaczeniu Trimble CU do instrumentu nalezy nacisna¢ klawisz celownika, by wiaczy¢
instrument i kontroler.
2. Uruchomi¢ Trimble Survey Controller, spoziomowa¢ instrument i potwierdzi¢ [Accept] na
ekranie poziomowania.
Nacisna¢ [Esc] by wyjs¢ z ekrandw Corrections oraz Survey Controller Basic, jesli si¢ pojawia.
3. Z menu gtéwnego Trimble Survey Controllera wybraé Instrument / Radio settings.
4. Ustawi¢ Radio channel, Station address oraz Remote address i potwierdzi¢ [ Accept].
5. Wykona¢ jedna z czynno$ci:
* aby ustali¢ okno przeszukiwan:

a. wybra¢ Survey / Start Robotic z menu gléwnego.

b. wybra¢ Define now i nacisna¢ [OK].

c. wycelowa¢ instrument na lewy goérny naroznik okna i nacisnaé [OK].
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d. wycelowa¢ instrument na prawy dolny naroznik okna i nacisna¢ [OK].

e. nacisna¢ [OK] by wprowadzi¢ kontroler w stan zawieszenia w gotowosci do pracy.
* jesli bedzie sig¢ uzywaé Autocentrowanego okna przeszukiwan, nalezy nacisnaé klawisz
[power] na Trimble ACU aby wprowadzi¢ kontroler w stan zawieszenia. Nie ma potrzeby
ustalania okna przeszukiwan na tym etapie.

6. Zdjac kontroler z instrumentu i doczepi¢ do tyczki robotyczne;j:
a. podtaczy¢ ACU do portu A w radiu przy pomocy uchwytu na tyczce lub 4-pinowego kabla
Hirose 0.4m.
b. wlaczy¢ aktywny cel lub podtaczy¢ go do portu B w radiu.
7. Nacisna¢ klawisz [power] na ACU. Trimble Survey Controller sam potaczy si¢ z radiem
instrumentu i wy$wietli ekran poziomowania. Spoziomowac instrument w razie potrzeby i nacisnac
[Accept].

Mozna juz przystapi¢ do ustalania stanowiska.
Uwaga —instrument 5600 ponownie sig¢ inicjalizuje dla skompensowania zdejmowania kontrolera.

Instrument w stanie zawieszenia w gotowosci do pracy robotycznej wytacza si¢ dla zaoszczedzenia pradu.
Radio wewngtrzne pozostaje jednak wlaczone, by zapewni¢ komunikacj¢ z instrumentem przy
rozpoczgciu pomiaru robotycznego.

Uwaga —Ustawienia radia wewnetrznego sq dokonywane podczas polqczenia sie¢ Trimble Survey
Controllera z instrumentem. Ustawienia radia ruchomego sq dokonywane pozniej, podczas rozpoczecia
pomiaru robotycznego.

Ustalenie stanowiska

Wskazowa — Jesli instrument jest poprawnie ustawiony i zorientowany i ma sie pewnos¢, ze ostatnie
ustawienie stanowiska jest nadal aktualne i mozna mierzy¢ z tego stanowiska, nalezy wybrac Survey / Use
last aby uzy¢ ostatniego wykonanego w petni ustalenia stanowiska.

Uwaga —A4by skorzystac z funkcji Turn to albo Joystick dla obrocenia instrumentu serwo lub
robotycznego, musi by¢ dokonane ustalenie stanowiska.

Aby ustali¢ stanowisko:
1. Z menu gtownego wybra¢ Survey / Station setup , Station setup plus , lub Resection.

Uwaga-— Jesli istnieje tylko jeden styl pomiarowy, jest on wybierany automatycznie.

Nalezy ustawi¢ poprawki dla danego instrumentu.

Jesli okno poprawek nie pojawia si¢, mozna ustawi¢ poprawki wybierajac klawisz [Options] z
ekranu Station setup. Aby okno poprawek pokazywato si¢ podczas uruchamiania instrumentu,
nalezy zaznaczy¢ opcje Show corrections on startup.

Dla niektérych instrumentéw Trimble Survey Controller automatycznie sprawdza poprawnos$¢
wprowadzanych poprawek (PPM, statej lustra, krzywizny Ziemi i refrakcji). Po wybraniu Station
setup na pasku statusu wyswietlane sa komunikaty informujace o tym, co zostalo sprawdzone. Jesli
Trimble Survey Controller wykryje, ze poprawki narzucane sa dwukrotnie, pojawi si¢ ostrzezenie.
Podczas uzywania stylu pomiarowego instrument 5600 3600, wszystkie poprawki narzucane sa za
posrednictwem Trimble Survey Controllera.
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Uwaga —Pracujqc z instrumentem producenta innego niz Trimble nalezy wybra¢ styl pomiarowy
przedpodtqczeniem kontrolera do instrumentu; w przeciwnym razie potqczenie miedzy kontrolerem
i instrumentem moze nie udac sie.

2. Wpisa¢ nazwe stanowiska i wysoko$¢ instrumentu.
Podczas pomiaru wysokosci do dolnego znaczka na instrumentach Trimble serii S nalezy klikna¢

strzatke menu podrecznego ( 2 ) i wybra¢ Bottom notch. Wpisa¢ wysokos$c pomierzona do gornej
krawedzi znaczka na instrumencie.

Trimble Survey Controller redukuje pomierzona warto$¢ skosng do pionowej i dodaje pionowy
offset 0.158m (0.518 stopy) dla okreslenia wysokosci osi obrotu lunety.

Szczegodly zawarte sa na rysunku i w tabeli:

0,158m Odstep osi obrotu lunety od znaczka

Hm Pomierzona wysoko$¢ sko$na

Hc Zredukowana wysoko$¢ do pionu

HI Wysoko$¢ poprawiona o offset — prawdziwa wysoko$¢ instrumentu

Uwaga— Dla pomiaru w 2D mozna zostawic¢ pole Instrument height niewypelnione (wartosé ,,?”).
Nalezy jednak zdefiniowac wysokos¢ odwzorowania w definicji ukiadu wspotrzednych, chyba ze
uzywa sie odwzorowania Scale only (wowczas nie jest to konieczne). Trimble Survey Controller
wymaga tej informacji dla redukcji pomierzonych odlegtosci na elipsoide i obliczenia
wspotrzednych plaskich.

3. Wpisa¢ nazweg punktu nawiazania.

Wskazowa — Jesli punkt jest dostepny w pliku dotqczonym do job-a, mozna wybraé ten plik i
wpisac nazwe punktu w pola Instrument point name lub Backsight point name. Punkt zostaje
automatycznie skopiowany do aktualnego job-a.

4. Wybrac¢ opcje w polu Method. Dostgpne opcje to:
¢ Angles and distance — pomiar kierunkéw poziomych i pionowych oraz odleglosci skosnej
¢ Angles only - pomiar kierunkéw poziomych i pionowych
¢ H. Angle only — pomiar tylko kierunkoéw poziomych
¢ Averaged observations - pomiar kierunkoéw poziomych i pionowych, a odleglosci skosnej
okres$lona liczbg razy (wynikiem jest §rednia)
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5. Wpisa¢ wysoko$¢ celu w razie potrzeby.
Podczas pomiaru do dolnego znaczka na spodarce Trimble nalezy klikna¢ strzatke menu

podrecznego ( L3 ) 1 wybra¢ Bottom notch.

6. Wycelowac¢ na cel nawiazania i nacisna¢ [Measure].

7. Podczas wykonywania wcigcia wstecz lub station setup plus mozna dodaé¢ wigcej punktow
nawigzania.

8. Jesli bledy stanowiska moga by¢ zaakceptowane, nacisna¢ [Close] oraz [Store].

Ustawienie stanowiska jest zakonczone.
Rozpoczecie pomiaru

Aby rozpoczaé pomiar:
1. Wybra¢ z menu gltéwnego Survey / Measure points albo Survey / Stakeout.
Jesli wybrano Measure points:

a. wpisa¢ nazwe i kod punktu.
b. wybra¢ jedna z metod pomiaru.
¢. wpisa¢ wysoko$¢ lustra w razie potrzeby.

Podczas pomiaru do dolnego znaczka na spodarce Trimble nalezy kliknaé strzatke menu
podrecznego ( L3 ) 1 wybra¢ Bottom notch.

d. nacisna¢ [Measure] aby pomierzy¢ punkt.

e. nacisnac [Store] by zapisa¢ obserwacje do bazy.

f. nacisna¢ [Check] aby dokona¢ obserwacji kontrolnych do znanych punktow.
g. mozna mierzy¢ nastgpny punkt.

2. Jesli wybrano Stakeout:

a. nacisna¢ [Add] dla dodania punktéw do wytyczenia do listy punktéw do tyczenia.

b. wybra¢ punkt do wytyczenia i uzy¢ wyswietlanej grafiki i tekstu do wytyczenia punktu.
c. kiedy instrument jest w zakresie katowej tolerancji (wskazanej przez dwie strzatki),
nacisna¢ [Measure].

d. nacisnac [Accept] by podejrze¢ odchyiki tyczenia.

e. nacisna¢ [Store] by zapisa¢ punkt.

f. wytyczy¢ w ten sposdb pozostate punkty.

g. aby obroci¢ instrument z serwo na punkt, nacisnac¢ [Turn]. Jesli opcja Servo auto turn
ustawiona jest na H4 and VA lub HA only, instrument obraca si¢ automatycznie jesli tylko
moze obliczy¢ kat do punktu.

h. aby przegladna¢ zapisane punkty, wybraé¢ Review current job z menu Files.

Zakonczenie pomiaru
Aby zakonczy¢ pomiar, nalezy:
1. Wybra¢ Survey / End survey z menu gtownego.

2. Nacisna¢ [Yes] by potwierdzié.
3. Wylaczy¢ kontroler.
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Ostrzgenie —Po wybraniu End survey, aktualne ustawienie stanowiska zostaje utracone.

Jesli pomiar trwa, przed przystapieniem do edycji lub zmiany stylu pomiarowego nalezy go zakonczy¢.
Pomiar musi by¢ takze zakonczony przed przystapieniem do operacji na folderach, np. kopiowania.
Wigcej informacji w rozdziale Job.

Wigcej informacji znajduje si¢ w rozdziatach:

Ustalenie stanowiska — pojedyncze nawiazanie
Station Setup Plus

Weciecie wstecz

Cel

Stata lustra

Pomiar punktow

Obiekt niedostgpny

Skan powierzchni

Pomiar punktu w dwoch potozeniach lunety
Pomiar w seriach

Kilometraz i offset

Tyczenie

Zakonczenie pomiaru

Pomiar punktéow

Aby pomierzy¢ punkty instrumentem klasycznym lub za pomoca GPS, nalezy:
* z menu Favorites wybra¢ Survey / Measure points.
* z menu Survey wybra¢ Measure points lub Measure topo.
* z mapy wybra¢ Measure (opcja dostgpna tylko, gdy nie wybrano niczego na mapie).

Typy punktéw dostepne do pomiaru zaleza od stylu pomiarowego i metody pomiaru.
Pomiar klasyczny

Podczas pomiaréw klasycznych mozna mierzy¢ nastepujace typy punktow:
* Pomiar tachimetryczny
* Punkty kontrolne (check points)

Dla punktéw niedostgpnych mozna pomierzy¢ offsety kierunku poziomego oraz odlegtosci do punktu.

Aby pomierzy¢ punkt, ktdry nie moze by¢ zaobserwowany bezposrednio za pomoca pionowego lustra,
nalezy uzy¢ metody Dwoch luster (Dual-prism).

Aby okresli¢ srodek obektu o przekroju kotowym (jak np. zbiornik wody, silos) nalezy uzy¢ opcji Obiekt
obrotowy (Circular object).

Aby dokona¢ pomiaru w seriach nalezy wybra¢ Pomiar w seriach (Measure rounds) z menu Survey.
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Aby okresli¢ wysoko$¢ obiektu niedostgpnego przy pomocy instrumentu nie posiadajacego opcji
bezlustrowej, lub gdy nie mozna zmierzy¢ odleglosci, nalezy uzy¢ metody Obiekt niedostepny (Remote
Object).

Aby automatycznie dokonywaé pomiaru do zdefiniowanej wczesniej powierzchni, nalezy uzy¢ opcji Skan
powierzchni (Surface Scan).

Mozna takze pomierzy¢ punkt w dwoch potozeniach lunety.

Wskazowa — W polu Point name jest klawisz [Find] pozwalajqcy na wyszukanie pierwszego wolnego
numeru punktu. Przykiadowo, jesli w job-ie znajdujq sie punkty numerowane od 1000, 2000 oraz 3000, a
trzeba znalez¢é pierwszy wolny numer po 1000, nalezy:
1. Nacisnqé [Find] w polu Point name. Pojawi si¢ ekran Find next free point name.
2. Wpisa¢ nazwe punktu, od ktorej nalezy rozpoczqé poszukiwania (w tym wypadku 1000) i
potwierdzi¢ [Enter].
Znaleziony numer punktu zostaje automatycznie wstawiony w pole Point name.

Pomiary GPS

Podczas pomiadow GPS mozna pomierzy¢ nast¢pujace typy punktow:
* Punkt topo
» Zaobserwowany punkt kontrolny
* Punkt kalibracyjny
* Punkty “szybkie” (Rapid points)
* Punkty FastStatic. Jest to jedyny typ dopuszczalny w trybie FastStatic.

Aby pomierzy¢ ciag punktow co okreslony interwat, nalezy wybra¢ Pomiar ciagly (Continuous topo) z
menu Survey.

Projekty drogowe

Mozna wytyczy¢ drogg oraz pomierzy¢ pozycje wzgledem:
* projektu drogowego Trimble zaimportowanego z programow Trimble RoadLink lub Terramodel,
badz wpisanego bezposrednio do Trimble Survey Controllera z klawiatury.
Mozna wytyczy¢:
* pliki GENIO definiujace drogg,
* pliki LandXML definiujace droge.

Pliki drogowe Trimble sa impotrowane jako osobne job-y. Mozna jednak skopiowac¢ kilka plikow do
jednego job-a w Trimble Survey Controllerze. Aby przegladaé pliki drogowe po dokonaniu importu,
nalezy wybra¢ Files / Review current job z menu gléwnego.

Drogi zdefiniowane w formatach GENIO albo LandXML musza by¢ zaimportowane do folderu Trimble
Data. Pliki sa potem dostgpne dla wszystkich job-6w, lecz nie mozna przeglada¢ informacji w tych
plikach.

Wigcej informacji znajduje si¢ w:

Wprowadzanie - drogi
Wprowadzanie - wzorce
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Tyczenie - drogi

Projekty drogowe Trimble
Drogi GENIO

Drogi LandXML
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Wzorce drogowe - przykitad

Ponizszy paragraf opisuje sposob uzycia wzorcoOw drogowych dla zarzadzania projektem drogowym
Trimble. Sytuacja zilustrowana jest na rysunku:

2|2 2 2

-
om0 ol o ol s

1 2
‘ = 2|4 2 2|2 ‘

prawa strona drogi

Z prawej strony drogi wzorzec 1 przypisany jest do kilometraza Om i 20m. Droga zmienia si¢ od wzorca 1
na kilometrazu 20m do wzorca 2 na kilometrazu 70m. Poniewaz po lewej stronie zachodzi konieczno$¢
przypisania wzorca do kilometraza 40m, trzeba przypisa¢ do prawej strony wzorzec <Interpolate> 3 dla
zachowania wlasciwej interpolacji.

Aby prawidlowo przedstawi¢ przerwg migdzy kilometrazem 70m i 90m, nalezy przypisa¢ wzorzec
<None> 4 w nominalnej odlegtosci Smm za kilometrazem 70m. Aby uzupetni¢ prawa strong drogi do
konca, przypisano wzorzec 2 do kilometra 90m, 120m i 120.005m.

Z lewej strony drogi wzorzec 1 przypisany jest do kilometraza Om, 20m i 40m. Droga zmienia si¢ od
wzorca 1 na kilometrazu 40m do wzorca 2 na kilometrazu 70m. Aby poprawnie przedstawi¢ projekt,

wzorzec 1 przypisany jest do kilometraza 120m w nominalnej od niego odlegtosci (120,005m).

Przypisanie wzorcéw do odpowiednich kilometrazy poczatkowych przedstawia tabela:

Kilometraz Lewa strona drogi Prawa strona drogi
poczatkowy [m]

0.000 Wzorzec 1 Wzorzec 1

20.000 Wzorzec 1 Wzorzec 1

40.000 Wzorzec 1 <Interpolate> 3
70.000 Wzorzec 2 Wzorzec 2

70.005 Wzorzec 2 <None> 4

90.000 Wzorzec 2 Wzorzec 2

120.000 Wzorzec 2 Wzorzec 2

120.005 Wzorzec 1 Wzorzec 2

Interpolacja wzorcéw
Sa dwie metody interpolacji wzorcow:
* oba wzorce maja t¢ sama liczbg elementéw tworzacych wzorzec

* wzorce maja roézng liczbg elementdow je tworzacych

Interpolacja miedzy wzorcami o rownej liczbie elementéw liniowych
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We wzorcach o rownej liczbie elementow interpolacja przebiega pomigdzy odpowiadajacymi sobie
elementami w sasiednich wzorcach, wedtug ponizszego rysunku:

Wzorzec na kilometrazu 100m zawiera pierwszy element o spadku —2% i dtugosci 4,0m. Nastepny
wzorzec przypisany jest do kilometraza 400m, a jego pierwszy element ma spadek —5% i dtugos¢ 7,0m.
Przekroje na kilometrazach 200 i 300 sa interpolowane dla uzyskania gtadkiej powierzchni migdzy
kilometrazem 100 i 400.

Interpolacja migdzy wzorcami o niejednakowej liczbie elementéw skladowych

Dla takich szablondéw, do wzorca z najmniejsza liczba elementdéw dodaje si¢ elementy o zerowej dtugosci
przed elementem reprezentujacym boczny stok (row). Interpolacja jest teraz przeprowadzana z rowna
liczba elementdw w kazdym szablonie. Na ponizszym rysunku element 3 o zerowej dtugo$ci zostat
dodany automatycznie.

Dodawanie elementéw o zerowej dlugosci w odpowiednie miejsca do wzorca pozwala na kontrolg
procesu interpolacji.

Uwagi

* jesli projekt wymaga przerwy po ktorej$ stronie, nalezy uzy¢ wzorca None (,,brak™)
* migdzy szablonem typu None a dowolnym innym nie przebiega interpolacja.

* interpolacja odbywa si¢ po zastosowaniu poszerzenia i pochylenia.

Interpolacja bocznych stokow (rowow)

Jesli kolejne szablony zawieraja skarpy o roznych nachyleniach, posrednie kilometraze otrzymuja
nachylenie skarp wyinterpolowane na podstawie warto§ci wyrazonych w procentach.

Przyktadowo jesli skarpa rowu na kilometrazu 600m ma nachylenie 50% (1:2) a na kilometrazu 800m
16.67% (1:6), nachylenie na kilometrazu 700m bedzie wynosito 50% + 16.7% / 2 = 33.33% (1:3).
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Tyczenie — opis ogdéiny

Podczas pomiaru klasycznego lub RTK GPS mozna tyczy¢ punkty, linie, tuki, drogi i Numeryczne
Modele Terenu (DTM).
Aby wytyczy¢ obiekt:

* okresli¢ obiekt do wytyczenia.

* z mapy albo z menu Survey / Stakeout wybra¢ obiekt do wytyczenia.

* nakierowac si¢ na punkt (pomiary GPS) lub nakierowa¢ nan osobg z lustrem.

* zaznaczy¢ wytyczony punkt.

* opcjonalnie pomierzy¢ wytyczony punkt.

Obiekt do tyczenia mozna okreslic w menu Key in lub uzy¢ pliku dotaczonego dla dodania punktow do
listy obiektow do wytyczenia. Mozna tez doda¢ do listy do tyczenia linie i tuki przetransferowane w pliku
DC. Aby tyczy¢ linie, tuki, drogi albo DTM przy pomocy GPS, trzeba zdefiniowa¢ odwzorowanie i
transformacj¢ uktadu wspotrzednych.

Ostrzezenie — Nie nalezy zmienia¢ uktadu wspotrzednych ani kalibracji po wytyczeniu punktow.

Wigcej informacji w rozdziatach:
Luki
Linie
Punkty
Numeryczne Modele Terenu
Projekty drogowe
Tyczenie — tryb wyswietlania
Tyczenie - opcje
Tyczenie — wy$wietlacz graficzny

Fast Fix

Naci$nigcie klawisza [Fast Fix] powoduje szybki pomiar i automatyczne zapisanie punktu pomocniczego.
Inna metoda jest wybranie Fast fix z menu podrecznego w polu Point name.

Uwaga —Podczas pomiarow GPS Fast Fix stosuje metode Rapid point. Podczas pomiarow klasycznych
uzywa on aktualnego trybu pomiarowego.
Wiekszq elastycznos¢ uzyskaé mozna wybierajqc Measure z menu podrecznego w polu Point name.

Punkty pomocnicze sa uzywane gtownie w Cogo - compute points (COGO — obliczanie punktow) oraz
Key in - lines and arcs (Wprowadzanie — linie i tuki).

Punkty pomocnicze zapisywane sa w bazie Trimble Survey Controllera z nazwami generowanymi
automatycznie, poczawszy od Temp0000. Maja wyzsza klasyfikacj¢ niz punkty tyczone i nizsza niz
normalne punkty. Wigcej informacji w rozdziale Reguly przeszukiwania bazy danych.

Aby przegladna¢ punkty pomocnicze na mapie lub w liscie, nalezy nacisnaé¢ klawisz [Filter] i wybra¢ je z
listy Select filter.
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Punkt Topo

Jest to predefiniowana metoda pomiaru i zapisu punktu. Mozna skonfigurowac ten typ punktu podczas
edycji badz tworzenia stylu pomiarowego.

Pole Auto point step size stuzy do ustalenia skoku autonumerowania punktow. Domys$lna wartosc to 1;
mozna ja zmieni¢ na inna, takze ujemna.

Aby podgladnaé¢ obserwacje przed ich zapisaniem, nalezy zaznaczy¢ opcje View before storage.

Wraz z kazdym pomiarem punktu mozna zapisa¢ informacje o jakosci. Domyslna opcja to QCI. Dla
pomiardw w czasie rzeczywistym dostgpne sa takze QCI & QC2 oraz QC1 & QC3.

Pomiar punktu terenowego podczas pomiaréw GPS

Mozna pomierzy¢ punkt terenowy w kazdym trybie pomiarowym z wyjatkiem FastStatic.
Aby pomierzy¢ punkt terenowy:
1. Wykona¢ jedna z czynno$ci:
¢ wybra¢ z menu gtoéwnego Survey / Measure points
¢ nacisnac¢ klawisz [Favorites] i wybra¢ Measure points

2. Wpisa¢ wartosci w pola Point name oraz opcjonalnie Point Code i wybra¢ Topo point w polu
Type.

3. Wpisa¢ warto$¢ wysoko$ci w pole Antenna height i upewnic sig, ze ustawienie w polu Measured
to jest wlasciwe.

4. Gdy antena jest ustawiona pionowo i stabilnie, nacisna¢ [Measure] by rozpoczaé zapis danych.
Ikona pomiaru pojawia si¢ na pasku statusu.

WskazoWwa —Mozna zaakceptowaé pomiar poprzez [Enter] nawet jesli wymagany czasu pomiaru
lub doktadnosé nie zostaly osiqgniete.

5. Po osiagnigciu ustawionego czasu pomiaru i doktadno$ci nalezy nacisnac [Store].

Wskazowa —Aby punkt byl zapisywany automatycznie po osiqgnieciu ustalonego czasu pomiaru i
doktadnosci, nalezy w definicji stylu pomiarowego zaznaczy¢ opcje Auto store point.

Punkt kontrolny (Check Point)

Pomiar GPS

Nalezy pomierzy¢ punkt dwukrotnie, a drugiemu punktowi nada¢ t¢ sama nazwe co pierwszemu. Jesli
dopuszczalne tolerancje migdzy podwdjnymi punktami ustawione sg na zero, Trimble Survey Controller
ostrzega o fakcie podwojnosci puntu podczas proby zapisu. Nalezy wybraé¢ Store as check aby zapisac
drugi punkt jako punkt kontrolny. Wigcej informacji w: Podwojny punkt: ekran Out of tolerance.

Pomiar klasyczny

Podczas pomiaréw total station, do pomierzenia punktu kontrolnego stuzy klawisz [Check].
Aby pomierzy¢ punkt kontrolny:
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1. W polu Point name wpisa¢ nazwe punktu.

2. W polu Method wybra¢ metode pomiaru i poda¢ wymagane informacje w pojawiajacych si¢
polach.

3. W polu Target height wpisa¢ wysoko$¢ lustra, po czym nacisnaé¢ [Measure].

Podczas pomiaru do dolnego znaczka na spodarce Trimble nalezy klikna¢ strzatke menu

podrecznego ( ] ) i wybraé Bottom notch.

Jesli nie zaznaczono opcji View before storage, punkt zostaje zapisany jako Check. Jesli opcja ta
zostala zaznaczona, odchylki z pomiaru kontrolnego pojawiaja si¢ na ekranie Check shot.

Jesli ustawienie stanowiska jest to samo przy pomiarze kontrolnym i oryginalnym punktu, odchytki
to réznice pomigdzy obserwacjami oryginalnymi i kontrolnymi. Wy$wietlane sa réznice w kierunku
poziomym, odleglosci skos$nej, poziomej i przewyzszeniu.
Jesli ustawienie stanowiska przy pomiarze kontrolnym jest rozne od ustawienia przy pomiarze
pierwotnym, wowczas odchytki rozumie si¢ w kategoriach najlepszych wspotrzednych od punktu
pierwotnego do kontrolnego. Wyswietlane odchytki to azymut, odleglos$¢ skosna, pozioma i
przewyzszenie.
4. Nacisna¢ [Enter] aby zapisa¢ punkt albo [Esc] by anulowaé pomiar.
Nacisna¢ klawisz [Chk BS] aby wyswietli¢ ekran Check backsight. Jest on podobny do ekranu Check
point, lecz pole Point name zawiera niedostepna do edycji nazwe punktu nawiazania dla aktualnego

ustawienia stanowiska.

Aby dokona¢ pomiaru kontrolnego do punktu nawigzania nalezy zastosowac opisana wyzej procedure.
Powrot do ekranu Check point odbywa si¢ przez klawisz [Chk topo].

Zakonczenie pomiaru

Aby zakonczy¢ pomiar nalezy wybra¢ Survey / End survey.

Jesli zakonczeniu ulega pomiar GPS, program pyta czy ma wylaczy¢ odbiornik.

Jesli zakonczeniu ulega pomiar klasyczny z instrumentem robotycznym, program pyta czy ma wylaczy¢
instrument. Je$h instrument zostal wytaczony w ten sposob, to rozpoczgcie pomiaru automatycznie

uruchamia instrument.

Ostrzgenie —Wybranie End survey powoduje utrate aktualnego ustawienia stanowiska.
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Pomiary klasyczne

Pomiar punktéow terenowych tachimetrem

Aby pomierzy¢ punkt terenowy przy pomocy total station I Trimble Survey Controllera:
1. Z menu gltéwnego wybraé Survey / station setup , station setup plus lub resection.
2. Wybra¢ Survey / Measure topo.
3. Wpisa¢ nazweg punktu w polu Point name.
4. W razie potrzeby wpisa¢ warto$ci w polu Code.
5. W polu Method wybra¢ metod¢ pomiaru.
6. Wpisa¢ warto$¢ w polu Target height 1 nacisna¢ [Measure].

Podczas pomiaru do dolnego znaczka na spodarce Trimble nalezy klikna¢ strzatk¢ menu podrgcznego

( xd ) 1 wybraé Bottom notch.
Jesli w stylu pomiarowym wybrano opcje View before storage, dane pomiarowe pojawia si¢ na ekranie.
Zmieni¢ wysoko$¢ lustra i kod punktu w razie potrzeby. Klawisz z lewej strony od wyswietlanych danych
shuzy do zmiany trybu wy$wietlania. Nastgpnie:
* Nacisna¢ [Store] by zapisa¢ punkt.
* Obroci¢ instrument na nowy punkt i nacisna¢ [Read]. Poprzedni punkt zostaje zapisany, a
pomiary sa dokonane do nowego punktu.

Jesli nie wybrano opcji View before storage, punkt zapisywany jest automatycznie, a jego nazwa zwigksza
si¢ zgodnie z ustawieniem w Auto point step size. Trimble Survey Controller zapisuje “surowe”
obserwacje (HA, VA oraz SD).

Uwagi

— Jesli wybrano opcje Auto average oraz podwdjne obserwacje do punktu sq w granicach ustalonej
tolerancji dla punktow podwojnych, obserwacje oraz obliczona usredniona pozycja punktu (na podstawie
wszystkich dostepnych pozycji) zapisywane sq automatycznie.

— Aby wyliczy¢ usrednione wspotrzedne, Trimble Survey Controller usrednia wspotrzedne w siatce
wyznaczone z odpowiadajqcych im obserwacji. Obserwacje nie pozwalajqce na wyznaczenie
wspotrzednych w siatce (przyktadowo obserwacje wylqcznie kqtowe) nie sq uwzgledniane do sredniej.

Zmiana ustawien dla aktualnego pomiaru odbywa si¢ przez klawisz [Options]. Nie jest mozliwa
zmiana aktualnego stylu pomiarowego lub ustawien systemu podczas pomiaru.

Jesli mierzy si¢ punkt o znanych wspotrzednych przy pomocy instrumentu serwo lub robotycznego,
mozna uzy¢ klawisza [Turn] by nacelowa¢ instrument na punkt.

Mozna tez z instrumentem serwo ustawi¢ warto$¢ pola Servo auto turn w ustawieniach stylu
pomiarowego na HA & VA lub HA only dla automatycznego nastawiania instrumentu na punkt.

Wskazowki

— Mozna podczas pomiaru usrednianego nacisnqc [Enter] by zaakceptowaé dokonany pomiar jeszcze
zanim wymagana liczba obserwacji zostanie wykonana.

— Mozna podczas pomiaru bezlustrowego z ustalonym granicznym odchyleniem standardowym punktu
nacisnq¢ [Enter] by zaakceptowaé dokonany pomiar jeszcze zanim wymagana dokiadnos¢ zostanie
osiqgnieta.
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Metody pomiarowe
Wigcej informacji o réznych metodach pomiarowych znajduje sig w:

Kierunek poziomy i offset
Pojedyncza odlegltosé¢

Metoda dwoch luster (Dual prism)
Obiekt obrotowy (Circular Object)
Obiekt niedostgpny

Skan powierzchni

Mozna tez pomierzy¢ punkt w dwoch potozeniach lunety.

Pole Auto point step size stuzy do ustawienia skoku autonumeracji punktow. Warto§¢ domyslna to 1, lecz
mozna ja zmieni¢ na wigksza lub na warto$¢ ujemna.

Opcja View before storage stuzy do podgladnigcia obserwacji przed ich zapisaniem.
Wigcej informacji w dziale Zaawansowane ustawienia geodezyjne.

Ustalenie stanowiska

Aby dokonywaé pomiaru klasycznego nalezy najpierw ustali¢ stanowisko:
1. Wybra¢ z menu gléwnego Survey / (wybrany styl pomiarowy) / Station setup.
Pojawiajace si¢ menu ma ré6zny wyglad w zalezno$ci od tego, czy jest ustalone inne aktualne
stanowisko, czy tez nie.

Uwaga-— Jesli jest tylko jeden styl pomiarowy, jest on wybierany automatycznie.

2. Ustawi¢ poprawki zwiazane z instrumentem.

Jesli okno poprawek nie pojawia si¢ automatycznie, nalezy wybra¢ klawisz [Options] z ekranu
Station setup. Aby wys$wietla¢ ekran poprawek przy uruchamianiu, nalezy zaznaczy¢ opcjg Show
corrections on Startup.

3. Wpisa¢ nazweg punktu i wysokos¢ instrumentu. Jes§li punktu nie ma jeszcze w bazie, mozna
wpisa¢ go z klawiatury lub pozostawi¢ wartos¢ pusta (,,?”).

Podczas pomiaru do dolnego znaczka na instrumencie Trimble serii S nalezy klikna¢ strzatke menu

podrecznego ( L3 ) i wybra¢ Bottom notch.. Wpisa¢ wysoko$§¢ zmierzona do gornej krawedzi
znaczka. Trimble Survey Controller redukuje pomierzona w ten sposoéb wysoko$¢ sko$na na
pionowa i dodaje offset pionowy 0.158m, by obliczy¢ wysoko$¢ pionowa osi obrotu lunety.

Uwagi

- Jesli wspotrzedne stanowiska nie sq znane, nalezy przeprrowadzi¢ wciecie wstecz do punktow
znanych.

- Przy pomiarze w 2D (bez wysokosci) mozna zostawic¢ wartos¢ pustq (,,? ") w polu wysokosci
instrumentu. Wysokosci nie zostanq obliczone. Nalezy jednak zdefiniowac wysokos¢ odwzorowania
w definicji uktadu wspotrzednych, chyba ze uzywa sie odwzorowania Scale only (wowczas nie jest
to konieczne). Trimble Survey Controller wymaga tej informacji dla redukcji pomierzonych
odlegtosci na elipsoide i obliczenia wspotrzednych plaskich.
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4. Wpisa¢ nazwe punktow nawiazania i wysokos¢ celu. Jesli punkt nawigzania nie ma
wspotrzednych, mozna wpisa¢ azymut.

Podczas pomiaru do dolnego znaczka na spodarce Trimble nalezy klikna¢ strzatke menu
podrecznego  ( » ) 1 wybraé Bottom notch.

Uwagi

- Jesli nie znamy azymutu, mozna wpisa¢ dowolnq jego wartos¢ i zmienic jq pozniej podczas
przegladania danych.

- Jesli nie sq znane wspotrzedne stanowiska lub nawiqzania, mozna wpisac je recznie bqdz
pomierzy¢ pozniej przy pomocy GPS. Wspotrzedne wszystkich punktow pomierzonych z tego
stanowiska zostanq wowczas przeliczone.

- Jesli wpisuje sie punkt stanowiska pozniej, nalezy nadpisac stary punkt stanowiska w oknie
Duplicate point. Wspotrzedne punktow pomierzonych z tego stanowiska zostang wowczas
przeliczone.

Wskazowka- Jesli punkt jest dostepny w pliku dotqczonym do job-a, mozna wybraé ten plik i
wpisac nazwe punktu w pola Instrument point name lub Backsight point name. Punkt zostaje
automatycznie skopiowany do aktualnego job-a.

5. Wybra¢ opcje w polu Method sposréd:
¢ Angles and distance — pomiar kierunkéw poziomych i pionowych oraz odleglosci skosnej
¢ Averaged observations - pomiar kierunkdéw poziomych i pionowych oraz odlegtosci
skosnej okreslona liczbe razy (obserwacje usredniane)
¢ Angles only — kierunki poziome i pionowe
¢ H. Angle only — tylko kierunki poziome

6. Wycelowa¢ na punkt nawiazania i nacisna¢ [Measure].
7. Jesli bledy stanowiska sa dopuszczalne, nacisnaé [Store].

Wskazévka — Aby zmienié sposéb wyswietlania danych nalezy nacisnq¢ klawisz z lewej strony
wyswietlanych danych pomiarowych.

Uwaga— Odchytki to roznice miedzy wspotrzednymi punktu nawiqzania znanymi a obliczonymi.

Ustalenie stanowiska jest zakonczone.

Uwaga —Po zakonczeniu ustalania stanowiska w instrumencie Trimble 5600 lub ATS, jesli wszystkie
informacje dotyczqce stanowiska zostatly podane, Trimble Survey Controller taduje informacje o
stanowisku do instrumentu. Jesli informacje te nie zostanq zaladowane, poprzednie stanowisko pozostaje
zapisane w instrumencie.

Uwaga— Wiecej niz jeden punkt nawiqzania mozna mierzy¢ w opcji Station setup plus.

Wigcej informacji w:

* Pomiary klasyczne
* Station setup plus
* Wciecie wstecz

* Ciag poligonowy
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Station setup plus

Podczas pomiaréw tachimetrycznych opcja Station setup plus stuzy do ustalenia stanowiska na znanym
punkcie poprzez nawiazanie do jednego lub wigcej punktéw nawiazania.

Ostrzezenie — Jesli instrument stoi na punkcie bedacym elementem ciagu planowanym do wyrdéwnania,
nie nalezy mierzy¢ wigcej niz jednego nawiazania wstecz. Nalezy odznaczy¢ opcj¢ Backsight dla
jakichkolwiek dodatkowych punktow, by zostaty one pomierzone jako nawiazania w przdd.

Wigcej szczegotow w:
* Wykonywanie Station setup plus
* Ustalenie stanowiska — ekran poprawek
* Punkt — ekran poprawek
* Ekran szczegotéw punktu
* Ekran wynikow ustalenia stanowiska

Wykonywanie Station setup plus

Nalezy wykona¢ nastgpujace kroki:
1. Wybra¢ Survey / Station setup plus z menu gtownego.
2. Ustawi¢ poprawki zwiazane z instrumentem.
Jesli okno poprawek nie pojawia si¢ automatycznie, nalezy wybrac klawisz [Options] i
zaznaczy¢ opcje Show corrections on Startup.

3. Wpisa¢ nazwe stanowiska. Jesli punktu nie ma w bazie, mozna go wpisa¢ z klawiatury Iub
zostawic¢ pole puste.
Jesli wspotrzedne stanowiska nie sa znane, nalezy wykonaé wcigcie wstecz.

4. Wpisa¢ wysokos¢ instrumentu w razie potrzeby, po czym potwierdzi¢ [Accept].
Podczas pomiaru do dolnego znaczka na instrumencie Trimble serii S nalezy klikna¢ strzatke menu

podrecznego ( ] ) 1 wybraé Bottom notch.. Wpisa¢ wysoko$¢ zmierzona do gornej krawedzi
znaczka. Trimble Survey Controller redukuje pomierzona w ten sposoéb wysoko$¢ sko$na na
pionowa i dodaje offset pionowy 0.158m, by obliczy¢ wysokos¢ pionowa osi obrotu lunety.

- Dla pomiaréw w 2D mozna pole Instrument height zostawi¢ puste. Wysokosci nie bgda obliczane.
- Po rozpoczeciu procedury ustawiania stanowiska nie mozna juz zmieni¢ wpisanej wysokosci
instrumentu.

Ostrzéenie —Przed kontynuowaniem nalezy nacisnqé klawisz [Options] i sprawdzié, czy
ustawienie kolejnosci polozen lunety Face order jest wlasciwe. Nie mozna zmienic¢ tego ustawienia
po rozpoczeciu pomiaru punktow.

5. Wpisa¢ nazwg pierwszego punktu nawigzania i wysoko$¢ celu w razie potrzeby. Jesli punkt nie
ma wspotrzednych, mozna wpisa¢ azymut.

Podczas pomiaru do dolnego znaczka na spodarce Trimble nalezy klikna¢ strzatke menu

podrecznego  ( 2] ) 1 wybra¢ Bottom notch.

Jesli punkt jest dostgpny w pliku dotaczonym do job-a, mozna wybra¢ ten plik i wpisa¢ nazwe
punktu w pola Instrument point name lub Backsight point name. Punkt zostaje automatycznie
skopiowany do aktualnego job-a.
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Uwaga —A4by dolqczy¢ punkty w przod do station setup plus, nalezy odznaczyé opcje Backsight.
Punkty w przod nie majq wplywu na ustawienie stanowiska.

6. Wybra¢ opcje w polu Method.
7. Wycelowaé na nawiazanie i nacisna¢ [Measure].

Pojawia sig ekran poprawek stanowiska.
Ustawienie stanowiska — ekran poprawek

Ekran ten pokazuje odchyltki dla kazdego punktu obserwowanego podczas ustalenia stanowiska.
Na tym ekranie mozna:
* Pomierzy¢ wigcej punktow przez klawisz [+ Point].
* Nacisna¢ [Close] by obejrze¢ wyniki ustawienia stanowiska.
* Nacisnac¢ [Close] a nastepnie [Store] by zapisa¢ ustawienie stanowiska.
* Aby edytowa¢ szczegéty punktu, nalezy go zaznaczy¢ i nacisna¢ [Details].
* Aby edytowaé poprawki kazdej pojedynczej obserwacji do punktu, nalezy jednokrotnie kliknac¢
punkt na liscie.
* Aby rozpocza¢ pomiar w seriach, nacisnac¢ [End face].

Wskazowi
- Aby podswietli¢ obiekt w liscie, nalezy klikna¢ go i przytrzymac przez co najmniej pot sekundy.
- Aby posortowac kolumne nalezy kliknqcé jej nagtowek. Kolumna punktow sortowana jest wedfug
kolejnosci zaobserwowania punktu.
- Aby zmieni¢ sposob wyswietlania poprawek nalezy wybrac opcje z listy rozwijalnej na ekranie
Residuals.

Uwagi
- Odchytki to roznice miedzy wspotrzednymi punktu (punktow) nawiqzania znanymi a obliczonymi.
- Punkt w przod, ktorego nie ma jeszcze w bazie, nie ma przypisanych poprawek.
- Nie mozna wykorzystac tego samego punktu nawiqzania wiecej niz raz. Aby moc ponownie
mierzy¢ punkty juz zmierzone, nalezy wybra¢ [End face]. Wiecej informacji w Pomiarze w seriach
w station setup plus i wcieciu wstecz.

Punkt — ekran poprawek

Ekran Point residuals wy$wietla poprawki dla kazdej obserwacji do punktu pomierzonego podczas
ustalania stanowiska.
Ekran stuzy do:

* wylaczania obserwacji z listy uzytych obserwacji, poprzez wybranie [Use].
» wyswietlenie szczegotdw obserwacji przez zaznaczenie jej i wybranie [Details].
* powrotu do ekranu poprawek stanowiska przez [Back].

Uwaga — Jesli punkt pomierzono w dwoch potozeniach lunety, wytaczenie obserwacji dla jednego z
potozen wylacza takze obserwacje z przeciwnego potozenia.

Ostrzezenie — Jesli czgs$¢ (ale nie wszystkie) obserwacji do punktu zostanie wytaczona, rozwiazanie
stanowiska zostanie znieksztatcone. Do kazdego punktu nawiazania bedzie inna liczba obserwacji.
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Ekran szczegolow punktu

Ekran stuzy do:
* podejrzenia usrednionej obserwacji do punktu
» zmiany wysoko$ci celu lub stalej lustra dla wszystkich obserwacji dla punktu

Ekran wynikéw ustalenia stanowiska

Ekran pokazuje informacje o rozwiazaniu ustalenia stanowiska.

Mozna z tego ekranu:
* powroci¢ do ekranu poprawek ustalenia stanowiska przez [Esc].
* zapisa¢ ustalenie stanowiska przez [Store].

Uwaga -Podczas Station setup plus nic nie jest zapisywane do job-a az do nacisniecia [Store] w ekranie
wynikow ustalenia stanowiska.

Ustalenie stanowiska zostato zakonczone. Wigcej informacji:
* Pomiar w seriach w Station setup plus lub Wcieciu wstecz
» Zaawansowane ustawienia geodezyjne
* Pomiary klasyczne
* Wciecie wstecz
* Ciag poligonowy

Pomiar w seriach w Station setup plus lub Wcieciu wstecz

Paragraf ten opisuje sposob pomiaru w seriach podczas Station setup plus oraz Wciecia wstecz.
Seria moze sktada¢ si¢ z pomiarow w jednym lub w dwoéch potozeniach lunety.

Nalezy pomierzy¢ punkty przewidziane do pomiaru w seriach, za pomoca Station setup plus albo
Wciecia wstecz. Po zakonczeniu budowania listy punktow nalezy nacisna¢ [End face]. Trimble
Survey Controller:

* nakazuje zmieni¢ potozenie lunety w razie potrzeby; w instrumentach serwo zmiana potozenia
dokonywana jest automatycznie.

* ustawia wlasciwe warto$ci domyslne dla kazdego obserwowanego punktu.

» wys$wietla wyniki, co umozliwia selekcjg¢ danych.

Wigcej szczegdtow w rozdzialach:
* Budowanie listy punktéw
* Pomiar serii
* Pomijanie obserwacji
 Ekran poprawek
* Punkt — ekran poprawek
* Ekran szczegotéw punktu
* Automatyczne serie

Budowanie listy punktow
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Lista sktada si¢ z punktéw mierzonych w serii. Trimble Survey Controller automatycznie buduje listg
wraz z kazdym dodaniem punktu nawiazania. Wigcej informacji w: Station setup plus lub Wcigcie wstecz.

Gdy lista jest kompletna nalezy nacisna¢ klawisz [End face]. Trimble Survey Controller wskazuje punkt,
ktéry ma by¢ pomierzony w danej chwili w serii.

Uwagi

- Nie mozna edytowac listy punktow w serii. Nalezy pomierzy¢ wszystkie zqdane punkty przed
nacisnieciem [End face].

- Gorna czes¢ ekranu Measure rounds pokazuje aktualne potozenie lunety, numer kolejnej serii oraz liczbe
wszystkich serii (w nawiasie). Przykiadowo, tekst Face 1 (1/3) oznacza pierwsze potozenie lunety w
pierwszej serii z trzech.

Pomiar w seriach

Po stworzeniu pelnej listy punktow nalezy nacisnaé [End face]. Trimble Survey Controller wstawia
domys$lna nazwe punktu i wysokos¢ celu dla kolejnego punktu w serii. Pomiar punktu odbywa sig przez
klawisz [Measure]. Nalezy w ten sposdb pomierzy¢ wszystkie punkty w seriach.

Po zakonczeniu obserwacji Trimble Survey Controller wy§wietla Ekran poprawek.

Uwagi
e Podczas pracy z instrumentem robotycznym lub serwo nalezy sprawdzi¢, czy instrument
poprawnie wycelowal na punkt i skorygowac w razie potrzeby. Niektore instrumenty potrafiq
automatycznie dokonac precyzyjnego wycelowania; szczegoly nalezy sprawdzi¢ w dokumentacji
instrumentu.
e Jesli uzywa sie instrumentu serwo lub robotycznego do pomiaru punktu o znanych wspotrzednych,
nalezy wybra¢ klawisz [Turn].
Mozna tez z instrumentem serwo ustawic wartos¢ pola Servo auto turn w stylu pomiarowym na
WHA & VA" albo ,,HA only” dla automatycznego obracania instrumentu na punkt.
* Nacisniecie [Esc] na ekranie Measure powoduje anulowanie aktualnej serii.

Pomijanie obserwacji

Podczas pomiaru serii, jesli dany punkt nie moze zosta¢ pomierzony nalezy go pomina¢ naciskajac [Skip].
Trimble Survey Controller przejdzie woéwczas do nastgpnego punktu na liScie serii.

Gdy osiagnigty zostanie koniec serii, w ktorej jakis punkt zostat celowo pominigty, pojawi si¢ komunikat:
Cbserve ski pped points?

Nacisna¢ [Yes] by pomierzy¢ pominigte punkty; w razie potrzeby moga by¢ one pominigte ponownie.
Nacisna¢ [No] by zakonczy¢ serig.

Punkty pominigte w jednym polozeniu lunety zostaja automatycznie pomijane w przeciwnym potozeniu
lunety (lub wylaczane zostaja obserwacje do nich, jezeli juz zostaly dokonane). Pominigcie punktu w
danej serii nie powoduje pominigcia go w innych seriach.

Ekran poprawek

Po zakonczeniu kazdej serii pojawia si¢ ekran poprawek (Residuals). Wigcej informacji w: Station setup
plus lub Wcigcie wstecz.
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Po pomiarze serii klawisz [Std dev] w ekranie Residuals staje sig¢ aktywny. Shuzy on do podgladnigcia
odchylenia standardowego obserwacji do kazdego punktu.

Uwagi

- Aby zmienic¢ sposob wyswietlania poprawek, nalezy uzy¢ listy rozwijalnej w ekranie poprawek.

- Podczas Station setup plus oraz Wciecia wstecz nic nie jest zapisywane w job-ie az do nacisniecia
klawiszy [Close] oraz [Store].

Punkt — ekran poprawek

Ekran ten pokazuje poprawki dla poszczegolnych obserwacji dla danego punktu. Wigcej informacji w:
Station setup plus lub Wcigcie wstecz.

Uwaga —Jesli punkt pomierzono w dwoch polozeniach lunety, wylqczenie obserwacji z jednego potozenia
powoduje automatycznie wylqczenie odpowiedniej obserwacji z przeciwnego potozenia lunety.

Ekran szczegolow punktu

Ekran Point details zawiera nazwg i kod punktu, status nawigzania, wysoko$¢ celu, stala lustra, srednia
obserwacje i odchylenia standardowe punktu. Wigcej informacji w: Station setup plus lub Wcigcie wstecz.

Automatyczne serie

Opcja Automated rounds dostgpna jest dla instrumentow Trimble serii S oraz 5600. Uzycie tej opcji
sprawia, ze instrument sam dokonuje pomiaru wszystkich serii po stworzeniu listy punktéw w serii.

Naci$nigcie [+ Round] po wykonaniu przez instrument wszystkich serii powoduje wykonanie jeszcze
jednej serii obserwacji. Jesli wymagane jest wykonanie wigcej niz jednej dodatkowe;j serii, nalezy podac
catkowita liczbg serii do wykonania (zwykte + dodatkowe) przed nacisnigciem [+ Round].
Przyktadowo by pomierzy¢ automatycznie 3 serie, a nastgpnie 3 dodatkowo:

1. Wpisa¢ 3 w polu Number of rounds.

2. Gdy instrument skonczy mierzy¢ trzecia serig, wpisa¢ 6 w polu Number of rounds.

3. Nacisna¢ [+ Round]. Instrument pomierzy dalsze 3 serie.

Uwaga —Cele obserwowane za pomocq Autolock’a sq automatycznie wstrzymane.

Wysokos¢ stanowiska

Funkcja ta stuzy do ustalania wysokosci stanowiska poprzez obserwacje punktow o znanych
wysokos$ciach.

Uwaga —Nalezy do tego celu uzy¢ tylko punktow, ktore mogq by¢ przedstawione we wspotrzednych siatki
(obliczenie wysokosci jest obliczeniem w siatce).

Wysoko$¢ stanowiska wymaga przynajmniej:
* jednej obserwacji katowo-liniowej do znanego punktu, lub

» dwoch obserwacji katowych do roznych, znanych punktow.

Aby wyznaczy¢ wysoko$¢ stanowiska:
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1. Wybra¢ z menu gléwnego Survey / station setup , station setup plus lub resection i wykonaé
ustalenie stanowiska.
Wybra¢ Survey / Station elevation. Pojawia si¢ nazwa i kod stanowiska, oraz wysokos¢
instrumentu, jesli wprowadzono ja podczas ustalania stanowiska. Jesli nie wprowadzono jej, nalezy
wpisac ja teraz i potwierdzi¢ [Accept].
2. Podczas pomiaru do dolnego znaczka na instrumencie Trimble serii S nalezy kliknaé strzatke
menu podrgcznego ( 2] ) i wybraé Bottom notch.. Wpisa¢ wysoko$¢ zmierzona do goérnej krawedzi
znaczka. Trimble Survey Controller redukuje pomierzona w ten sposoéb wysoko$¢ sko$na na
pionowa i dodaje offset pionowy 0.158m, by obliczy¢ wysokos¢ pionowa osi obrotu lunety.
3. Wpisa¢ nazwe i kod oraz szczegodty celu dla punktu o znanej wysokosci, po czym nacisnaé
[Measure]. Po zapisaniu pomiaru pojawia si¢ ekran poprawek punktu.
4. Na ekranie Point residuals wybra¢ jeden z klawiszy:

* [+ Point] aby doda¢ wiecej punktow o znanej wysokosci

* [Details] aby edytowaé szczegdty punktu

* [Use] aby wlaczy¢ / wytaczy¢ punkt z uzycia.

5. Aby zobaczy¢ wynik ustalenia wysokos$ci nacisna¢ [Close] w ekranie Point residuals. Nacisnac¢
[Store] by zaakceptowa¢ wynik.

Uwaga — Wysokos¢ stanowiska instrumentu wyznaczona ta metoda nadpisuje wszelkie inne warto$ci
wysokosci dla tego stanowiska.

Wociecie wstecz

Wocigcie wstecz jest funkcja stuzaca do okreslania wspotrzednych i ustalania stanowiska na nieznanym
punkcie poprzez pomiar znanych punktéw nawiazania. Wcigcie rozwiazywane jest metoda najmniejszych
kwadratow.

Uwaga —A4by okreslic wysokos¢ stanowiska o znanych wspotrzednych plaskich nalezy wykonaé Station
elevation po dokonaniu ustalenia stanowiska.

Do wecigcia wstecz wymagane jest przynajmnie;j:
* dwa punkty nawigzania pomierzone katowo-liniowo
* trzy rozne punkty nawiazania (w odpowiedniej konfiguracji) pomierzone katowo
* jeden punkt bliski pomierzony katowo-liniowo i jeden punkt nawiazania pomierzony katowo. Jest
to tzw. stanowisko mimosrodowe.

Wigcej informacji w:
* Dokonywanie wcigcia wstecz
* Wcigcie wstecz — ekran poprawek
* Punkt — ekran poprawek
* Ekran szczegotéw punktu
* Ekran wynikoéw wcigcia wstecz
* Stanowisko mimosrodowe

Dokonywanie wcigcia wstecz

Dla przeprowadzenia wcigcia nalezy wykona¢ nastgpujace kroki:
1. Wybra¢ Survey / Resection z menu gtéwnego.
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Uwaga — Jesli jest tylko jeden styl pomiarowy, jest on wybierany automatycznie.

2. Ustawi¢ poprawki zwiazane z instrumentem.

Jesli okno poprawek nie pojawia si¢ automatycznie, nalezy wybra¢ klawisz [Options] i
zaznaczy¢ opcj¢ Show corrections on Startup.

3. Wpisa¢ nazwg stanowiska oraz w razie potrzeby wysoko$¢ instrumentu.

Podczas pomiaru do dolnego znaczka na instrumencie Trimble serii S nalezy klikna¢ strzatke menu
podrecznego ( L3 ) 1 wybra¢ Bottom notch.. Wpisa¢ wysoko$§¢ zmierzona do gornej krawedzi
znaczka. Trimble Survey Controller redukuje pomierzona w ten sposoéb wysoko$¢ sko$na na
pionowa i dodaje offset pionowy 0.158m, by obliczy¢ wysokos¢ pionowa osi obrotu lunety.

Uwaga —Po rozpoczciu pomiaru nie mozna juz zmienic wysokosci instrumentu.
4. Zaznaczy¢ opcj¢ Compute station elevation i nacisna¢ [Accept].

Uwaga —Dla pomiaru w 2D opcja Compute station elevation powinna by¢ odznaczona. Wysokosci
nie zostanq obliczone.

Ostrzéenie - Przed kontynuowaniem nalezy nacisnqé [Options] i sprawdzié, czy kolejnosé
potozen lunety Face order jest poprawna. Po rozpoczeciu pomiaru nie bedzie mozna zmienic tego
ustawienia.

5. Wpisa¢ nazwe pierwszego punktu nawigzania i wysoko$¢ celu w razie potrzeby.

Podczas pomiaru do dolnego znaczka na spodarce Trimble nalezy klikna¢ strzatke menu
podrecznego  ( ] ) 1 wybraé Bottom notch.

Note —Jako punkty nawiqzania do wciecia mozna jedynie uzywacé punktow, ktore mogq by¢
przedstawione we wspotrzednych siatki, poniewaz obliczenie wciecia odbywa sie we wspotrzednych
siatki.

6. Wybra¢ opcje w polu Method.
7. Wycelowaé na punkt nawiazania i nacisna¢ [Measure].
8. Pomierzy¢ w ten sposob pozostale punkty.

Uwaga —4by wlqczy¢ do wciecia punkty w przod, nalezy odznaczy¢ opcje Backsight. Punkty w
przod nie sq brane pod uwage przy obliczeniach.

9. Jesli liczba obserwacji pozwala na obliczenie wcigcia, pojawia si¢ ekran poprawek wcigcia.
Weigcie wstecz — ekran poprawek

Ekran wys$wietla poprawki dla kazdego punktu mierzonego podczas wcigcia.
Na ekranie tym mozna:
* dodawac wigcej punktow do wcigcia przez klawisz [+ Point].
* przeglada¢ wyniki wcigcia po nacisnigciu [Close].
* zapisa¢ wcigcie przez nacis$nigcie [Close] oraz [Store].
* edytowac szczegoly punktu przez podswietlenie go i naci$nigcie [Details].
* edytowania poprawek do poszczegdlnych obserwacji do danego punktu przez pojedyncze
kliknigcie punktu na liscie.
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* rozpoczaé pomiar w seriach przez naci$nigcie [End face].

Wskazowi
- Aby podswietli¢ obiekt w liscie, nalezy klikna¢ go i przytrzymac przez co najmniej pot sekundy.
- Aby posortowac kolumne nalezy kliknq¢ jej nagtowek. Kolumna punktow sortowana jest wedfug
kolejnosci zaobserwowania punktu.
- Aby zmieni¢ sposob wyswietlania poprawek nalezy wybra¢ opcje z listy rozwijalnej na ekranie
Residuals.

Uwagi
- Odchytki to roznice miedzy wspotrzednymi punktu (punktow) nawiqzania znanymi a obliczonymi.
- Punkt w przod, ktérego nie ma jeszcze w bazie, nie ma przypisanych poprawek.
- Nie mozna wykorzystac tego samego punktu nawiqzania wiecej niz raz. Aby moc ponownie
mierzy¢ punkty juz zmierzone, nalezy wybra¢ [End face]. Wiecej informacji w Pomiarze w seriach
w station setup plus i wcieciu wstecz.

Punkt — ekran poprawek

Ekran Point residuals wy$wietla poprawki dla kazdej obserwacji do punktu pomierzonego podczas
wykonywania wcigcia.
Ekran shuzy do:

* wylaczania obserwacji z listy uzytych obserwacji, poprzez wybranie [Use].

» wySwietlenie szczeg6low obserwacji przez zaznaczenie jej 1 wybranie [Details].
* powrotu do ekranu poprawek wcigcia przez [Back].

Uwaga-— Jesli punkt pomierzono w dwoch potozeniach lunety, wylqczenie obserwacji dla jednego z
polozen wylqcza takze obserwacje z przeciwnego potozenia.

Ostrzgenie —Jesli czesé (ale nie wszystkie) obserwacji do punktu zostanie wylqczona, rozwiqzanie
wciecia zostanie znieksztalcone. Do kazdego punktu nawiqzania bedzie inna liczba obserwacji.

Ekran szczegétow punktu
Ekran ten pokazuje $rednie obserwacje dla danego punktu we wcigciu.
Ekran ten shuzy do:

* ustalenia, czy obserwacja pionowa / pozioma ma by¢ uzyta do obliczen
» zmiany wysokosci lustra lub stalej lustra dla wszystkich obserwacji do tego punktu.

Uwaga —Wyboru sktadnikow obserwacji uzytych do obliczen mozna dokona¢ jedynie w przypadku
obserwacji 3D.

Pole Used for pokazuje, ktore obserwacje do punktu zostana uzyte do obliczen, wedtug tabeli:

Opcja Opis

H (2D) Uzycie jedynie wartosci poziomych

V (1D) Uzycie do obliczen jedynie warto$ci pionowych

H, V (3D) Uzycie dla tego punktu wartosci zaréwno pionowych,
jak i poziomych

Resection results screen
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Ekran pokazuje informacje o rozwigzaniu wcigcia.

Mozna z tego ekranu:
* powroci¢ do ekranu poprawek wcigcia przez [Esc].
* zapisa¢ wcigcie przez [Store].

Uwaga -Podczas wykonywania wciecia nic nie jest zapisywane do job-a az do nacisniecia [Store] w
ekranie wynikow wciecia.

Stanowisko mimosrodowe

Funkcja wcigcia wstecz moze by¢ uzyta do przeprowadzenia ustalenia stanowiska mimosrodowego, kiedy
to stanowisko ustalane jest w odniesieniu do bliskiego znanego punktu kontrolnego i co najmniej jednego

punktu nawiazania. Stanowisko mimosrodowe ustala sig, gdy nie mozna ustawi¢ instrumentu nad znanym
punktem kontrolnym badz z tego punktu nie ma widoczno$ci na punkty nawiazania.

Stanowisko mimosrodowe wymaga obserwacji katowo-liniowej do punktu kontrolnego i obserwacji
katowej do punktu nawiazania. Mozna mierzy¢ wigcej punktow nawiazania, takze z pomiarem odleglosci.

Wigcej informacji w:
* Pomiar w seriach w Station setup plus lub Wcieciu wstecz
» Zaawansowane ustawienia geodezyjne
* Pomiary klasyczne
* Station setup plus
* Ciag poligonowy

Pomiar w seriach

Ten paragraf opisuje sposob pomiaru kierunkéw w seriach z wykorzystaniem Trimble Survey Controllera.
Seria moze sktadaé si¢ z pomiarow w jednym albo w dwoch potozeniach lunety.

Aby pomierzy¢ kierunki w seriach, nalezy:
1. Ustali¢ stanowisko instrumentu przy pomocy Station setup, Station setup plus albo Resection.
2. Wybra¢ Survey / Measure rounds.
3. Pomierzy¢ kierunki przeznaczone do pomiaru w seriach.

Uwagi

— Jesli ustalenie stanowiska odbylo sie na jeden punkt nawiqzania, mozna wybraé, czy ma by¢ on
wilqczony do pomiaru w seriach czy tez nie.

— Jesli ustalenie stanowiska opierato sie o kilka punktow nawiqzania, punkty te nie sq wiqczane do
pomiaru w seriach.

4. Po zakonczeniu tworzenia listy kierunkéw do pomiaru w seriach, nalezy nacisna¢ [End face].
* TSC kaze zmieni¢ potozenie lunety w odpowiednich chwilach; w instrumentach serwo
polozenie zmieniane jest automatycznie.

* Dla kazdego punktu ustawiane sa odpowiednie szczegoly 1 wlasciwosci.
* Wyswietlane sa wyniki. Niepozadane dane moga zosta¢ usunigte w razie potrzeby.
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Wigcej szczegotow w:
» Tworzenie listy kierunkoéw
* Pomiar punktu w serii
* Pomijanie obserwacji
* Ekran odchylenia standardowego
* Punkt — ekran poprawek
* Ekran szczegotéw punktu
* Automatyczne serie
* Monitoring

Tworzenie listy kierunkow

Lista ta zawiera kierunki przeznaczone do pomiaru w seriach. Jest ona tworzona na nowo po kazdym
dodaniu kierunku do listy.

Ostrzgenie —Przed kontynuowaniem nalezy nacisnqé klawisz [Options] i sprawdzié, czy ustawienie
kolejnosci potozen lunety Face order jest wlasciwe. Nie mozna zmienic¢ tego ustawienia po rozpoczeciu
pomiaru punktow.

Aby doda¢ kierunek do listy:

1. Postapi¢ wedtug procedury dla pomiaru punktu terenowego.

Uwaga —A4by okreslic statq lustra lub wysokos¢ celu dla kazdego z punktow obserwowanych w
serii, nalezy nacisnqc¢ ikonke celu. Jesli stata lustra ma by¢é odejmowana od pomierzonych
odleglosci, nalezy wpisac¢ wartos¢ ujemnq. Ustalone w ten sposob wartosci dla kazdego kierunku sq
takie same dla kazdej serii i nie mogq zostac¢ zmienione.

2. Po zakonczeniu tworzenia listy punktow nacisna¢ [End face]. Trimble Survey Controller okresla,
ktory punkt ma zosta¢ pomierzony w nastgpnej kolejnosci.

Uwagi

- Nie mozna edytowac listy punktow w serii. Nalezy pomierzy¢ wszystkie zqdane punkty przed
nacisnieciem [End face].

- Nie mozna dodac tego samego kierunku do serii wiecej niz raz. Aby pomierzy¢ go powtornie, nalezy
nacisnq¢ [End face].

- Gorna czes¢ ekranu Measure rounds pokazuje aktualne potozenie lunety, numer kolejnej serii oraz liczbe
wszystkich serii (w nawiasie). Przykiadowo, tekst Face 1 (1/3) oznacza pierwsze potozenie lunety w
pierwszej serii z trzech

Pomiar punktu w serii

Po stworzeniu pelnej listy punktow nalezy nacisnaé¢ [End face]. Trimble Survey Controller wstawia
domyslna nazwe punktu i wysokos$¢ celu dla kolejnego punktu w serii. Pomiar punktu odbywa si¢ przez
klawisz [Measure]. Nalezy w ten sposdb pomierzy¢ wszystkie punkty w seriach.

Po zakonczeniu obserwacji Trimble Survey Controller wy§wietla Ekran odchylenia standardowego.

Uwagi
e Podczas pracy z instrumentem robotycznym lub serwo nalezy sprawdzi¢, czy instrument
poprawnie wycelowal na punkt i skorygowaé w razie potrzeby. Niektore instrumenty potrafiq

ZxTrimble- 121



automatycznie dokonac precyzyjnego wycelowania; szczegoly nalezy sprawdzi¢ w dokumentacji
instrumentu.

e Jesli uzywa sig instrumentu serwo lub robotycznego do pomiaru punktu o znanych wspotrzednych,
nalezy wybra¢ klawisz [Turn].

Mozna tez z instrumentem serwo ustawic wartos¢ pola Servo auto turn w stylu pomiarowym na
wHA & VA" albo ,,HA only” dla automatycznego obracania instrumentu na punkt.

* Nacisniecie [Esc] na ekranie Measure powoduje anulowanie aktualnej serii.

Pomijanie obserwacji

Podczas pomiaru serii, jesli dany punkt nie moze zosta¢ pomierzony nalezy go pomina¢ naciskajac [Skip].
Trimble Survey Controller przejdzie wowczas do nastgpnego punktu na liScie serii.

Gdy osiagnigty zostanie koniec serii, w ktorej jaki$ punkt zostal celowo pominigty, pojawi si¢ komunikat:
observe skipped points?

Nacisna¢ [Yes] by pomierzy¢ pominigte punkty; w razie potrzeby moga by¢ one pominigte ponownie.
Nacisna¢ [No] by zakonczy¢ serig.

Punkty pominigte w jednym polozeniu lunety zostaja automatycznie pomijane w przeciwnym potozeniu
lunety (lub wylaczane zostaja obserwacje do nich, jezeli juz zostaly dokonane). Pominigcie punktu w
danej serii nie powoduje pominigcia go w innych seriach.

Ekran odchylenia standardowego

Po zakonczeniu kazdej serii pojawia si¢ ekran Standard deviations. Zawiera on odchylenia standardowe
dla kazdego punktu na liscie.

Mozna wykona¢ jedna z czynno$ci:
* Aby pomierzy¢ nastepng seri¢ nacisnaé [+ Round].
* Aby zapisa¢ aktualna sesj¢ pomiaru w seriach, nacisna¢ [Close].
* Aby edytowac szczegoty punktu, zaznaczy¢ go i nacisnaé [Details].
* Klikna¢ jednokrotnie punkt na liscie by wyedytowaé poprawki poszczegoélnych obserwacji do
danego punktu.
* Nacisna¢ [Esc] by wyj$¢ z pomiaru i skasowa¢ pomierzone juz obserwacje w seriach.

Uwagi
- Kazda seria zapisywana jest w job-ie dopiero po nacisnieciu [Close] albo [+ Round] na ekranie
Standard deviations.
- Aby zmieni¢ ustawienia serii nalezy nacisnq¢ [Options].

Wskazowi
- Aby podswietli¢ obiekt w liscie, nalezy klikna¢ go i przytrzymac przez co najmniej pot sekundy.
- Aby posortowac kolumne nalezy kliknqc¢ jej nagtowek. Kolumna punktow sortowana jest wedfug
kolejnosci zaobserwowania punktu.

Punkt — ekran poprawek
Ekran pokazuje réznice pomigdzy podzczegolnymi obserwacjami a Srednig pomierzona pozycja dla

kazdego punktu.
Ekran shuzy do:
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* wylaczania obserwacji z listy uzytych obserwacji, poprzez wybranie [Use].
» wyswietlenie szczegotdw obserwacji przez zaznaczenie jej i wybranie [Details].
* powrotu do ekranu Standard deviations przez [Back].

Uwagi
- Wylqczenie z uzycia obserwacji w jednym potozeniu lunety podczas pomiaru w dwoch potozeniach
lunety powoduje automatyczne wylqczenie obserwacji z przeciwnego potozenia.
- Po kazdej dokonanej zmianie wartosci na ekranie poprawek punktu — obserwacje Srednie,
poprawki i odchylenie standardowe sq ponownie przeliczane.
- Jesli stanowisko ma tylko jeden punkt nawiqzania, klawisz [Use] dla obserwacji do tego punktu
jest nieaktywny. Obserwacje do nawiqzania stuzq do orientacji pomiaru i nie mogq zostac usuniete.
- Po usunieciu obserwacji pojawia sie ikonka @ po pominieciu obserwacji nie pojawia sie zadna
ikonka.

Wskazowka Jesli poprawki dla obserwacji sq duze, lepiej jest pomingc te obserwacje z serii.
Ekran szczegétow punktu

Ekran Point details pokazuje szczegdty Srednich obserwacji dla danego punktu.
Automatyczne serie

Opcja Automated rounds dostgpna jest dla instrumentow Trimble serii S oraz 5600. Uzycie tej opcji
sprawia, ze instrument sam dokonuje pomiaru wszystkich serii po stworzeniu listy punktow w serii.

Naci$nigcie [+ Round] po wykonaniu przez instrument wszystkich serii powoduje wykonanie jeszcze
jednej serii obserwacji. Jesli wymagane jest wykonanie wigcej niz jednej dodatkowej serii, nalezy podaé
catkowita liczbg serii do wykonania (zwykte + dodatkowe) przed nacisnigciem [+ Round].

Przyktadowo by pomierzy¢ automatycznie 3 serie, a nastepnie 3 dodatkowo:
1. Wpisa¢ 3 w polu Number of rounds.
2. Gdy instrument skonczy mierzy¢ trzecia serig, wpisa¢ 6 w polu Number of rounds.
3. Nacisna¢ [+ Round]. Instrument pomierzy dalsze 3 serie.

Uwaga —Cele obserwowane recznie sq automatycznie wstrzymane.
Monitoring

Przy wlaczonej opcji Automated rounds aktywne sa takze opcje monitoringu. Mozna wpisa¢ warto$¢
op6znenia pomigdzy kolejnymi seriami.

Za pomoca tachimetru Trimble 5600 mozna mierzy¢ automatycznie takze cele nie bedace celami
aktywnymi. Nalezy zaznaczy¢ opcjg Auto-measure passive targets.

Uwaga—Jesli zaznaczono opcje Auto-measure passive targets, cele obserwowane recznie sq mierzone
automatycznie, a nie wstrzymane. Odznaczenie tej opcji powoduje, ze TSC Zqda od uzytkownika recznego
wycelowania do celow pasywnych.
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Pomiar ciagty

Funkcja ta stuzy do ciaglego pomiaru tachimetrycznego.
Punkt zostaje zapisany, gdy spetniony jest jeden z warunkow:
* uptynat ustalony czas
* przekroczona zostata ustalona odlegltos¢
* oba powyzsze warunki jednoczesnie.

Aby dokona¢ pomiaru ciaglego:
1. Wybra¢ i wykona¢ Survey / station setup , station setup plus lub resection.
. Wybra¢ Survey / Continuous topo z menu gtownego.
. Wpisa¢ warto$¢ w polu Start point name. Bedzie ona wzrastala automatycznie.
. Wpisa¢ warto$¢ w polu Target height.
. W polu Method wybraé Fixed distance, Fixed time, Time and distance albo Time or distance.
. Wpisa¢ wartosci w polach Distance i/lub Time interval w zaleznosci od wybranej metody.
. Nacisna¢ [Start] by rozpocza¢ pomiar i przemieszczac lustro po obiekcie do pomiaru.
. Nacisna¢ [End] by zakonczy¢ pomiar ciagty.

03O L AW

WskazOwa —Mozna zapisac polozenie celu jeszcze zanim wymagane warunki zostanq spetnione przez
nacisniecie klawisza [Store].

Skan powierzchni

Skanowanie powierzchni to pomiar bezlustrowy (DR), podczas ktérego pomiary do zdefiniowanej
powierzchni dokonywane sa automatycznie.

Aby zeskanowac powierzchnig przy pomocy Trimble Survey Controllera, nalezy:
1. Rozpoczaé pomiar klasyczny.
2. Wybra¢ Survey / Surface scan.
3. Podac¢ nazwe i kod punktu poczatkowego.
4. Wybra¢ metode pomiaru w polu Method.
5. Zdefiniowa¢ obszar do przeskanowania i ggstosc¢ siatki.
6. Nacisna¢ klawisz Trimble i wybra¢ tryb pracy dalmierza (TRK jest trybem najszybszym).
Wyswietlane zostaja: liczba punktéw do zeskanowania, rozmiary siatki i oszacowany czas
wykonania zadania. Mozna zmieni¢ rozmiar skanu, skok siatki lub metode¢ pomiaru by zmieni¢ czas
pomiaru i liczbg punktow.
7. Nacisna¢ [Start].

Aby okresli¢ zasigg skanowania:
* Jesli punkty ograniczajace istnieja, wpisa¢ ich nazwy lub wybrac¢ z listy pod strzalka.
* Z menu podrecznego w polach Top lefi 1 Bottom right wybraé Fast fix lub Measure aby pomierzy¢
i zapisa¢ punkty definiujace zasig¢g skanowania.

Zdefiniowa¢ obszar skanowania jedna z metod:
HA VA interval — metoda do zastosowania na ztozonych powierzchniach, kiedy nie mozna uzy¢

prostokatnej ptaszczyzny do przyblizenia skanowanej powierzchni:
1. Wycelowa¢ do lewego gérnego naroznika skanowanej powierzchni (1) i pomierzy¢ punkt.
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2. Wycelowa¢ do prawego dolnego naroznika skanowanej powierzchni (2) i pomierzy¢ punkt.
3. Okresli¢ katowe interwaty siatki:

3 jest katem poziomym
4 jest katem pionowym
J

Wskazoéwka- Aby dokonaé skanowania wylqcznie w poziomie, w kqcie 360°, nalezy ustawié pola Top left

oraz Bottom right na te samq nazwe, a interwat VA ustawic na zero.

Rectangular plane — metoda do zastosowania na ptaszczyznie, kiedy wymaga sig regularne;j siatki liczac
wedtug dtugosci. Trimble Survey Controller okresla kat ptaszczyzny i za pomoca ustalonuch interwatow

siatki oblicza konieczny obro6t instrumentu dla kolejnych punktow.
1. Wycelowa¢ do pierwszego naroznika ptaszczyzny (1) i pomierzy¢ punkt.
2. Wycelowa¢ do drugiego naroznika ptaszczyzny (2) i pomierzy¢ drugi punkt.
3. Wycelowa¢ do trzeciego punktu na przeciwnej krawedzi ptaszczyzny (3) i pomierzy¢ punkt.
4. Okresli¢ liniowe wymiary siatki:

4 to odleglos$¢ pozioma
5 to odlegto$¢ pionowa

4
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Line and offset — definicja obszaru skanowania odbywa si¢ przy pomocy linii w jego centrum i
odtozonych od niej jednakowych odstgpéw w obie strony. Trimble Survey Controller definiuje

powierzchni¢ poprzez poziome odstepy prostopadte do wyznaczonej linii. TSC okresla na tej podstawie

wielkos$¢ kata obrotu instrumentu dla kolejnych puktow.

1. Wykona¢ jedna z czynnoSci:
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* metoda dwoch punktow:
1. Wycelowa¢ na poczatek osi (1) i pomierzy¢ punkt.
2. Wycelowa¢ na koniec osi (2) i pomierzy¢ punkt. Punkty (1) i (2) definiuja o$
obszaru skanowania.

* wej$¢ do menu podrecznego w polu Start point. Zmieni¢ metode i zdefiniowaé lini¢
poprzez punkt poczatkowy oraz jej dlugo$¢ i azymut.

2. Okresli¢ interwat radialny (3).
3. Okresli¢ maksymalny odstep od linii (4).
4. Okresli¢ wielkos¢ odstepu (5).

3

Trimble Survey Controller skanuje najpierw oS, nast¢pnie punkty z jej prawej strony a na koncu punkty z
lewej strony linii.

Uwaga — W kazdej z powyzszych metod moze zdarzy¢ sig, ze ustalone interwaty siatki nie beda doktadnie
dopasowane do rozmiaréw skanowanego obszaru. Moze pozosta¢ maty obszar wzdluz granic skanowanej
powierzchni, ktorego szerokos$¢ jest mniejsza od ustalonego interwatu. Jesli szerokos¢ ta jest mniejsza od
1/5 odpowiedniego interwalu, obszar ten pozostanie nie pomierzony. Jesli jednak szeroko$¢ obszaru jest
wigksza od 1/5 odpowiedniego interwatu, dodatkowa linia punktow siatki zostaje pomierzona poza
granicg powierzchni.

Kilometraz i offset

Opcja Station and Offset dostepna jest dla pomiarow GPS jak i klasycznych i umozliwia pomiar i tyczenie
punktéw wzgledem linii, tuku lub drogi.

1. Z menu gtéwnego wybraé Survey / Station and offset.

2. Wybra¢ Measure albo Stakeout.

3. W oknie Station and offset wybra¢ z pola Type linig, tuk albo droge, wzgledem ktérej bedzie
odbywac¢ si¢ pomiar / tyczenie.

4. Nacisna¢ [Enter]. Pojawi si¢ odpowiednie okno:

* Wybra¢ Station and Offset / Measure relative to a line i pojawi si¢ okno pomiaru wzgledem
linii, a metoda pomiaru zostaje ustawiona na To the line.

» Wybra¢ Station and Offset / Measure relative to an arc i pojawi si¢ okno pomiaru
wzgledem tuku, a metoda pomiaru zostaje ustawiona na To the arc.

* Wybraé Station and Offset / Measure relative to a road i pojawi si¢ okno pomiaru
wzgledem drogi, a metoda pomiaru zostaje ustawiona na Position on road.
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* Wybra¢ Station and Offset / Stakeout relative to a line i pojawi si¢ okno tyczenia wzglegdem
linii, a metoda tyczenia zostaje ustawiona na Station/Offset from line.

* Wybraé Station and Offset / Stakeout relative to an arc i pojawi si¢ okno tyczenia
wzgledem tuku, a metoda tyczenia zostaje ustawiona na Station/offset from arc.

* Wybraé Station and Offset / Stakeout relative to a road i pojawi si¢ okno tyczenia
wzgledem drogi, a metoda tyczenia zostaje ustawiona na Station and offset.

Obserwacje usredniane

Metoda Averaged observations stuzy podczas pomiaréw klasycznych do:
 zwigkszenia doktadnoéci pomiaru dzigki stosowaniu okre§lonej liczby powtorzen pomiaru
* przegladania odchylen standardowych pomiaru.

Aby pomierzy¢ punkt ta metoda:
1. Na ekranie Measure topo wpisa¢ nazwe i opcjonalnie kod punktu w odpowiednie pola.
2. Wybra¢ Averaged observations jako metode pomiaru.
3. Wycelowac¢ i nacisna¢ [Measure].
Podczas gdy instrument dokonuje pomiaru, wy$wielane sa odchylenia standardowe dla kierunku
poziomego (HA), pionowego (VA) i odlegtosci skosnej (SD).
4. Na ekranie Store mozna podejrze¢ pomierzone wielko$ci i ich odchylenia standardowe; nacisnaé
[Store] jesli spetniaja one oczekiwania.

Uwaga-— Opcje dostepne na ekranie Measure topo screen stuzq do zmiany ustawionej liczby pomiarow
dokonywanych podczas Averaged observations.

Offset kierunku poziomego

Metoda ta shuzy podczas pomiaréw klasycznych do pomiaru punktow niedostepnych.
Aby pomierzy¢ punkt metoda H.Angle Offset:
1. W polu Point name wpisa¢ nazwe punktu.
2. W polu Code wpisa¢ kod obiektu (opcjonalnie).
3. W polu Method wybraé H. Angle Offset.
4. W polu Target height wpisa¢ wysoko$¢ celu.
5. Umiesci¢ cel obok obiektu do pomiaru, wycelowac na cel i nacisna¢ [Measure].
Pole Horizontal angle zawiera pusta (“?”") warto$¢.
6. Obroci¢ instrument na §rodek mierzonego obiektu i nacisna¢ [Measure]. Pomierzona wartosc¢
kata wstawiana jest w pole Horizontal angle, oraz:
* jesli w stylu pomiarowym wybrano opcj¢ View before storage, pomierzone wartosci sa
wys$wietlane. Zapisanie punktu odbywa si¢ przez klawisz [Store].
* jesli nie zaznaczono opcji View before storage, punkt jest zapisywany automatycznie.

Uwaga —Obserwacje zapisywane do bazy to “surowe” dane HA, VA oraz SD.
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Offset odlegtosci

Metoda ta shuzy podczas pomiaréw klasycznych do pomiaru punkt niedostgpnego, gdy jednak odlegtosé
pozioma od celu-lustra do mierzonego punktu moze zosta¢ bezposrednio pomierzona.

Aby pomierzy¢ punkt metoda Single distance offset:
1. Wpisa¢ kod stanowiska instrumentu (1).
2. Ustawi¢ wartos¢ pola Method na Single dist. offset.
3. Wpisa¢ wysoko$¢ lustra w razie potrzeby.
4. Wpisac¢ odlegtos$¢ pozioma (2) od celu (3) do mierzonego obiektu (4, 5, 6 albo 7) zgodnie z
ponizszym rysunkiem.
5. Okresli¢ kierunek pomiaru tej odlegtosci: w prawo (4), w lewo (5), dalej (6) albo blizej (7).
Podczas sterowania instrumentem robotycznym z pozycji celu, kierunki lewo / prawo sa

odwrocone. Pomiary sa zapisywane wzgledem pozycji instrumentu.

6. Nacisna¢ [Measure].

Jesli w stylu pomiarowym zaznaczono opcj¢ View before storage, na ekranie pojawia si¢
obserwacja poprawiona o offset. Nacisna¢ [Store] by zapisa¢ punkt.

Jesli nie wybrano tej opcji, punkt zapisywany jest automatycznie.

Trimble Survey Controller zapisuje w rekordzie punktu poprawione warto$ci kierunkow HA i VA
oraz odlegltosci SD, a takze rekord offsetu ze szczegdtami pomiaru offsetu.

Metoda dwéch luster (dual-prism offset)

Metoda ta shuzy podczas pomiaru klasycznego do pomiaru punktu, ktory nie moze zosta¢ pomierzony
przy pomocy lustra na pionowej tyczce (ale w innym jej polozeniu).

Aby pomierzy¢ punkt metoda dual-prism offset:
1. Nalezy umiesci¢ dwa lustra (A i B) na jednej tyczce, jak pokazano na ponizszym rysunku.
Dtugos$¢ odcinka BC jest znana.
2. Dokona¢ dwoch pomiarow (nacisna¢ [Measure] na kazde lustro).

Pozycja niedostgpna C jest obliczana i zapisywana jako “surowe” obserwacje HA, VA i SD.
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Metoda Circular object stuzy podczas pomiaréw klasycznych do wyznaczenia $rodka obiektu o przekroju
kotowym, jak np. zbiornik wodny albo silos. Nalezy w tym celu:

1. Rozpoczaé pomiar klasyczny.

2. Pomierzy¢ kat i odlegto$¢ do punktu srodkowego z przodu obiektu.

3. Pomierzy¢ tylko kierunki do punktow na kierunkach stycznych po obu stronach obiektu.
Na podstawie tych obserwacji TSC oblicza potozenie srodka przekroju obiektu i zapisuje go jako
,surowe” obserwacje HA, VA i1 SD. Obliczany jest takze promien i zapisywany jako notatka.
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Objekt niedostepny

Jesli tachimetr nie ma opcji pomiaru bezlustrowego albo nie mozna pomierzy¢ odlegltosci, metoda Remote
object pomaga w okresleniu wysokosci lub szerokosci obiektu niedostgpnego.

1. Rozpoczaé pomiar klasyczny.

2. Wybra¢ Measure Topo / Remote object.

3. Pomierzy¢ kierunki i odleglos¢ do spodu obiektu niedostgpnego (1).
4. Ustawi¢ metode wedtug zadania.

5. Wycelowaé do punktu niedostepnego (2).

6. Nacisna¢ [Store] by zapisa obserwacje.

7. Powtarza¢ kroki 5-6 by pomierzy¢ wigcej obiektow niedostepnych.

Na podstawie pierwszego pomiaru katowo-liniowego i nastgpujacych po nim pomiaréw katowych jest
obliczana pozycja obieku niedostgpnego, wraz z szerokoscia i przewyzszeniem w stosunku do punktu
bazowego (spodu). Pomiar do spodu obiektu niedostgpnego zapisywana jest jako HA, VA, SD. Punkt
niedostepny Remote point obliczany jest jako HA, VA z obliczona SD wraz z szerokos$cia i wysokoscia
obiektu.

Tachimetr — poprawki instrumentu

Paragraf ten opisuje poprawki zwiazane z instrumentem total station.

Uwaga-— Jesli zamierza sie przeprowadzacé wyrownanie sieci geodezyjnej w Trimble Geomatics Office na
podstawie danych z pomiarow klasycznych, nalezy podac¢ temperature, cisnienie i poprawke ze wzgledu na
refrakcje i krzywizne Ziemi.

Pole PPM stuzy do podania poprawki PPM zwiazanej z elektromicznymi pomiarani odlegtosci. Nalezy
wpisa¢ poprawke albo pozwoli¢ oprogramowaniu TSC obliczy¢ ja na podstawie temperatury i ci§nienia
atmosferycznego otoczenia.

Pole Curvature and refraction stuzy do okreslenia wartosci refrakcji, uzywanej do obliczenia poprawki ze
wzgledu na refrakcjg i krzywizng Ziemi uwzglednianej w pomiarach katow pionowych. Opis dostgpnych
opcji w ponizszej tabeli:

Opcja Opis

0,142 Dla pomiaréw w dzien
0,2 Dla pomiaréw w nocy
None Bez poprawki
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Uwaga — Nie nalezy ustawia¢ poprawek w obu urzadzeniach (TSC i instrumencie). Aby ustawi¢ je w
Trimble Survey Controllerze nalezy wyzerowac ustawienia poprawek w instrumencie.

Dla niektérych instrumentéw Trimble Survey Controller automatycznie sprawdza, czy rozne poprawki
(PPM, stata lustra, refrakcja) sa zadawane prawidtowo. W przypadku stwierdzenia, ze poprawki sa
zadawane dwa razy, pojawia si¢ ostrzezenie.

W ponizszej tabeli symbol gwiazdki (*) oznacza, ze poprawka w naglowku kolumny jest stosowana do

odpowiednich danych.
Dane Stosowane poprawki
wyswietlane / C+R PPM PC SL Orient | Instrht | Tarht Proj Stn SF NA
zapisywane Cor
Linia statusu - - - - - - - - - -
HA VA SD - - - - - - - -
(surowe)
HA VA SD * * * - - - - - - -
Az VA SD * * * - * - - - -
AZ HD VD k * * _ * * * * * _
H A HD VD * % * - - % % * * -
Siatka k * * * * * * * * *
delty w siatce * * * * * * * * * *
km+0ffset * % * % % % % * * *
plik DC - - - - - - - - - -
(obserwacje)
phk DC (Zred. * L3 * % % % % * * *
wspotrzedne)
JobXML - - - - - - - - - -
(obserwacje)
JobXML (zred. * * * * * * * * * *
wspotrzedne)
Ponizsza tabela objasnia skroty wymienionych poprawek:
C+R poprawka na refrakcjg i krzywizng Ziemi
PPM poprawka atmosferyczna PPM (obliczana z temperatury i ci$nienia)
PC Stata lustra
SL redukcja na poziom morza (elipsoidg); poprawke stosuje si¢ tylko wowczas, gdy uzywana jest
peha definicja uktadu wspolrzednych; poprawka nie jest stosowana w przypadku definicji uktadu
Scale factor only.
Orient Orientacja pomiaru
Instr ht Wysoko$¢ instrumentu
Tar ht Wysoko$¢ lustra
Proj Cor Poprawka odwzorowawcza; zawiera wspotczynnik skali okreslony w definicji Scale factor only.
Stn SF Wspdtczynnik skali ustalenia stanowiska; moze by¢ podany badz obliczony dla kazdego
ustawienia stanowiska i uzyty do redukcji pomiaré6w z tego stanowiska
NA “Wyroéwnanie sasiedztwa” (Neighborhood adjustment).
Moze ono by¢ zastosowane podczas ustalenia stanowiska przez Station setup plus lub Wciecie
wstecz. Wyrdwnanie obliczane jest na podstawie zaobserwowanych poprawek do punktow
kontrolnych uzytych przy ustaleniu stanowiska. Wyréwnanie ma skutek przy redukcji pomiaréw z
danego stanowiska, a odbywa si¢ przez zastosowanie pewnej warto$ci wyktadniczej. Wigcej
informacji w: Zaawansowane ustawienia geodezyjne.
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Wiasciwosci celu

Podczas pomiaru klasycznego mozna ustawi¢ whasciwosci celu.

Jesli TSC podlaczony jest do total station, na pasku statusu pojawia si¢ ikona celu z numerem
wskazujacym, ktory cel jest w uzyciu. Kliknigcie w ikong celu pozwala na wybranie innego celu, badz
zmiang jego wysokosci lub statej lustra. Wybor celu odbywa sig przez kliknigcie go w pojawiajacej si¢
liscie; mozna zdefiniowaé do pigciu celéw-luster (nie DR).

Wskazowa — Aby zmienié lustro, wybierz jego nazwe. Aby edytowaé jego wlasciwosci, wybierz wysokos¢
lustra bqdz statq lustra.

Jesli TSC podtaczony jest do instrumentu bezlustrowego, uzyty jest cel Target DR dla okreslenia
wysokosci celu i stalej. Dostepne cele do wyboru to cele 1-5 oraz Target DR (pomiar bezlustrowy).

Podczas pomiaru wysokosci do dolnego znaczka na spodarce Trimble nalezy kliknaé strzatke menu

podrecznego ( L% ) i wybra¢ Bottom notch.
Trimble Survey Controller redukuje pomierzona wartos¢ skosna do pionowej i dodaje pionowy offset
0.158m (0.518 stopy) dla okreslenia wysokos$ci Srodka lustra.

Szczegoly zawarte sa na rysunku i w tabeli:

0,158m Odstep srodka lustra od znaczka

Hm Pomierzona wysoko$¢ sko§na

Hc Zredukowana wysoko$¢ do pionu

HT Wysoko$¢ poprawiona o offset — prawdziwa wysoko$¢ celu
Aby doda¢ nowy cel:

1. Klikna¢ ikong celu na pasku statusu, po czym klikna¢ stalg lustra lub wysokosc¢ celu dla Target 1.
2. W oknie Target I nacisna¢ [Add] by stworzy¢ Target 2.

3. Wpisac szczegodty dla nowego celu Target 2 i potwierdzi¢ [Accept].

4. Target 2 staje sig teraz aktualnym celem.

Aby usuna¢ cel z listy:
1. Klikna¢ ikong celu na pasku statusu, po czym klikna¢ stalg lustra lub wysokosc¢ celu.
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2. W oknie Target nacisna¢ [Delete]. Cel zostaje usunigty z listy.
Uwaga— Nie mozna usunq¢ Target 1 ani Target DR..

Aby zmieni¢ wysokos$¢ lustra:
1. Klikna¢ ikong celu na pasku statusu.
2. Klikna¢ wysokos$¢ lustra dla zadanego celu.
3. Zmieni¢ wartosci i potwierdzi¢ [Accept].

Aby zmieni¢ wysoko$ci luster dla punktéw juz zapisanych w pamigci, nalezy wykona¢ jedna z czynnosci:
* Dla jednej lub wielu obserwacji wykorzystujacych ten sam lub rézne cele, nalezy uzy¢ Point
Managera.

* Dla pojedynczego rekordu celu, a co za tym idzie — dla wszystkich obserwacji wykorzystujacych
ten cel, nalezy uzy¢ opcji Review current job.

Target ID — §ledzenie celu instrumentem Trimble serii S

Pracujac z instrumentem Trimble serii S z mozliwos$cia poszukiwania celu, mozna skonfigurowac
Target ID by umozliwi¢ instrumentowi znalezienie i uchwycenie podanego celu.
Aby tego dokona¢, nalezy:
1. Klikna¢ ikong celu na pasku statusu.
2. Wykona¢ jedna z czynnosci:
» wybra¢ pole Target ID jesli jest dostepne.
Pole to nie jest dostepne, jesli Target ID ustawione jest na None.
» wybra¢ pole wysokosci lustra lub statej lustra by otworzy¢ okno wtasciwosci celu.
3. Ustawi¢ Target ID w Trimble Survey Controllerze na zgodny z numerem ustawionym w Target
ID na tyczce Trimble Standard Rod.
Wigcej informacji znajduje si¢ w dokumentacji instrumentu.

Jesli ustawiono Target ID w Trimble Survey Controllerze, instrument sprawdza podczas inicjacji pomiaru
czy ID na tyczce zgadza si¢ z Target ID ustawionym w TSC. Znajdowane sa tylko cele z pasujacym ID.
Jednak jesli aktywna jest opcja Snap to target a instrument automatycznie wykrywa cel, instrument nie
przeprowadza poszukiwania ani sprawdzenia Target ID.

Remote Measuring Target (RMT) ID — §ledzenie celéw za pomoca Trimble 5600

Podczas pracy z kilkoma celami (RMT) mozna skonfigurowa¢ ID kanatu dla RMT tak, by taczyt si¢ z
konkretnym celem.
Opcja ta jest dostepna jedynie w niektoérych instrumentach.
Aby dokona¢ konfiguracji, nalezy:
1. Klikna¢ ikong celu na pasku statusu.
2. Wybra¢ pole Target ID by otworzy¢ okno wlasciwosci celu.
3. Ustawi¢ RTM ID w Trimble Survey Controllerze na zgodnos¢ z ID ustawionym w RMT. Wigcej
informacji w Podrgczniku Uzytkownika Trimble Serii 5600.

Wskazowa — Aby ,,chwytaé” cele nie obstugujqce RMT ID, nalezy ustawi¢ RMT ID na 4.
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Stata lustra

Stata ta musi zosta¢ ustawiona dla kazdego lustra uzywanego jako cel w pomiarach klasycznych.

Aby zmieni¢ stala lustra:
1. Klikna¢ ikong celu na pasku statusu.
2. Klikna¢ stata lustra dla zadanego celu.
3. Zmieni¢ odpowiednia warto$¢ i nacisna¢ [Accept].
Jesli stata ma by¢ odejmowana od mierzonych odleglosci, nalezy wpisa¢ wartos¢ ujemna. Stala
lustra powinna by¢ podawana w milimetrach (mm).

Pracujac z instrumentami Trimble serii S, 5600 lub 3600, Wszystkie poprawki narzucane sa w Trimble
Survey Controllerze.

Dla niektérych instrumentéw producenta innego niz Trimble, Trimble Survey Controller sprawdza, czy
stata lustra narzucana jest przez instrument i oprogramowanie jednoczesnie. Po wybraniu Station setup,
komunikaty wy$wietlane w linii statusu informuja, co zostalo a co nie zostalo sprawdzone.

Jesli Trimble Survey Controller nie moze sprawdzi¢ ustawienia w tachimetrze, nalezy wykona¢ jedna z
czynnosci:
» Jedli stata lustra ustawiona jest w instrumencie, nalezy warto$¢ statej w TSC ustawi¢ na 0.000.
» Jedli stata lustra ustawiona jest w TSC, nalezy wartos$¢ statej w instrumencie ustawi¢ na 0.000.

Aby edytowac stata lustra dla juz zapisanych obserwacji, nalezy wybra¢ Favorites / Review current job
lub Files / Point manager. Wigcej informacji w paragrafie Point Manager.

Pomiar punktu w dwéch potozeniach lunety

Aby rozpoczaé pomiar klasyczny, nalezy najpierw dokonac¢ ustalenia stanowiska. Mozna tego dokonac
trzema metodami: Station setup , Station setup plus albo Resection (wcigcie wstecz).

Pomiar punktu w dwdch potozeniach lunety moze by¢ przeprowadzany podczas ustalania stanowiska,
pomiaru w seriach lub Pomiaru tachimetrycznego.

Jesli ma sig zamiar uzy¢ pojedyncze nawigzanie (w jednym lub dwoch potozeniach) i mierzy¢ punkty
terenowe (W jednym lub dwdch potozeniach), najlepiej jest uzy¢ Station setup i Measure topo. Podczas
pomiaru w dwdch potozeniach nalezy pamigtaé o pomiarze nawigzania takze w drugim potozeniu w
Measure topo; w przeciwnym wypadku wszystkie obserwacje mierzone w drugim potozeniu be¢da
zorientowane do obserwacji nawiazania z pierwszego potozenia.

Jesli zamierza si¢ mierzy¢ kilka punktow nawiazania, mierzy¢ kilka serii lub mie¢ lepsza kontrole nad
jakoscia pomiaréw — ponizej podanych jest wigcej informacji na temat ustalenia stanowiska i nowych
metodach pomiaru punktu w Trimble Survey Controllerze.

Station setup plus stuzy do:
* pomiaru jednego lub wigcej pinktdw nawigzania
* pomiaru nawiazan i punktow w przod
* pomiaru w dwoch polozeniach lunety i tworzenia rekordow MTA
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* pomiaru w jednym potozeniu lunety i tworzenia rekordow MTA
* pomiaru w jednej lub wigcej serii obserwacji
* przegladania jako$ci obserwacji i usuwania tych niepozadanych

Wecigcie wstecz stuzy do:
* okresli¢ wspotrzedne stanowiska
* pomiaru kilku punktéw nawiazania
* pomiaru nawiazan i punktow w przod
* pomiaru w dwdch polozeniach lunety i tworzenia rekordow MTA
* pomiaru w jednym potozeniu lunety i tworzenia rekordow MTA
* pomiaru w jednej lub wigcej serii obserwacji
* przegladania jako$ci obserwacji i usuwania tych niepozadanych

Station setup shuzy do:
* ustalenia stanowiska z jednym punktem nawiazania i w jednym potozeniu lunety

Uwagi

— Mierzqc punkty w dwoch potozeniach mozna uzy¢é Measure topo do pomiaru nawiqzania w przeciwnym
potozeniu. Mozna tez uzy¢ Measure rounds i wlqczy¢ obserwacje punktu nawiqzania do pomiaru serii.

— Jesli dokonuje sie pomiaru tachimetrycznego po Station setup, a nastepnie wybiera si¢ Measure rounds,
nalezy ponownie pomierzy¢ nawiqzanie wlqczajqc go do serii, okreslic kqt skrecenia (MTA) na punkt
nawiqzania i obliczy¢ na jego podstawie kqty skrecenia dla wszystkich punktow w przod.

— Wartosci MTA nie sq okreslane podczas ustalenia stanowiska, ale sq okreslane pozniej w wypadku
dalszej obserwacji nawiqzania przez Measure topo lub Measure rounds.

Pomiar w seriach (po dokonaniu ustalenia stanowiska) stuzy do:
* pomiaru jednego lub kilku punktéw nawiazania
* pomiaru w dwoch polozeniach lunety i tworzenia rekordow MTA
* pomiaru w jednym potozeniu lunety i tworzenia rekordow MTA
* pomiaru w jednej lub wigcej serii obserwacji
* przegladania jako$ci obserwacji i usuwania tych niepozadanych

Uwagi
» Odchylenia standardowe sq dostepne dopiero po drugiej serii obserwacji.
e Jesli stanowisko ustalone jest w oparciu o jeden punkt nawiqzania, mozna wybrac, czy ma on by¢
wilqczony do serii czy tez nie.
e Jesli stanowisko ustalone jest w oparciu o kilka punktow nawiqzania, nie sq one wiqczane do
pomiaru w seriach.
e Jesli nawiqzanie w drugim polozeniu nie zostanie pomierzone, wowczas pomiary w drugim
potozeniu dokonane w Measure rounds nie bedq brane pod uwage przy obliczaniu kqtow skrecenia
MTA.
» Przy pomiarze w seriach nie uwzgledniajacym punktu nawiqzania, wszystkie katy skrecenia sq
obliczane w odniesieniu do obserwacji na nawiqzanie dokonanej podczas ustalenia stanowiska.

Pomiar tachimetryczny (po dokonaniu ustalenia stanowiska) stuzy do:
* pomiaru w pierwszym lub drugim potozeniu lunety i tworzenia rekordow MTA

Uwaga— Podczas Measure topo mozna mierzy¢ w kilku seriach, jednak bardziej odpowiedniq do tego
metodq jest Measure rounds.
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Dodatkowe uwagi na temat rekordow katow skrecenia (MTA)

* Podczas Station setup plus lub Wciecia wstecz wszystkie obserwacje zapisywane sa po
zakonczeniu procedury ustalania stanowiska. Podczas Measure rounds, obserwacje sa zapisywane
na koniec kazdej z serii. W trzech powyzszych funkcjach rekordy MTA zapisywane sa na koncu.

* Podczas Measure topo, wartosci MTA sa obliczane i zapisywane na biezaco.

* Mozna stworzy¢ rekordy MTA podczas Station setup plus oraz Wciecia wstecz, a takze po
zwyklym ustaleniu stanowiska (Station setup) stosujac Measure rounds lub Measure topo. Jesli
mierzy si¢ ten sam punkt przy pomocy Measure rounds lub Measure topo po Station setup plus lub
Weieciu wstecz, Trimble Survey Controller oblicza dwa katy skrecenia MTA dla tego punktu. Gdy
istnieje wigcej niz jeden rekord MTA dla jednego ustalenia stanowiska, Trimble Survey Controller
zawsze uzywa pierwszego z nich. Nalezy unika¢ pomiaru punktu dwoma wymienionymi metodami
jednoczes$nie.

* Rekord MTA zapisany do pamigci job-a nie moze juz by¢ zmieniony.
* Mozna usunaé obserwacje z potdzenia 1 i 2 lunety, lecz rekord MTA nie jest aktualizowany.
* Nie mozna usuna¢ rekordow MTA podczas przegladania danych.
* W Station setup plus, Resection albo Measure rounds, jesli uzywa sig kolejnosci potozen FI... F2
lub F1/F2... , tworzone rekordy MTA tacza ze soba obserwacje z potozen 1 i 2 w pary.

* W Station setup plus, Resection albo Measure rounds, jesli uzywa si¢ kolejnosci potozen F'I only,
tworzone rekordy MTA grupuja obserwacje z pierwszego polozenia.
* Podczas Measure topo tworzone rekordy MTA grupuja obserwacje dla danego punktu.

Programy GDM CU

Trimble Survey Controller oferuje podobna funkcjnalno$¢ do kontrolera GDM Control Unit.
Dostep do programéw GDM CU odbywa si¢ przez klawisz Trimble na takiej samej zasadzie, jak przez
klawisz PRG na GDM CU.

Ponizsza tabela pokazuje, jak znalez¢ poszczegolne programy w Trimble Survey Controllerze.

Program GDM Trimble Survey Controller
CU Wybierz ... aby... skrot (Trimble
+ numer)
20 — Station Survey / Station setup dokonac¢ ustalenia znanego stanowiska | 20
setup Survey / Station setup plus | przeprowadzié¢ Station setup plus na
znanym stanowisku
Survey / Resection dokona¢ wcigcia wstecz lub
stanowisko mimosrodowe
21 =717 Survey / Station okresli¢ wysoko$¢ stanowiska 21
elevation
22 — Angle Survey | Measure pomierzy¢ jedna lub wigcej serii w 22
measurement rounds dwoch potozeniach lunety
Survey | Measure topo dokona¢ pojedynczego pomiaru w
jednym i/lub dwoch polozeniach
23 — Set Out Survey | Stakeout tyczy¢ punkty ze wspotrzednych. 23
Points Punkty moga by¢ wpisane przez Keyin
/ Points lub wczytane z pliku
CSV, TXT lub JOB.
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24 — Refline Survey / Station and mierzy¢ lub tyczy¢ wzgledem linii, 24
offset tuku lub drogi. Obiekty te moga by¢
wpisane przez Keyin / Line, Arc,
Road, lub zaimportowane do job-a.
Refline /| Unknown line nie jest
obslugiwana opcja.
25 — Area COGO / Compute obliczy¢ powierzchnig. 25
Calculation area
26 — Distob COGO / Compute obliczy¢ zadanie geodezyjne odwrotne | 26
inverse z dwoch punktow.
27 — Moving Trimble Survey Controller zapisuje surowe obserwacje i 27
Coordinates automatycznie oblicza wspotrzedne punktu.
Forward Nie ma w TSC zadnego programu do przeniesienia wspotrzednych;
mozna w zamian uzy¢ Station setup plus lub Measure rounds.
28 — Obstructed | Survey / Measure topo 1 ustawi¢ metode¢ pomiaru na Dual—prism 28
Point offset.
29 — Roadline Survey | Stakeout / Roads | mierzy¢ lub tyczy¢ w odniesieniu do 29
drogi. Drogi sa definiowane przez
ciagi badz przez elementy poziome,
pionowe i szablony (wzorce)
okreslajace przekroje poprzeczne.
30 — Measure Trimble Survey Controller zapisuje surowe obserwacje i 30
Coordinates automatycznie oblicza wspotrzedne punktu. Nie ma w TSC Zzadnego
programu do pomiaru wspotrzednych. Mozna w tym celu uzy¢
Measure topo.
Punkty moga by¢ eksportowane do formatu CSV lub TXT przez
Files / Import/Export / Send ASCII data dla potrzeb stworzenia
pliku kontrolnego. Dostgp do pliku kontrolnego z innego job-a
odbywa sig przez wybranie pliku dotacznego CSV, TXT lub JOB
przez Files / Properties of current job.
32 — Angle Survey | Measure pomierzy¢ jedna lub wigcej serii w 32
measurement rounds dwoch potozeniach lunety
plus Survey | Measure okresli¢ liczbe serii; okresli¢ kolejnosé
rounds | Options obserwacji; wybra¢ pomiary
automatyczne; mierzy¢ odleglosci w
drugim potozeniu; zdefiniowac czas
pomigdzy kolejnymi automatycznymi
seriami.
33 — Robotic Lite | Nie obstugiwany -
39 —Roadline 3D | Survey / Stakeout / Roads | mierzy¢ lub tyczy¢ w odniesieniu do 39
drogi. Drogi sa definiowane przez
ciagi badz przez elementy poziome,
pionowe i szablony (wzorce)
okreslajace przekroje poprzeczne.
43 - Enter Keyin / Points. Wpisaé wspotrzedne punktu 43
coordinates
45 - Pcode Configuration / Stworzy¢ biblioteke obiektow z 45
Feature and attribute kodami. Dla stworzenia pelne;j
libraries biblioteki obiektéw i atrybutow, lub
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takiej biblioteki z kodami jak i
atrybutami, nalezy uzy¢ Feature and
Attribute Editor lub Autodraft
Configuration File Editor. Potem
mozna przesta¢ biblioteke do

kontrolera.
60 - Athletics Nie obstugiwany -
61 - COGO COGO / Compute point Dokonac obliczen wspotrzednych 61
65 - Direct COGO / Compute point Dokona¢ pomiaru From a baseline 65
Reflex (naroznik + odlegtos¢),

Brng-Line intersect (naroznik + kat)
lub Four point
intersection (przecigcie dwoch linii)

Survey / Measure topo

Dokona¢ pomiaru Circular object (Eccentric object).

Survey / Surface scan

Wykonaé skanowanie powierzchni.

66 - Monitoring

Survey | Measure
rounds

Survey | Measure
rounds / Options

okresli¢ liczbe serii; okresli¢ kolejnos¢ | 66
obserwacji; wybra¢ pomiary
automatyczne; mierzy¢ odleglosci w
drugim polozeniu; zdefiniowac czas
pomigdzy kolejnymi automatycznymi
seriami.

Menu 2 (View /
Edit)

Files | Review current job

Favortes / Review

Favortes / Point Manager

Przeglada¢ i edytowaé dane zapisane w pamigci job-a.

F 6 (Change
target height)

F 33 (Change
prism constant)

Ikona celu na pasku
statusu

Szybka zmiana wtasciwosci celu dla nowych
obserwacji

Edit target height
or prism constant

Files / Review current job

Edytowaé warto$ci zapisane w rekordzie celu.
Zmienione watro$ci maja zastosowanie do wszystkich
obserwacji korzystajacych z tego rekordu.

Favortes / Point Manager

Zmieni¢ warto$ci wysokosci / statej lustra dla
poszczegdlnych obserwacji.

GDM Job files
Export

Trimble Data Transfer

Przesta¢ plik GDM Job. Wigcej informacji w:

podtaczony do TSC Przesytanie plikéw migdzy kontrolerem i komputerem.
Files / Import/Export / Stworzy¢ plik GDM Job.
Custom ASCII file

Zaawansowane ustawienia geodezyjne

Wybra¢ Configuration / Options aby uzyskaé¢ dostgp do ustawien zaawansowanych, do ktorych zaliczaja

sig:

* Wspotezynnik skali ustalenia stanowiska

* Transformacja Helmerta dla wcigcia wstecz
* "Wyrdéwnanie sasiedztwa”
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Wspolcezynnik skali ustalenia stanowiska

Na kazde ustalenie stanowiska mozna narzuci¢ dodatkowy wspotczynnik skali, ktory bedzie
uwzgledniany w kazdej pomierzonej odlegtosci poziomej. Aby skonfigurowac ustawienia wspotczynnika
skali nalezy wybra¢ [Options] podczas Station setup , Station setup plus albo Wcigcia wstecz.

Wspolczynnik moze mie¢ wsrtosci Free (obliczany) lub Fixed. Jesli ma on by¢ obliczany, to podczas
ustalenia stanowiska nalezy pomierzy¢ przynajmniej jedna odleglo$¢ do punktu nawiazania.

Transformacja Helmerta dla wcigcia wstecz

Po wlaczeniu ustawien zaawansowanych mozliwe jest obliczenie wcigcia wstecz przy pomocy
transformacji Helmerta. Aby wybra¢ t¢ metodg obliczenia wcigcia, nalezy podczas wcigcia nacisnac
[Options] i ustawi¢ Resection type na Helmert.

Uwaga —Przy wylqczonych ustawieniach zaawansowanych, standardowy typ wciecia jest taki sam jak
uzyta metoda wcigcia.

Stosujac transformacj¢ Helmerta nalezy mierzy¢ odleglosci do punktow nawigzania. Punkt nawiazania
bez odlegtosci nie zostanie uzyty do obliczen.

“Wyrownanie sasiedztwa” (neighborhood adjustment)

Wyréwnanie sasiedztwa mozna narzucaé na kazda obserwacj¢ dokonang przy pomocy Station setup plus
lub Wciecia wstecz. Aby wlaczy¢ te opcje, nalezy zaznaczy¢ ja w Properties of current job / Cogo settings.

Wyroéwnanie uzywa poprawek punktow nawiazania (okreslonych podczas ustalenia stanowiska) do
obliczenia réznic wspotrzednych w siatce (delta grid), ktore beda narzucane na punkty w przéd. Kazdy
punkt w przod otrzymuje poprawke zalezna od jego odlegtosci od kazdego z punktéw nawigzania. Waga
poprawki pochodzacej od danego punktu nawigzania okreslana jest wzorem:

p=1/D"
gdzie:
p - jest waga punktu nawigzania
D - jest odlegtoscia do punktu nawiazania
n - jest wyktadnikiem wagowym.

Nastepnie obliczana jest §rednia wazona, a okre$lone w ten sposob poprawki sa narzucane na punkt w
przdd dla obliczenia wlasciwych wspotrzednych w siatce.

Uwaga
* Wysoka warto$¢ wyktadnika skutkuje w mniejszym sktadniku poprawki pochodzacym od
odleglego punktu nawiazania.
* Ustalenie stanowiska dla celow wyréwnania powinno zawiera¢ co najmniej 3 punkty nawiazania
pomierzone katowo i liniowo.

Aby moéc zastosowa¢ wyrownanie, ustalenie stanowiska powinno opiera¢ si¢ o przynajmniej 3 znane
punkty posiadajace poprawki 2D w siatce. Oznacza to, ze:
* Podczas Station setup plus nalezy mie¢ obserwacje HA VA SD do min. 2 punktéw nawiazania o
znanych wspotrzednych 2D.
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* Podczas Wciecia wstecz nalezy mie¢ obserwacje HA VA SD do min. 3 punktéw nawigzania o
znanych wspoétrzednych 2D.

Uwaga- Dla Station setup plus, znana pozycja stanowiska uwzgledniana jest w wyrownaniu, otrzymuje
ona zerowe poprawki.

Ostrzéenie— Punkty nawiqzania powinny by¢ rozmieszczone na obwodzie mierzonego terenu. Nie nalezy
mierzy¢ poza obszarem wyznaczonym przez punkty nawiqzania (i punkt stanowiska przy Station setup
plus), poniewaz wyrownanie sqsiedztwa nie stosuje si¢ do obszaru poza punktami nawiqzania.
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Pomiary - kalibracja

Kalibracja

Kalibracja stuzy okreélenia parametrow transformacji uktadu WGS-84 na lokalng siatk¢ wspotrzednych
(Northing, Easting, Elevation).

Obliczane jest wyrdwnanie poziome i pionowe, badz odwzorowanie poprzeczne Merkatora i
trojparametrowa transformacja uktadu — w zaleznosci od tego, co zostato zdefiniowane.

Dla doktadnej kalibracji, mierzony teren powinien by¢ ograniczony co najmniej czterema punktami
kontrolnymi o znanych wspotrzednych 3D.

Ostrzéenie —Nalezy dokonaé kalibracji przed przystapieniem do obliczenia punktow offsetu badz na
przecieciach i przed wykonaniem tyczenia. Zmiana kalibracji po obliczeniu / wytyczeniu punktow
spowoduje, ze nie bedq one spojne z nowym uktadem wspotrzednych i punktami obliczonymi czy
wytyczonymi po zmianie kalibracji.

Aby skalibrowa¢ wspotrzedne punktu:
1. Poda¢ wspotrzedne punktow kontrolnych (dostosowania) w lokalnej siatce (wpisac je,
zaimportowa¢ z komputera lub pomierzy¢ tachimetrem).

Uwaga —A4by wybrac punkt z pliku dolqczonego, nalezy wpisa¢ jego nazwe. Nie mozna uzy¢ List do
wyboru punktow z pliku dolqczonego.

2. Pomierzy¢ punkty za pomoca GPS.
3. Dokonac¢ kalibracji automatycznej lub reczne;.
4. Wybra¢ Survey / Site calibration by otrzymac listg punktow uzytych przy kalibracji.

Uwagi i zalecenia

* Mozna przeprowadzi¢ kalibracj¢ wykorzystujac jeden ze stylow pomiarowych RT GPS. Kalibracj¢
mozna przeprowadzi¢ rgcznie lub automatycznie. Po pomierzeniu wszystkich punktow, kalibracja r¢czna
nie wymaga podtaczenia Trimble Controllera do odbiornika.

* W jednym job-ie mozna dokonac¢ kilku kalibracji. Ostatnia wykonana i zastosowana kalibracja
wykorzystywana jest do przeliczenia wspotrzednych pomierzonych poprzednio punktow.

* Mozna uzy¢ max.20 punktow do klaibracji. Trimble zaleca wykorzystanie minimum czterech punktow
ze wspotrzednymi 3D w lokalnej siatce (N, E, E) i czterech pomierzonych punktow WGS84 wraz z
parametrami lokalnego odwzorowania i transformacji uktadu. Powinno to zapewnié¢ wystarczajace
obserwacje nadliczbowe.

Uwaga —Mozna uzy¢ kombinacji wspotrzednych 1D, 2D i 3D w lokalnej siatce. Jesli nie okreslono
parametrow odwzorowania i transformacji uktadu, trzeba mie¢ przynajmniej jeden punkt 2D w siatce.

Jesli nie okresli sig uktadu wspolrzgdnych, Trimble Survey Controller oblicza odwzorowanie poorzeczne
Merkatora i trdjparametrowa transformacj¢ uktadu.

* Do transmisji punktéw dostosowania mozna uzy¢ Trimble Geomatics Office, Trimble Data Transfer lub
ASCII transfer.
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* Nalezy by¢ rozwaznym przy nadawaniu nazw punktow dostosowania; nalezy zapoznac si¢ z regutami
przeszukiwania bazy danych.

» Zestaw wspotrzednych WGS-84 powinien by¢ niezalezny od zestawu wspotrzednych w siatce lokalne;.
* Wybor wspotrzgdnych siatki: mozna wybra¢ wysoko$¢, wspotrzedne poziome, lub wszystkie razem.

* Punkty dostosowania powinny by¢ rozmieszczone wokot terenu pomiarowego. Kalibracja jest wazna
jedynie w obszarze ograniczonym punktami dostosowania, wigc nie nalezy mierzy¢ poza ich zasiggiem.
* Poczatkiem dostosowania poziomego jest pierwszy punkt kalibracji. Poczatkiem dostosowania
wysoko$ciowego jest pierwszy punkt w kalibracji posiadajacy wysokos$¢.

* Przegladajac punkty dostosowania w bazie nalezy zauwazy¢, ze wspotrzedne WGS-84 oznaczone sa
jako pomierzone. Wspotrzedne w siatce sa na ich podstawie obliczane.

Oryginalne wspotrzedne punktéw wpisanych pozostaja po kalibracji nie zmienione. Sa one zapisane gdzie
indziej w bazie i maja typ Keyed in coordinates , natomiast pole Stored as zawiera wartos¢ Grid.

* Jesli kalibruje sig job-a bez odwzorowania i uktadu wspoétrzednych (kiedy to wymagane sa wspotrzedne
na powierzchni terenu), trzeba zdefiniowa¢ wysoko$¢ odwzorowania (wysoko$¢ sredniego stanowiska).
Podcza kalibracji job-a wysoko$¢ odwzorowania uzyta jest do obliczenia wspotczynnika skali na
powierzchni terenu dla odwzorowania poprzez odwrocenie redukcji elipsoidalne;j.

* Rozpoczynajac job-a Scale Factor Only i nastepnie wprowadzajac dane z GPS nalezy wykonac
kalibracj¢ by powiaza¢ dane GPS ze wspotrzednymi punktu Scale Factor Only.

Wybrawszy Site Calibration, nalezy okresli¢ czy wspotrzedne Scale Factor Only reprezentuja
wspotrzedne terenowe czy tez lokalnej siatki. Obliczenia podczas kalibracji powoduja zatozenie uktadu
wspotrzednych lokalnek siatki albo terenowego, najlepiej pasujacego do danych GPS.

Konfiguracja stylu pomiarowego dla potrzeb kalibracji

Kalibracja stuzy okreélenia parametrow transformacji uktadu WGS-84 na lokalng siatk¢ wspotrzednych
(Northing, Easting, Elevation).
Parametry obliczenia kalibracji mozna poda¢ podczas edycji stylu pomiarowego.

Aby ustawi¢ parametry obliczenia kalibracji, nalezy wybraé opcje Site calibration z
Configuration / Survey styles, wybra¢ pomiar w czasie rzeczywistym, i wykona¢ nastgpujace czynnosci:

1. Opcja Fix H. scale field to 1.0: ustala, czy obliczenie kalibracji powinno zawiera¢ obliczenie
wspoéltczynnika skali poziomej, czy tez nie:
¢ aby oblicza¢ wspotczynnik nalezy pozostawi¢ opcje odznaczona (jest to ustawienie
domyslne). Uzywac tej opcji tylko, gdy pomiary GPS musza by¢ skalowane dla wpasowania
w lokalny uktad dostosowania (pomiary GPS sg na og6t bardziej precyzyjne).
¢ wybrac te¢ opcjg dla ustalenia wspotczynnika skali na 1.0. Uniknie to znieksztatcenia
geometrii sieci GPS, ale poprawki kalibracji beda wigksze.

2. Wybrac typ obserwacji stosownie do punktu dostosowania. Dostepne opcje to Topo point oraz
Observed control point.

3. Aby Trimble Survey Controller automatycznie przeprowadzat kalibracj¢ po pomiarze punktu
dostosowania, nalezy zaznaczy¢ opcj¢ Auto calibrate.
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4. Ustawi¢ w razie potrzeby dopuszczalna poprawke pozioma i pionowa kalibracji, a takze
minimalng i maksymalna warto$¢ skali poziomej. Ustawienia te stosuja si¢ jedynie do kalibracji
automatycznej, nie maja wptywu na kalibracj¢ reczna.

Mozna takze poda¢ maksymalne nachylenie plaszczyzny dostosowania pionowego. Trimble Survey
Controller ostrzega, jesli nachylenie w kierunku poétnocnym lub wschodnim przekracza te wartosci.
Generalnie, ustawienia domyslne sa odpowiednie.

5. Okresli¢ sposdb nazywania mierzonych punktow dostosowania:

¢ w polu Method wybra¢ jedna z opcji: Add prefix, Add suffix albo Add constant.
¢ w polu Add wpisa¢ odpowednio przedrostek, przyrostek lub stata.

Ponizsza tabela przedstawia wymienione opcje wraz z przyktadami.

Przyktadowa ‘Nazwa
. . s Nazwa punktu w mierzonego
Opcja Co jest wykonywane warto$¢ w polu .
Add siatce punktu
dostosowania
Same Punkt dostosowania dostaje taka sama | (puste) 100 100
nazwg jak punkt w siatce
Add prefix Przed nazwa punktu dodawany jest GPS_ 100 GPS_100
przedrostek
Add suffix Za nazwa punktu w siatce dodawany _GPS 100 100_GPS
jest przyrostek
Add constant Do nazwy punktu dodawana jest stata 10 100 110

warto$¢

Wigcej informacji:
* Kalibracja

* Kalibracja automatyczna

» Kalibracja rgczna

Kalibracja reczna

Poda¢ wspotrzedne w lokalnej siatce punktéw dostosowania (wpisaé, zaimportowac¢ albo pomierzy¢

tachimetrem). Nastepnie pomierzy¢ je za pomoca GPS.

Aby przeprowadzi¢ rgczna kalibracje, nalezy:

1. Wybra¢ z menu gltéwnego Survey / Site calibration.

2. Dla job-ow Scale factor only:

¢ jesli job uzywa wspotrzednych terenowych, wybra¢ Ground.
¢ jesli job uzywa wspotrzednych lokalnej siatki, wybraé Grid.

3. Dodanie punktu do kalibracji odbywa si¢ klawiszem [Add].
4. Poda¢ nazwy punktow w siatce i WGS-84 w odpowiednich polach.

Nazwy te nie musza by¢ takie same, lecz powinny odnosi¢ si¢ do tego samego fizycznego punktu.

5. Zmieni¢ ustawienie w polu Use w razie potrzeby i nacisnac [Accept].

Eelrimbles

143




Poprawki dla punktow nie sa wyswietlane, dopoki nie zostana pomierzone przynajmniej trzy
punkty 3D .

6. Nacisna¢ [Results] by zobaczy¢ obliczone podczas kalibracji przesunigcia poziome i pionowe.
7. Aby doda¢ punkty nacisna¢ [Esc] dla powrotu do ekranu kalibracji.
8. Powtarza¢ punkty 3-6, az dodane zostana wszystkie punkty.
9. Wykona¢ jedna z czynno$ci:
¢ jesli poprawki sa do zaakceptowania, nacisna¢ [Apply] by zapisa¢ kalibracje.
¢ jesli poprawki nie moga zostaé zaakceptowane, przeliczy¢ ponownie kalibracje.

Przeliczanie kalibracji

Przeliczenie kalibracji dokonuje si¢ w przypadkach, gdy poprawki sa zbyt duze lub gdy ma si¢ zamiar
doda¢ albo usuna¢ punkty dostosowania.

Aby przeliczy¢ ponownie kalibracje:
1. Wybra¢ Survey / Site calibration.
2. Wykona¢ jedng z czynnoSci:
¢ aby wylaczy¢ punkt, zaznaczy¢ go i nacisna¢ [Delete].
¢ aby doda¢ punkt, nacisnac¢ [Add].
¢ aby zmieni¢ sktadniki punktu, zaznaczy¢ go i nacisna¢ [Edit].
W polu Use wybraé, czy maja by¢ uzyte wspotrzedne poziome punktu w siatce, wspotrzedna
pionowa, czy tez wszystkie wspotrzedne.

3. Nacisna¢ [Apply] by zapisa¢ nowa kalibracje.

Uwaga —Kazda kalibracja jest niezalezna od poprzedniej. Zastosowanie nowej kalibracji nadpisuje
wszelkie wczesniej obliczone kalibracje.

Kalibracja automatyczna

Funkcja ta umozliwia automatyczne przeprowadzanie obliczen i zapisywanie kalibracji.

Nalezy okresli¢ odwzorowanie i uktad wspotrzgdnych; w przeciwnym wypadku zostanie uzyte
odwzorowanie poprzeczne Merkatora i uktad WGS-84.

Aby uzy¢ automatycznej kalibracji:
1. Wybra¢ styl pomiarowy RTK.
2. Wybrac¢ Site calibration.
3. Zaznaczy¢ opcje¢ Auto calibrate. Mozna tez nacisnaé [Options] podczas pomiaru punktu
dostosowania.
4. Uzy¢ klawisza [Options] by ustali¢ relacje nazewnictwa punktow WGS-84 i siatki.
5. Poda¢ wspotrzedne w lokalnej siatce dla punktéw dostosowania (wpisa¢, zaimportowac albo
pomierzy¢ tachimetrem).

Przy wpisywaniu wspotrzednych nalezy sprawdzi¢, czy pola wspoétrzednych to North, East oraz
Elevation. Jesli nie sa, nacisna¢ [Options] i zmieni¢ Coordinate view na Grid. Wpisa¢ wspotrzedne
1 nacisna¢ [Enter].
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Zaznaczy¢ opcje Control point, co zapewni, ze punkt nie zostanie nadpisany pomierzonym
punktem.

Przy imporcie wspotrzednych nalezy sprawdzi¢, czy ich format to:
¢ wspotrzedne lokalnej siatki (N, E, E), a nie WGS84 (L, L, H)
¢ czy punkty sa klasy ,,punkt kontrolny (dostosowania)”

6. Pomierzy¢ kazdy punkt jako Calibration point. W polu Method wybraé Calibration point.

7. Podaé¢ nazwe punktu w siatce. Trimble Survey Controller sam nada nazwg punktowi GPS
zgodnie z regula ustalong weze$niej. Funkcja Auto-calibrate faczy ze soba odpowiednie punkty,
oblicza kalibracjg i zapisuje ja. Kalibracja jest naktadana na wszystkie pomierzone wcze$niej
punkty w bazie.

8. Jesli pomierzony zostaje nowy punkt dostosowania, obliczana jest nowa kalibracja z
wykorzystaniem wszystkich punktow dostosowania. Jest ona zapisywana i naktadana na
wszystkie pomierzone wczesniej punkty w bazie.

Gdy zostat skalibrowany punkt lub zdefiniowane zostaty odwzorowanie i uktad wspotrzednych,
pojawia si¢ klawisz [Find] stuzacy do nawigowania do nastgpnego punktu.

Poprawki kalibracji sa wyswietlane tylko wowczas, gdy przekroczone zostaty ich dopuszczalne wartosci.
W takim przypadku nalezy rozwazy¢ usunigcie punktu z najwigkszymi poprawkami. Nalezy
wykona¢ jedna z czynnosci:

* Jesli po usunigeiu punktu pozostaty co najmniej cztery punkty, przeprowadzi¢ ponownie
kalibracjg w oparciu o te punkty.

* Jesli po usunigciu punktu nie pozostato wystarczajaco duzo punktow, nalezy pomierzy¢ je
ponownie i ponownie przeprowadzi¢ kalibracje.

Moze zaj$¢ potrzeba usunigcia (ponownego pomiaru) wigeej niz jednego punktu. Aby usunaé¢ punkt z
obliczen kalibracji, nalezy:
1. Podswietli¢ nazwe punktu i nacisna¢ [Enter].
2. W polu Use wybra¢ Off 1nacisna¢ [Enter]. Kalibracja jest ponownie przeliczona a nowe
poprawki wyswietlone.
3. Nacisnaé [Apply] by zaakceptowac kalibracje.

Aby zobaczy¢ wyniki automatycznej kalibracji:
1. Wybraé Survey / Site calibration.
2. Nacisna¢ [Results] aby zobaczy¢ ekran Calibration results.

Aby zmieni¢ kalibracj¢ obliczona za pomoca funkcji Auto calibrate, wybra¢ Site calibration z menu
Survey. Nastepnie postgpowaé wedhug procedury opisanej w kalibracji r¢cznej.
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Pomiary - GPS

Uruchamianie odbiornika bazowego

Rozdziat ten opisuje sposdb uruchamiania odbiornika bazowego podczas pomiaréw GPS.
Wigcej informacji w podrozdziatach:

Wspotrzedne stacji bazowe;j

Ustawianie sprzgtu do pomiardw w czasie rzeczywistym

Ustawianie sprzgtu do pomiardw z postprocessingiem

Rozpoczynanie pomiaru bazowego

Konczenie pomiaru bazowego

Radia dla pomiaréw GPS

Wspélrzedne stacji bazowej

Przy ustawianiu odbiornika bazowego nalezy zna¢ wsptotrzgdne WGS-84 punktu tak doktadnie jak to
mozliwe.

Uwaga —Blqd rzedu 10 metrow we wspotrzednych stacji bazowej powoduje powstanie bledu skali 1 ppm
na kazdym mierzonym wektorze.

Nastepujace metody stuza do okreslenia wspotrzednych WGS-84 stacji bazowej (wymienione w
kolejnosci malejacej doktadnosci):
* Podane do wiadomosci uzytkownikéw lub precyzyjnie okreslone wspotrzgdne.
* Wspolrzedne obliczone na podstawie wspotrz. WGS-84 podanych do wiadomosci uzytkownikow
lub precyzyjnie okreslonych.
* Wspolrzedne okreslone na podstawie wiarygodnej poprawki réznicowej (RTCM) opartej o
precyzyjne wspolrzedne.
* Polozenie z poprawkami WAAS lub EGNOS. Metoda ta moze by¢ wykorzystana, jesli nie ma
zadnej kontroli dla pozycji odbiornika bazowego, a odbiornik §ledzi satelity WAAS/EGNOS.
* Pozycja autonomiczna okeslona przez odbiornik. Metodg najlepiej stosowac podczas pomiaréw
RT, jesli nie ma zadnej kontroli dla pozycji odbiornika bazowego. Trimble zaleca kalibracje
wszelkich job-6w opartych o t¢ metodg na co najmniej czerech punktach dostosowania.

Wskazdévka — W USA mozna utozsamiacé wspotrzedne geodezyjne NADS3 z WGS-84.

Uwaga —Jesli wpisane wspotrzedne odbiornika bazowego na WGS-84 rozniq sie od pozycji
autonomicznej okreslonej przez odbiornik o wiecej niz 300m, pojawia sie ostrzezenie.

Wigcej informacji na temat wpisywania wspotrzednych stacji bazowej w rozdziale Rozpoczynanie
pomiaru bazowego.

Integralno$¢ pomiaru
Aby zachowa¢ inegralno$c pomiaru GPS, nalezy rozwazy¢ ponizsze zagadnienia:

» Ustawiajac kolejne stacje bazowe dla danego job-a, nalezy upewnic sig, ze wspotrzedne nowych
stacji sa w uktadzie wyznaczonym przez pierwsza stacjg (i w jednolitej inicjalizacji).
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Uwaga —W ramach jednego job-a pozycja autonomiczna powinna by¢ wykorzystywana tylko do
ustawienia pierwszego odbiornika bazowego. Pozycja autonomiczna moze by¢ traktowana jako
dowolnie wybrane wspotrzedne stanowiska przy pomiarach klasycznych.

* Wspolrzedne podane przez wiarygodne zrodlo i wspotrzedne okreslone w wyniku pomiardw
dostosowawczych powinny by¢ w tym samym uktadzie .

* Jesli wspotrzedne kolejnych stacji bazowych nie sa w jednolitym uktadzie (w jednolitej
inicjalizacji), obserwacje z tych baz nalezy traktowac jako osobne job-y, wymagajace na nowo
osobnej kalibracji.

* Poniewaz mierzone punkty RTK zapisywane sa jako wektory od stacji bazowej, a nie jako
niezalezne pozycje, punkt bazowy pomiaru musi mie¢ ustalong pozycj¢ na WGS-84 od ktorej
wektory biora swoj poczatek.

Jesli nastgpne stacje bazowe ustawiane sa na punktach pomerzonych wcze$niej z pierwsze;j stacji
bazowej, wszystkie wektory przeliczane sa na pierwsza stacj¢ bazowa.

* Jest mozliwe uruchomienie odbiornika bazowego na pukcie o jakichkolwiek wspotrzednych, np.
lokalnej siatki NEE lub lokalnych elipsoidalnych. Jednakze podczas pomiaru RT Trimble Survey
Controller musi zapisa¢ pozycjg¢ WGS—84 dla bazy w chwili uruchamiania odbiornika ruchomego.
To ta pozycja traktowana jest jako punkt poczatkowy sieci.

Podczas rozpoczynania pomiaru odbiornikiem ruchomym Trimble Survey Controller poréwnuje
pozycje WGS-84 nadawana przez stacj¢ bazowa z pozycjami zapisanymi w bazie danych. Jesli
wysylany punkt ma taka sama nazwe jak punkt w bazie, lecz inne wspoétrzedne, Trimble Survey
Controller uzywa wartosci z bazy danych. Zostaly one wczes$niej wpisane lub zaimportowane,
zatem program zaktada ze nalezy ich uzy¢.

Jesli punkt w bazie danych ma taka sama nazwe jak ten nadawany przez stacj¢ bazowa, lecz
wspotrzedne to lokalne NEE lub elipsoidalne LLH a nie WGS—84, Trimble Survey Controller
konwertuje je na WGS—84 wykorzystujac aktualng transformacj¢ uktadu i odwzorowanie. Uzywa
ich nastepnie jako wspotrzednych bazowych. Je§li odwzorowanie ani uktad nie sa okreslone, punkt
przesylany WGS-84 jest automatycznie zapisywany i uzywany jako pozycja stacji bazowe;.

Ponizszy rysunek pokazuje pomiar z dwoma stanowiskami bazy.
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A Baze ctation
A Fover station

Podczas tego pomiaru stacja bazowa 2 zostata wpierw pomierzona odbiornikiem ruchomym ze stacji
bazowej 1.

Uwaga —Stacje bazowe 1 i 2 muszq zostac potqczone przez pomiar wektora, a baza 2 musi by¢ rozpoczeta
z takq samq nazwaq, jakq miata gdy byta mierzona odbiornikiem ruchomym z bazy 1.

Ustawianie sprzetu dla pomiaréw w czasie rzeczywistym

Paragraf ten opisuje sposob montazu zestawu pomiarowego dla stacji bazowej dla pomiarow Real—time
kinematic (RTK) i Real—time differential (RT differential). Jesli uzywa si¢ odbiornikow Trimble R7 lub
5700, nalezy postepowaé wedhug ponizszych instrukcji.

Praca z odbiornikami Trimble R7 lub 5700

Aby ustawi¢ stacje bazowa dla pomiaréw RT, nalezy:
1. Umieéci¢ anteng Zephyr nad centrem znaku uzywajac statywu, spodarki i adaptera.
2. Mozna uzy¢ klipsu do statywu (part number 43961) by powiesi¢ odbiornik na statywie.
3. Podlaczy¢ anteng do zo6ttego portu na odbiorniku, oznaczonego "GPS", przy pomocy zéltego
kabla antenowego (part number 41300—10).

Uwaga —Zamiast wieszania odbiornika mozna umiesci¢ go w jego skrzynce transportowej. Kabel
antenowy mozna wyprowadzic¢ przez otwor w bocznej czesci, tak by skrzynka podczas pracy odbiornika
mogta pozostaé zamknieta.

4. Z1ozy¢ i podnies¢ anteng radiowa.
5. Potaczy¢ anteng radiowa z radiem przy pomocy odpowiedniego kabla.
6. Podlaczy¢ radio do portu 3 na odbiorniku.

¢ uzy¢ dostarczonego kabla, jesli pracuje si¢ z radiem Trimble.

¢ dla innego radia uzy¢ odpowiedniego kabla.

Uwaga —Niektore radia nie-Trimble wymagajq osobnego zZrodla zasilania.
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Ostrzéenie —Nie wciskac weyczek na site do portow. Zgraé czerwonq kropke na wtyczce z czerwong
kreskq na gniezdzie i delikatnie wcisnqé wtyczke.

7. Jesli wymagane jest zasilanie zewngtrzne, podtaczy¢ je przez 0—shell Lemo do portu 2 lub 3 na
odbiorniku.

8. Podtaczy¢ kontroler do portu 1 odbiornika za pomoca kabla 0—shell Lemo—to—Hirose.

9. Wiaczy¢ kontroler i postgpowac zgodnie z procedura rozpoczynania pomiaru bazowego.

Ponizszy rysunek pokazuje sposéb montazu stacji bazowej dla pomiaréw RT podczas pracy z
odbiornikami Trimble R7 lub 5700.

Proser
supply

K‘::j]]:“:
- To radio

(real-time setup)

Canraller

Antenna Trimble B7 £

6700 GFS receiver

Ustawianie sprzetu do pomiaréw z postprocessingiem

Paragraf ten opisuje sposob montazu zestawu pomiarowego dla stacji bazowej dla pomiarow
kinematycznych lub réznicowych z postprocessingiem, lub FastStatic. Je$li uzywa si¢ odbiornikow
Trimble R7 lub 5700, nalezy postgpowaé wedlug ponizszych instrukcji.

Praca z odbiornikami Trimble R7 lub 5700
Aby ustawi¢ stacjg bazowa dla pomiaréw z postprocessingiem, nalezy:

1. Umieéci¢ anteng Zephyr nad centrem znaku uzywajac statywu, spodarki i adaptera.
2. Mozna uzy¢ klipsu do statywu (part number 43961) by powiesi¢ odbiornik na statywie.
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3. Podlaczy¢ anteng do zo6ttego portu na odbiorniku, oznaczonego "GPS", przy pomocy zéltego
kabla antenowego (part number 41300—10).

Uwaga —Zamiast wieszania odbiornika mozna umiesci¢ go w jego skrzynce transportowej. Kabel
antenowy mozna wyprowadzic¢ przez otwor w bocznej czesci, tak by skrzynka podczas pracy odbiornika
mogla pozostaé zamknieta.

Ostrzéenie — Nie wciskac weyczek na site do portow. Zgraé czerwonq kropke na wtyczce z czerwong
kreskq na gniezdzie i delikatnie wcisnqc wtyczke.

4. Jesli wymagane jest zasilanie zewngtrzne, podlaczy¢ je przez O—shell Lemo do portu 2 Iub 3 na
odbiorniku.

5. Podlaczy¢ kontroler do portu 1 odbiornika za pomoca kabla 0—shell Lemo—0—shell Lemo.

6. Wlaczy¢ kontroler i postgpowac zgodnie z procedura rozpoczynania pomiaru bazowego.

Szczegoly na popraednim rysunku.
Ustawianie sprzetu dla jednoczesnych pomiaréw RT i z postprocessingiem

Aby ustawi¢ sprzet dla pomiaréw sktadajacych sig¢ zarowno z real-time jak i postprocessingu, nalezy
postepowac wedtug instrukcji jak dla pomiaréw RT. Jesli odbiornik bazowy nie posiada pamigci lub ma
pamig¢ ograniczona, nalezy uzy¢ kontrolera dla zapisu danych na stacji bazowych.

Rozpoczynanie pomiaru bazowego

Aby przeprowadzi¢ pomiar nalezy najpierw otworzy¢ odpowiedniego job-a Nazwa job-a pojawia si¢ w
tytule menu gléwnego.

Wybraé Survey z menu gtéwnego i wybrac styl pomiarowy z listy.
Tworzone jest menu Survey, zawierajace pozycje charakterystyczne dla wybranego stylu pomiarowego
oraz pozycje Start base receiver oraz Start survey.

Ostrzéenie —Podczas pomiaru real-time nalezy przed rozpoczeciem pomiaru bazowego podiqczy¢ antene
radiowq do radia; w przeciwnym razie radio moze zosta¢ uszkodzone.

Aby rozpocza¢ pomiar na stacji bazowej, nalezy:

1. Wybra¢ Survey / Start base receiver.
¢ Jesli kontroler byt podtaczony do odbiornika rejestrujacego wlasnie dane, rejestracja
danych zostaje przerwana.
¢ Jesli danego stylu pomiarowego uzywa si¢ poraz pierwszy, oprogramowanie zazada
podania rodzaju uzywanego sprzgtu.

Pojawi si¢ ekran Start base.

Uwaga— Podczas rozpoczynania pomiaru Trimble Survey Controller automatycznie uzgadnia
najwiekszq mozliwq predkosé polqczenia z odbiornikiem.

Uwaga— 4by pomysinie polqczy¢ sie z odbiornikiem Trimble Series 4000, nalezy ustawié¢
parametry polqczenia na 38400, 8, none, 1. Trimble Survey Controller nie polqczy przy innych
ustawieniach.
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Nie mozna przy pomocy Trimble Survey Controllera skonfigurowaé radia bazowego podiqczonego
do odbiornika serii 4000. Skonfigurowanie jest mozliwe tylko przez bezposrednie polqczenie radia z
kontrolerem.

2. Poda¢ nazwe i wspotrzedne stacji bazowej za pomoca jednej z metod:
¢ przy znanych wspotrzgdnych WGS-84:
W polu Point name wpisa¢ nazwe punktu. Nacisnaé [Key in].
Na ekranie Key in point ustawi¢ pole Method na wartos¢ Keyed in coordinates. Sprawdzié, czy
wspotrzedne to Latitude, Longitude oraz Height (WGS84), jesli nie, nacisna¢ [Options] 1
zmieni¢ ustawienie Coordinate view na WGS84. Wpisac pozycje stacji bazowej i nacisnaé
[Store].

¢ przy znanych wspotrzednych w lokalnej siatce, i okre§lonym odwzorowaniu i
transformacji uktadow:

W polu Point name wpisa¢ nazweg punktu. Nacisna¢ [Key in].

Na ekranie Key in point ustawi¢ pole Method na warto$¢ Keyed in coordinates.
Sprawdzi¢, czy wspotrzedne to Northing, Easting, Elevation, je$li nie, nacisnaé
[Options] 1 zmieni¢ ustawienie Coordinate view na Grid. Wpisa¢ pozycj¢ stacji
bazowej 1 nacisnac [Store].

¢ jesli znane sa wspotrzedne na lokalnej elipsoidzie i znana jest transformacja ukladow:
W polu Point name wpisa¢ nazweg punktu. Nacisnaé [Key in].

Na ekranie Key in point ustawi¢ pole Method na warto$¢ Keyed in coordinates.
Sprawdzié, czy wspotrzedne to Latitude, Longitude, and Height (Local). jesli nie,
nacisna¢ [Options] i zmieni¢ ustawienie Coordinate view na Local. Wpisaé pozycje
stacji bazowej i nacisnac [Store]. Podczas pomiarow real-time wybra¢ albo aktualng
pozycje WAAS/EGNOS albo pozycje¢ autonomiczng wyznaczong przez odbiornik. Nastgpnie
w polu Point name wpisa¢ nazwe punktu. Nacisna¢ [Key in] by wejs¢ do ekranu Key in
point. Nacisna¢ [Here] by wyswietli¢ aktualna pozycje i [Store] by ja zapisacé.

Uwaga —Jesli oczekuje sie pozycji WAAS/EGNOS nalezy sprzwdzi¢ czy satelity WAAS/EGNOS

sq Sledzone sprawdzajqc ikone WAAS/EGNOS wyswietlang na pasku statusu po nacisnieciu [Here].
Odbiornik moze potrzebowac 120 sekund na ztapanie sygnatu WAAS/EGNOS. Mozna tez sprawdzic¢
wartos¢ pola Observation class przed uruchomieniem odbiornika bazowego.

Ostrzéenie — W ramach jednego job-a mozna uzy¢ pozycji autonomicznej (klawisz [Here]) tylko
dla pierwszego odbiornika bazowego.

Uwagi
- Podczas pomiaréw real-time z poprawkami RTCM 2.x i majac punkt bazowy o nazwie
dtuzszej niz 8 znakdw, nazwa ta zostanie skrocona do 8 znakéw podczas przekazu przez
radio.
- Podczas pomiaréw real-time z poprawkami RTCM 3.0 nalezy uzy¢ nazwy punktu
bazowego pisanej wielkimi literami, bedacej w zakresie od RTCMO0000 do RTCM4095.

3. Pole Observation class zawiera klasg obserwacyjna punktu bazowego. Wigcej informacji w
czesdei Zapisywanie punktow GPS.

4. Poda¢ wartosci pol Code (opcjonalnie) i Antenna height.

5. Ustawi¢ odpowiednia warto$¢ pola Measured to.

6. Wpisa¢ warto$¢ pola Station index. Warto$¢ ta dotaczana jest do wysytanego komunikatu i musi
by¢ w zakresie 0-31.
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Wskazowka Nacisngé Scan by wyswietlié¢ liste innych stacji bazowych pracujqcych na tej samej
czestotliwosci co nasza stacja. Lista zawiera numery index stacji bazowych i wiarygodnosé kazdej
ze stacji. Dla naszej stacji nalezy wybra¢ inny numer station index od pokazanych na liscie.

7. Jesli uzywany odbiornik obstuguje opdznienia transmisji, pojawi si¢ pole Transmission delay.
Wybraé warto$¢ uzalezniona od liczby uzywanych stacji bazowych. Wigcej informacji na temat
opdznien transmisji znajduje si¢ w: Praca kilkoma stacjami bazowymi na jednej czgstotliwosci
radiowe;.

8. Nacisna¢ [Start]. Odbiornik bazowy rozpoczyna rejestracjg danych.

9. Wykonac¢ jedna z czynnosci
¢ Jesli mierzy si¢ w trybie real-time lub zapisuje dane w odbiorniku (a nie kontrolerze),
pojawi si¢ komunikat:
Base st arted
Disconnect controller from receiver

Mozna odlaczy¢ kontroler od odbiornika bazowego ale nie wytacza¢ odbiornika. Mozna
przystapi¢ do ustawiania odbiornika ruchomego.

Uwaga —Przy pomiarach real-time nalezy sprawdzié, czy radio dziata, zanim odejdzie sie od
stacji bazowej. Diody danych powinny migotac.

¢ Jesli zapisuje si¢ dane w kontrolerze, pojawi si¢ ekran Base. Pokazuje on mierzony punkt i
czas, jaki uptynat od poczatku sesji. Nalezy zostawi¢ kontroler podtaczony do odbiornika
bazowego i uzy¢ drugiego kontrolera do ustawienia odbiornika ruchomego.

Konczenie pomiaru bazowego

Po pomiarze RTK lub zapisywaniu danych w odbiorniku, nalezy zakonczy¢ pomiar nastgpujaco:
1. Powroéci¢ do stacji bazowej i wybraé Survey / End survey. Nacisna¢ [Yes] dla potwierdzenia i
ponownie [Yes] by wytaczy¢ odbiornik.
2. Wytaczy¢ kontroler.
3. Roztaczy¢ sprzet.

Po pomiarze z zapisem danych w kontrolerze, nalezy zakonczy¢ pomiar nastgpujaco:
1. Powroci¢ do stacji bazowej i nacisna¢ [Enter].
2. Nacisna¢ [Yes] by zakonczy¢ pomiar i ponownie [Yes] by wytaczy¢ odbiornik.
3. Wylaczy¢ kontroler.
4. Roztaczy¢ sprzet.

Opcje stacji bazowej

Aby skonfigurowa¢ pomiar stacja bazowa, podczas edycji stylu pomiarowego nalezy:
1. Wybra¢ z menu gléwnego Configuration / Survey Styles / <wybrany styl pomiarowy GPS> /
Base options.
2. Wybra¢ typ pomiaru.
3. Ustawic kat obcigcia wysokosci.
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4. Ustawi¢ typ anteny.
Dodatkowy kod RTCM

Podczas pomiaroéw real-time odbiornik moze wysytaé¢ jednoczesnie komunikat RTK i komunikat
roznicowy RTCM-104. W tym celu nalezy wybra¢ opcj¢ Output additional code RTCM. (opcja ta musi
by¢ zainstalowana w odbiorniku).

Uwaga— Podczas przekazu komunikatow RTCM-104 oraz CMR (Compact Measurement Record),
zachowanie odbiornikow ruchomych rozni sie w zaleznosci od ich typu. Wysytajac CMR z aktywnq opcjq
Output additional code RTCM, nalezy uzywac tylko odbiornikow Trimble R7 lub 5700, albo odbiornikow
4700 i 4800 z oprogramowaniem pozniejszym niz wersja vi.2. Nie wszystkie odbiorniki bedq poprawnie
obstugiwac te opcje, poniewaz jest to zalezne od odbiornika i od producenta. Wiekszos¢ odbiornikow typu
RTCM-only bedzie dziata¢ poprawnie. Wiecej informacji mozna uzyskaé od dealera firmy Trimble.

Ostrzéenie — Nie uzywaé opcji Output additional code RTCM stosujqc opdzZnienia transmisji przy
wspotdzieleniu czestotliwosci miedzy kilka stacji bazowych.

Uzycie L2C

Mozna zaznaczy¢ opcje Use L2C jezeli stacja bazowa jak i wszystkie korzystajace z niej odbiorniki
ruchome odbieraja sygnal L2C. Stacja bazowa $ledzi wowczas ten sygnat i wysyta go do odbiornikow
ruchomych.

Ustawianie sprzetu do pomiaréw odbiornikami Trimble R8 lub
5800

Paragraf ten opisuje sposob przygotowywania odbiornikoéw ruchomych do pomiaru real-time i
kinematycznego z postprocessingiem (PPK). Procedury tu opisane dotycza odbiornikow Trimble R8 oraz
5800.

Wigcej informacji w podrozdziatach:
Ustawianie sprze¢tu dla pomiardéw real-time
Ustawianie sprzgtu dla pomiaréw z postprocessingiem
Rozpoczynanie pomiaru ruchomego
Zalecana procedura inicjalizacji RTK
Metody inicjalizacji przy postprocesingu
Zamiana stacji bazowych podczas pomiaru ruchomego
Konczenie pomiaru ruchomego

Ustawianie sprzetu dla pomiaru real-time

Aby przygotowaé odbiornik ruchomy do pomiaru w czasie rzeczywistym, nalezy:
1. Zamontowa¢ odbiornik R8/5800 na tyczce. Zasilanie odbiornika stanowi bateria wewngtrzna.
2. Przymocowa¢ kontroler do uchwytu. Wigcej informacji w: Przytaczanie i odtaczanie kontrolerow
Trimble CU i ACU.
3. Podlaczy¢ uchwyt do tyczki.
4. Wiaczy¢ odbiornik.
5. Wiaczy¢ kontroler.
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Ustawianie sprzetu dla pomiaréw z postprocessingiem
1. Zamontowac¢ odbiornik R8/5800 na tyczce. Zasilanie odbiornika stanowi bateria wewnetrzna.
Uwaga— Podczas dokonywania pomiarow wygodnie jest uzy¢ dwunoznego stojaka.

2. Przymocowa¢ kontroler do uchwytu. Wigcej informacji w: Przytaczanie i odtaczanie kontrolerow
Trimble CU 1 ACU.

3. Podlaczy¢ uchwyt do tyczki.
4. Wtaczy¢ odbiornik.

Rozpoczynanie pomiaru ruchomego

Mozna rozpoczyna¢ pomiar dopiero po uruchomieniu odbiornika bazowego; por. Uruchamianie
odbiornika bazowego.

Aby przeprowadzi¢ pomiar, nalezy:

1. Otworzy¢ odpowiedniego job-a; wowczas jego nazwa pojawia si¢ w tytule menu.
2. Wybraé Survey z menu gtéwnego i wybrac z listy styl pomiarowy.

Uwaga-— Jesli jest tylko jeden styl pomiarowy, jest on wybierany automatycznie.

Tworzone jest menu Survey zawierajace opcje charakterystyczne dla danego stylu pomiarowego oraz
opcje Start base receiver i Start survey.

Jesli danego stylu pomiarowego uzywa sig po raz pierwszy, Trimble Survey Controller Zada podania
szczegolow stosowanego sprzetu.

Po rozpoczeciu pomiaru opcje Start base receiver i Start survey nie pojawiaja si¢; dla pomiarow
kinematycznych pojawia si¢ dodatkowa opcja Initialization.

Odbiorniki Trimble R8, Trimble R7, 5800, 5700, 4800 i 4700
Ostrzéenie — Rozpoczecie pomiaru w sytuacji, gdy odbiornik rejestruje dane, powoduje przerwanie
rejestracji. Podczas rozpoczecia pomiaru wymagajqcego rejestracji danych, rejestracja rozpoczyna sie

Jjuz do innego plku.

Uwaga —Podczas rozpoczynania pomiaru TSC automatycznie uzgadnia najwiekszq predkosc potqczenia z
odbiornikiem.

Rozpoczynanie pomiaru ruchomego w czasie rzeczywistym
Aby rozpoczaé pomiar real-time odbiornikiem ruchomym:
1. Wybra¢ Start survey.

2. Sprawdzi¢, czy odbiornik ruchomy otrzymuje komunikaty z odbiornika bazowego.

Uwaga —Pomiar RTK wymaga polqczenia radiowego.
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3. Jesli odbiornik ruchomy obstuguje op6znienia transmisji i wybrano opcj¢ Prompt for station
index w polu Rover options, pojawia si¢ ekran Select base station. Pokazuje on wszystkie stacje
bazowe nadajace na uzywanej przez odbiornik ruchomy czgstotliwosci — ich numery station index
oraz wiarygodnos¢ kazdej ze stacji. Zaznaczy¢ stacjg bazowa do wykorzystania i nacisna¢ [Enter].
Wigcej informacji na temat op6znien transmisji znajduje si¢ w: Kilka stacji bazowych na jedne;j
czestotliwosci.

Wskazowhk —Aby sprawdzi¢ nazwe stacji bazowej wykorzystywanej w pomiarach real-time nalezy
wybraé Files / Review current job i przejrzec¢ rekord Base point.

4. Zainicjowa¢ pomiar w razie potrzeby.

Uwaga-— Jesli nie wymaga sie doktadnosci centymetrowej podczas pomiarow RTK, nalezy wybra¢
Survey / Initialization. Nacisnq¢ [Init] i ustawic¢ pole Method na “No initialization”.

Przed pomiarem RTK o centymetrowej doktadnosci nalezy dokona¢ inicjalizacji. Jesli odbiornik
jest dwuczgstotliwo$ciowy z opcja OTF, inicjalizacja automatycznie rozpoczyna si¢ metoda OTF.

5. Po zainicjowaniu pomiaru mozna dokona¢ kalibracji terenu, mierzy¢ i tyczyc.
Rozpoczynanie pomiaru ruchomego RTK & Infill

Uwaga —A4by moc dokonywaé postprocessingu, modut Baseline Processing musi by¢ zainstalowany w
Trimble Geomatics Olffice.

Aby rozpoczaé¢ pomiar RTK & infill odbiornikiem ruchomym:
1. Wybra¢ Start survey.
2. Sprawdzi¢, czy odbiornik ruchomy otrzymuje komunikaty z odbiornika bazowego.

Uwaga —Pomiar RTK wymaga polqczenia radiowego.
3. Jesli odbiornik ruchomy obstuguje opoznienia transmisji i wybrano opcj¢ Prompt for station
index w polu Rover options, pojawia si¢ ekran Select base station. Pokazuje on wszystkie stacje
bazowe nadajace na uzywanej przez odbiornik ruchomy czgstotliwo$ci — ich numery station index
oraz wiarygodnos¢ kazdej ze stacji. Zaznaczy¢ stacjg bazowa do wykorzystania i nacisna¢ [Enter].
Wigcej informacji na temat opdznien transmisji znajduje si¢ w: Kilka stacji bazowych na jednej

czestotliwosci.

Wskazowl —Aby sprawdzi¢ nazwe stacji bazowej wykorzystywanej w pomiarach real-time nalezy
wybra¢ Files / Review current job i przejrze¢ rekord Base point.

4. Zainicjowa¢ pomiar metoda inicjalizacji RTK.
5. Mierzy¢ punkty w zwykty sposob.

Przelaczanie w tryb PP infill
Jesli poprawki ze stacji bazowej nie sa otrzymywane, w linii stanu miga komunikat:

Radiol ink down
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Aby kontynuowaé pomiar, nalezy wybrac¢ Start PP infill z menu Survey. Gdy postprocessing infill
rozpocznie si¢, opcja ta zmieni si¢ na Stop PP infill.

Podczas postprocessing (PP) infill odbiornik ruchomy rejestruje surowe dane. Aby prawidtowo rozwiazaé
wektor nalezy uzy¢ metod pomiaru PP kinematic.

Uwaga —Inicjalizacja pomiaru RTK nie moze zostaé wykorzystana w pomiarze PP infill. Nalezy
zainicjowa¢ PP infill jak kazdy inny pomiar PP kinematyczny. Wiecej informacji w: Metody inicjalizacji
pomiaru z postprocessingiem.

Na inicjalizacji OTF (automatycznej) mozna polega¢ jedynie wowczas, gdy mamy pewnosc¢, ze odbiornik
bedzie obserwowal co najmniej 5 satelitow bez przeszkoéd w ciagu 15 minut. W przeciwnym wypadku
nalezy wybra¢ Initialization z menu Survey i dokona¢ inicjalizacji.

Uwaga —Podczas pomiaru PP nie mozna tyczy¢ punktow.
Jesli poprawki ze stacji bazowej sa znowu otrzymywane przez odbiornik ruchomy, w linii stanu pojawia
si¢ komunikat (zalezny od typu inicjalizacji pomiaréw RTK):

Radio | ink up (RTK=Fixed) , lub:
Radio link up (RTK=Float)

Pierwsza z wiadomos$ci dotyczy sytuacji, w ktorej odbiornik zachowat inicjalizacj¢ RTK podczas pomiaru
PP infill. Jest tak wtedy, gdy liczba satelitow nie spadta ponizej czterech.

Wybranie Stop PP infill z menu Survey przerywa rejestracje¢ danych w odbiorniku ruchomym, a opcja ta
zmienia si¢ na Start PP infill. Pomiary RT sa podj¢te.

Rozpoczynanie pomiaru ruchomego z postprocessingiem
Nalezy wybraé Start survey.

Uwaga— 4by moc dokonywaé postprocessingu, modut Baseline Processing musi by¢ zainstalowany w
Trimble Geomatics Office.

Mozna od razu rozpocza¢ pomiar bez koniecznosci inicjalizacji pomiaru FastStatic ani roznicowego.

Aby osiagna¢ doktadnos$¢ centymetrowa pomiary kinematycznego podczas postprocessingu, pomiar musi
zosta¢ zainicjalizowany. Proces inicjalizacji rozpoczyna si¢ automatycznie podczas pracy z odbiornikiem
dwuczestotliwosciowym, jesli §ledzi on co najmniej 5 satelitow na czestotliwosciach L1/L2.

Wigcej informacji na temat inicjalizacji pomiaru PP znajduje si¢ w metodach inicjalizacji pomiarow z
postprocessingiem.
Informacje na temat pomiaru punktow w rozdziale Pomiar punktow.

Praca w trybie Float
Mozna wybrac¢ tryb Float jesli nie chce sig inicjalizowaé pomiaru. Rozpocza¢ pomiar i wybrac

Initialization. Na ekranie Initialization nacisna¢ [Init]. Ustawi¢ pole Method na No initialization i
nacisna¢ [Enter].
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Rozpoczynanie pomiaru ruchomego

Procedura jest taka sama jak dla pomiaru real-time.

Aby dokona¢ pomiaru z wykorzystaniem VRS Iub SAPOS FKP, przyblizona wspo6trzedna odbiornika
ruchomego musi zosta¢ wystana do stacji kontrolne;j. Jest ona wysylana automatycznie droga radiowa
przy rozpoczeciu pomiaru jako standardowy komunikat NMEA o potozeniu i uzywana do obliczenia
poprawek RTK dla odbiornika ruchomego.

Zamiana stacji bazowych podczas pomiaru ruchomego

Jezeli uzywa sig kilku stacji bazowych na jednej czgstotliwoséci, mozna dokona¢ zmiany stacji podczas
pomiaru odbiornikiem ruchomym. Wigcej informacji: Kilka stacji bazowych na jednej czgstotliwosci.

Aby dokona¢ zmiany uzywanej stacji bazowej:
» Wybra¢ Survey / Swap base receiver.
* Pojawia sig¢ ekran Select base station. zawierajacy wszystkie stacje bazowe pracujace na
czgstotliwosci odbiornika ruchomego, ich numery index oraz wiarygodno$¢ kazdej z nich. Nalezy
wybra¢ stacje, ktora ma zosta¢ uzyta.

Uwaga —Po zmianie stacji bazowej odbiornik OTF automatycznie rozpoczyna inicjalizacje.

Konczenie pomiaru ruchomego

Aby zakonczy¢ pomiar, nalezy:
1. Wybra¢ Survey / End survey.
Trimble Survey Controller pyta o wytaczenie odbiornika; potwierdzi¢ klawiszem [Yes].
2. Wylaczy¢ kontroler przed roztaczeniem sprzetu.
3. Powroci¢ do stacji bazowej i zakonczy¢ pomiar bazowy. Wigcej informacji: Konczenie pomiaru
bazowego.

Opcje odbiornika ruchomego

Mozna skonfigurowaé pomiar odbiornikiem ruchomym podczas edycji stylu pomiarowego:
1. Z menu gtownego wybra¢ Configuration / Survey Styles / <wybrany styl pomiarowy GPS> /
Rover options.
2. Wybra¢ tryb pomiaru i ustawi¢ towarzyszace mu parametry.

Poniewaz (na og6t) pomiar GPS opiera si¢ o jeden odbiornik bazowy i jeden ruchomy, nalezy sprawdzic,
czy typ pomiaru w polach Rover options oraz Base options jest taki sam. Jednakze przy pracy kilkoma
odbiornikami ruchomymi dopuszczalne sa rézne konfiguracje. Ponizsza tabela podaje dostgpne tryby
pomiaru odbiornikiem ruchomym przy trybie RTK & infill lub PP Kinematic dla odbiornika bazowego.

Tryb pomiaru bazowego | Dostepne tryby pomiaru ruchomego
RTK & infill lub RTK
RTK & data logging RTK & infill
PP kinematic
FastStatic
PP kinematic PP kinematic
FastStatic
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Format wysylanych komunikatow

Dla pomiaréw RTK formatem przekazu danych przez radio moze by¢ CMR, CMR + lub RTCM RTK.
CMR oznacza Compact Measurement Record; RTCM oznacza Radio Technical Commission for Maritime
Services.

Domyslny format to CMR +, bedacy formatem uzywanym przez nowe odbiorniki Trimble. Jest to
zmodyfikowany rekord CMR poprawiajacy efektywnosc powolnych taczy radiowych w pomiarach RT.
Aby uzywa¢ CMR +, wszystkie uzywane odbiorniki powinny mie¢ zainstalowana obstugg CMR +. Aby
sprawdzi¢, czy opcja ta jest zainstalowana, nalezy wybra¢ Instrument / Options na kontrolerze
podtaczonym do odbiornika.

Uwaga —Stosowaé¢ CMR + przy pracy z kilkoma stacjami bazowymi na jednej czestotliwosci. Wiecej
informacji w: Kilka stacji bazowych na jednej czestotliwosci.

Przy pomiarach RTK na duzych obszarach, format komunikatu radiowego moze pochodzi¢ od
nastgpujacych rozwiazan RTK dla duzych obszaro6w: SAPOS FKP, VRS (CMR) oraz VRS (RTCM).
Wigcej informacji w: Rozpoczynanie pomiaru RTK na duzym obszarze.

Sieciowe RTK jest takze obstugiwane przez oba formaty CMR i RTCM podczas pomiardéw "Multi
station". Podczas tych pomiaréw poprawki otrzmywane sa z najblizszej fizycznej stacji bazowej w sieci
poprzez modem , internet lub telefon komoérkowy.

Format komunikatu ustawiony w odbiorniku ruchomym powinien odpowiada¢ formatowi wysytanemu
przez odbiornik bazowy.

Poprawka roznicowa z satelity

Jesli potaczenie radiowe zostaje przerwane podczas pomiaréw RTK, odbiornik moze §ledzi¢ sygnaty z
systemu Wide Area Augmentation System (WAAS) dostgpnego w Ameryce Potnocnej lub z systemu
European Global Navigation Overlay Service (EGNOS) dostgpnego w Europie. Systemy te zapewniaja
obliczenie pozycji z poprawka WAAS/EGNOS zamiast pozycji autonomiczne;.

Aby skorzysta¢ z poprawek WAAS/EGNOS, nalezy ustawi¢ pole Satellite differential na WAAS albo
EGNOS. Aby uzywa¢ poprawki takze wowczas, gdy satelity nadaja w trybie testowym, nalezy wybraé
opcje Ignore health.

Uwaga— Dla odbierania poprawki WAAS/EGNOS konieczny jest odbiornik GPS potrafigcy Sledzi¢
satelity WAAS/EGNOS.

Uzycie numeru stacji bazowej (station index)

Jesli ma sig zamiar uzywac kilku stacji bazowych na jednej czgstotliwosci radiowej, nalezy w polu Use
station index wpisa¢ numer stacji bazowej do uzycia w pierwszej kolejnosci.

Jesh nie ma si¢ zamiaru uzywac kilku stacji bazowych, nalezy wpisa¢ w to pole warto§¢ wpisana
wczesniej w ekranie Base options.

Aby uzy¢ dowolnej stacji bazowej operujacej na czgstotliwosci radia odbiornika ruchomego, nalezy
nacisna¢ klawisz [Any].

Ostrzgenie — Jesli wybrano opcje Any, moze zdarzy¢ sie, ze odbiornik bedzie otrzymywat poprawki od
niewlasciwej stacji bazowej.
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Wigcej informacji na ten temat: Kilka stacji bazowych na jednej czgstotliwosci.
Zadanie numeru stacji

Jesli uzywa sig odbiornika obstugujacego kilka stacji bazowych na jednej czgstotliwosci, Trimble Survey
Controller zada podania numeru (index) stacji bazowej do uzycia podczas pomiaru RT. Odznaczenie opcji
Prompt for station index spowoduje, ze pytanie to nie bedzie si¢ pojawiato, a zostanie uzyta stacja o
numerze okreslonym w polu Use station index.

Obcigcie horyzontu

Nalezy zdefiniowac kat obcigcia horyzontu, ponizej ktérego satelity nie beda sledzone. Dla pomiarow
kinematycznych domys$lna warto$¢ 13° jest odpowiednia dla bazy jak i dla odbiornika ruchomego.

Dla pomiaréw réznicowych, podczas ktorych odlegltos¢ migdzy stacja referencyjna a ruchoma jest
wigksza niz 100 km, zaleca sig, zeby obcigcie horyzontu dla stacji bazowej byto nizsze od obcigcia dla
stacji ruchome;j, o 1° na kazde 100 km odlegtosci; jednakze obcigcie dla bazy nie powinno by¢ mniejsze
niz 10°.

Dopuszczalny PDOP

Nalezy poda¢ dopuszczalng warto§¢ PDOP dla odbiornika ruchomego, powyzej ktorej wyswietlane jest
ostrzezenie o ztej konfiguracji satelitow. Domyslna warto$¢ to 6.

Urzadzenie rejestrujace

Przy trybach pomiarowych z postprocessingiem nalezy ustawi¢ urzadzenie rejestrujace (Logging device)
na odbiornik albo kontroler.

Pole Logging interval stuzy do okreslenia odstepu miedzy kolejnymi rejestracjami danych. Interwatly dla
stacji bazowej i ruchomej musza by¢ takie same (lub by¢ swoja wielokrotnoscia).

Typ anteny

Wysokoscanteny nalezy wprowadzi¢ w polu Antenna height.

Szczegdtowe wlasciwosci anteny dostgpne sa po wybraniu w polu 7Type odpowiedniej anteny z listy.
W polu Measured to wybra¢ odpowiednia metodg pomiaru wysokosci anteny. Pole zawierajace part
number wypetnia si¢ automatycznie; nalezy wpisa¢ numer seryjny.

Uzycie L2C

Jesli podczas pomiardow RT stacja bazowa rejestruje sygnaty L2C, nalezy wybraé opcje Use L2C.
Powoduje to wlaczenie §ledzenia sygnalu cywilnego na L2C zgodnie z tym, co rejestruje stacja bazowa.
Mozna ucy¢ tej opcji tylko jesli baza potrafi $ledzi¢ sygnaty L2C oraz podczas rozpoczynania pomiaru
bazowego w ustawieniach bazy wybrano opcje Use L2C.
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Pomiar wysokosci anteny

Ponizszy rysunek pokazuje sposob pomiaru wysokos$ci anteny zamontowanej na tyczce, jesli pole
Measured to ustawione jest na Bottom of antenna lub Bottom of antenna mount. Jesli tyczka ma stala
wysokos¢, wysoko$¢ anteny jest stata.
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Pomiar wysoko$ci anteny na statywie

o

Sposob pomiaru zalezy od uzytego sprzetu.
Antena Zephyr

Jesli antena zamontowana jest na statywie, nalezy pomierzy¢ wysoko$¢ do szczytu znaczka na boku
anteny, wedtug ponizszego rysunku.

Antena Zephyr Geodetic

Jesli antena zamontowana jest na statywie, nalezy pomierzy¢ wysokos¢ do spodu znaczka na boku anteny,
wedlug ponizszego rysunku.
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Odbiornik Trimble R8 i 5800

Jesli odbiornik zamontowany jest na statywie, nalezy zmierzy¢ wysoko$¢ do spodu rowka dzielacego
szara podstawe i biala gérna cz¢$¢ anteny, oraz wybraé Center of bumper w polu Measured to.

Wskazowka Jesli uzywa sie statywu o statej wysokosci, mozna zmierzy¢ wysokosé do spodu obudowy
anteny i wybrac¢ Bottom of antenna mount w polu Measured to.

Antena Micro-centered L1/L2

Jesli taka antena zamontowana jest na statywie, nalezy pomierzy¢ wysokos¢ do spodu plastikowe;j
obudowy oraz wpisac¢ ja w polu Antenna height i ustawi¢ pole Measured to na Bottom of antenna .

Ground plane

Jesli pracuje si¢ z ground plane, nalezy odwola¢ si¢ do nastgpnego punktu instrukcji.

Pomiar wysokoS$ci anteny posiadajacej ground plane

Ponizszy rysunek pokazuje sposob pomiaru wysoko$ci anteny Micro-centered (lub anteny Compact
L1/L2) posiadajacej ground plane. Nalezy pomierzy¢ do spodniej strony znaczka na ground plane.
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Wskazowka Mozna pomierzy¢ wysokosé skosnq do trzech réznych znaczkéw rozmieszczonych na
obwodzie ground plane’u i obliczy¢ Sredniq.

Plik Antenna.ini

Trimble Survey Controller zawiera plik Antenna.ini file z lista anten do wyboru, pomocna przy tworzeniu
stylu pomiarowego. Nie mozna edytowac tej listy w TSC, lecz mozna wyedytowacé i zaimportowac do
TSC nowy plik Antenna.ini.
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Edycja pliku moze odby¢ si¢ w dowolnym edytorze plikow tekstowych (np. Notatnik). Wyedytowaé
grupg Survey Controller 1 przestaé nowy plik antenna.ini do Trimble Survey Controllera za pomoca
Trimble Data Transfer.

Uwaga —Przesytany plik antenna.ini nadpisuje istniejqcy w TSC. Informacje zawarte w tym pliku majq
pierwszenstwo przed informacjami o antenach zaszytymi w oprogramowaniu TSC.

Metody inicjalizacji RTK

Jesli odbiornik ruchomy otrzymuje poprawki ze stacji bazowej i §ledzi co najmniej cztery satelity, pomiar
inicjalizowany jest automatycznie po jego rozpoczeciu. Inicjalizacja jest konieczna dla prowadzenia
pomiaru o centymetrowej doktadnosci.

Uwaga —Do inicjalizacji OTF wymaganych jest minimum piec satelitow L1/L2. Po inicjalizacji, podczas
pomiaru wymagane sq co najmniej cztery satelity, jesli ich liczba spadnie ponizej czterech, wymagana jest

ponowna inicjalizacja.

Metody inicjalizacji pomiardéw RTK i wymagany czas ich trwania zestawiono w tabeli.

Wymagany czas inicjalizacji

Typ odbiornika i pomiaru na znanym punkcie OTF Zasieg
RTK ok. 15s (min. 5 satelitow) | ok. 60s (min. 5 satelitow) | do 10km
dwuczgstotliwo$ciowy .

(OTF) ok. 30s (4 satelity) - -

Uwaga —Utrzymanie inicjalizacji podczas pomiaru wymaga ciqgtego sledzenia minimum czterech
sattlitow; jesli zostanie ona stracona, konieczna jest reinicjalizacja pomiaru.

Po zainicjowaniu, tryb pomiaru zmienia si¢ z Float na Fixed i pozostaje Fixed pod warunkiem ciaglego
sledzenia co najmniej czterech satelitow. Zmiana na Float oznacza konieczno$¢ ponowne;j inicjalizacji.

Wielotorowos$é¢ (multipath)

Wiarygodnos¢ inicjalizacji zalezy od uzytej metody i od faktu ewentualnego wystapienia wielotorowosci
podczas procesu inicjalizacji. Wielotorowo$¢ wystepuje, gdy sygnaty GPS docieraja do odbiornika
bezposrednio z satelity oraz po odbiciu od obiektéw fizycznych (ziemia, budynki).

Wystapienie wielotorowosci niekorzystnie wplywa na inicjalizacjg i okre$lenie pozycji odbiornika:
* jesli inicjalizacja jest na znanym punkcie (Known Point) wielotorowo$¢ moze spowodowac
nieudang probg inicjalizacji
* podczas inicjalizacji OTF wykrycie wielotorowosci jest trudne; moze ona spowodowac
inicjalizacje dtugotrwata lub nicudana. Wigcej informacji w: Zalecana procedura inicjalizacji
pomiaréw RTK.

Proces inicjalizacji w odbiornikach Trimble jest bardzo wiarygodny, lecz jesli zdarzy si¢ nieprawidlowa
inicjalizacja, wowczas procedury obliczeniowe RTK wykrywaja ja w ciagu 15 minut (w trybie Fixed).
Odbiornik usuwa inicjalizacjg i wyswietla ostrzezenie.
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Uwaga —Pomiar punktow po zlej inicjalizacji spowoduje duze bledy tych punktow. Dla zmniejszenia
efektu wielotorowosci podczas inicjalizacji OTF nalezy poruszac sie.

Inicjalizacja na znanym punkcie
Aby przeprowadzi¢ inicjalizacje Known Point nalezy:
1. Ustawi¢ anteng odbiornika ruchomego pionowo i centralnie nad znanym punktem.
2. Wybraé Survey / Initialization.
3. Ustawi¢ pole Method na Known Point.
4. W polu Point name nacisna¢ [List]. Wybra¢ punkt z listy znanych punktow.

5. Wpisa¢ warto$¢ w pole Antenna height i sprawdzi¢ poprawnos$¢ ustawienia w polu Measured to.
6. Nacisna¢ [Start].

Kontroler rozpoczyna rejestracjg danych, a na pasku statusu pojawia si¢ ikona H . Podczas
rejestracji antena powinna sta¢ stabilnie i pionowo.

7. Jesli inicjalizacja zakonczyta sig¢ pomyslnie, pojawia si¢ komunikat:
Initial ization change. Initialization has been gained. The results
are displayed. Tap Enter to accept the initialization

8. Jesli inicjalizacja nie powiodla sig, wySwietlane sa wyniki. TSC pyta o ponowienie proby
inicjalizacji.
Zalecana procedura inicjalizacji pomiaréw RTK
Paragraf ten opisuje zalecang procedurg inicjalizacji OTF RTK.
Zta inicjalizacja ma miejsce, gdy nie zostata wlasciwie wyznaczona catkowita liczba odlozen dtugosci fali
(ambiguity). W takim przypadku Trimble Survey Controller automatycznie inicjalizuje si¢ ponownie, lecz
nie dokona tego jesli pomiar zostat przez uzytkownika zakonczony zbyt wczesnie. Dla bezpieczenstwa

zatem nalezy stosowaé procedurg inicjalizacji opisana nize;j.

Do inicjalizacji nalezy wybiera¢ miejsca z nie zastonigtym niebem i wolne od przeszkod mogacych
spowodowac wielotorowos¢.

Uwaga-— Inicjalizacja na znanym punkcie jest najszybszq metodq inicjalizacji.
Aby dokona¢ inicjalizacji On The Fly:
1. Zainicjowa¢ odbiornik metoda OTF.

Uwaga —Podczas inicjalizacji OTF mozna poruszaé sie dla zminimalizowania wplywu
wielotorowosci.

2. Po zainicjowaniu, nalezy zatozy¢ punkt pomocniczy okoto 9 metréw (30 stop) od punktu, na
ktérym dokonano inicjalizacji.

3. Pomierzy¢ punkt pomocniczy metoda statyczna; po dokonaniu tego usuna¢ inicjalizacjg.

4. Jesli antena jest na tyczce o regulowanej wysokosci, zmieni¢ jej wysokos$¢ o okoto 8 cali (20cm).
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5. Ustawi¢ anteng nad punktem pomocniczym i dokona¢ inicjalizacji OTF lub na znanym punkcie,
pamigtajac o podaniu nowych warto$ci wysokosci anteny.

Postepowanie takie pozwala na znaczace polepszenie jakoSci inicjalizacji.

Nowo zaktadany punkt jest punktem, na ktérym sprawdzana jest pierwsza inicjalizacja. Zmiana
wysoko$ci anteny ma na celu umieszczenie jej w Srodowisku innum niz to, w ktorym punkt testowy zostat
zmierzony. Przed dokonywaniem inicjalizacji Known Point nalezy zawsze podawa¢ nowa wysoko$¢
anteny.

Metody inicjalizacji pomiaréw z postprocessingiem
Inicjalizacja jest konieczna dla przeprowadzania pomiaru z centymetrowa doktadnoscia.
Metody inicjalizacji odbiornikéw dwuczgstotliwo$ciowych do pomiaréw PP kinematic to:

* On-The-Fly
* Known Point (na znanym punkcie).

Uwaga —Podczas pomiaru z postprocessingiem nalezy zebrac¢ podczas inicjalizacji wystarczajqco duzo
danych, tak by procesor WAVE maogt je z powodzeniem przeliczy¢. Ponizsza tabela podaje czasy
inicjalizacji zalecane przez firme Trimble.

Metoda inicjalizacji 4 satelity 5 satelitow 6 i wiecej satelitow
L1/L2 OTF nie nastapi 15 minut 8 minut
na znanym punkcie minimum cztery epoki

Po zainicjowaniu, tryb pomiaru zmienia si¢ z Float na Fixed i pozostaje Fixed pod warunkiem ciagltego
$ledzenia co najmniej czterech satelitow. Zmiana na Float oznacza konieczno$¢ ponowne;j inicjalizacji.

Uwaga —Przy inicjalizacji On-The-Fly w pomiarze PP kinematic mozna mierzy¢ punkty jeszcze przed
uzyskaniem inicjalizacji. Trimble Geomatics Olffice potrafi przeliczy¢ dane “do tytu” dla uzyskania
rozwiqzania Fixed. Jesli zostanie to dokonane lecz tqcznosé z satelitami zostanie podczas takiego pomiaru
utracona, punkty nalezy pomierzy¢ ponownie.

Mozna wybrac¢ tryb Float jesli nie chce sig inicjalizowaé pomiaru. Rozpocza¢ pomiar i wybrac
Initialization. Na ekranie Initialization nacisna¢ [Init]. Ustawi¢ pole Method na No initialization i
nacisna¢ [Enter].

Inicjalizacja na znanym punkcie

Pomiar PP moze zosta¢ zainicjowany na punkcie:

* poprzednio pomierzonym, w aktualnym job-ie
* ktory otrzyma swoje wspotrzedne pozniej (przed obliczeniami postprocessingu).

Szczegoly w Inicjalizacji na znanym punkcie.
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Pomiar RTK

Pomiary real-time wykorzystuja przekaz radiowy komunikatu ze stacji bazowej do odbiornika ruchomego,
ktory okresla na tej podstawie swoja pozycj¢. Mozna skonfigurowaé ten tryb pomiarowy podczas edycji
stylu pomiarowego, a nastgpnie przeprowadzi¢ pomiar RTK wedtug ponizszych krokdw:

1. Konfiguracja stylu pomiarowego

2. Konfiguracja odbiornika bazowego.
3. Konfiguracja odbiornika ruchomego.
4. Rozpoczynanie pomiaru.

5. Konczenie pomiaru.

Konfiguracja stylu pomiarowego

Aby tego dokona¢, nalezy:
1. Wybra¢ z menu gltéwnego Configuration / Survey styles / RTK.
2. Wybiera¢ kazda z opcji kolejno i ustawia¢ je zgodnie z potrzebami i wymaganiami sprzgtu.
3. Zapisa¢ wszystkie ustawienia przez [Store].

Wigcej informacji w:
Opcje odbiornika ruchomego
Opcje odbiornika bazowego
Radia
Dalmierz laserowy
Punkt terenowy
Pomierzony punkt kontrolny
Punkt Rapid
Pomiar ciagly punktow
Tyczenie
Konfiguracja stylu pomiarowego dla kalibracji terenu
Tolerancja punktéw podwojnych

Konfiguracja odbiornika bazowego

Aby tego dokona¢, nalezy:
1. Ustawic stacj¢ bazowa i podlaczy¢ rejestrator danych.
2. Wybra¢ z menu gléwnego Survey / RTK / Start base receiver. Jesli ten styl pomiarowy uzywany
jest po raz pierwszy, nalezy poda¢ rodzaj stosowanego sprzetu.
Wybrany styl jest dostosowywany do uzywanego sprz¢tu.

Wskazowa —Aby poprawié¢ ewentualng pomytke w okreslaniu stylu, nalezy dokoviczy¢ ten proces i
wyedytowac styl jeszcze raz.

Uwaga —Pracujqc z odbiornikami Trimble R7, 5800, 5700, 4800 i 4700 nalezy uzy¢ radia
zewnetrznego na stacji bazowej nawet jesli uzywa sie radia wewnetrznego na odbiorniku
ruchomym.

Wskazowka Jesli danego radia nie ma na liscie, mozna uzy¢ opcji Custom.
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3. Poda¢ nazwe punktu. Jesli nie ma jeszcze punktu WGS-84 w bazie danych, pojawi si¢ ekran
Key in / Point screen.

4. Wpisa¢ wartosci albo uzy¢ klawisza [Here] by zastosowac¢ aktualna pozycje. W jednym job-ie
klawisza [Here] powinno si¢ uzywac tylko raz.

5. Poda¢ kod punktu.

6. Poda¢ wysoko$¢ anteny i potwierdzi¢ [Enter].

7. Odlaczy¢ rejestrator od stacji bazowe;.

Uwaga — Przy pierwszym uruchamianiu odbiornika bazowego albo ruchomego nalezy podac typ
uzywanej anteny. Ponizsza tabela zawiera niektore opcje.

Odbiornik i stacja Odbiorniki GPS Total Station
Trimble R7 / 5700 4800 4700
stacja bazowa Zephyr 4800 internal Micro-centered L1/L2 z
ground plane
stacja ruchoma Zephyr Geodetic 4800 internal Micro-centered L1/1.2

Konfiguracja odbiornika ruchomego

1. Ustawi¢ odbiornik ruchomy i podtaczy¢ kontroler.

2. Wybra¢ Survey / RTK / Start survey.

3. Zainicjowa¢ pomiar. Jesli wybrano opcje OTF, inicjalizacja jest automatyczna; w przeciwnym
razie pojawi sig¢ ekran Initialization.

4. Po zainicjowaniu, tryb pomiarowy wyswietlany w linii stanu to R7K: Fixed. Mozna rozpoczyna¢
pomiar.

Rozpoczynanie pomiaru

. Wybra¢ Survey / Measure points.

. Poda¢ nazwe i kod punktu.

. Wybra¢ Topo point w polu Type.

. Poda¢ wysoko$¢ anteny.

. Nacisna¢ [Measure]. Antena powinna sta¢ pionowo i nieruchomo podczas pomiaru punktu.
. Nacisna¢ [Store] by zapisa¢ punkt.

. Przenies$¢ si¢ na nastepny punkt i pomierzy¢ go.

. Wybra¢ Files / Review current job aby podejrze¢ pomierzone punkty.

0NN N KW —

Konczenie pomiaru

1. Wybra¢ Survey / RTK / End survey z menu gltéwnego.
2. Potwierdzi¢ [Yes].
3. Wylaczy¢ kontroler.

Wigcej informacji w:

Eelrimbles

Uruchamianie odbiornika bazowego

Pomiar punktow

Pomiar ciagly

Tyczenie

Konfiguracja stylu pomiarowego dla kalibracji terenu
Zamiana stacji bazowych
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Kilka stacji bazowych na jednej czestotliwosci

Mozna zredukowaé wptyw interferencji z innych stacji bazowych operujacych na tej samej czgstotliwosci
poprzez narzucenie na stacje bazowa opdznienia transmisji. Pozwala to na bezkolizyjne uzywanie kilku
stacji bazowych na jednej czg¢stotliwosci radiowe;.

Ogolna procedura jest nastgpujaca:
1. Sprawdzi¢, czy ma si¢ odpowiedni sprzgt i oprogramowanie.
2. Ustawi¢ sprzgt i rozpoczaé pomiar na kazdej ze stacji bazowych, podajac numer index stacji oraz
opOznienie transmisji.
3. Rozpocza¢ pomiar ruchomy podajac, ktora stacja bazowa ma by¢ wykorzystana.

Wymagania sprze¢towe i oprogramowania

Odbiorniki musza obstugiwa¢ format komunikatow CMR +.
Pozostale odbiorniki bazowe i ruchome moga by¢ nastgpujace: Trimble RS, R7, 5800 lub 5700, albo 4700
1 4800 z wersja oprogramowania 1.20 lub p6zniejsza.

Uwaga —Nie nalezy stosowaé opoznien transmisji jesli uzywa sie przekaznikoéw radiowych.
Uruchamianie stacji bazowej z op6znieniem transmisji

Podczas rozpoczynania pomiaru bazowego nalezy ustawi¢ opoznienie transmisji dla kazdej stacji
bazowej. Kazda stacja musi pracowaé z innym op6znieniem i numerem index. Opo6znienia pozwalaja
odbiornikowi ruchomemu odbiera¢ poprawki od wszystkich stacji bazowych jednoczesnie, a numery
index stacji pozwalaja na identyfikacje i wybor jednej ze stacji bazowych do wykorzystania.

Uwaga —Opdznienie transmisji moze by¢ narzucone w odbiornikach bazowych Trimble RS, R7, 5800 lub
5700, albo 4700 i 4800 z wersjq oprogramowania 1.20 lub pozniejszq.

Jesli przeprowadza sie pomiary z roznych stacji bazowych w jednym job-ie, nalezy mie¢ wspotrzedne
stacji bazowych w tym samym ukiadzie wspotrzednych i w jednolitej inicjalizacji.

Przed uruchomieniem odbiornika bazowego nalezy:
1. Wybra¢ format komunikatu poprawek jako CMR + zaréwno w odbiorniku bazowym jak i
ruchomym.
2. Ustawi¢ predkosé przekazu w radiu na co najmniej 4800.

Uwaga —Przy predkosci 4800 mozna pracowac z max. dwoma stacjami bazowymi na jednej
czestotliwosci,; aby zwiekszy¢ dostepnq liczbe stacji nalezy zwiekszy¢ predkosc przekazu.

Przy rozpoczynaniu pomiaru bazowego nalezy:
1. W polu Station index wpisa¢ warto$¢ z zakresu 0—31. Numer ten jest wysylany wraz z
komunikatem poprawek.

Wskazowka -Domysiny numer Station index mozna skonfigurowaé w stylu pomiarowym. Wiecej
informacji w Station index.

2. Jesli uzywany odbiornik obstuguje opdznienia transmisji, pojawi si¢ pole Transmission delay.
Nalezy wybra¢ warto$¢ zalezna od liczby stacji bazowych planowanych do uzycia, wedtug tabeli:
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Liczba stacji Opoznienie do uzycia na poszczegélnych stacjach (ms)
bazowych Stacja 1 Stacja 2 Stacja 3 Stacja 4
1 0 - - -
2 0 500 - -
3 0 350 700 -
4 0 250 500 750

Wigcej informacji o rozpoczynaniu pomiaru bazowego w czgsci Rozpoczynanie pomiaru bazowego.
Wigcej informacji o rozpoczynaniu pomiaru ruchomego i wyborze stacji bazowej, w czgsci
Rozpoczynanie pomiaru ruchomego.
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Rozpoczynanie pomiaru RTK przez potaczenie telefoniczne
GSM

Jesli pracuje si¢ z jedna stacja bazowa, nie nalezy rozpoczyna¢ pomiaru dopdki stacja bazowa nie zostanie
uruchomiona. Szczegdty: Uruchamianie odbiornika bazowego.

Aby uruchomi¢ odbiornik ruchomy dla pomiaréw RT:
1. Przy pracy z komérkowym modemem nalezy go wiaczy¢ i podtaczy¢ do odbiornika (lub do
kontrolera, jesli wybrano opcj¢ Route through SC).
2. Przy pracy z modutem Trimble Internal GSM/GPRS, odbiornik musi by¢ wlaczony i potaczony z
kontrolerem.
3. Z menu gltéwnego wybra¢ Survey / (wybrany styl pomiarowy) / Start Survey.
Pojawia si¢ komunikat Connect ing to modem . Po dokonaniu potaczenia, modem taczy sig ze
stacja bazowa lub dostawca ustugi Wide Area RTK.
Jesli otrzymywane sa sygnaty z modemu lub modutu Trimble Internal GSM/GPRS i ustanowione
jest potaczenie przesytanych poprawek, na pasku statusu pojawia si¢ ikona telefonu komérkowego.

Aby zakoniczy¢ pomiar, nalezy wybra¢ Survey / (wybrany styl pomiarowy) / End survey.
Modem roztacza si¢ podczas tego procesu.

Uwaga —Jesli podczas wysytania komend inicjalizacyjnych do modemu pojawi sie komunikat " NoO
response from nodem', nalezy sprawdzi¢ czy komendy ustalone w stylu pomiarowym sq
odpowiednie dla danego modemu. Niektore modemy akceptujq jedynie komendy AT zlozone z wielkich
liter.

Uwaga— Aby skonfigurowac styl pomiarowy dla pomiarow real-time z potqczeniem GSM, nalezy
zapoznac sie z czesciq Konfiguracja stylu pomiarowego dla pomiaréow real-time z potqczeniem
telefonicznym.

Rozpoczynanie pomiaru RT z polaczeniem internetowym GPRS

Jesli pracuje si¢ z jedna stacja bazowa, nie nalezy rozpoczyna¢ pomiaru dopdki stacja bazowa nie zostanie
uruchomiona. Szczegodty: Uruchamianie odbiornika bazowego.

Aby uruchomi¢ odbiornik ruchomy dla pomiaré6w RT:
1. Przy pracy z komérkowym modemem nalezy go wlaczy¢ i podtaczy¢ do odbiornika.
2. Przy pracy z modutem Trimble Internal GSM/GPRS, odbiornik musi by¢ wlaczony i potaczony z

kontrolerem.
3. Z menu gtéwnego wybraé Survey / (wybrany styl pomiarowy) / Start Survey.
Pojawia si¢ komunikat Establi  shing network connection . Po dokonaniu potaczenia,

modem otrzymuje poprawki ze stacji bazowej lub od dostawcy ustugi Wide Area RTK poprzez
potaczenie internetowe.
Na pasku statusu pojawia si¢ ikona radia.

Uwaga— Aby skonfigurowac styl pomiarowy dla pomiarow real-time z polqczeniem internetowym, nalezy
zapoznac sie z czesciq Konfiguracja stylu pomiarowego dla pomiarow real-time z potqczeniem
internetowym.
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Uwaga— Jesli pomiar jest rozpoczynany z kontrolerem juz podiqczonym do internetu, istniejqce
polqczenie jest wykorzystywane do przesylania danych. Zakonczenie pomiaru nie zamyka potqczenia
internetowego.

Jesli pomiar jest rozpoczynany z kontrolerem nie podtqczonym do internetu, kontroler otworzy polqczenie
zgodnie z ustawieniem w stylu pomiarowym. Takie polqczenie jest zamykane wraz z zakonczeniem
pomiaru.

Ponowne taczenie ze stacjg bazowa

Jesli podczas pomiaru nastapi utrata potaczenia telefonicznego, mozna uzy¢ funkcji Redial do ponownego
polaczenia si¢ ze stacja bazowa lub siecia Wide Area RTK.

Mozna tez roztaczy¢ modem przez Trimble Survey Controllera, kontynuowa¢ pomiar, a potem potaczy¢
ponownie se stacja bazowa dla otrzymania poprawek.

Aby roztaczy¢ si¢ i potaczy¢ ponownie:
1. Klikna¢ ikong telefonu na pasku statusu. Pojawi si¢ ekran Rover radio.
2. Aby roztaczy¢ si¢, nacisnaé¢ [Hang up].
3. Aby polaczy¢ ponownie, nacisnaé [Redial].

Uwaga— Po ponownym polqczeniu z sieciq VRS przesytana jest pozycja nowej stacji bazowej. Trimble
Survey Controller przelqcza sie na nowq stacje bazowq i pomiar jest kontynuowany w oparciu o nowq

pozycje.

Rozpoczynanie pomiaru Wide—Area RTK

System Wide Area RTK (WA RTK, RTK wielkoobszarowy) sktasa si¢ z sieci stacji bazowych
komunikujacych si¢ z centrum kontrolnym dla wyznaczenia poprawek GPS na duzym obszarze. Poprawki
sa W czasie rzeczywistym transmitowane do odbiornikdw ruchomych pracujacych na obszarze sieci
poprez radio lub modem komérkowy.

System zwigksza wiarygodno$¢ i zasigg danych referencyjnych znaczaco zmniejszajac btedy
systematyczne tych danych. Efektem jest krotszy czas inicjalizacji OTF przy wigkszej odleglosci

odbiornika ruchomego od stacji bazowe;j.

Trimble Survey Controller obstuguje nastgpujace systemy WA RTK:
* SAPOS FKP
* Virtual Reference Station (VRS)

Aby skorzysta¢ z WA RTK konieczne jest posiadanie odpowiedniego sprzgtu i oprogramowania.
Wymagania sprze¢towe

Wszystkie odbiorniki ruchome musza obstugiwa¢ WA RTK. Szczegoély dostgpnosci mozna znalez¢ na
stronie internetowej firmy Trimble lub u regionalnego przedstawiciela handlowego.

Poprawki wysylane sa przez radio lub modem komorkowy. Szczegdty dostawy sprzetu u dealera firmy
Trimble.
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Konfiguracja stylu pomiarowego
Przed rozpoczgciem pomiaru z systemem WA RTK, nalezy odpowiednio skonfiurowaé styl pomiarowy.

Aby wybra¢ format przekazu:
1. W stylu pomiarowym wybra¢ Rover options.
2. W polu Broadcast format wybra¢ opcje z listy:
¢ SAPOS FKP
¢ VRS (RTCM)
¢ VRS (CMR)

Aby zapisywaé wektory VRS wzgledem najblizszej fizycznej stacji bazowej (Physical Base Station, PBS)
w sieci VRS, system VRS musi by¢ skonfigurowany na wysylanie informacji PBS. Jesli system nie
wysylta danych PBS, dane z sieci VRS musza by¢ zapisywane jako pozycje, a nie wektory.
Aby wybra¢ radio:

1. W stylu pomiarowym wybra¢ Rover radio.

2. W polu Type wybra¢ odpowiednie radio z listy.

Uwaga — Podczas uzywania radia w systemie VRS nalezy wybra¢ radio dwustronne. Nie mozna uzy¢
radia Trimble internal 450MHz ani 900MHz.

Pomiar RTK z Infill

Ten typ pomiaru pozwala na kontynuowanie pomiaru kinematycznego po utracie polaczenia radiowego.
Dane pozyskane po utracie potaczenia muszg by¢ poddane postprocessingowi.

Mozna skonfigurowaé pomiar R7K z infill podczas edycji stylu pomiarowego.
1. Wybra¢ Configuration / Survey Styles / RTK & infill / Base options.
2. Wybra¢ RTK and infill w polu Survey type.
3. Podac urzadzenie rejestrujace i interwat rejestracji danych.

4. Wykona¢ punkty 1-3 dla Rover options.

Aby podczas braku radia otrzymywac¢ pozycje WAAS/EGNOS zamiast autonomicznej, nalezy ustawic
pole Satellite differential na WAAS (Ameryka Polnocna) lub EGNOS (Europa).

Interwat rejestracji danych dotyczy tylko okresu infill (braku radia), powinien by¢ taki sam dla kazdego
odbiornika i typowo wynosi 5 sekund. Interwat dla RTK zachowuje swa warto$¢ 1 sekundy.

Po utracie potaczenia radiowego, w linii stanu miga komunikat: 'Radio link down'.
Aby rozpoczagé infill:
1. Wybra¢ Survey / RTK & infill / Start PP infill.

2. Zainicjowac¢ i kontynuowaé pomiar PP kinematic.

Jesli potaczenie radiowe powrdci, mozna wybra¢ Survey / Stop PP infill i kontynuowaé pomiar RTK.
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Wigcej informacji w:
Opcje odbiornika ruchomego
Opcje stacji bazowej
Radio
Dalmierz laserowy
Punkt terenowy
Pomierzony punkt kontrolny
Punkt Rapid
Pomiar ciagly punktow
Tyczenie
Konfiguracja stylu pomiarowego dla potrzeb kalibracji terenu
Tolerancja punktéw podwojnych

RTK z rejestracja danych

Ten tryb pomiaru pozwala na rejestracje surowych danych GPS podczas pomiaru RTK.
Styl ten nie jest zawarty w Trimble Survey Controllerze, dlatego nalezy go stworzy¢ samemu.

W tym celu:
1. Wybra¢ Configuration / Survey Styles i nacisna¢ [New].
2. Wpisa¢ "RTK and data logging” i nacisnaé [Enter].
3. Wybra¢ Base options.
4. W polu Survey type wybra¢ RTK and logging.
5. Poda¢ urzadzenie rejestrujace i interwal rejestracji danych.
6. Wykona¢ punkty 4-5 dla Rover options.

Interwat rejestracji powinien by¢ taki sam dla kazdego odbiornika — typowo 5 sekund. Interwat dla RTK
zachowuje swa warto$¢ 1 sekundy.

Wigcej informacji w:
Opcje odbiornika ruchomego
Opcje stacji bazowe;j
Radio
Dalmierz laserowy
Punkt terenowy
Pomierzony punkt kontrolny
Punkt Rapid
Pomiar ciagly punktow
Tyczenie
Konfiguracja stylu pomiarowego dla potrzeb kalibracji terenu
Tolerancja punktéw podwojnych
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Pomiar FastStatic

Pomiar FastStatic jest pomiarem z postprocessingiem polegajacym na rejestracji surowych danych GPS w
max. 20-minutowych sesjach.

Dane sa przelicane w celu osiagnigcia subcentymetrowej doktadno$ci. Czasy sesji pomiarowych zaleza od
liczby satelitéw (minimalna liczba to 4 satelity).

Mozna skonfigurowaé pomiar FastStatic podczas edycji stylu pomiarowego.
W tym celu:
1. Wybra¢ Configuration / Survey Styles / FastStatic / Base options.
2. W polu Survey Type wybra¢ FastStatic.
3. Wykonac¢ to samo dla opcji odbiornika ruchomego.

Wigcej informacji w:
Opcje odbiornika ruchomego
Opcje stacji bazowej
Dalmierz laserowy

Punkt FastStatic
Tolerancja punktow podwojnych

Pomiar PPK

Pomiary Postprocessed Kinematic rejestruja surowe dane i przeliczaja je poznie;.
Mozna skonfigurowaé pomiar PPK podczas edycji stylu pomiarowego.

Domyslny interwat rejestracji to 5 sekund. Jesli odbiornik moze rejestrowac dane, przy pierwszym uzyciu
tego stylu pomiarowego nalezy poda¢ miejsce zapisu danych.

Przed rozpoczgciem pomiaru nalezy dokonac inicjalizacji jedna z metod:
* Known point
* On-The-Fly (OTF)

Dos$wiadczony uzytkownik moze skonfigurowa¢ czasy inicjalizacji PP.
Czasy inicjalizacji pomiaru PP

Wybrac¢ opcj¢ PP initialization times w stylu pomiarowym by okresli¢ czas inicjalizacji pomiaru.
Ustawienia domyslne sa na ogot wystarczajace.

Uwaga — Redukcja tych czaséw wpltywa na wyniki pomiaru po postprocessingu. Nalezy raczej zwigkszaé
czas inicjalizacji niz go skracac.
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Pomiar réznicowy real-time

Ten typ pomiaru wykorzystuje radio do wysylania poprawek (RTCM-104) ze stacji bazowej do
odbiornika ruchomego obliczajacego na tej podstawie swa pozycje. Pomiar RT differential daje sub-
metrowe doktadnos$ci punktu.

Pomiary réznicowe nie wymagaja inicjalizacji; wymagana jest widoczno$¢ czterech satelitow wspolnych
dla odbiornika bazowego i ruchomego.

Dwa typy pomiaréw réznicowych opisane sa w nastgpujacych sekcjach:
* RT differential — pomiar ten uzywa komunikatu RTCM i opiera si¢ na wiarygodnym radiu
podczas trwania pomiaru. Mozna tez uzy¢ sygnatow WAAS/EGNOS dla zapewnienia pozycji real-
time.
* RT diff & logging — dziata w taki sam sposob jak RT differential survey, lecz podczas calego
pomiaru dane zapisywane sa w odbiorniku bazowym oraz ruchomym. Tryb ten jest przydatny, jesli
wymagane sa dane surowe GPS (np. dla okre$lenia jakoS$ci).

Styl ten nie jest zawarty w Trimble Survey Controllerze, dlatego nalezy go stworzy¢ samemu.
W tym celu:

1. Wybra¢ Configuration / Survey Styles.

2. Nacisna¢ [New].

3. Poda¢ nazwe w polu Style name.

4. W polu Style type wybra¢ GPS i nacisnaé [Accept].

5. Wybra¢ Rover options lub Base options i dokona¢ zmian w polu 7Type. W tym przypadku nalezy
wybra¢ zadana metode¢ réznicowa. Wybrany typ pomiaru zalezy od tego, czy stosuje si¢ technike
real-time czy postprocessing.

6. Okresli¢ obcigcie horyzontu i anteny dla odbiornikow bazowego i ruchomego. Dla ruchomego
okresli¢ ponadto format komunikatu, dopuszczalny PDOP i limit wieku RTCM. W pomiarach
réznicowych mozna ustawi¢ format komunikatu na RTCM, WAAS lub EGNOS.

7. Jesli maja by¢ rejestrowne dane, okresli¢ miejsce rejestracji (odbiornik / kontroler) i interwat. Dla
metod real-time stosowany jest format komunikatu RTCM-SC104 ver 2. Interwal wysytania
sygnalow RT to 1 sekunda.

8. Aby méc otrzymywac pozycje z ststemu Wide Area Augmentation System nie posiadajac radia,
nalezy ustawi¢ format komunikatu na WAAS (Ameryka Pétnocna) lub EGNOS (Europa).

9. Aby podczas braku radia otrzymywac pozycje WAAS/EGNOS zamiast autonomicznej, nalezy
ustawi¢ fomat przekazu na RTCM i pole Satellite differential na WAAS lub EGNOS.

Uwaga —Dla pomiarow z wykorzystaniem WAAS/EGNOS nalezy stosowac odbiorniki z moztiwosciq
sledzenia satelitow WAAS/EGNOS.

Wigcej informacji w:
Opcje odbiornika ruchomego
Opcje stacji bazowe;j
Radio
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Dalmierz laserowy

Punkt terenowy

Pomierzony punkt kontrolny

Punkt Rapid

Pomiar ciagly punktow

Tyczenie

Konfiguracja stylu pomiarowego dla potrzeb kalibracji terenu
Tolerancja punktéw podwojnych
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Wide Area Augmentation System (WAAS) oraz European
Global Navigation Overlay Service (EGNOS)

WAAS to satelitarny system zapewniania pozycji réznicowych, dostgpny jedynie w Ameryce. Jego
europejskim odpowiednikiem jest European Global Navigation Overlay Service (EGNOS), a azjatyckim -
MSAS.

Sygnaty WAAS i EGNOS dostarczaja pozycji poprawionych réznicowo, w czasie rzeczywistym, bez
koniecznoS$ci potaczenia radiowego. Mozna uzywaé ich w pomiarach RT, jesli wlasne potaczenie radiowe
ze stacja bazowa zostanie utracone.

Aby moc uzywac tych sygnalow nalezy w opcjach odbiornika ruchomego aktualnego stylu pomiarowego
ustawic¢ Satellite differential na WAAS albo EGNOS w zaleznosci od lokalizacji.

W pomiarach réznicowych real time mozna ustawi¢ typ komunikatu na WAAS Iub EGNOS aby zawsze
otrzymywac pozycje z tego systemu, bez koniecznosci posiadania radia.

Jesli sygnaty WAAS/EGNOS sa otrzymywane, ikona radia zmienia si¢ na ikong WAAS/EGNOS, a
podczas pomiaréw RTK komunikat RTK:WAAS jest wyswietlany w linii stanu.

Dostgpnos¢ sygnatéw WAAS/EGNOS uzalezniona jest od lokalizacji i rodzaju odbiornika.

Punkt Rapid

Jest to metoda szybkiego pomiaru punktéw GPS. Mozna skonfigurowa¢ ten typ punktu podczas edycji
stylu pomiarowego GPS. Nie ma ustalonego minimalnego trwania pomiaru; punkt zostaje zapisany gdy
spetnia ustalone wymagania doktadnosciowe.

Trimble Survey Controller rejestruje tylko jedna epokg obserwacyjng po osiagni¢ciu zdefiniowanej
doktadnosci, co sprawia ze Rapid point to metoda pomiarowa o najmniejszej precyzji.

Abu pomierzy¢ punkt rapid:
1. Wykonac jedna z czynnoSci:
¢ wybraé Survey /| Measure points.
¢ nacisnaC [Favorites] 1 wybra¢ Measure points.
2. Poda¢ nazwe i opcjonalnie kod punktu, a w polu Type podaé Rapid point.
3. Poda¢ wysokos¢ anteny i ustawi¢ odpowiednia metodg jej pomiaru.
4. Nacisnigcie [Measure] rozpoczyna rejestracje danych. Punkt jest zapisywany automatycznie po
osiagni¢ciu zadanej doktadnosci.

Pomiar ciagty

Metoda stuzy do pomiaru ciagtego punktow. Punkt jest zapisywany po uptynigciu okreslonego czasu, po
przekroczeniu ustalonej odleglosci badz w wypadku spetnienia obu tych warunkow. Punkt zapisywany
jest co ustalony interwal po osiagnigciu ustalonej doktadnosci. Jesli pomiar jest z postprocessingiem,
interwat ten to interwat rejestracji.

Interwat ten nalezy ustawi¢ w polu Logging interval na ekranie Rover options.
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Mozna skonfigurowaé ten typ punktu podczas edycji stylu pomiarowego.
Aby dokona¢ pomiaru ciaglego:
1. Wybra¢ Survey / Continuous topo.

2. W polu Type wybraé Fixed time, Fixed distance, Time and distance lub Time or distance.

Uwaga —Dla postprocessingu jedynq dostepnq opcjq jest Fixed time; wartos¢ czasu jest domysinie
rowna interwatowi rejestracji danych.

3. Poda¢ wysokos¢ anteny i ustawi¢ odpowiednia metodg jej pomiaru.
4. Poda¢ wartosci w polach Horizontal distance i/lub Time interval w zalezno$ci od metody.

5. Aby wygenerowac offsety, ustawi¢ pole Offset na One lub Two. Metoda Fixed time nie obstuguje
offsetow.

6. Podac Start point name (lub wpisa¢ nazwe punktu poczatkowego osi przy pomiarze offsetow).
Nazwa automatycznie bedzie si¢ zwigkszac.

7. Dla pomiaru offsetow nalezy poda¢ nazwe punktu poczatkowego i wartosci offsetow. Aby podac
lewy offset nalezy wpisa¢ warto$¢ ujemna, lub uzy¢ opcji Left i Right z menu podrgcznego.

8. Nacisna¢ [Measure] by rozpocza¢ pomiar i poruszac si¢ po obiekcie do pomiaru.

Uwaga —Mozna zmieni¢ interwaly czasu, odlegtosci i offsety podczas pomiaru, poprzez wpisanie w
pola nowych wartosci.

9. Aby zakonczy¢ pomiar nacisna¢ [End].

Uwaga —Nacisngé [Store] by zapisac¢ punkt jeszcze zanim zostanq spetnione zadane kryteria.

Punkt FastStatic

Punkt taki mierzony jest tylko podczas pomiardw FastStatic. Mozna ustawi¢ czas, przy ktorym punkt
FastStatic jest mierzony, podczas edycji stylu pomiarowego FastStatic — zwykle domyslne warto$ci sa
wystarczajace.

Uwaga —Jesli nie zostanie zapisana wystarczajqca ilos¢ danych, punkt moze nie by¢ poprawnie obliczony
PFZy postprocessingu.

Trimble Survey Controller automatycznie zakancza sesj¢ pomiarowa na punkcie, jesli wybrano opcj¢ Auto
store point i uptynat okreslony czas pomiaru.

Domyslne czasy pomiaru sa odpowiednie dla wigkszosci uzytkownikow. Czas sesji mozna zmieniac z
uwzglednieniem liczby satelitow $ledzonych przez odbiornik. Oba odbiorniki musza obserwowacé te same
satelity jednoczes$nie.

WskazOwa —Nalezy porozumieé sie z operatorem drugiej stacji (bazowej, ruchomej) dla uzgodnienia
Sledzonych przez odbiorniki satelitow.
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Zmiany czasoéw sesji wplywaja bezposrednio na wyniki pomiaru; nalezy raczej zwigkszaé czasy niz je
skracac.

Uwaga —Pomiary FastStatic wykorzystujq postprocessing wiec nie wymagajq inicjalizacji.

Aby pomierzy¢ punkt FastStatic:
1. Wykona¢ jedna z czynnosci:
¢ wybraé Survey / Measure points.
¢ nacisna¢ [Favorites] 1 wybra¢ Measure points.
2. Poda¢ nazwe i opcjonalnie kod punktu.
3. Poda¢ wysoko$¢ anteny i ustawi¢ odpowiednia metod¢ jej pomiaru.
4. Nacisnigcie [Measure] rozpoczyna rejestracje danych.
5. Po osiagnigciu ustalonego czasu obserwacji — zgodnie z ponizsza tabela — nalezy zapisa¢ punkt
przez [Store].

Typ odbiornika 4 satelity 5 satelitow 6 i wigcej satelitow
jednoczgstotliwosciowy 30 minut 25 minut 20 minut
dwuczestotliwosciowy 20 minut 15 minut 8 minut

Wskazowka ie jest konieczne $ledzenie satelitow pomiedzy pomiarami punktéw; mozna wtedy
wylqczyé sprzet.

Pomierzony punkt kontrolny

Jest to skonfigurowana metoda pomiaru i zapisu punktow; konfiguracji mozna dokona¢ podczas edycji
stylu pomiarowego. Punkt zapisywany jest z klasa poszukiwawcza Normal.

Trimble Survey Controller automatycznie zakancza sesj¢ pomiarowa na punkcie, jesli wybrano opcj¢ Auto
store point i uptynat okreslony czas pomiaru. Przy pomiarach RTK musi by¢ takze spetnione kryterium
liczby pomiaréw i doktadnos$ci poziome;j i pionowej punktu.

Domyslne ustawienie liczby pomiarow Number of measurements to 180. Wydhizony czas sesji sugeruje,
ze punkt taki moze by¢ uzyty do celéw dostosowania.

Uwaga — Jesli opcja Auto store point jest odznaczona, nalezy nacisna¢ [Store] po pojawieniu si¢ tego
klawisza, by zapisa¢ punkt. Klawisz [Enter] jest czysty do chwili spetnienia wymaganego czasu pomiaru.
Nacis$nij [Enter] by zapisa¢ punkt przed uplynigciem tego czasu. TSC zada potwierdzenia; nacisnaé [Yes].

Z kazdym punktem zapisywana jest automatycznie informacja o jako$ci punktu:
* punkty real-time moga mie¢ rekordy jakosci QC1, QC1 & QC2 lub QC1 & QC3.
* punkty do postprocessingu zapisywane sa tylko z rekordem QCl.

Jesli opcja Topo point ustawiona jest na wykonanie 180 pomiaréw na punkcie, jako$¢ pozycji punktu jest
porownywalna z jakoscia pomierzonego punktu dostosowania. R6znicami sa jednak:

» warto$¢ domyslna w polu Quality control

» klasa obserwacyjna nadawana przez oprogramowanie podczas transmisji do komputera.

TSC zapisuje pomierzony punkt kontrolny po uzyskaniu okreslonej doktadnosci i uptynigciu okreslonej
liczby epok pomiarowych.
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Aby pomierzy¢ punkt kontrolny:
1. Wykona¢ jedna z czynnoSci:
¢ wybrac Survey /| Measure points.
¢ nacisna¢ [Favorites] i wybra¢ Measure points.
2. Poda¢ nazwe i opcjonalnie kod punktu i wybra¢ Observed control point w polu Type.
3. Poda¢ wysokos¢ anteny i ustawi¢ odpowiednia metodg jej pomiaru.
4. Nacisnigcie [Measure] rozpoczyna rejestracj¢ danych.
5. Nacisna¢ [Store] by zapisa¢ punkt po osiagnigciu ustalonej doktadnosci i liczby epok
pomiarowych.

Uwaga —Pomiar RTK nalezy zainicjowac przed pomiarem punktow. W pomiarze PP Kinematic mozna
mierzy¢ punkt bez inicjalizacji, ale nie mozna go zapisac¢ przed dokonaniem inicjalizacji.

RTK na zadanie

Jesli dane ze stacji bazowej do ruchomej przesytane sg przez internet, mozna uzycfunkcji RTK on Demand
dla kontroli ilo$ci wysytanych danych. Polega to na otrzymywaniu danych ze stacji bazowej jedynie po
uprzednim wystaniu odpowiedniego zadania. Zmniejsza to ilo$¢ otrzymywanych np. na telefon
komorkowy danych i zarazem redukuje koszty ponoszone na rzecz operatora komérkowego.

Podczas trwania pomiaru RTK przez internet, dostep do opcji RTK on Demand odbywa sig przez ikonke
I
& na pasku statusu.

Po rozpoczeciu pomiaru, domys$lnym trybem jest Play u—' W tym trybie dane sa przesytane w
sposob ciagly.

Po naci$nieciu klawisza —@—I tryb zmieni si¢ na Pause, a dane beda przesytane tylko na zadanie.
Survey Controller zazada danych ze stacji bazowej w wypadku utraty inicjalizacji, proby pomiaru punktu,
rozpoczecia pomiaru ciaglego lub wejscia w tryb tyczenia. Po odzyskaniu inicjalizacji lub zakonczeniu
zadania pomiarowego Survey Controller zazada od stacji bazowej zaprzestania wysytania danych.

Po nacisnigciu klawisza —] tryb zmieni si¢ na Stop i dane RTK nie beda wysylane.
Mozna uzy¢ tej opcji jesli nie ma si¢ zamiaru zakanczac¢ pomiaru, lecz nie chce si¢ utrzmywac odbiornika
w inicjalizacji az do czasu ponownej gotowosci do pomiaru.

Wymagania sprze¢towe

Wymagane jest polaczenie internetowe zaré6wno na stacji bazowej, jak i ruchomej. Oznacza to
konieczno$¢ posiadania dwoch telefonéw komoérkowych z obstuga GPRS, albo GSM z mozliwoscia
potaczenia internetowego. Na obu stacjach wymagany jest kontroler (czyli oznacza to dwa kontrolery z
zainstalowanym Trimble Survey Controllerem w wersji co najmniej 11.00), albo tez musi si¢ by¢
podtaczonym do systemu infrastruktury Trimble GPSNet lub GPSBase.
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Pomiary - tyczenie

Tyczenie — uzywanie wyswietlacza graficznego

Wysietlacz graficzny pomaga w dotarciu do punktu. Zatozeniem wy$wietlacza jest, ze uzytkownik
porusza si¢ caty czas do przodu. Wyglad wyswietlacza rézni si¢ w zaleznosci od tego, czy
przeprowadzany jest pomiar klasyczny czy tez GPS.

Podczas tyczenia drogi dostgpny jest takze widok przekroju poprzecznego.
Pomiary klasyczne

Uzycie wy$wietlacza graficznego podczas pomiarow klasycznych:
1. Pierwszy ekran pokazuje kierunek, w ktérym nalezy obroci¢ instrument, kat jaki powinien by¢
wys$wietlany i odlegloé¢ od puntu tyczonego do punktu wytyczonego poprzednio.

2. Obroci¢ instrument az do pojawienia si¢ dwoch strzatek i nakierowa¢ na ten kierunek
pomiarowego z tyczka.

Jesli pracuje si¢ z instrumentem serwo, a pole Servo auto turn w stylu pomiarowym ustawione jest
na HA & VA lub HA only, instrument nakierowuje si¢ na punkt automatycznie.

Jesh pracuje si¢ w trybie robotycznym lub pole Servo auto turn fustawione jest na Off, instrument
nie obraca si¢ automatycznie. Aby obrdci¢ instrument na kierunek pokazany na ekranie, nalezy
nacisna¢ [Turn].

3. Nacisna¢ [Measure] by pomierzy¢ odlegtos¢, chyba ze instrument jest w trybie TRK.

4. Wyswietlacz pokazuje odlegto$¢, o jaka musi si¢ przemiesci¢ pomiarowy wstecz/wprzod.
5. Nakierowa¢ pomiarowego i pomierzy¢ odlegtos¢ ponownie.

6. Powtarza¢ kroki 2-5 az do znalezienia si¢ na punkcie (pojawiaja si¢ cztery strzatki).

7. W kazdej chwili mozna nacisnac [Store], jesli aktualny pomiar mieéci si¢ w zadanych
tolerancjach doktadnosci.

Jesli instrument jest w trybie TRK a wymaga si¢ pomiaru odleglosci o wigkszej doktadnosci, nacisnaé
[Measure] by pomierzy¢ w trybie STD a potem [Store] by zapisa¢ pomiar.
Nacisna¢ [Esc] by odwota¢ pomiar STD i wréci¢ do trybu TRK.

Przy sterowaniu instrumentu robotycznego z pozycji lustra:
¢ instrument automatycznie §ledzi ruch lustra
¢ instrument stale aktualizuje wartoéci na wyswietlaczu
¢ wyswietlacz jest odwrotnie zorientowany, a strzatki pokazane sa z pozycji lustra do instrumentu.

Pomiary GPS

Uzycie wyswietlacza w pomiarach GPS:
1. Trzymaé wyswietlacz przed soba i poruszac si¢ w kierunku wskazywanym przez strzatkg;
strzatka wskazuje kierunek do punktu.
2. Mozna uzy¢ trybu przyblizonej nawigacji, jesli odlegto§¢ do punktu jest duza.
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3. W odlegtosci 3 metréw (10 stop) od punktu strzatka znika, a pojawia sig obraz punktu typu ,,bulls
eye” (podwdjny okrag).

4. Mozna nacisna¢ klawisz [Fine] by powickszy¢ ekran.

Wybranie opcji Auto change to Fine powoduje automatyczna zmang trybu na fine w odleglosci ok.
30cm (1 stopy) od punktu.

5. Kontynuowa¢ ruch az krzyzyk (pozycja anteny) zakryje “bulls eye” (punkt). Zaznaczy¢ punkt.

Tyczenie - opcje

Ustawienia tyczenia mozna skonfigurowaé podczas edycji stylu pomiarowego.

Wybra¢ Stakeout i ustawic opcje Szczegdty punktu tyczonego , tryb wySwietlania oraz dostgpny
kilometraz.
Dostepny kilometraz (Available station) jest opcja dostgpna jedynie w tyczeniu drogi.

Ustawienia dla aktualnego tyczenia moga by¢ dokonane przez naci$nigcie [Options] na ekranie Stakeout.

Szczegébty punktu tyczonego

Mozna je skonfigurowa¢ w opcji Stakeout podczas edycji stylu pomiarowego real-time albo poprzez
nacis$nigcie [Options] na ekranie Stakeout.

Jesli przed zapisaniem punktu maja si¢ pojawia¢ roéznice pomigdzy punktem wytyczonym a projektowym,
nalezy wybra¢ opcje View before storage oraz:

* aby widzie¢ roznice za kazdym razem, ustawi¢ Horizontal tolerance na 0.000 m.

* aby widzie¢ réznice tylko w razie przekroczenia tolerancji, ustawi¢ Horizontal tolerance na

0.100m.

Uwaga —Wartosci Stake delta to réznice od punktu wytyczonego do projektowego.
Mozna ustawi¢ nazwe punktu wytyczonego by byta taka sama jak nazwa punktu projektowego, lub
nadawana automatycznie pierwsza wolna nazwa. Kodem punktu wytyczonego moze by¢ nazwa lub kod
punktu projektowego.
Ustawienie opcji Display grid deltas:

* zaznaczy¢ ja by wyswietlac roznice we wspotrzednych siatki (northing, easting).
* odznaczy¢ ja by wyswietla¢ kierunek i odlegltosé.

Tryb wyswietlania

Wyglad wyswietlacza roézni si¢ w zaleznoSci od tego, czy przeprowadzany jest pomiar klasyczny czy tez
GPS.
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Pomiary klasyczne

W pomiarach klasycznych wyswietlacz graficzny tyczenia wyswietla kierunki wykorzystujac pozycje
instrumentu jako odniesienie.

Aby skonfigurowa¢ wyswietlacz:
1. Z gléwnego menu wybra¢ Configuration / Survey styles / <nazwa stylu> / Stakeout.
2. Wybra¢ ustawienie w polu Deltas. Opcjami sa:
¢ Distances — kierowanie na punkt tylko przy pomocy odleglosci
¢ Angle and distance — kierowanie na punkt przy pomocy kierunku i odlegtosci
¢ Station and offset — kierowanie na punkt przy pomocy kilometraza i offsetu podczas
tyczenia linii lub tuku.

Podczas tyczenia To the line or arc, ekran station and offset zawiera kilometraz, offset
poziomy, przewyzszenie i spadek.

Podczas tyczenia Station on the line lub Station/offset from the line, ekran zawiera
kilometraz, offset poziomy, przewyzszenie, roznice kilometraza i roznice offsetu.

3. Pole Distance tolerance okresla dopuszczalna odchytke na odleglosci. Jesli cel znajduje si¢ w
takiej odleglosci od tyczonego punktu, wyswietlacz pokazuje, ze odlegtos¢ jest poprawna.

4. Pole Angle tolerance okresla dopuszczalna odchytke na kierunku. Jesli instrument obrécony jest
od punktu o mniej niz ten kat, wyswietlacz pokazuje, ze kierunek jest poprawny.

5. Jesli zaimportowano plik DTM do Trimble Survey Controllera, wybranie opcji Display cut/fill to
DTM spowoduje wy$wietlenie wartosci cut/fill (wkopaé/nadsypac) w stosunku do tego DTM. W
polu DTM poda¢ nazwe modelu do wykorzystania, i w razie potrzeby wysoko$¢ o jaka nalezy
podnies$é/obnizy¢ model.

Mozna tez nacisna¢ [Options] na ekranie Stakeout by skonfigurowaé ustawienia dla aktualnego pomiaru.

Pomiary GPS

Dla tyczenia z GPS mozna tak ustawi¢ wyswietlacz, aby punkt tyczony byt stale w centrum ekranu albo
pozycja anteny byta stale w centrum ekranu.

Aby skonfigurowac wyswietlacz:
1. Z menu gltéwnego wybraé¢ Configuration / Survey styles / <nazwa stylu> / Stakeout.
2. W Display mode wybra¢ albo Target centered albo Surveyor centered.
3. Mozna wpisa¢ warto$¢ w polu Zoom factor. Jest to skala powigkszenia przy zmianie z trybu
przyblizonego Coarse na doktadny Fine. Domy$lna warto$¢ to 4. Powigkszenie o ten wspotczynnik
sprawia, ze szeroko$¢ ekranu w terenie wynosi mniej wigcej 1 metr.
4. Wybranie opcji Auto change to Fine powoduje automatyczna zmang trybu na fine w odleglosci
ok. 30cm (1 stopy) od punktu.
5. Wybra¢ ustawienie w polu Deltas sposrod:
¢ Azimuth and distance — kierowanie na punkt przy pomocy azymutu i odleglosci
¢ Delta grid — kierowanie na punkt przy pomocy réznic wspotrzednych w siatce (NEE)
¢ Station and offset — kierowanie na punkt przy pomocy kilometraza i offsetu

Podczas tyczenia To the line or arc, ekran station and offset zawiera kilometraz, offset
poziomy, przewyzszenie i spadek.

Podczas tyczenia Station on the line lub Station/offset from the line, ekran zawiera
kilometraz, offset poziomy, przewyzszenie, réznicg kilometraza i réznicg offsetu.
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6. Jesli zaimportowano plik DTM do Trimble Survey Controllera, wybranie opcji Display cut/fill to
DTM spowoduje wyswietlenie wartosci cut/fill (wkopaé/nadsypac) w stosunku do tego DTM. W
polu DTM poda¢ nazwe modelu do wykorzystania, i w razie potrzeby wysoko$¢ o jaka nalezy
podnies$¢/obnizy¢ model.

Mozna tez nacisna¢ [Options] na ekranie Stakeout by skonfigurowaé ustawienia dla aktualnego pomiaru.

Tyczenie punktow

Aby wytyczy¢ punkt:

1. Wybra¢ z mapy punkty do wytyczenia i nacisnac [Stakeout].
Jesli wybrano wigcej niz jeden punkt, pojawia si¢ ekran Stake out points. Jesli wybrano tylko jeden

punkt, nalezy przeskoczy¢ do punktu 4 ponizej.
Wskazowa — Mozna wytyczyé punkt przez dwukrotne klikniecie go na mapie.

2. Ekran Stake out points zawiera punkty wybrane do tyczenia. Aby doda¢ punkty, nalezy wykonac
jedna z czynnosci:
¢ Nacisna¢ [Map] i wybra¢ zadane punkty z mapy, po czym nacisna¢ [Stakeout] by
powrdécié¢ do ekranu Stake out points.
¢ Nacisna¢ [Add].

Wybra¢ metodg wyboru punktow:
- Select from list wybiera z listy wszystkich punktéw w bazie Trimble Survey Controllera.

- Select from file wybiera punkty z pliku dotaczonego.

Uwagi
- Punkt z pliku dotqczonego nie moze zostaé wyswietlony ani wytyczony, jesli w aktualnym
job-ie istnieje punkt o takiej samej nazwie.
- Jesli punkty o takiej samej nazwie istniejq w dwoch plikach dotaczonych, wyswietlany jest
punkt z pierwszego pliku.
- Jesli dolqczony job zawiera dwa punkty o tej samej nazwie, wyswietlany jest punkt o wyzszej

klasie.

3. Aby wytyczy¢ punkt, zaznaczy¢ go na ekranie Stake out points i nacisnac [Stakeout]. Pojawia si¢
ekran Stake out point.
4. W polu Stake wybra¢ metodg tyczenia:
¢ To the point — wytyczy¢ punkt wychodzac z aktualnej pozycji.
¢ From fixed point — wytyczy¢ punkt wychodzac z innego punktu niz aktualna pozycja.
Poda¢ nazwe tego punktu w polu From point (wybraé a listy, wpisa¢ badz zmierzy¢).
Podawana jest informacja cross-track (zob. nizej).
¢ From start position — wyjScie z aktualnej pozycji, z informacja cross-track.
¢ From last point staked — wyjscie z ostatnio wytyczonego i pomierzonego punktu, z
podaniem informacji cross-track. Uzyty jest punkt wytyczay, a nie projektowy.

Aby wytyczy¢ punkt wychodzac z aktualnej pozycji, nacisna¢ [Null] w polu From point.
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Uwaga —Funkcja cross-track tworzy linie pomiedzy punktem tyczonym a jednym z: ustalonym
punktem, punktem ostatnio wytyczonym, aktualng pozycjq. Linia ta jest wyswietlana a w
dodatkowym polu Go left lub Go right podany jest offset do linii.

5. Dla pomiarow GPS - poda¢ wysoko$¢ anteny i sposob jej pomiaru. Pojawia si¢ ekran graficzny.
Dla pomiaréw klasycznych — klikna¢ ikonke celu i ewentualnie zmieni¢ whasciwosci celu.

Ekran pokaze kierunek, do jakiego nalezy obréci¢ instrument oraz odlegto$¢ od instrumentu do
punktu, wraz z reprezentacja graficzna.

6. Odnalez¢ punkt przy pomocy wyswietlacza graficznego i zaznaczy¢ go.
7. Po zaznaczeniu punktu mozna go pomierzy¢ jako punkt wytyczony poprzez [Accept] lub
[Measure].

Tyczenie linii

Pola Slope left oraz Slope right dla okreSlenia typu nachylenia w jeden ze sposobow:
* odlegltos¢ pozioma i przewyzszenie
* nachylenie i odlegtos$¢ skosna
* nachylenie i odlegto$¢ pozioma

Aby wytyczy¢ lini¢ w pomiarach klasycznych lub RTK:
1. Wykona¢ jedna z czynnosci:
* Wybra¢ lini¢ z mapy do wytyczenia. Nacisna¢ [Stakeout] albo klikna¢ i przytrzymac kursor
na mapie i wybra¢ Stakeout z menu podrgcznego.
* Wybraé z menu gtownego Survey / Stakeout / Lines. Poda¢ nazwe linii do wytyczenia.

2. Wybrac jedna z opcji w polu Stake:
* To the line
* Station on the line
* Station/offset from line
* Slope from line

3. Poda¢ wysokos¢ lustra/anteny, warto$¢ kilometraza to wytyczenia (jesli wystgpuje) i ewentualnie
dalsze szczegoty. Nacisnac [Start].

4. Odnalez¢ punkt za pomoca wy$wietlacza graficznego.

5. Zaznaczy¢ punkt.

6. Po zaznaczeniu punktu nacisna¢ [Measure] by otworzy¢ ekran Measure points. Pomierzy¢ punkt
jako punkt wytyczony (as-staked).

To the line

Opcja ta stuzy do wytyczenia punktow na zdefiniowanej linii, rozpoczynajac od punktu (1) najblizszego
aktualnej pozycji (2), wedtug rysunku.

Aby wytyczy¢ linig ta metoda:
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1. Wykona¢ jedna z czynnosci:
¢ Wybra¢ lini¢ z mapy do wytyczenia. Nacisna¢ [Stakeout] albo klikna¢ i przytrzymacé
kursor na mapie i wybraé Stakeout z menu podrgcznego.
¢ Wybra¢ z menu gléwnego Survey / Stakeout / Lines. Poda¢ nazwg linii do wytyczenia.
Wskazowa — Aby wytyczy¢ linie, mozna kliknaé jq dwukrotnie na mapie.

2. Wybra¢ To the line w polu Stake.

3. Poda¢ wysoko$¢ lustra/anteny i nacisnaé [Start].

4. Odnalez¢ punkt postugujac si¢ wysietlaczem.

5. Zaznaczy¢ odnaleziony punkt i nacisnaé¢ [Measure] by pomierzy¢ go.

Station on the line
Opcja stuzy do wytyczenia punktéw-kilometrazy (1) na okreslone;j linii co ustalony odstep (2).

Aby wytyczy¢ linig ta metoda:
1. Wykonac jedna z czynnoSci:
¢ Wybra¢ lini¢ z mapy do wytyczenia. Nacisna¢ [Stakeout] albo klikna¢ i przytrzymad
kursor na mapie i wybraé Stakeout z menu podrgcznego.
¢ Wybra¢ z menu gléwnego Survey / Stakeout / Lines. Poda¢ nazwg linii do wytyczenia.

2. Wybra¢ Station on the line w polu Stake.
3. Poda¢ wysoko$¢ lustra/anteny oraz punkt do wytyczenia i nacisnaé [Start].

4. Odnalez¢ punkt postugujac si¢ wysietlaczem.
5. Zaznaczy¢ odnaleziony punkt i nacisnaé¢ [Measure] by pomierzy¢ go.

o

Station/offset from line

Opcja stuzy do wytyczenia punktéw (1) na kierunkach prostopadtych do okreslonej linii (2) wystawionych
z okreslonych kilometrazy (3), w okre$lonych odlegtosciach (4) od linii.

Aby wytyczy¢ linig ta metoda:
1. Wykonac jedna z czynnoSci:
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¢ Wybra¢ lini¢ z mapy do wytyczenia. Nacisna¢ [Stakeout] albo klikna¢ i przytrzymac
kursor na mapie i wybraé Stakeout z menu podrgcznego.
¢ Wybra¢ z menu glownego Survey / Stakeout / Lines. Podaé nazwe linii do wytyczenia.

2. Wybra¢ Station/offset from line w polu Stake.
3. Poda¢ wysoko$¢ lustra/anteny oraz punkt do wytyczenia i nacisnaé [Start].
4. Poda¢ Horizontal offset (na lewo od linii to warto$ci ujemne) oraz Vertical offset oraz nacisnaé
[Start].
5. Odnalez¢ punkt postugujac si¢ wyswietlaczem.
6. Zaznaczy¢ odnaleziony punkt i nacisna¢ [Measure] by pomierzy¢ go.

Slope from line

Opcjastuzy do wytyczania punktoéw na powierzchniach (2) pod réoznymi katami nachylen (3) i obu
stronach okreslonej linii (przekrdj poprzeczny linii = 1), wedhug rysunku.

Aby wytyczy¢ linig ta metoda:
1. Wykona¢ jedna z czynnosci:
¢ Wybra¢ lini¢ z mapy do wytyczenia. Nacisna¢ [Stakeout] albo klikna¢ i przytrzymacé
kursor na mapie i wybraé Stakeout z menu podrgcznego.
¢ Wybra¢ z menu glownego Survey / Stakeout / Lines. Poda¢ nazwe linii do wytyczenia.

2. Wybra¢ Slope from line w polu Stake.

Pola Slope left oraz Slope right okre$laja rodzaj nachylenia w nastgpujacy sposob:
* odlegltos¢ pozioma i przewyzszenie
* nachylenie i odleglos$¢ sko$na
* nachylenie i odlegto$¢ pozioma

3. Poda¢ wysoko$¢ lustra/anteny, warto$ci nachylen i nacicna¢ [Start].
4. Odnalez¢ punkt postugujac si¢ wysietlaczem.

5. Zaznaczy¢ odnaleziony punkt i nacisnaé¢ [Measure] by pomierzy¢ go.

Dla kazdego punktu na powierzchni pokazane sa: najblizszy kilometraz, offset poziomy oraz
przewyzszenie jako cut (4) albo fill (5).
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Tyczenie tukéw

Aby wytyczy¢ tuk w pomiarach klasycznych Iub RTK:
1. Wykonac jedna z czynnoSci:
* Wybraé¢ tuk z mapy do wytyczenia. Nacisna¢ [Stakeout] albo klikna¢ i przytrzymac¢ kursor
na mapie i wybra¢ Stakeout z menu podrgcznego.
* Wybraé¢ z menu gtownego Survey / Stakeout / Arcs. Poda¢ nazwe tuku do wytyczenia.

Wskazowa —A4by wytyczyé tuk, mozna kliknaé go dwukrotnie na mapie.

2. Wybra¢ jedna z opcji w polu Stake:
¢ To the arc

Station on the arc

Station/offset from arc

Slope from arc

Intersect point of arc

Center point of arc

> & & o o

3. Poda¢ wysoko$¢ lustra/anteny i ewentualnie warto$¢ kilometraza do wytyczenia.

4. Poda¢ dalsze konieczne szczegdly i nacisnaé [Start].

5. Odnalez¢ punkt za pomoca wys$wietlacza graficznego.

6. Zaznaczy¢ punkt.

7. Po zaznaczeniu punktu nacisna¢ [Measure] by otworzy¢ ekran Measure points. Pomierzy¢ punkt
jako punkt wytyczony (as-staked).

To the arc
Opcja stuzy do wytyczania punktéw na tuku poczawszy od punktu (1) najblizszego aktualnej pozycji (2).

Aby wytyczy¢ tuk ta metoda:
1. Wykonac jedna z czynnoSci:
* Wybra¢ tuk z mapy do wytyczenia. Nacisna¢ [Stakeout] albo klikna¢ i przytrzyma¢ kursor
na mapie i wybra¢ Stakeout z menu podrgcznego.
* Wybra¢ z menu gtownego Survey / Stakeout / Arcs. Poda¢ nazwe tuku do wytyczenia.

2. W polu Stake wybra¢ To the arc.

3. Poda¢ wysoko$¢ lustra/anteny i nacisna¢ [Start].

4. Odnalez¢ punkt za pomoca wySwietlacza graficznego.
5. Zaznaczy¢ punkt i nacisna¢ [Enter] by go pomierzy¢.
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Station on the arc
Opcja stuzy do wytyczania punktéw (1) na luku co okreslony interwat (2).

Aby wytyczy¢ tuk ta metoda:
1. Wykonac jedna z czynnoSci:
* Wybraé¢ tuk z mapy do wytyczenia. Nacisna¢ [Stakeout] albo klikna¢ i przytrzymac¢ kursor
na mapie i wybra¢ Stakeout z menu podrgcznego.
* Wybraé¢ z menu gtownego Survey / Stakeout / Arcs. Poda¢ nazwe tuku do wytyczenia.

2. W polu Stake wybraé Station on the arc.
3. Poda¢ wysokos¢ lustra/anteny oraz kilometraz do wytyczenia i nacisna¢ [Start].

4. Odnalez¢ punkt za pomoca wyswietlacza graficznego.
5. Zaznaczy¢ punkt i nacisna¢ [Measure] by go pomierzy¢.

s
Ve

Station/offset from arc

&

—

Opcja stuzy do wytyczenia punktéw (1) na kierunkach prostopadtych do okresloneg tuku (2)
wystawionych z okreslonych kilometrazy (3), w okreslonych odlegtosciach (4) od tuku.

Aby wytyczy¢ tuk ta metoda:
1. Wykonac jedna z czynnoSci:
* Wybraé tuk z mapy do wytyczenia. Nacisna¢ [Stakeout] albo klikna¢ i przytrzymac¢ kursor
na mapie i wybra¢ Stakeout z menu podrgcznego.
* Wybra¢ z menu gtownego Survey / Stakeout / Arcs. Poda¢ nazwe tuku do wytyczenia.

2. W polu Stake wybraé Station/offset from arc.

3. Poda¢ wysokos¢ lustra/anteny oraz kilometraz do wytyczenia.

4. Poda¢ Horizontal offset (na lewo od tuku to wartosci ujemne) oraz Vertical offset oraz nacisnaé
[Start].

5. Odnalez¢ punkt postugujac si¢ wyswietlaczem.

6. Zaznaczy¢ odnaleziony punkt i nacisna¢ [Measure] by pomierzy¢ go.
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Slope from arc

Opcja stuzy do wytyczania punktéw na powierzchniach (2) pod ré6znymi katami nachylen (3) i obu
stronach okreslonego tuku (przekréj poprzeczny tuku = 1), wedtug rysunku.

Aby wytyczy¢ tuk ta metoda:
1. Wykona¢ jedna z czynnosci:
¢ Wybra¢ tuk z mapy do wytyczenia. Nacisna¢ [Stakeout] albo klikna¢ i przytrzymac kursor
na mapie i wybra¢ Stakeout z menu podrgcznego.
¢ Wybra¢ z menu glownego Survey / Stakeout / Arcs. Poda¢ nazwe tuku do wytyczenia.

2. Wybra¢ Slope from arc w polu Stake.

3. Poda¢ wysoko$¢ lustra/anteny, warto$ci nachylen i nacicna¢ [Start].
4. Odnalez¢ punkt postugujac si¢ wyswietlaczem.

5. Zaznaczy¢ odnaleziony punkt i nacisna¢ [Measure] by pomierzy¢ go.

Dla kazdego punktu na powierzchni pokazane sa: najblizszy kilometraz, offset poziomy oraz
przewyzszenie jako cut (4) albo fill (5).

Intersect point of arc
Opcja stuzy do wytyczania punktu przecigcia (1) stycznych tuku (2).

Aby wytyczy¢ tuk ta metoda:
1. Wykona¢ jedna z czynnosci:
* Wybra¢ tuk z mapy do wytyczenia. Nacisna¢ [Stakeout] albo klikna¢ i przytrzymac¢ kursor
na mapie 1 wybra¢ Stakeout z menu podrgcznego.
* Wybra¢ z menu gtownego Survey / Stakeout / Arcs. Poda¢ nazwe tuku do wytyczenia.

2. W polu Stake wybraé Intersect point of arc.

3. Poda¢ wysoko$¢ lustra/anteny i nacisnaé [Start].

4. Odnalez¢ punkt za pomoca wyswietlacza graficznego.

5. Zaznaczy¢ punkt i nacisna¢ [Measure] by go pomierzy¢.
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Center point of arc
Opcja stuzy do wytyczania $rodka (1) okreslonego tuku (2).

Aby wytyczy¢ tuk ta metoda:
1. Wykonac jedna z czynnoSci:
¢ Wybra¢ tuk z mapy do wytyczenia. Nacisna¢ [Stakeout] albo klikna¢ i przytrzymac
kursor na mapie 1 wybra¢ Stakeout z menu podrgcznego.

¢ Wybra¢ z menu gléwnego Survey / Stakeout / Arcs. Poda¢ nazwe tuku do wytyczenia.

2. Wybra¢ Center oint of arc w polu Stake.

Pola Slope left oraz Slope right okre$laja rodzaj nachylenia w nastgpujacy sposob:
* odleglo$¢ pozioma i przewyzszenie
* nachylenie i odlegtos$¢ skosna
* nachylenie i odlegto$¢ pozioma

3. Poda¢ wysoko$¢ lustra/anteny i nacisnaé [Start].
4. Odnalez¢ punkt postugujac si¢ wyswietlaczem.
5. Zaznaczy¢ odnaleziony punkt i nacisna¢ [Measure] by pomierzy¢ go.

Tyczenie numerycznego modelu terenu (DTM)

Trimble Survey Controller obstuguje DTM w postaci siatki regularne;j i trojkatne;j.

Po okresleniu DTM mozna mierzy¢ wzgledem niego warto$ci cut i fill (wkopania i nadsypania). Przed
uzyciem DTM w pomiarach GPS lub klasycznych nalezy zdefiniowaé¢ odwzorowanie i transformacjg
uktadow.

Aby wytyczy¢ DTM:

1. Przesta¢ plik z DTM do Trimble Survey Controllera i wybra¢ Survey / Stakeout /

DTMs.

2. Wybra¢ plik do wytyczenia.

3. Poda¢ w razie potrzeby offset pionowy dla podniesienia/obnizenia DTMu.

4. Poda¢ warto$¢ w polu Antenna/Target height .

5. Nacisna¢ [Start]. Pojawia si¢ wySwietlacz graficzny pokazujacy wspotrzedne aktualnej pozycji
oraz wartosci nad (cut) albo pod (fill) modelem.

Uwaga— Wartosci te pojawiajq sie tylko po dokonaniu pomiaru odlegtosci, chyba ze pracuje sie z
tachimetrem z opcjq trackingu (np. Trimble 5600).
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Podczas tyczenia modelu warto$ci cut/fill beda puste, jesli znajdujemy sig poza granicami DTM Iub “w
dziurze”. Aby wyswietli¢ cut/fill do DTMu podczas tyczenia punktu, linii, fuku lub drogi, nalezy:

1. Nacisna¢ [Options] dla tyczenia.

2. Zaznaczy¢ opcj¢ Display cut/fill to DTM i okre$li¢ model.

Uwaga —Nie stosuje sie to dometod tyczenia Slope from line ani Slope from arc.

Tyczenie z GPS - tryb Fine i Coarse

Podczas odszukiwania punktu nalezy wybrac tryb przyblizony (coarse) lub precyzyjny (fine). Do zmiany
pomigdzy trybami shuza klawisze [Fine] i [Coarse] na ekranie graficznym Stakeout:
» Klawisz [Fine] pojawia si¢ w trybie przyblizonym i stuzy do przelaczenia na tryb precyzyjny. W
trybie fine wy$wietlacz od$wieza sig z szybkoscia jednej pozycji na sekundg, a doktadnos$¢ pozycji
jest wyzsza.
» Klawisz [Coarse] pojawia si¢ w trybie precyzyjnym i stuzy do przefaczenia na tryb przyblizony.
W trybie coarse wyswietlacz odSwieza si¢ z szybkoscia pigciu pozycji na sekundg, a doktadnosc¢
pozycji jest nizsza.

Uwaga —Po nacisnieciu [Fine] wyswietlacz graficzny przybliza obraz o wspolczynnik ustalony w stylu
pomiarowym.

Uwaga —W odleglosci ok. 30cm od punktu tryb samoczynnie zmienia sie na precyzyjny. Moze to by¢

wylqczone poprzez odznaczenie opcji Auto change to Fine w czeSci dotyczqcej tyczenia w stylu
pomiarowym RTK.

Tyczenie drég

Trimble Survey Controller obstuguje tyczenie nastepujacych formatéw drogowych:
* drogi Trimble
* drogi pochodzace z pliku GENIO
* drogi pochodzace z pliku LandXML

Drogi formatu Trimble

Sa to projekty wpisane bezposrednio do Trimble Survey Controllera lub zaimportowane z programu
Trimble RoadLink (modutu Trimble Geomatics Office) lub z programu Trimble Terramodel.

Informacje na temat wpisywania drog: Projekty drogowe oraz Wzorce.
Informacje na temat przesytania plikow: Transmisja plikoéw migdzy kontrolerem a komputerem.
Kazdy projekt drogowy przesytany jest jako job. Aby otworzy¢ job-a nalezy wybraé Files / Open job.

Uwaga - Po zaimportowaniu plikow, mozna kilka drog skkopiowac do jednego job-a. Wiecej informacji:
Kopiowanie job-a.
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Kazdy projekt drogowy zaimportowany z RoadLink zawiera uktad wspotrzednych dla drogi. Wigcej
informacji na temat tyczenia projektow drogowych Trimble: tyczenie drég formatu Trimble.

Pliki GENIO

Pliki GENIO definiujace droge moga pochodzi¢ z wielu aplikacji projektowych, jak np. MX oraz
12D Model.

Uwagi
* Rozszerzenia plikow dla GENIO muszq by¢ *.CRD, *INP albo * MOS. Pliki MOS pochodzq z
12D Model.
e Pliki GENIO muszq by¢ skopiowane do folderu Trimble Data aby mogtly by¢ tyczone.
e Pliki GENIO dostepne sq do tyczenia dla wszystkich job-ow.

Wigcej informacji o tyczeniu drog z plikow GENIO w: Pliki GENIO.
Pliki LandXML
Pliki LandXML definiujace droge moga pochodzi¢ z wielu aplikacji projektowych.

Uwagi
e Pliki LandXML muszq by¢ skopiowane do folderu Trimble Data aby mogly by¢ tyczone.
e Pliki LandXML dostepne sq do tyczenia dla wszystkich job-ow.

Wigcej informacji o tyczeniu drog z plikow LandXML w: Pliki LandXML.

Uwaga —W pierwszym polu nacisnqc strzatke menu ( LI) aby wybra¢ plik drogowy Trimble, GENIO albo
LandXML.

Szczegoly tyczenia odnoszace si¢ do wszystkich trzech formatow

Trimble Survey Controller traktuje wszystkie odlegtosci drogowe, w tym kilometraz i offsety, jako
wartoS$ci siatki wspotrzednych. Warto§¢ w polu Distances (dostepna z Files / Properties of current job -
Cogo settings) nie ma wptywu na definicj¢ drogi ani sposéb wyswietlania odlegtosci.

Jesli zdefiniowany jest uktad wspotrzednych terenowych zdefiniowany jest w Trimble Geomatics Office
lub Trimble Survey Controllerze, wowczas wspotrzedne w siatce sa w efekcie wspotrzednymi
terenowymi.

Kierunki Go Forward/Go Backward (do przodu/do tylu)

Jak pokazano na rysunku, wartosci pol Go forward/Go backward (do przodu/do tytu) (1) i Go left/Go
right (w lewo/w prawo) (2) na wyswietlaczu podawane sa wzgledem przekroju poprzecznego w punkcie
tyczonym. Nie sa one podawane wzgledem aktualnego kierunku ruchu ani aktualnego wzrostu
kilometraza. Kierunek rosnacego kilometraza pokazany jest przez (3).
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Cel na wyswietlaczu graficznym

Jak pokazano na ponizszym rysunku, symbol “bulls eye” przedstawia takze uktad wspotrzgdnych
zwiazany z droga. Linia dtuzsza (1) pokazuje wzrastajacy kilometraz, a krétsza (2) pokazuje kierunek
wzrastajacego offsetu (prawa strong drogi).

Tyczenie drég Trimble

Aby wytyczy¢ droge formatu Trimble podczas pomiarow RTK:
1. Wybra¢ z menu gtéwnego Survey / Stakeout / Roads.

2. W pierwszym polu nacisna¢ strzatk¢ menu (ﬁl) i wybraé Trimble roads.
3. Wybra¢ droge do wytyczenia. Aby zobaczy¢ liste dostepnych projektow, nacisnaé strzatke i
wybrac List.

Wskadwka —Aby przejrzeé¢ wybrany projekt, nalezy teraz nacisnqé [Review].
4. W polu Stake wybra¢ Station and offset.
5. Poda¢ wysoko$¢ anteny.

6. Wybra¢ punkt do tyczenia podajac wartosci w polach Station i Offset.

Pole Code zawiera kod tyczonego offsetu. Trimble Survey Controller uzywa kodu dla wybranego
offsetu z definicji wzorca. Dla offsetu wynoszacego 0.000 m kod ma domyslng wartos¢ CL.

7. Aby umozliwi¢ edycje wysokosci wybranego punktu, wybra¢ Edit elevation z menu podrgcznego
pola Design elevation.

Uwaga —Jesli punkt wybrany do tyczenia nie ma wysokosci, pole Design elevation jest dostepne. Mozna
do niego wprowadzi¢ wartosc.

8. Wpisa¢ wartosci w polach Construction offsets w razie potrzeby. Horizontal construction offset
moze by¢ zadany poziomo lub ze spadkiem poprzedniego elementu wzorca.
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9. Nacisna¢ [Start] i odnalez¢ punkt za pomoca wyswietlacza graficznego.
10. Nacisna¢ [XS] aby obejrze¢ przekrdj poprzeczny wybranego kilometraza.

Okreslanie nachylenia poprzecznego: Nachylenie poprzeczne.

Jesli projekt sktada sig tylko z elementéw poziomych i pionowych osi drogi, warto$¢ V. dist
oznacza przewyzszenie do osi drogi.

11. Jesli szukamy punktu catch point (przecigcia projektowanej skarpy rowu z terenem) z
odbiciami, nalezy najpierw znalez¢ catch point a nastgpnie nacisna¢ klawisz [Select>>]. Wybrac
Add Constr. offsets to Catch pt i wtedy znalez¢ punkt odbicia.

12. Zaznaczy¢ punkt w terenie.

13. Po zaznaczeniu punkt moze zosta¢ pomierzony jako wytyczony (as-staked) przez naci$nigcie
[Enter] prowadzace do ekranu Stakeout / Point screen.

Jesli projekt drogowy sktada si¢ z elementdw poziomych i pionowych osi drogi lecz nie z wzorcow,
wszystkie punkty offsetow zawieraja pusta wartos¢ pola V. dist podczas tyczenia. Jesli definicja drogi to
tylko elementy poziome osi, tyczenie moze by¢ jedynie w 2D. Elementy poziome i pionowe osi drogi
niekoniecznie musza zaczynac si¢ lub konczy¢ na tym samym kilometrazu. Jesli elementy te zaczynaja
si¢/koncza na réznych kilometrazach, tyczenie w 3D moze odbywac sig jedynie w ramach zasiggu
kilometraza elementow poziomych osi.

Uwaga —Przed tyczeniem drog nalezy okresli¢ uktad wspotrzednych.

Ostrzégenie —Nie nalezy zmienia¢ ukladu wspotrzednych lub dokonywaé kalibracji po przeprowadzeniu
tyczenia. W przeciwnym wypadku wytyczone juz punkty nie bedq spojne z nowym uktadem wspotrzednych i
innymi punktami obliczonymi/wytyczonymi po zmianie uktadu.

Zobacz tez:

Catch point

Pozycja wzglgdem drogi

Skarpy z elementéw sktadowych drogi
Wybér offsetu skarpy

Roznice z tyczenia

Wybér kilometraza

Mozna wybra¢ kilometraz jedna z metod:
* Wybra¢ z listy menu podrecznego pola Stationing.
* Wpisa¢ wartos$¢.
* Nacisna¢ [Sta+] lub [Sta-] by wybrac¢ kilometraz nast¢pny/poprzedni.

Kilometraz na liScie kontrolowany jest przez interwat kilometraza oraz przez opcje¢ Available Stations w
oknie stakeout Options. Ponizsza tabela zawiera list¢ uzywanych skrotow.

Skrét Znaczenie Skrét Znaczenie

CS przejscie tuku w krzywa przej§ciowa SS krzywa w krzywa

PC punkt krzywizny (prosta w tuk) ST krzywa w prosta

PI punkt przecigcia TS prosta w krzywa przejsciowa
PT tuk w prosta VCE koniec krzywej pionowej
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RE koniec drogi VCS poczatek krzywej pionowej
RS poczatek drogi VPI punkt przecigcia w pionie
SC krzywa przej$ciowa w tuk XS przekroj poprzeczny
Hi najwyzszy punkt krzywej pionowe;j Lo najnizszy punkt krzywej pionowej
SES poczatek przechytki SEM maksymalny punkt przechytki
SEE koniec przechytki WS poczatek poszerzenia
WM maksimum poszerzenia WE koniec poszerzenia
T punkt przypisania wzorca
Wybér offsetu

Mozna wybraé offset jedna z metod:

* Wybraé List z menu podrgcznego w polu Offset, i wybra¢ warto$¢ z listy.
* Wpisaé wartos¢.

Warto$¢ ujemna offsetu jest na lewo od osi drogi, dodatnia — na prawo.

Jesli zostanie wprowadzona warto$¢ offsetu wigksza niz maksymalna dla danego wzorca, pojawia
si¢ ostrzezenie mowiace o tym, ze offset jest poza zakresem i pytajace, czy zamierza si¢ uzy¢
lewego, czy prawego nachylenia skarpy (w zaleznos$ci od wprowadzonej wartosci). W razie
nacisnigcia [No] pojawia si¢ nastepne ostrzezenie mowiace, ze punkt bedzie w 2D, i pytajace o
kontynuacj¢. Opcja ta jest przydatna do tyczenia obiektow nie zawartych we wzorcu (np. potozenia
latarni).

* Nacisna¢ klawisz [Offs>>] aby wybra¢ sasiedni lewy/prawy element wzorca, albo skrajny
lewy/prawy element wzorca.

Wskazowka Jesli offset zostanie wybrany z listy lub przez klawisz [Offset], wartosé offsetu dla
wszystkich nastepnych kilometrazy zostanie wyinterpolowana i dopasowana do istniejqcych
wartosci poszerzen.

Jesli offset zostanie wpisany, wartos¢ ta zostanie jako stala przypisana wszystkim nastepnym
kilometrazom, nawet jesli jest ona taka sama jak jedna z wartosci z listy.

Przyktad na ponizszym rysunku. Wybranie z listy offsetu 5 m na kilometrazu 0 m spowoduje, ze
warto$¢ offsetu zostanie dopasowana tak, by pasowata z linia ciagla dla nast¢pnych kilometrazy.

Warto$¢ zmienia si¢ od 5Sm do 8m, poniewaz dla kilometraza 100m jest juz offset 8m.

Whisanie warto$ci Sm dla offsetu spowoduje, ze bedzie on miat stala wartos¢ Sm dla nastgpnych
stanowisk (linia przerywana).

[ —
I
Oomo o A0m 100m
arm .
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Tyczenie drég z plikéw GENIO

Aby wytyczy¢ droge z pliku GENIO podczas pomiarow RTK:
1. Wybra¢ Survey / Survey style / Stakeout / Roads.

2. W pierwszym polu nacisna¢ strzatk¢ menu (ﬁl) i wybra¢ GENIO roads.
3. Wybra¢ droge GENIO do wytyczenia. Aby zobaczyc¢ liste dostgpnych projektow, nacisnaé
strzatke 1 wybraé List.

Wskazéwka — Aby przyspieszy¢ tadowanie duzych plikow GENIO, nalezy zwickszy¢ dostgpna
pamig¢. Ponizej orientacyjne czasy fadowania plikow w zaleznosci od rozmiaru:

¢ dla pliku 1 MB — 20 sekund

¢ dla pliku 3 MB — 1 minuta.

4. Opcja Group strings stuzy do tworzenia i zarzadzania grupa fancuchow tworzacych drogg. Aby
zobaczy¢ liste istniejacych grup, nacisnaé strzatke i wybraé List. Aby stworzy¢ nowa grupg, wybrac
New. Mozna tez edytowac i usuwaé grupy.
5. Podaé wysokos¢ celu/anteny.
6. Nacisna¢ [Start] by wybraé pozycje do wytyczenia. Aby wybraé pozycje z widoku planu albo
przekroju poprzecznego, mozna:
¢ kliknaé pozycje
¢ uzy¢ strzatek kontrolera by zaznaczy¢ pozycje
¢ kliknaé i przytrzymac kursor w oknie i nastgpnie wybraé tancuch i kilometraz z listy
¢ kliknaé i przytrzymac kursor w oknie i nastepnie wpisa¢ nazwe tancucha i wartosc
kilometraza.

Wybrana pozycja w widoku planu i przekroju poprzecznego pokazana jest symbolem ,,bulls eye”
(podwojny okrag). W widoku planu wybrany tancuch zaznaczony jest wypetnionymi okrggami.
Kliknigcie i przytrzymanie kursora na tancuchu spowoduje wyswietlenie jego nazwy.

Wskazowa —Po wybraniu [Start] obliczane sq kilometraze dla wszystkich taricuchow 3D w grupie
wzgledem tancucha 6D. Czas potrzebny na te operacje zalezy od liczby tancuchow w grupie i od
diugosci drogi. W wypadku duzych plikow GENIO zaleca sie ograniczenie liczby lancuchow w

grupie.
Uwagi

* Ponizsze zasady odnosza si¢ do wpisywanych wartosci kilometrazy:
¢ kilometraze pomigdzy punktami w fancuchach 12D nie sa obstugiwane
¢ kilometraze pomiedzy punktami w tancuchach 6D sa obstugiwane, lecz tylko w
wymiarach poziomych.
¢ kilometraze pomi¢dzy punktami w tancuchach 3D nie sa obstugiwane.

* Interpolacja punktow na krzywej przej$ciowej odbywa si¢ z wykorzystaniem klotoidy jako
krzywej.

* Jesli tancuch wybrany do tyczenia jest fancuchem 5D, jest on konwertowany na skarpe rowu.
Obliczona warto$¢ nachylenia definiowana jest przez nachylenie pomigdzy tancuchem 5D a
sgsiednim tancuchem 3D.
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* Dla plikow GENIO pochodzacych z 12D Model, wszystkie tancuchy z literami INT w nazwie
traktowane sa jako fancuchy 5D i konwertowane na skarpg rowu. Obliczona warto$¢ nachylenia
definiowana jest przez nachylenie pomigdzy tancuchem interface a sasiednim tancuchem 3D..

7. Aby edytowaé wysokos¢ wybranej pozycji, klikna¢ i przytrzymac¢ kursor w obszarze okna, po
czym wybraé Edit elevation z menu. Pole wyswietla wysoko$¢ projektowa wybranego punktu.

8. Aby edytowa¢ warto$¢ nachylenia dla wybranego tancucha 5D / Interface, klikna¢ i przytrzymac
kursor w obszarze okna, po czym wybra¢ Edit side slope z menu. Jesli warunki terenowe wymagaja
wytyczenia przeciwnej wartosci, mozna edytowaé pusta (,,?”") wartosc.

Uwaga-— Jesli droga zawiera kilka skarp rowow, jedynie tancuch 5D / Interface najbardziej
oddalony od osi drogi zostanie przeksztatcony na skarpe.

9. Aby zastosowa¢ odbicia, klikna¢ i przytrzymac kursor w obszarze okna, po czym wybrac
Construction offsets.

10. Nacisna¢ [Stakeout] by rozpocza¢ poszukiwania punktu za pomoca widoku planu lub przekroju
poprzecznego.

Definicja nachylenia poprzecznego w: Nachylenie poprzeczne.

Definicja obnizenia w: Obnizenie.

11. Zaznaczy¢ znaleziony punkt.

Uwaga —W przypadku tancuchow 5D / Interface, cel moze nie pokrywac sie z pozycjq projektowaq,
poiewaz cel jest obliczany wzgledem aktualnej pozycji pomiarowego.

12. Po zaznaczeniu punktu mozna pomierzy¢ go jako punkt wytyczony (as-staked) naciskajac
[Enter] i przechodzac do ekranu Stakeout / Point.

Uwaga -Jesli szukamy punktu catch point (przeciecia projektowanej skarpy rowu z terenem)
(tanicuch 5D / Interface) z odbiciami, nalezy najpierw znalez¢é catch point a nastepnie klikngc i
przytrzymac kursor w obszarze okna. Wybrac¢ Add Constr. offsets to Catch pt z menu i wtedy znalez¢é
punkt odbicia.

Uwaga —Przed tyczeniem drog nalezy okresli¢ uktad wspotrzednych.

Ostrzéenie —Nie nalezy zmienia¢ uktadu wspotrzednych lub dokonywaé kalibracji po przeprowadzeniu
tyczenia. W przeciwnym wypadku wytyczone juz punkty nie bedq spojne z nowym ukiadem wspotrzednych i
innymi punktami obliczonymi/wytyczonymi po zmianie uktadu.

Tyczenie drég z plikéw LandXML

Aby wytyczy¢ droge z pliku LandXML podczas pomiarow RTK:
1. Wybra¢ Survey / Survey style / Stakeout / Roads.

2. W pierwszym polu nacisna¢ strzatk¢ menu (EI) i wybra¢ LandXML roads.
3. Wybra¢ drogeg LandXML do wytyczenia. Aby zobaczy¢ list¢ dostgpnych projektow, nacisnac
strzatkg i wybraé List.
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4. Jezeli plik zawiera wigcej niz jedna drogg, wybra¢ drogg do wtyczenia. Aby zobaczy¢ liste
dostepnych drog, nacisnac strzatke i wybrac List.

5. Wybra¢ kilometraz do wytyczenia w polu Stationing.

6. Jezeli droga zawiera wigcej niz jedna powierzchnig, wybra¢ powierzchni¢ do wtyczenia. Aby
zobaczy¢ liste dostepnych powierzchni, nacisnaé strzalke i wybraé List.

7. Poda¢ warto$¢ wysokosci celu/anteny.

8. Wybrac¢ offset do wytyczenia w polu Offset.

9. Aby umozliwi¢ edycje wysokosci wybranego punktu, wybra¢ Edit elevation z menu podrgcznego
w polu Design elevation.

10. W razie potrzeby wpisa¢ wartosci w polach Construction offsets. Horizontal construction offset
moze by¢ zadawany poziomo albo ze spadkiem poprzedniego elementu wzorca.

11. Nacisna¢ [Start] i znalez¢ punkt postugujac si¢ wyswietlaczem.

12. Aby zobaczy¢ przekroj poprzeczny wybranego kilometraza, nacisnaé [XS].

Definicja nachylenia poprzecznego w: Nachylenie poprzeczne.
13. Zaznaczy¢ znaleziony punkt.
14. Po zaznaczeniu punktu mozna pomierzy¢ go jako punkt wytyczony (as-staked) naciskajac
[Enter] i przechodzac do ekranu Stakeout / Point.
Uwaga —Przed tyczeniem drog nalezy okresli¢ uktad wspotrzednych.
Ostrzégenie —Nie nalezy zmienia¢ ukladu wspotrzednych lub dokonywaé kalibracji po przeprowadzeniu
tyczenia. W przeciwnym wypadku wytyczone juz punkty nie bedq spojne z nowym ukiadem wspotrzednych i
innymi punktami obliczonymi/wytyczonymi po zmianie uktadu.

Wybor kilometraza

Mozna tego dokona¢ jedna z metod:
* Wybra¢ z listy menu podrecznego w polu Stationing field.
* Wpisa¢ wartos$¢.

Wybor offsetu

Mozna tego dokona¢ jedna z metod:
* W polu Offset wybra¢ List z menu podrgcznego i wybraé wartos¢ z listy.
* Wpisa¢ wartos$¢.

Warto$¢ ujemna offsetu dotyczy lewej strony drogi, dodatnia - prawe;j.

Pozycja wzgledem drogi

Note - Graphical stakeout is not available for roads derived from GENIO or LandXML files.

To determine your current position relative to a template based road:
1. Wybra¢ z gtownego menu Survey / Stakeout / Roads.
2. W polu Road name wybra¢ droge do wytyczenia.
3. W polu Stake wybra¢ Position on road.
4. Poda¢ wysoko$¢ lustra/anteny i odpowiednia metodg jej pomiaru.
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5. Jesli w polu V.Offset znajduje sig jaka$ wartos¢, pozycja wzgledem drogi podawana jest z
uwzglednieniem tego pionowego offsetu. Wartosci ujemne obnizaja projekt drogowy, dodatnie —
podnosza.

Uwaga —Wartos¢ V.Olffset tu omawiana nie stosuje sie do numerycznego modelu terenu.
6. Nacisna¢ [Start]. Pojawi si¢ ekran graficzny tyczenia.

Uwaga —Pracujqc z tachimetrem, wartosci drogowe pojawiajq sie tylko po dokonaniu pomiaru
odleglosci.

Wyswietlacz w widoku planu pokazuje aktualna pozycjg pomiarowego wzgledem drogi. Pozycja zawiera
offset od osi i wysoko$¢. Prawa czg§¢ ekranu zawiera pozycj¢ pokazang jako kilometraz, offset i
przewyzszenie wzgledem powierzchni drogowe;j.

Jesli akualna pozycja jest odlegta od osi drogi o wigcej niz 30 metrow, wyswietlacz prowadzi do pozycji
na osi bedacej rzutem prostokatnym aktualnej pozycji na oS.

Jesli droga sktada sig tylko z elementéw poziomych i pionowych swej osi, warto$¢ V.dist oznacza
przewyzszenie w stosunku do osi drogi.

Nacisnac¢ [ XS] by zobaczy¢ przekroj poprzeczny drogi w aktualnym kilometrazu. Jest on wyswietlany
patrzac w kierunku rosnacego kilometraza. Wzgledem przekroju pokazana jest aktualna pozycja. Jesli cel
ma okreslony V.offset, mniejsze kotko oznacza pozycje zrzutowana pionowo na przekrdj. Podwojne kotko
to pozycja z uwzglednieniem tego offsetu pionowego.

Aktualng pozycje mozna pomierzy¢ jako punkt wytyczony (as-staked) naciskajac [Enter] i przechodzac do
ekranu Stakeout point.

Skarpy z elementéw sktadowych drogi

Uwaga —Funkcja ta nie jest dostepna dla drog pochodzacych z plikow GENIO oraz LandXML.

Aby wytyczy¢ skarpy rowow dla drog zawierajacuch jedynie elementy poziome lub poziome i pionowe
osi drogi (tzn. bez wzorcow):
1. Wybra¢ Survey / Stakeout / Roads.
2. W polu Road name wybra¢ droge do wytyczenia.
3. W polu Stake wybra¢ Side slope from alignment.
4. Poda¢ wysoko$¢ lustra/anteny i odpowiednia metodg jej pomiaru.
5. Poda¢ warto$¢ w polu Stationing. Wigcej informacji na ten temat w: Wybor kilometraza w
Tyczenie drdg.
6. Wybra¢ Hinge derivation method i wypetni¢ odpowiednie pola. Rysunek pokazuje trzy metody
okreslenia potozenia punktu zmiany spadku (czyli krawedzi gory skarpy):
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Na powyzszym rysunku:

1 — Metoda Offset and elevation. Poda¢ offset (4) od osi drogi i wysoko$¢ (5) punktu na krawedzi
skarpy.

2 — Metoda Offset and slope. Poda¢ offset (6) od osi drogi i warto§¢ nachylenia (7) od przecigcia
elementéw poziomego i pionowego drogi do punktu na krawedzi skarpy.

3 - Metoda Offset and vertical distance. Poda¢ offset (8) od osi drogi oraz przewyzszenie (9) od
przecigcia elementow poziomego i pionowego drogi do punktu na krawedzi skarpy.

Uwaga-— Jesli definicja drogi zawiera tylko elementy skladowe w poziomie, jedynq dostepnq metodq jest
Offset and elevation.

7. Wypehi¢ odpowiednie pola dla okre$lenia nachylenia skarpy.

8. Wpisa¢ wartosci w polach Construction offsets w razie potrzeby. Horizontal construction offset
moze by¢ zadawany poziomo albo ze spadkiem poprzedniego elementu wzorca. Wigcej informacji
w czesci Okreslanie odbi¢ w Tyczenie drog.

9. Odnalez¢ punkt postugujac si¢ wyswietlaczem.

Wyswietlacz w widoku planu pokazuje aktualng pozycj¢ pomiarowego oraz cel. Wyswietlana jest
tez linia przerywana taczaca catch position — punkt przecigcia skarpy z terenem — z punktem na
krawedzi skarpy. Na gorze ekranu wyswietlane sa warto$ci nachylenia skarpy: obliczona (na
niebiesko) i projektowana.

Nacisnac¢ [ XS] by zobaczy¢ przekroj poprzeczny drogi w aktualnym kilometrazu. Jest on
wys$wietlany patrzac w kierunku rosnacego kilometraza. Wzglgdem przekroju pokazana jest
aktualna pozycja oraz cel.

Narysowana jest takze niebieska linia od aktualnej pozycji do punktu na krawedzi skarpy,
wskazujaca obliczony spadek.

10. Jesli szukamy punktu catch point (przecigcia projektowanej skarpy rowu z terenem) z
odbiciami, nalezy najpierw znalez¢ catch point a nastepnie nacisnac klawisz [Select>>]. Wybrac
Add Constr. offsets to Catch pt i wtedy znalez¢ punkt odbicia.
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Nacisna¢ [ XS] dla dalszej nawigacji graficznej. Odbicia pokazane sa jako zielone linie z mniejszym
koétkiem wskazujacym obliczona pozycjg punktu catch i podwojnym kotkiem wskazujacym
wybrana pozycje z uwzglednieniem zadanych odbié. Odbicia sa wyswietlane dopiero po ich
zastosowaniu.

11. Zaznaczy¢ punkt w terenie.
12. Po zaznaczeniu punkt moze zosta¢ pomierzony jako wytyczony (as-staked) przez nacisnigcie
[Enter] prowadzace do ekranu Stakeout / Point screen.
Uwaga— 4by wytyczy¢ odpowiedniq konfiguracje punktu na krawedzi skarpy, nalezy nacisnq¢ [Select>>]
i wybrac albo Hinge point (Cut) albo Hinge point (Fill).

Zadawanie nowego offsetu dla skarpy

Uwaga —Funkcja ta nie jest dostepna dla drog pochodzqcych z plikow GENIO oraz LandXML.

Jesli projekt drogowy nie jest dobrze wpasowany w sytuacj¢ terenowa., mozna zada¢ nowy offset dla
skarp. Przyktad uzycia na rysunku ponize;.
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Legenda do rysunku:

1 — Projektowana skarpa

2 — Nowe polozenie punktu catch okreslone przez nachylenie poprzedniego elementu wzorca (A-B)
3 - Nowe polozenie punktu catch okreslone przez projektowa warto§¢ nachylenia wykopu

4 - Nowe potozenie punktu catch okreslone przez nachylenie nast¢gpnego elementu wzorca (B-C)

5 — Offset skarpy przemieszczamy z C do B dla uniknigcia zbgdne;j strefy nadsypania materialu

Aby wybra¢ nowy offset skarpy:
1. Wybra¢ Survey / Stakeout Roads.

2. Z menu podrecznego w polu Offset wybrac opcj¢ Select new offset for side slope. Wybraé nowy
offset; nie mozna wybra¢ 0.000 ani Side Slope.

Uwaga— Wybrac offset najblizszy poprzedzajacy skarpe (punkt poczatkowy spadku skarpy) jesli
chce sie tylko edytowac wartosci nachylenia skarpy a nie offset.

3. Pojawia si¢ okno definicji skarpy, pokazujace wartosci projektowe dla wybranego stanowiska;
warto$ci te mozna edytowaé w razie potrzeby.
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4. W razie potrzeby wpisa¢ warto$ci w polach Construction offsets. Horizontal construction offset
moze by¢ zadawany poziomo albo ze spadkiem poprzedniego elementu wzorca.

5. Odnalez¢ punkt postugujac si¢ wyswietlaczem graficznym.

Czasem moze by¢ wygodnym dostosowanie wartos$ci nachylenia wykopu/nasypu do odpowiednich
warto$ci poprzedniego/nastgpnego elementu wzorca. Przyktadem jest punkt 5 na poprzednim rysunku.

Aby dostosowa¢ nachylenie do warto$ci nachylenia poprzedniego/nastgpnego elementu wzorca:
1. Wejs¢ do definicji grupy skarpy.
2. W menu podregcznym pdl albo Cut slope albo Fill slope wybra¢ Next element slope lub
Previous element slope.
Nachylenie zmienia si¢ zgodnie z ustawieniem.

Uwagi
* Opcje nachylenia poprzedniego/nastgpnego elementu wzorca sa dostgpne, jesli te odpowiednie
elementy istnieja.
* W polu Cut slope opcje sa dostepne tylko jesli nastgpne/poprzednie nachylenie jest dodatnie
(okresla wykop).
* W polu Fill slope opcje sa dostgpne tylko jesli nastepne/poprzednie nachylenie jest ujemne
(okresla nasyp).
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Tyczenie — dostepny kilometraz

Uwaga —Funkcja ta nie jest dostepna dla drog pochodzacych z plikow GENIO oraz LandXML.

Ustawianie rodzajoéw kilometrazy dostgpnych dla p6ézniejszego wyboru w polu Stations, nalezy zaznaczy¢
odpowiednie pola w oknie Available Stations pod klawiszem [Options] w Stake out road.

Select one of the following check boxes to make the appropriate stations available:
1. Regular Sections (kilometraz okre§lony przez interwat)
2. Horiz. Curve (punkty glowne okreslone elementami sktadowymi poziomymi osi)
3. Vert. Curve (punkty glowne okres§lone elementami sktadowymi pionowymi osi)
4. Template (kilometraze w miejscach przypisania wzorcow)
5. Super/Widen (klometraze w miejscach przypisania przechytki i poszerzenia).

Grupa tancuchéw

Aby zdefiniowaé nowa grupg tancuchow opisujacych droge do wytyczenia:
1. W opcji Group strings nacisnaé [New] i poda¢ nazwe grupy.
2. Klikna¢ tancuchy w oknie graficznym aby je wybra¢. Mozna tez dokona¢ wyboru
oknem. Wybrane lancuchy gléwne pokazane sa za pomoca pelnych czerwonych koétek;
wybrane podlancuchy pokazane sa za pomoca petnych niebieskich kotek. Kliknigcie
zaznaczonego fancucha odznacza go.
3. Aby wyczysci¢ wybor, kliknaé i przytrzymaé kursor w obszarze okna i wybra¢ odpowiednia
opcje z menu podrecznego.
4. Aby wbrac¢ tancuchy z listy nazw, klikna¢ i przytrzymac¢ kursor w obszarze okna i wybra¢ List
selection z menu podrgcznego. Klikna¢ nazwy ktore zamierza si¢ wybra¢. Wybrane tancuchy
pojawiaja sig na liScie ze znaczkiem obok nazwy. Aby wyczysci¢ wybor, nacisna¢ [Clear].

Uwagi
* Grupa moze zawiera¢ tylko jeden tancuch gléwny (6D).
* Poniewaz warto$ci kilometrazy dla fancuchéw 3D i 5D obliczane sa w oparciu o tancuch 6D,
nalezy wybra¢ te tancuchy dla grupy, ktére w oczywisty sposéb definiuja droge.
* Odznaczone tancuchy gtowne i geometryczne pojawiaja si¢ jako otwarte czerwone okregi.
Odznaczone podtancuchy (3D i 5SD) pojawiaja si¢ jako otwarte ciemnoszare okregi.
* Klikna¢ i przytrzyma¢ kursor na tancuchu by wyswietli¢ jego nazwe.
* Aby dolaczy¢ nowy tancuch 3D do grupy, klikna¢ i przytrzymac kursor w obszarze okna i wybrac
New string z menu podrgcznego. Opcja ta nie jest dostgpna do chwili wybrania tancucha gtownego
(6D).

Nowe tancuchy

Opisane jest tutaj dodawanie nowych tancuchéw oraz edycja i usuwanie istniejacych.

Dodawanie nowego lancucha
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1. W opcji Group strings stworzy¢ nowa grupe lub edytowaé juz istniejaca.

2. Klikna¢ i przytrzymac kursor w obszarze okna i wybra¢ New string z menu podrecznego.
3. Poda¢ nazwe tancucha.

4. Wybra¢ tancuch, od ktérego nowy tancuch bedzie pochodzit.

5. Wybra¢ metode okreslenia tancucha.

6. Podac warto$ci Offset 1 slope lub Offset i Vertical diff okreSlajace nowy tancuch.

7. Nacisnaé [Accept].

Uwagi
e Jesli definiuje sie nowq grupe, nalezy zdefiniowa¢ tancuch gtowny (6D) zanim opcja New string
bedzie dostepna.
» Nowe tancuchy tworzone sq jako 3D.
* Nie mozna dodac¢ tancucha w odniesieniu do tancucha 5D.

Edycja nowego lancucha

1. W polu Group strings wybra¢ Edit i wybra¢ grup¢ zawierajaca tancuch do edycji.

2. Klikna¢ i przytrzymac kursor w obszarze okna i wybra¢ Edit string z menu podrgcznego.

3. Wybrac¢ tancuch do edycji. Mozna jedynie edytowa¢ tancuchy dodane opcja New i nalezace do
aktualnej grupy.

4. Edytowac szczegdty wedlug zadania.

5. Nacisnaé [Accept].

Usuwanie lancucha

1. W polu Group strings wybraé Edit i wybra¢ grupg zawierajaca tancuch do usunigcia.

2. Klikna¢ i przytrzymac kursor w obszarze okna i wybra¢ Delete string z menu podrgcznego.

3. Wybra¢ tancuch do usunigcia. Mozna jedynie usuwac tancuchy dodane opcja New i nalezace do
aktualnej grupy.

4. Nacisna¢ [OK].

Okreslanie odbi¢

Aby odbi¢ punkt w poziomie:
1. Wybra¢ metode Horizontal offset.

Ponizszy rysunek ilustruje metod¢ Horizontal offset — jej dwie opcje horizontal (1) oraz slope (2).
Dla opcji slope, nachylenie elementu wyznaczane jest jako nachylenie elementu (3)
poprzedzajacego punkt do wytyczenia (4). Tutaj warto$¢ Vertical offset jest rowna 0.000.
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Uwaga —Dla punktow z zerowym offsetem nie mozna przypisac odbicia z nachyleniem
poprzedniego elementu wzorca.

2. Dla drég pochodzacych z pliku GENIO nalezy wybra¢ czy odbicie ma by¢ prostopadte do
tancucha gtownego dla tyczonego podtancucha, czy tez prostopadty do tyczonego podtancucha.
3. Poda¢ warto$¢ w polu Horizontal offset.

¢ Warto$¢ ujemna odbija punkt w strong osi drogi (in).

¢ Warto$¢ dodatnia odbija punkt od osi drogi (out).

Uwaga
¢ Przy definiowaniu odbicia dla osi drogi (czyli offset = 0.00m), warto$ci ujemne sa na lewo.
¢ Odbicia nie sg automatycznie zastosowywane do skarp. Wigcej informacji w: Tyczenie catch
point.

Aby odbi¢ punkt w pionie, poda¢ wartosc w polu Vertical offset. Warto$¢ ujemna odbija punkt pionowo w
dot, dodatnia — w gore.

Dla drog pochodzacych z pliku GENIO mozna odbi¢ punkt zgodnie z kierunkiem kilometraza wybranego
tancucha. W tym celu nalezy wprowadzi¢ warto$¢ w polu Station offset. Warto$¢ dodatnia odbija punkt w
kierunku rosnacego kilometraza; ujemna — malejacego.

Odbicie punktu kilometraza odbywa si¢ zgodnie z geometria tyczonego tancucha.

Réznice z tyczenia

Jesli opcja View before storage w opcjach tyczenia jest zaznaczona, przed zapisaniem wytyczonego
punktu pojawia si¢ ekran Confirm staked deltas.

Uwaga — Warto$¢ w polu S.dist to hinge + Constr off: zawiera kazda okreslona warto§¢ odbicia i oznacza
odleglos¢ skosna od punktu zmiany spadku (punktu na krawedzi) skarpy do punktu wytyczonego.
Warto$¢ ta jest pusta, jesli nie ma okre$lonego poziomego odbicia lub odbicie poziome jest zastosowane
poziomo.

Wskazéwka — Nacisna¢ [Report] by zobaczy¢ ekran Catch point template report. Ekran ten zawiera
odleglosci poziome i przewyzszenia od punktu przecigcia skarpy z terenem (catch point) do konca
kazdego elementu wzorca, w tym do osi drogi. Jesli we wzorcu zawarty jest takze row, raport zawiera
takze punkt zmiany spadku dalszej $ciany rowu (podnoéze).

Podawane wartosci nie zawieraja zadnego odbicia.

Objasnienie znaczenia pol na rysunku:
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Gdzie:

- odlegtos¢ od osi drogi

- odlegto$¢ pozioma do punktu na krawedzi skarpy
- przewyzszenie do punktu na krawedzi skarpy

- kat nachylenia skarpy

- odlegtos¢ skosna do punktu na krawedzi skarpy

- odbicie poziome

- szeroko$¢ rowu

- punkt na krawedzi skarpy

- punkt przecigcia skarpy z terenem (catch point)

“TaoTmmgaw»

Catch Point

Jest to punkt przecigcia projektowanej skarpy z terenem.

Wiasciwe potozenie catch point okre$lane jest iteracyjnie. Trimble Survey Controller oblicza punkt
przecigcia skarpy (nasypu/wykopu) z ptaszczyzna poziomyma przechodzaca przez aktualna pozycje
pomiarowego, jak pokazano na rysunku (X nto warto$¢ Go Right/Left).

Wyswietlacz w widoku planu pokazuje obliczone potozenie catch point oraz lini¢ przerywana taczaca go
z punktem na krawedzi skarpy. Na gorze ekranu pokazane sa warto$ci nachylen: obliczone (na niebiesko)
i projektowe.

Nacisna¢ [ XS] by pokaza¢ przekrdj poprzeczny; jest on wyswietlany patrzac w kierunku wzrastajacego
kilometraza, zaznaczone sa tez aktualna pozycja pomiarowego i obliczony cel. Niebieska linia od
aktualnej pozycji do punktu na krawedzi skarpy odzwierciedla obliczone nachylenie.

Jesli dla catch point okreslono odbicia, pokazane sa one w widoku przekroju jako zielone linie. Mniejsze
kotko oznacza obliczone potozenie catch point, a podwodjne kotko oznacza wybrana pozycje
uwzgledniajaca okreslone odbicie. Odbicia pojawiaja si¢ dopiero po zastosowaniu ich.

Klawisz [Select]

Ponizsza tabela wyjasnia opcje menu Select dla skarp.

Opcja Opis

Catch point (Auto) TSC sam wybiera rodzaj skarpy (wykop/nasyp) dla przecigcia z
terenem. Ta opcja jest domysSlna.

Catch point (Cut) Ustalenie skarpy jako skarpy wykopu.

Catch point (Fill) Ustalenie skarpy jako skarpy nasypu.

Add Constr. offsets to Catch pt Zadaje odbicia pionowe i poziome dla catch point. Przed wybraniem
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tej opcji nalezy znalez¢ catch point. Potozenie odbi¢ zalezy od
polozenia catch point, zatem nalezy go okresli¢ precyzyjnie.

Hinge point (Cut) Do wytyczenia podndza skarpy wykopu. Jest to najprostsza metoda na
wybranie punktu na krawedzi skarpy w przypadku, gdy wzorzec
zawiera rOw o pewnej szerokosci.

Hinge point (Fill) Do wytyczenia gornej krawedzi skarpy nasypu.

Okreslanie nachylenia poprzecznego

Jest to narzedzie do tworzenia odbi¢ dla nachylen poprzecznych, dostepne dla drog Trimble, GENIO oraz
LandXML. Aktywacja odbywa si¢ w widoku przekroju poprzecznego w trybie wyboru (dla drog GENIO)
i w trybie tyczenia (dla drog Trimble i LandXML). Mozna wytyczy¢ dwie pozycje podczas jednej
operacji, jak pokazano na rysunku:

3
2T
1 =" 5
- \\BC\\\C}E__
/

W tym celu:
1. W obszarze okna przekroju poprzecznego przytrzymac kursor i wybra¢ Define construction
offsets po czym wybra¢ metode odbicia poziomego (typowo Slope) i poda¢ wartos$¢ odbicia.
2. Mnigjsze pojedyncze kotko (8) wskazuje wybrana pozycje do odbicia, a podwojne kotko (6)
wskazuje t¢ pozycjg z uwzglednieniem odbicia. Odbicie pojawia si¢ jako cienka zielona linia (7).
3. Klikna¢ na linig (1), ktora okresla nachylenie poprzeczne. Wybra¢ Define cross slope z menu
podrecznego.

Uwaga-Dla drog Trimble i LandXML po kliknieciu linii system sam okresla nachylenie (nie
poprzez menu podreczne).

4. Wybrana linia pokazana jest na grubo zielono. Zielona linia przerywana (2) stanowi przedtuzenie
wybranej linii do linii pionowej (4) wystawionej w miejscu palika odbicia (3).

5. Nakierowac¢ si¢ na cel i wytyczy¢ go.

6. Z ekranu Confirm staked deltas odczyta¢ warto$¢ Cross slope offset (5) i zaznaczy¢ drugie
odbicie na paliku.

Uwaga —Tak okreslone nachylenie poprzeczne stosuje sie do wszystkich nastepnych kilometrazy.
Aby wylqczy¢ funkcje, nalezy klikna¢ wybrang linie (1).

Definiowanie obnizenia

Narzedzie to przeznaczone jest dla drog GENIO i uruchamiane jest w widoku przekroju poprzecznego w
trybie wyboru. Pozwala ono na wytyczenie punktéw na linii odsunigtej w pionie od innej wybrane;j linii.
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W tym celu:
1. W widoku przekroju poprzecznego klikna¢ lini¢ (1), ktora zdefiniuje obnizenie. Wybrana linia

jest pogrubiona i zielona.

2. Z menu podrgcznego wybraé Define subgrade.

3. Poda¢ gleboko$¢ obnizenia (2) czyli odleglos¢ pionowa od wybranej linii do powierzchni
docelowe;j.

4. Linia zielona przerywana (3) jest rownolegla do wybrane;j linii i odlegta od niej o wybrana
glebokos¢. Jest ona przedtuzana do przecigcia z wszystkimi przecinajacymi ja liniami w przekroju
poprzecznym, a obliczone punkty przecig¢ oznaczone sa kotkami (4).

5. Klikna¢ jeden z obliczonych punktow, ktory chcemy wytyczy¢.

6. Odnalez¢ punkt i zaznaczy¢ go w terenie.

Uwaga —Tak okreslone obnizenie stosuje sie do wszystkich nastepnych kilometrazy. Aby wylqczy¢ funkcje,
nalezy klikngcé wybrangq linie (1).

Widok przekroju poprzecznego

* Dla drog Trimble i LandXML, nalezy nacisna¢ klawisz [ XS] by zobaczy¢ przekrdj poprzeczny.
* Dla drog GENIO, nalezy klikna¢ ikong w prawym dolnym rogu okna graficznego by przelaczy¢ si¢
pomigdzy widokiem planu i przekroju poprzecznego.

Pojawiajacy sig przekroj jest zorientowany zgodnie z kierunkiem wzrostu kilometraza; pokazane sa tez
aktualna pozycja pomiarowego i cel do wytyczenia. Jesli cel ma zadane odbicia, mniejsze pojedyncze
koétko pokazuje potozenie celu do wytyczenia, a podwojne kotko pokazuje tg pozycje z uwzglednieniem
odbicia. Odbicia pokazane sa zielonymi liniami.

Podczas przegladania przekroju, odpowiednie skarpy nasypu/wykopu pojawiaja si¢ dla strony drogi, po
ktorej si¢ aktualnie znajdujemy.

Zobacz tez rozdziat Nachylenie poprzeczne dla graficznego zdefiniowania nachylenia poprzecznego dla

drog we wszystkich formatach.
Dla drog z plikéw GENIO zobacz tez Definiowanie obnizenia dla zdefiniowania obnizenia powierzchni.
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Eksportowanie plikéw GENIO z 12D Model

Aby z aplikacji 12D Model wysta¢ droge do formatu GENIO:

1.

. Wybra¢ File I/O / Data output - GENIO.

. W oknie Write GENIO File for wybra¢ fancuch gtéwny jako dane do zapisania.
. Poda¢ nazwe pliku.

. Ustawi¢ pole Alignment dimension na 6D.

. Zaznaczy¢ opcje 77 Format.

. Zapisa¢ plik lecz nie wybiera¢ [Finish].

. Wybra¢ pozostate tancuchy definiujace droge jako dane do zapisania.

. Przywréci¢ nazwe pliku uzytego do zapisania tancucha gtéwnego.

O 0N b=~ Wi

Uruchomi¢ 12D Model i wybra¢ projekt.

10. Ustawi¢ pole Alignment dimension na 3D.
11. Zapisa¢ plik i wybra¢ [Yes] by dopisa¢ dane na koncu istniejacego pliku.
12. Wybra¢ [Finish].

Wskazowa —A4by ulatwic¢ sobie wybor taricuchéw mozna skorzystaé z filtra.
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Konfiguracja

Menu Configuration

Stuzy ono do:
* Zmiany ustawien kontrolera.
» Tworzenia i edycji bibliotek obiekow i atrybutow.
* Tworzenia i edycji stylow pomiarowych.
* Tworzenia katalogu numerdw telefonow uzywanej przy potaczeniach modemowych.

Wigcej informacji w:
Kontroler
Biblioteka obiektow i atrybutéw
Style pomiarowe
Katalog
Opcje

Style pomiarowe

Style pomiarowe okre$laja parametry konfiguracji instrumentéw pomiarowych i komunikacji z nimi oraz
parametry pomiaru i zapisu punktéw. Podczas pomiarow GPS styl pomiarowy nakazuje odbiornikom
wykonanie operacji typowych dla danego typu pomiaru. Ten zestaw informacji konfiguracyjnych jest
zapisywany jako szablon i moze by¢ przywotany i uzyty w razie potrzeby.

Jesli istnieje tylko jeden styl pomiarowy, jest on wybierany automatycznie; w przeciwnym razie nalezy
wybra¢ styl z listy pojawiajacej si¢ po wybraniu Configuration / Survey styles.

Mozna uzywac stylow “zaszytych” w systemie bez ich zmieniania, lecz mozna tez skonfigurowac je w
razie potrzeby. Styl 5600 3600 obstuguje zar6wno instrument Trimble 5600 jak i Trimble 3600. Trimble
Survey Controller wykrywa rodzaj przytaczonego instrumentu i automatycznie wybiera odpowiednie
sterowniki.

By uzywac stylow pomiarowych nalezy ustawi¢ odpowiednie opcje.

Aby zmieni¢ konfiguracj¢ Trimble Survey Controllera dla réznych typéw pomiaru, nalezy wybraé
Configuration / Survey Styles z menu gtownego.

Wigcej informacji w:
Pomiary klasyczne
Pomiary FastStatic
Pomiary Postprocessed Kinematic
Pomiary Real-Time Kinematic and Infill
Pomiary Real-Time Kinematic
Pomiary Real-Time Kinematic z rejestracja danych
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Opcje oprogramowania

Wybra¢ Configuration / Options z menu gtéwnego dla pokazania listy dostepnych opcji oprogramowania.
Wybra¢ jedna z opcji:

* GPS surveying (pomiary GPS)

o TS surveying (pomiary klasyczne)

* Advanced Geodetics support (zaawansowane ustawienia geodezyjne)

Wszystkie te opcje domyslnie sa wytaczone. Pliki stylow pomiarowych GPS i TS zapisane sa w katalogu
Trimble data i pokazywane sa tylko gdy powyzsze opcje sa wlaczone.

Uwaga —Opcje GPS surveying oraz TS surveying sq wilqczane automatycznie, jesli kontroler podtqczany
jest do odpowiednio odbiornika GPS lub tachimetru.

Wybraé¢ Advanced Geodetic support by mie¢ dostep do opcji:
* Station setup scale factor (wspotczynnik skali ustalenia stanowiska)
* Helmert transformation for Resection (transformacja Helmerta dla wcigcia wstecz)
* Neighborhood adjustment (wyréwnanie sasiedztwa)

Nacisna¢ [Upgrade] aby zainstalowac¢ nowe opcje oprogramowania.

Typy pomiaréw

Typ pomiaréw GPS bedzie zalezat od dostepnego sprzetu, warunkoéw terenowych i oczekiwane;
doktadnosci. Ten typ pomiaréw mozna skonfigurowa¢ podczas edycji stylu pomiarowego.

W tym celu:
1. Wybra¢ z menu gltéwnego Configuration / Survey Styles / <wybrany styl pomiarowy> / Base
options.
2. Zmieni¢ pole Type zgodnie z zadaniem.
3. Zrobi¢ to samo dla Rover options.

Trimble Survey Controller zawiera style pomiarowe dla nastgpujacych typéw pomiarow:
Pomiar klasyczny
Pomiar FastStatic
Pomiar Real-Time Kinematic
Pomiar Real-Time Kinematic and Infill
Pomiar Postprocessed Kinematic

Stworzenie wlasnego stylu jest konieczne dla prowadzenia nastgpujacych typow pomiarow:

Real-Time Kinematic z rejestracja danych
Pomiar Real-Time Réznicowy

Konfiguracja tachimetru

Konfiguracja ustawien i typu tachimetru odbywa si¢ podczas edycji stylu pomiarowego.
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Nalezy wybra¢ instrument oraz jego typ, a potem ustawi¢ odpowiednie parametry.
Predkos¢ przesylu danych i parzystos¢é

Pola Baud rate oraz Parity shuza do ustawienia odpowiednich wartosci w TSC na zgodno$¢ z
ustawieniami w instrumencie.

Zmiana typu instrumentu powoduje automatyczne ustawienie wartosci tych pol na warto$ci domyslne dla
danego typu instrumentu.

HA VA status rate

Pole HA VA status rate stuzy do ustalenia czgstosci od$wiezania wartosci kierunkow pionowych i
poziomych w linii stanu (czestos$ci pobierania ich z instrumentu).

Uwaga —Niektore instrumenty wydajq sygnaly dzwiekowe podczas komunikowania sie z Trimble Survey
Controllerem. Mozna wylqczy¢ dzwieki, albo tez ustawic¢ wartos¢ HA VA status rate na ,, Never”.

Tryb pomiarowy

Pole Measurement mode pojawia si¢ jesli wybrany typ instrumentu obstuguje wigcej niz jeden tryb
pomiarowy, ktory moze by¢ ustawiony przez TSC. Opcja ta stuzy do okreslenia sposobu pomiaru
odleglosci przez dalmierz.

Dostgpne opcje roznia sig¢ w zalezno$ci od typu instrumentu. Opcja Instr. default powoduje wybranie
ustawien z instrumentu.

Wskazowa —Szybka zmiana trybu pomiarowego w instrumentach Trimble serii S, 5600 oraz 3600
odbywa sie przez klawisz Trimble.

Obserwacje usredniane

Funkcja Averaged observations stuzy do:
» zwigkszenia doktadnosci pomiaru przez przeprowadzanie okreslonej liczby powtdrzen obserwacji
* przegladania odchylen standardowych pomiaru.

Podczas gdy instrument przeprowadza pomiary, wyswietlane sa odchylenia standardowe kierunkow HA i
VA oraz odleglosci skosnej SD.

Auto F1/F2

Przy pracy z instrumentem serwo lub robotycznym, opcja Auto F1 / F2 stuzy do automatycznego
wykonania pomiaru w drugim potozeniu lunety po dokonaniu obserwacji w pierwszym potozeniu.

Jesli opcja Auto F1/ F2 jest wybrana, instrument automatycznie przechodzi w drugie potozenie po
dokonaniu obserwacji w pierwszym potozeniu. Nazwa punktu nie zwicksza si¢ (pozostaje taka jak dla
pierwszego potozenia). Po wykonaniu pomiaru w potozeniu II instrument wraca do I potozenia lunety.

Auto F1/ F2 nie dziata jesli pomiar rozpoczyna si¢ w Il potozeniu, lub gdy metoda pomiarowa jest:
* H. Angle offset
» Single dist. offset
* Dual-prism offset
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e Circular object
* Remote object

Pomiar odleglo$ci w drugim poloZzeniu lunety

Opcja Measure distance on face 2 uzywana jest w:
* pomiarze tachimetrycznym (Measure topo), jesli opcja Auto F1/ F2 jest zaznaczona
* pomiarze w seriach, Station setup plus i weigciu wstecz, jesli pomiar odlegtosci w 11 potozeniu nie
jest wymagany.

Jesli opcja Measure distance on face 2 jest zaznaczona, a metoda pomiaru w I potozeniu zawierata pomiar
odleglosci, wowczas metoda pomiaru w I potozeniu jest automatycznie ustawiona na Angles only po
dokonaniu pomiaru w I potozeniu. Po dokonaniu pomiaru w II potozeniu instrument wraca do metody z
potozenia pierwszego.

Ustawienie orientacji kola poziomego

Pole Set backsight pojawia sig, jesli mozna ustawi¢ orientacje kola poziomego podczas obserwacji punktu
nawiazania. Dostepnymi opcjami sa No , Zero oraz Azimuth . Wybranie Azimuth powoduje ustawienie
odczytu kota poziomego instrumentu podczas obserwacji punktu nawiazania na obliczong warto$¢
azymutu migdzy stanowiskiem a obserwowanym punktem.

Servo auto turn

Podczas pracy z instrumentem serwo, pole Servo auto turn w stylu pomiarowym moze przybieraé
wartosci HA & VA, HA only albo Off: Wybranie HA & VA lub HA4 only powoduje, ze instrument
samoczynnie nakierowuje si¢ na punkt podczas tyczenia oraz gdy w polu nazwy punktu podany jest punkt
znany.

Podczas pracy robotycznej, lub gdy pole Servo auto turn w stylu pomiarowym ustawione jest na Off,
instrument nie obraca si¢ automatycznie. Aby nakierowa¢ instrument na kierunki pokazane na ekranie,
nalezy nacisna¢ [Turn].

Blad centrowania

Btad centrowania uzywany jest do obliczenia wag obserwacji w toku obliczen wcigcia wstecz i Station
Setup Plus. Poda¢ warto$¢ odpowiadajaca oszacowanej doktadnosci centrowania.

Dokladnosci instrumentu

Pola Instrument precision stuza do podania doktadnosci instrumentu. Mozna wykona¢ jedng z czynnosci:
* pozostawic je puste
* wpisa¢ warto§ci nominalne (producenta)
* wpisa¢ wartosci pochodzace z praktyki pomiarowe;.

Jesli pola beda puste, statystyki doktadnosciowe w Trimble Geomatics Office beda obliczane z
wykorzystaniem warto$ci domyslnych. Jesli wpisane zostang jakie§ warto$ci, zostana one uzyte do
zawagowania obserwacji w obliczeniach Sredniej orientacji i wspotczynnika skali dla wielokrotnego
nawigzania i wcigcia wstecz, a takze w obliczeniach pozycji wcigcia wstecz. Sg one ponadto
wykorzystane w Trimble Geomatics Office do obliczenia warto$ci btedow dla obserwacji.
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W wypadku pracy z Trimble serii S, 5600 Iub 3600, doktadnosci instrumentu nie sa skonfigurowane w
stylu pomiarowym. Trimble Survey Controller sczytuje doktadno$ci z konkretnego instrumentu. Sa one
potem uzyte do zawagowania obserwacji i obliczenia dla nich statystyk doktadno$ciowych.

Z kazda obserwacja zapisywane sa informacje doktadnosciowe jej dotyczace, ktore moga by¢ uzyte do jej
zawagowania podczas wyrownania sieci.

Typ tachimetru

W pomiarach klasycznych nalezy podaé typ uzywanego tachimetru jednego z producentow:
* Trimble
* Leica
* Nikon
* Pentax
* Sokkia
* Spectra Precision
* Topcon
*» Zeiss

Wybra¢ Manual jesli pomiary bedzie si¢ wpisywato do TSC recznie.

Wybra¢ jeden z typow SET:
» SET (Basic), podczas pracy z Nikonem (jesli instrument nie obstuguje stylu pomiarowego Nikon).
Jednostki w instrumencie i w Trimble Survey Controllerze powinny by¢ takie same.
» SET (Extended), podczas pracy z jakakolwiek Sokkia.

Konfigurowanie tachimetru Leica TPS1100 dla pomiaréw serwo i robotycznych

Trimble Survey Controller komunikuje si¢ z instrumentem Leica TPS1100 przy pomocy protokotu RCS
(Remote Control Surveying).

Aby skonfigurowac instrument, nalezy:
1. Z menu gtéwnego instrumentu Leica TPS1100 nacsnaé 5 [Configuration] a potem 2
[Communication mode].

2. Nacisna¢ 1 [GSI parameters] i ustawi¢: [Baudrate] na 19200, [Protocol] na None, [Parity] na
None, [Terminator] na CR/LF, a [Data Bits] na 8.

3. Nacisna¢ [Cont] by kontynuowac.

4. Nacisna¢ 5 [RCS (Remote) On/Off]. Upewni¢ sig, ze [Remote control mode] jest off.

5. Aby wej$¢ na instrumencie w ekran [Measure and Record], nacisna¢ F1 [Back] dwukrotnie, po
czym nacisna¢ F6 [Meas].

Uwaga —Nie ma potrzeby konfigurowania 2 [GeoCOM parameters], 4 [RCS parameters], i nie trzeba
przelgczac instrumentu w tryb [GeoCOM On-Line mode] ani wiqczaé trybu RCS.

Wskazowa - Trimble Survey Controller moze porozumiewacé sie z instrumentemtylko gdy ten jest w
ekranie [Measure and Record]. Aby skonfigurowac instrument na uruchamianie sie w ekranie [Measure
and Record], nalezy wybrac 5, 1, 04 z menu glownego Leiki. Ustawié [Autoexec] na [Measure and
record].
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Mozna zmienia¢ ustawienia w instrumencie takie jak ATR, LOCK i tryb Reflectorless, gdy jest on
podtaczony do Trimble Survey Controllera. Po dokonaniu takich zmian, Trimble Survey Controller
wys$wietla komunikat o bledzie, ktory nalezy zignorowac. Normalna komunikacja zostaje wznowiona po
powrocie do ekranu [Measure and Record].

Wskazowka Aby mdc mierzy¢ bezlustrowo, nalezy skonfigurowaé instrument na pomiary bezlustrowe. W
Trimble Survey Controllerze ustawi¢ Measurement mode na Instr. Default.

Mozna tez kling¢ ikone celu napasku statusu i wybra¢ Target DR by przelqczy¢ sie na Target DR i
automatycznie skonfigurowac instrument na tryb bezlustrowy.

Uwaga —Poszukiwanie nie jest obstugiwane w trybie bezlustrowym.

Uwaga —Style pomiarowe instrumentu Leica TC/TPS1100 zostaly zaprojektowane do pracy z
instrumentami TPS1100. Jednakze styl TC/TPS1100 moze by¢ takze stosowany w innych instrumentach
Leica TPS wykorzystujqcych ten sam protokot.

Dalmierz laserowy

Aby moc mierzy¢ punkty i odlegtosci za pomoca dalmierza laserowego podtaczonego do kontrolera,
nalezy najpierw skonfigurowa¢ dalmierz w stylu pomiarowym.
1. Wybra¢ z menu gtéwnego Configuration / Survey styles. Zaznaczy¢ styl pomiarowy i

nacisna¢ [Edit].

2. Wybra¢ Laser rangefinder.

3. Wybra¢ jeden z instrumentow w polu Type.

4. Ustawi¢ wartosci pol Controller port oraz Baud rate.

Warto$¢ domyslna w polu Baud rate to zalecane ustawienie producenta. Jesli dalmierz jest jednym
z tych modeli, dla ktoérych Trimble Survey Controller moze automatycznie dokonaé pomiaru po
naci$nigciu klawisza [Measure], edytowaé pole Auto measure.

5. Zaznaczy¢ opcj¢ Auto store point w razie potrzeby.

6. Nacisna¢ [Enter]. Pola doktadno$ciowe zawieraja charakterystyki doktadno$ciowe lasera podane
przez producenta (maja wyltacznie charakter informacyjny).

Wyniki pomiaréow laserowych moga by¢ wyswietlane jako katy pionowe mierzone od zenitu albo od
poziomu. Nalezy wybra¢ ustawienie w polu Laser VA display na ekranie Units.
Wigcej informacji w: Jednostki systemu.

Przed uzyciem dalmierza z kontrolerem nalezy ustawi¢ opcje dalmierza. Ponizsza tabela pokazuje
konfiguracje dla kazdego typu lasera obstugiwanego przez Trimble Survey Controller.

Dalmierz Ustawienia dalmierza

LTI Criterion 300 [ub | W menu gtéwnym naciska¢ klawisze strzatek w gore albo w dot az do pojawienia

LTI Criterion 400 si¢ menu Survey, po czym nacisna¢ [Enter]. Wybraé Basic measurements i
nacisna¢ [Enter]. Pojawia sig¢ ekran z polami HD i AZ.

LTI Impulse Ustawi¢ dalmierz na pracg w formacie CR 400D. Male ,,d” powinno by¢
wy$wietlane na ekranie. W razie potrzeby nacisna¢ przycisk Fire2 na dalmierzu.

Laser Atlanta Ustawi¢ opcje Range / Mode na Standard (Averaged), a opcje Serial / Format na

Advantage Trimble Pro XL.
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Leica Disto memo/pro | Ustawi¢ jednostki na metry lub stopy, a nie “stopy lub cale”.

MDL Generation I1 Nie s3g wymagane specjalne ustawienia.

MDL LaserAce Ustawi¢ format Data record na Mode 1. Jes$li uzywa si¢ czytnika katow, ustawié
deklinacj¢ magnetyczna w Trimble Survey Controllerze na zero. Koder katow w
LaserAce wprowadza poprawke na deklinacje magnetyczna.

Uwaga —Nalezy skonfigurowac dalmierz by odswiezal wartosci odleglosci skosnej i inklinacji po kazdym
pomiarze.

Pomiar punktéw dalmierzem

Podczas wykonywania pomiar6w mozna wybra¢ Survey / Measure laser points by pomierzy¢ punkty
dalmierzem jako offsety od znanego punktu. Mozna tez, aby wstawi¢ wartos$ci w pola H.Dist lub Length,
wybra¢ Laser z menu podrgcznego i pomierzy¢ odlegtos¢ dalmierzem.

Jeshi opcja Auto measure w stylu pomiarowym dalmierza ustawiona jest na Yes, Trimble Survey
Controller zada od dalmierza dokonania pomiaru po nacisnigciu Laser.

Jesli Trimble Survey Controller otrzymuje od dalmierza jedynie wartos¢ odlegtosci, pojawia si¢ nowy
ekran z pomierzona odlegtoscia pokazana w polu Slope distance. Nalezy wpisa¢ kat pionowy, jesli
pomierzona odleglosc nie byla pozioma.

Uwaga —Jesli dalmierz nie jest wyposazony w busole, nalezy przed zapisaniem punktu wpisac¢ azymut
magnetyczny.

Uwaga —Nalezy pozwoli¢ dalmierzowi “odpoczac” przez kilka sekund zanim przystqpi sie do ponownego
pomiaru. Jesli wartos¢ inklinacji magnetycznej wpisywana jest w dalmierzu, ustawienie Cogo setting w
Trimble Survey Controllerze powinno by¢ zero.

Tolerancja punktéw podwaéjnych

Jesli w pomiarach GPS podczas proby dodania nowej nazwy punktu taka nazwa juz istnieje, Trimble
Survey Controller wySwietla ostrzezenie.

Podczas pomiaréw klasycznych podczas proby dodania nowej nazwy punktu nie sa wyswietlane zadne
ostrzezenia dotyczace istnienia nazw w bazie danych. Jest tak, by umozliwi¢ pomiar tego samego punktu
w dwodch potozeniach lunety.

W pomiarach GPS resl-time oraz pomiarach klasycznych mozna ustawi¢ dopuszczalng tolerancje,
okres$lajaca czy dane punkty uwazac za te same czy nie.

Nalezy poda¢ maksymalna odleglos¢, w jakiej nowy punkt moze by¢ od istniejacego punktu. Ostrzezenie
o istnieniu punktu o takiej samej nazwie pojawi si¢ jedynie wowczas, jesli nowy punkt znajdzie si¢ poza
wyznaczonym przedziatem odleglosci. Jesli nowy punkt o takiej samej nazwie jak istniejacy znajduje si¢
wewnatrz wyznaczonego przedzialu tolerancji, jest on zapisywany jako nowy punkt ale nie nadpisuje
starego w bazie. Jesli natomiast zostala wybrana opcja Aufo average, punkt jest zapisywany jako nowy, a
ponadto zapisywana jest Srednia pozycja punktéw o tej samej nazwie. Usredniona pozycja ma wyzsza
klasg¢ poszukiwawcza niz normalna obserwacja.
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Podczas pomiaréw klasycznych usrednianiu podlegaja tylko punkty podwdjne pochodzace z réznych
ustawien stanowiska. Punkty podwojne z tego samego ustawienia stanowiska stuza natomiast do
stworzenia rekordu MTA. Aby mdc usrednia¢ obserwacje z tego samego stanowiska, nalezy ustawi¢ niska
tolerancj¢ i wybrac¢ [Average] po pokazaniu si¢ ostrzezenia o podwojnych punktach. Mozna tez usrednic¢
korzystajac z COGO / Compute average.

Jesli nowy punkt znajduje si¢ poza wyznaczonym przedziatem tolerancji od istniejacego punktu o tej
samej nazwie, mozna wybra¢ akcj¢ wykonywana w stosunku do nowego punktu. Opcjami sa:
* Discard (odrzucic)
* Rename (zmieni¢ nazwe)
» Overwrite — Nadpisa¢ i usuna¢ istniejace punkty o takiej samej nazwie (wszystkie o takiej same;j
lub nizszej klasie poszukiwawczej).
* Store as check — Zapisa¢ z nizsza klasyfikacja.
* Store another — Zapisa¢ punkt, ktéry moze by¢ usredniany dopiero w oprogramowaniu
obliczeniowym w komputerze. Punkt oryginalny jest uzywany w pierwszej kolejnosci.
» Average — Zapisa¢ punkt oraz obliczy¢ i zapisa¢ §rednia ze wszystkich punktéw o danej nazwie.

Uwaga —Po wybraniu opcji Average aktualna obserwacja zostaje zapisana i pojawia sie obliczona
Srednia pozycja we wspotrzednych siatki (NEE) wraz z obliczonymi odchyleniami standardowymi dla
kazdej ze wspotrzednych (potnoc, wschod, wysokosc). Jesli dla danego punktu istniejq wiecej niz dwie
pozycje, pojawia sie klawisz [Details] umozliwiajqcy zobaczenie odchyltek od sredniej do kazdej z
poszczegolnych pozycji; mozna tu tez wybrac/wylqczy¢é danq pozycje punktu z obliczen sredniej.

Aby ustawi¢ tolerancj¢ punktéw podwojnych:
1. Wybra¢ styl pomiarowy.
2. Wybra¢ Duplicate point tolerance.
3. Podac tolerancje poziome i pionowe. Ustawienie wartosci na zero powoduje wyswietlanie
ostrzezenia za kazdym razem.
4. Aby automatycznie oblicza¢ i zapisywac pozycjg usredniona, nalezy wybrac opcje Auto average
within tolerance.

Uwaga —Jesli opcja Auto average jest wybrana a punkt znajduje sie w przedziale dopuszczalnej
tolerancji, obserwacja i obliczona srednia zapisywane sq automatycznie.

Uwaga -Survey Controller oblicza sredniq w oparciu o wspotrzedne siatki pochodzqce z innych
wspotrzednych badz obserwacji. Obserwacje, na podstawie ktorych nie mozna wyliczy¢ wspotrzednych
siatki (np. tylko kqtowe) nie sq uwzgledniane w obliczeniu sredniej.

Obserwacje w dwdch polozeniach lunety

Dokonujac pomiarow w dwoch potozeniach lunety podczas ustalenia stanowiska, Station Setup Plus,
wecigcia wstecz lub pomiaru w seriach, Trimble Survey Controller sprawdza, czy réznice obserwacji
migdzy jednym i drugim polozeniem mieszcza si¢ w zadanej tolerancji.

Jesli obserwacje nie mieszcza si¢ w tolerancji, pojawia si¢ ekran Observation: Out of tolerance. Zawiera
on nastgpujace opcje:

* Discard — nie zapisywac obserwacji.

* Rename — zmieni¢ nazwe punktu na inna.

* Store as check — zapisac¢ z klasyfikacja Check.

* Store another — zapisa¢ obserwacje.
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* Store and reorient - (opcja tylko podczas pomiaru punktow nawiazania) zapisaé obserwacje dajaca
orientacj¢ dla wszystkich nastgpnych punktow pomierzonych z tego stanowiska. Poprzednie
obserwacje nie zostaja zmienione.

Po zakonczeniu Station Setup Plus, wcigcia wstecz lub pomiaru w seriach Trimble Survey Controller
zapisuje Mean Turned Angles (MTA) ($rednie katy skrecenia) do kazdego z zaobserwowanych punktow.
W tym momencie nie jest sprawdzane wystgpowanie punktéw podwojnych, zatem w celu obliczenia
jakiejolwiek $redniej pozycji punktu nalezy uzy¢ opcji Obliczenie $redniej z menu Cogo.
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Biblioteka obiektow i atrybutéw

Mozna podczas pomiarow uzy¢ predefiniowanej biblioteki, zaimportowac ja z Trimble Geomatics Office,
albo stworzy¢ liste kodow obiektow w Trimble Survey Controllerze. Mozna tez zaimportowaé plik
katalogu danych (.ddf) przy pomocy Data Transfer.

Aby stworzy¢ nowa list¢ kodow obiektow:

1. Wybra¢ Configuration / Feature and attribute libraries.

2. Nacisna¢ klawisz [New].

3. Wpisa¢ nazwg listy.

4. Nacisna¢ [Edit] by edytowa¢, dodawac lub usuwaé kody.

Uwaga —Maksymalna dtugos¢ kodu to 20 znakow.

Wskazowa —Podczas uzycia biblioteki wyswietlany jest zaréwno kod jak i opis. Ostatnio uzywane
kody wyswietlane sq z wcigciem na poczqtku listy.

5. Aby ustawi¢ wlasciwosci wySwietlania kodu, nacisna¢ klawisz [Display]. Jesli opcja Display
coded features jest zaznaczona w opcjach mapy, Trimble Survey Controller rysuje linie pomigdzy
punktami o ustalonych wlasciwosciach wyswietlania.

Kody obiektow zawierajace w nazwie spacj¢ sa wySwielane w Trimble Survey Controllerze z mata kropka
pomigdzy stowami, przyktadowo Fire-Hydrant. Kropki te nie pojawiaja si¢ w oprogramowaniu w
komputerze.

Niektore znaki nie sa obstugiwane w bibliotekach, przyktadowo ! oraz [ ]. Jesli znaki takie zostana uzyte
do stworzenia biblioteki w komputerze, wowczas po zaimportowaniu biblioteki Trimble Survey
Controller zamieni je na znak podkreslenia " ".

Komendy sterujace

Punkty majace takie same kody moga zosta¢ potaczone liniami lub przedstawione w postaci symboli.
Przyktadowo mozna pomierzy¢ punkty na osi drogi dajac im kod CL, po czym tak skonfigurowac
oprogramowanie przetwarzajace dane pomiarowe by taczyto wszystkie kolejne punkty z kodem CL w
linig.

Jednakze w wypadku pomiaru dwoch osi, obu z takimi samymi kodami CL, obie osie zostana potaczone
w jedna. Aby temu zapobiec, mozna uzy¢ kodu CL START dla poczatku osi, CL dla punktéw osi oraz CL
END dla konca osi.

Nalezy wtedy ustawi¢ bibliotekg kodow tak, by oprogramowanie rozpoznawato kody CL START i CL
END jako komendy sterujace.

Radia dla GPS

Radia uzywane sa do pomiardw w czasie rzeczywistym.

Aby podlaczy¢ radio lub modem komoérkowy do Trimble Survey Controllera nalezy wybraé opcje¢ Route
through SC. Wowczas dane ptynace pomigdzy odbiornikiem i radiem/modemem przeptywaja przez
Trimble Survey Controller.

Nalezy poda¢ port, do ktorego podtaczone jest radio/modem, oraz predkos¢ przesytania danych.
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Jesli jest polaczenie radiowe pomigdzy odbiornikiem bazowym i ruchomym, ikona radia pojawia si¢ na
pasku statusu. Jesli jest mniej niz cztery satelity, pozycja nie jest obliczana i ikonka znika. W linii stanu
pojawiaja si¢ ponadto dodatkowe informacje w wypadku wystepowania problemow z radiem.

Typ radia ruchomego i bazowego nalezy skonfigurowaé podczas edycji stylu pomiarowego.
Konfigurowanie radia przy pomocy Trimble Survey Controllera

Mozna uzy¢ Trimble Survey Controllera do:
* zmiany czgstotliwos$ci radia.
* zmienié tryb pracy radia z odbierania/wysytania na przekaznik.
 zmieni¢ predkos¢ przeptywu danych.

Aby skonfigurowac¢ radio:
1. Podlaczy¢ kontroler, odbiornik, zasilanie i radio. Wigcej informacji na rysunku dotyczacym
ustawiania stacji bazowe;j.
Mozna tez uzy¢ kabla typu Y dla podiaczenia zasilania i kontrolera bezposrednio do radia.

2. Zaznaczy¢ wybrany styl pomiarowy i nacisna¢ [Edit].

3. Wybra¢ Base radio albo Rover radio w zaleznosci od tego, ktore radio ustawiamy.
4. Ustawi¢ pole Type a w razie polaczenia bezposredniego takze pole Controller port.
W razie potaczenia przez odbiornik nalezy ustawi¢ pole Receiver port.

5. Nacisna¢ [Connect].

Uwaga —Jesli klawisz ten nie pojawia sie, nie mozna skonfigurowaé¢ wybranego typu radia.

Jesli konfigurujemy radio inne niz wewmetrzne radio odbiornikow Trimble R8, R7, 5800, 5700,
4800 albo 4700, pojawia si¢ komunikat:
Please confirm. Disconnect power from radio

6. Odlaczy¢ zasilanie od radia i nacisna¢ [OK].
Pojawia si¢ komunikat: Please confirm. Connect power to radio

7. Podlaczy¢ zasilanie do radia ponownie i nacisna¢ [OK] (nie trzeba naciska¢ [OK] dla radia
Pacific Crest).
Pojawia si¢ drugi ekran Base radio / Rover radio .

8. Zmieni¢ ustawienia w polach Frequency oraz Base radio mode w razie potrzeby.
Wyswietlana jest takze wersja oprogramowania radia.

9. Nacisna¢ [Enter] gdy wartosci sg juz wtasciwe (nie trzeba naciska¢ [Enter] dla radia Pacific
Crest).

Uwaga —W niektorych krajach zmienianie czestotliwosci radia jest prawnie zabronione. Trimble Survey
Controller sprawdza, czy odbiornik znajduje sie na terenie jednego z tych krajow wykorzystujqc ostatniq
pozycje z GPS. Jesli tak, w polu Frequency wyswietlane sq tylko dostepne czestotliwosci.

Jesli uzywane radio nie pojawia sig na liscie, wybra¢ Custom radio i okresli¢ port odbiornika, predkosé
komunikacji i parzysto§¢. Uwaga — Mozna tez uzy¢ modemu komorkowego.
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Jesli wybierze si¢ Base radio i ustawi pole Type na Custom radio lub Cellular modem, mozna tez wlaczy¢
Clear To Send (CTS).

Ostrzgenie —Nie wiqczaé CTS jezeli odbiornik nie jest podiqczony do radia obstugujqcego CTS.

Odbiorniki Trimble R8, R7, 5800, 5700, 4800 oraz 4700 obstuguja kontrolg przeptywu RTS/CTS po
wlaczeniu CTS. Dla odbiornikow 4700 i 4800 wersja ich oprogramowania powinna by¢ co najmniej 1.20.

Wigcej informacji w dokumentacji odbiornika.
Zestawy radiowe

Trimble zapewnia szeroki wybor sprawdzonych i pewnych zestawow radiowych. Radia TRIMTALK
zasilane sa z odbiornika poprzez standardowy kabel komunikacyjno-zasilajacy. Upraszcza to zagadnienia
zwiazane z bateriami, poniewaz odbiornik i radio uzywaja tego samego zrodta pradu. Odbiorniki Trimble
R7, 5700, 4800 i 4700 moga uzywac radia TRIMMARK III, TRIMMARK Ile lub TRIMTALK 450S na
stacji bazowej, a radia wewngtrznego na stacji ruchome;j.

Zaréwno z odbiornikiem bazowym jak i ruchomym mozna uzy¢ modemu komoérkowego. Na stacji
bazowej modem jest podtaczony do odbiornika, a na ruchomej moze by¢ podtaczony do odbiornika lub
kontrolera.

Uwaga —Modemy stosowane z Trimble Survey Controllerem muszq obstugiwac¢ komendy AT Hayes-
compatible.
Odbiorniki bazowe pracujqce z modemami muszq obstugiwac kontrole przeplywu CTS.

Mozna uzy¢ Trimble Survey Controllera do skonfigurowania radia. Wigcej informacji w:
Konfigurowanie radia przy pomocy Trimble Survey Controllera.
Uwaga —Radio wewnetrzne odbiornika Trimble R8 450MHz moze takze pracowac jako radio bazowe jesli

Jest skonfigurowane jako nadajnik-odbiornik. Likwiduje to potrzebe uzycia radia zewnetrznego na
odbiorniku bazowym do przekazu danych ze stacji bazowej.

Uwagi dotyczace dzialania radia
Metody pomiarowe czasu rzeczywistego wymagaja bezzaktoceniowej tacznosci radiowe;.
Uwaga —Zachowanie si¢ radia nie wplywa na precyzje mierzonych punktow.

Aby zminimalizowac¢ efekt interferencji innych stacji bazowych operujacych na tej samej czgstotliwosci,
mozna zastosowac opdznienie transmisji dla naszej stacji bazowej nie kolidujace z innymi stacjami na tej
czestotliwosci. Wigcej informacji w Kilka stacji bazowych na tej samej czgstotliwosci.

Niekiedy warunki terenowe niekorzystnie wptywaja na przekaz, zmniejszajac zasigg radia. Aby zwigkszy¢
zasieg:

* ustawiac¢ stacje bazowe na punktach potozonych wysoko w stosunku do mierzonego terenu

» wystawi¢ anteng radia tak wysoko jak to mozliwe

* uzy¢ przekaznikow.
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Wskazowka Podwojenie wysokosci anteny nadawczej zwieksza zasieg o okoto 40%. Podobny efekt daje
zwigkszenie mocy nadawczej czterokrotnie.

Przekazniki radiowe

Przekazniki zwigkszaja zasigg stacji bazowej przez odbieranie sygnatow ze stacji bazowej i wysytanie ich
dalej na tej samej czgstotliwosci.

Trimble zapewnia pig¢ zestawow radiowych do pracy z Trimble Survey Controllerem.

Z radiem TRIMTALK 450S (12.5 kHz) moze pracowac¢ jeden przekaznik, z radiem TRIMTALK 450S
(25 kHz) jeden lub dwa przekazniki. Informacje na temat radia TRIMMARK 3, TRIMMARK 11 / Ile,
TRIMCOMM oraz Pacific Crest znajduja si¢ w dokumentacji tych produktow.

Mozna skonfigurowaé radio wewngtrzne Trimble R8 do pracy w charakterze przekaznika podczas pracy z
odbiornikiem ruchomym. Okresla si¢ to nazwa przekaznik ruchomy (roving repeater). Radio wewngtrzne
przekazuje dalej sygnat bazowy przez swoj kanat UHF dla innych odbiornikéw ruchomych, jednocze$nie
wykonujac pomiar ruchomy. Opcja ta dostgpna jest w radiach wewngetrzych R8 ustawionych jako
nadajniki-odbiorniki. Wyboru tego trybu mozna dokona¢ w ekranie Rover radio options w stylu

pomiarowym.

Uwaga —By uzywac ktoregos z wymienionych zestawow radiowych jako przekaznikow, muszq one zostaé
skonfigurowane jako przekazniki. W tym celu postepowac zgodnie z opisanymi wyzej krokami dla
polaczenia sie z radiem po czym wybrac tryb przekaznika (ktory pojawi sie jesli posiadane radio potrafi
by¢ przekaznikiem). Jesli radio ma panel kontrolny, mozna skorzystac¢ z niego dla ustawienia tego.

Omoéwienie modemoéow komérkowych

W pomiarach real-time mozna uzy¢ modemu komérkowego lub modutu Trimble Internal GSM/GPRS w
celu potaczenia odbiornikdéw bazowego i ruchomego. Mozna tez uzy¢ modemu zewngtrznego do
potaczenia z internetem w celu wymiany danych.

Informacje na temat potaczenia z dostawca ustug internetowych (Internet Service Provider, ISP) znajduja
si¢ w pomocy Windows CE w kontrolerze.

Do przeprowadzenia pomiaru real-time z wykorzystaniem internetu mozna wybrac jedna z metod:
* otrzymywanie danych bazowych od dostawcy ustugi korzystajac z systemu GPSnet or GPSbase.
* uzycie wlasnej zdalnej stacji bazowej podtaczonej do internetu za pomoca modemu lub modutu
Trimble Internal GSM/GPRS. W tym wypadku rejestrator danych powinien by¢ stale podtaczony
do stacji bazowe;j.

Jesli korzysta si¢ z wasnej stacji bazowej potaczonej z internetem, mozna ustawic ja jako serwer, z ktorym
odbiornik ruchomy bedzie si¢ taczyt, lub do transmisji danych na serwer dystrybucyjny. Jesli baza operuje
jako serwer, liczba odbiornikéw ruchomych potaczonych z nia jest ograniczona pojemnoscia potaczenia
internetowego; w niektorych przypadkach moze by¢ mozliwe tylko jedno potaczenie. Jesli stacja bazowa
wysyla dane na serwer dystrybucyjny, serwer ten moze wysyta¢ dane z bazy do wielu odbiornikow
ruchomych.

Informacje na temat uzywania modemu lub modutu Trimble Internal GSM/GPRS dla podiaczenia
kontrolera do internetu znajduja si¢ w czesci Polaczenie z Internetem.
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Aby uzy¢ modemu lub modutu Trimble Internal GSM/GPRS w pomiarze real-time z wykorzystaniem
internetu, nalezy skonfigurowa¢ radio bazowe i ruchome jako potaczenie internetowe podczas edycji stylu
pomiarowego. Modem komorkowy musi obstugiwac potaczenie internetowe.

Mozna uzy¢ modemu komoérkowego w trybie “wdzwaniania” dla otrzymywania danych ze stacji bazowe;j
od dostawcy ustugi internetowej, lub ze zdalnej stacji bazowej rowniez wyposazonej w modem.

Jesli uzywa sig wiasnej stacji bazowej, modem odbiornika ruchomego ,,dzwoni” bezposrednio do modemu
stacji bazowej. Modem moze by¢ podlaczony do odbiornika lub do kontrolera; mozna tez uzy¢ modutu
Trimble Internal GSM/GPRS w odbiorniku Trimble RS.

Aby uzy¢ modemu lub modutu Trimble Internal GSM/GPRS w pomiarze real-time z wykorzystaniem
,.wdzwaniania” (dial-up), nalezy skonfigurowa¢ radio bazowe i ruchome jako potaczenie dial-up podczas
edycji stylu pomiarowego. Modem komorkowy musi obstugiwaé komendy AT Hayes-compatible.

Katalog

Jesli uzywa sig¢ modemu do potaczenia w celu przesytania danych w pomiarze real-time, mozna mie¢
dostep do katalogu zawierajacego odpowiednie numery telefonow. Nalezy wybra¢ numer do potaczenia
si¢ z modemenm stacji bazowej lub siecia wide area RTK.

Aby wejs¢ do katalogu podczas konfiguracji modemu odbiornika ruchomego, nalezy nacisnaé prawa
strzatke w polu Name to dial.

Aby dodawa¢, edytowac i usuwaé wpisy w katalogu, nalezy wybra¢ z menu gtéwnego Configuration /
Directory.

Wyb6r nazwy lub numeru z katalogu

Wybdr z katalogu podczas konfiguracji radia odbiornika ruchomego w stylu pomiarowym:
1. Stworzy¢ styl pomiarowy Cellular modem lub GSM dial-up.
2. W polu Name to dial otworzy¢ menu podreczne (prawa strzatka). Pojawia si¢ katalog numerow.
3. Klikna¢ wybrany numer lub nazwe.
Numer jest automatycznie wprowadzany w pole Number to dial.

Dodawanie wpisu do katalogu
1. Wejs¢ do katalogu.

2. Nacisna¢ [New].
3. Poda¢ nazwe i numer.

4. Nacisna¢ [Store].
Usuwanie wpisu z katalogu
1. Wejs¢ do katalogu.

2. Zaznaczy¢ wpis do usunigcia.
3. Nacisna¢ [Delete].
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4. Nacisna¢ [Accept].

Konfiguracja polaczenia modemowego

Konfiguracja stylu pomiarowego dla pomiaréw real-time z modemem dial-up

Przed rozpoczeciem pomiaru z wykorzystaniem modemu potaczonego z kontrolerem przez
Bluetooth:

1. Podlaczy¢ modem do kontrolera.
2. Wybra¢ Configuration / Controller / Bluetooth. W polu Connect to modem poda¢ nazwe modemu

komodrkowego.

Aby skonfigurowac radio bazowe/ruchome na modem wykorzystujacy potaczenie dial-up z innym

modemem:
1. Z menu gtdéwnego wybra¢ Configuration / (wybrany styl pomiarowy) / Base/Rover radio.

2. W polu Type wybra¢ Cellular modem.
3. Jesli modem potaczony jest z kontrolerem bezposrednio za pomoca kabla lub Bluetooth, nalezy

zaznaczy¢ opcj¢ Route through SC.
4. Jesli konfigurujemy modem stacji ruchomej, nalezy poda¢ numer telefonu modemu stacji

bazowej. Nalezy wykona¢ jedna z czynnoSci:

* W polu Name to dial nacisna¢ prawa strzatke by wejs¢ do menu i do katalogu numerow.
* W polu Number to dial wpisa¢ numer telefonu.

Konfiguracja stylu pomiarowego dla pomiarow real-time z modulem Trimble Internal GSM/GPRS

Przed rozpoczgciem pomiaru z modutem Trimble Internal GSM/GPRS:
1. Podlaczy¢ kontroler do odbiornika Trimble R8 posiadajcego modut wewngtrzny GSM/GPRS z

Bluetooth.
2. Wybra¢ Configuration / Controller / Bluetooth. W polu Connect to GPS receiver wybraé

R8 receiver.

Aby skonfigurowac radio bazowe/ruchome na modut Trimble Internal GSM/GPRS wykorzystujacy

potaczenie dial-up z innym modemem:
1. Z menu gtéwnego wybra¢ Configuration / (wybrany styl pomiarowy) / Base/Rover radio.

2. W polu Type wybra¢ Trimble Internal.
3. W polu Method wybraé GSM Dial-up.
4. Jesli konfigurujemy modem stacji ruchomej, nalezy poda¢ numer telefonu modemu stacji

bazowej. Nalezy wykona¢ jedna z czynnoSci:
* W polu Name to dial nacisna¢ prawa strzatke by wejs¢ do menu i do katalogu numerow.

* W polu Number to dial wpisa¢ numer telefonu.
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Podczas rozpoczynania pomiaru z modutem Trimble Internal GSM/GPRS, Trimble Survey Controller
taczy si¢ z modemem stacji bazowej i zaczyna pomiar. Wigcej informacji w: Rozpoczynanie pomiaru
RTK przez potaczenie telefoniczne GSM.

Uwaga —Jesli uzywa sie wewnetrznego radia Trimble R8 Trimble do polaczenia GSM, nalezy usunqé
odbiornik RS z konfiguracji Bluetooth w Trimble Survey Controllerze (pole Connect to modem). Mozna
stosowac to ustawienie tylko w wypadku uzywania zewnetrznego modemu komorkowego jako radia
odbiornika ruchomego.

Ponizsza tabela zawiera komendy i informacje modemu komoérkowego.

Pole Wymagane informacje Dzialanie komendy
Modem PIN | 4-cyfrowy numer Odblokowuje modem.
(opcjonalne)

Init String Komenda. Rozpoczyna komunikacje i

(opcjonalne) | Uwaga — dla modemu bazowego, komenda ta musi | ustawia opcje modemu.
pozostawia¢ modem w trybie auto-odpowiedzi.
Mozna tez ustawi¢ tryb auto-answer osobno, w
programie Terminal.

Hang up Komenda. Konczy komunikacjg.

Dial prefix Komenda. Komenda stuzaca do
zainicjowania wybierania numeru.

Number to dial | Numer modemu stacji bazowe;j. -
Uwaga — mozna uzy¢ przecinka (,) by wysta¢ krotka
przerwe, np. by oddzieli¢ numer kierunkowy od

numeru.
Dial suffix Komenda. Wysytana do modemu po
(opcjonalne) wybraniu numeru.

Komendy Dial prefix, Number to dial i Dial suffix sa laczone w jedna podczas wysytania do modemu.

Post connect | Po nawiazaniu potaczenia migdzy modemami, -
(opcjonalne) | wysytana jest informacja z modemu ruchomego do
bazowego; zwykle jest to nazwa logowania i hasto.
Uwaga — Nalezy uzy¢ znaku Ctrl (") by wysta¢ znak
powrotu karetki i 3-sek. op6znienie do stacji
bazowej. Mozna przyktadowo w ten sposob oddzieli¢
nazwe¢ logowania od hasta.

Informacje na temat rozpoczynania pomiaru real-time z modemem:

Uruchamianie odbiornika bazowego
Rozpoczynanie pomiaru RT z modemem komérkowym
Rozpoczynanie pomiaru RTK Wide-Area RTK

Konfiguracja modemu komérkowego z potagczeniem
internetowym

Konfiguracja stylu pomiarowego dla pomiaréw RT z polaczeniem internetowym
Aby skonfigurowac radio bazowe/ruchome dla potaczenia zewngtrznego z internetem:
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1. Wybra¢ z menu glownego Configuration / (wybrany styl pomiarowy) / Base/Rover radio.

2. W polu Type wybraé Internet connection.

3. Wpisa¢ Modem pin oraz Access Point Name (APN) dla modemu w razie potrzeby.

4. Jesli dostawca ustugi GPRS wymaga nazwy uzytkownika i hasta dla polaczenia, nalezy wybraé
opcje Show 'Connect' dialogue. System zazada podania nazwy i hasta przed ustanowieniem
potaczenia.

5. Wykona¢ jedna z czynno$ci:

* jesli konfigurujemy potaczenie odbiornika ruchomego, wpisac adres IP oraz numer portu
1P serwera, z ktorym nastepuje potaczenie, jako zrodto danych bazowych.

* jesli konfigurujemy potaczenie stacji bazowej pracujacej jako serwer, wpisaé numer portu
1P , z ktorym odbiornik ruchomy bedzie si¢ taczyt. Ten sam numer portu nalezy podaé
konfigutujac styl pomiarowy odbiornika ruchomego.

* jesli konfigurujemy potaczenie bazowe dla wysytania danych na zdalny serwer, poda¢ adres
IP i port IP tego serwera.

Otrzyma¢ adres IP stacji bazowej od dostawcy poprawek GPS przez internet, lub adres IP
kontrolera jesli jest on uzywany na internetowej stacji bazowe;j.

6. Jesli odbiornik ruchomy bedzie taczyl si¢ z baza przez NTRIP, zaznaczy¢ opcje Use NTRIP.
Pojawia si¢ opcja serwera proxy. Jesli odbiornik ruchomy bedzie taczyt si¢ z serwerem proxy,
zaznaczy¢ tg opcjg i podac adres i port serwera.

7. Jesli odbiornik ruchomy musi dostarcza¢ informacji identyfikujacych w komunikatach NMEA do
serwera bazowego, zaznaczy¢ opcje Send user identity info. Na poczatku pomiaru uzytkownik
zostanie poproszony o podanie tych informacji.

8. W polu Use connection wpisa¢ polaczenie sieciowe lub wybrac je z podrecznego katalogu.
Sposob tworzenia polaczenia sieciowego opisany jest w: Potaczenie internetowe.

9. W polu Connection type wybra¢ metodg uzywana przez modem do potaczenia si¢ z internetem:
* GPRS.
* jesli modem jest typu CDPD, wybra¢ CDPD.
* jesli potaczenie polega na wybraniu numeru telefonu dostawcy internetu, wybra¢ Dial-up.

Konfiguracja stylu pomiarowego dla pomiaréw RT z modulem Trimble Internal GSM/GPRS z
polaczeniem z internetem

Note — To use the Trimble Internal GSM/GPRS module for internet real-time surveys, connect the
controller
to the receiver using Bluetooth.

To configure the base/rover radio of a Trimble Internal GSM/GPRS module to use an Internet connection:

1. Wybra¢ z menu gtéwnego Configuration / (wybrany styl pomiarowy) / Base/Rover radio.
2. W polu Type wybraé Trimble internal.

3. W polu Method wybra¢ GPRS internet.

4. Wpisa¢ Modem pin oraz Access Point Name (APN) dla modemu w razie potrzeby.
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5. Jesli dostawca ustugi GPRS wymaga nazwy uzytkownika i hasta dla potaczenia, nalezy wybra¢
opcje Show 'Connect' dialogue. System zazada podania nazwy i hasta przed ustanowieniem
potaczenia.

6. Wykonac jedna z czynnoSci:

* jesli konfigurujemy potaczenie odbiornika ruchomego, wpisac adres IP oraz numer portu
1P serwera, z ktorym nastepuje potaczenie, jako zrodto danych bazowych.

* jesli konfigurujemy potaczenie stacji bazowej pracujacej jako serwer, wpisaé numer portu
IP , z ktérym odbiornik ruchomy bedzie sig taczyl. Ten sam numer portu nalezy podaé
konfigutujac styl pomiarowy odbiornika ruchomego.

* jesli konfigurujemy potaczenie bazowe dla wysylania danych na zdalny serwer, poda¢
adres IP 1 port IP tego serwera.

Otrzyma¢ adres IP stacji bazowej od dostawcy poprawek GPS przez internet, lub adres IP
kontrolera jesli jest on uzywany na internetowej stacji bazowe;j.

7. Jesli odbiornik ruchomy bedzie taczyt si¢ z baza przez NTRIP, zaznaczy¢ opcje Use NTRIP.
Pojawia si¢ opcja serwera proxy. Jesli odbiornik ruchomy begdzie taczyt si¢ z serwerem proxy,
zaznaczy¢ te opcj¢ i podac adres i port serwera.

8. Jesli odbiornik ruchomy musi dostarcza¢ informacji identyfikujacych w komunikatach NMEA do
serwera bazowego, zaznaczy¢ opcje Send user identity info. Na poczatku pomiaru uzytkownik
zostanie poproszony o podanie tych informacji.

9. W polu Use connection wpisac potaczenie sieciowe lub wybrac je z podrecznego katalogu.
Sposob tworzenia polaczenia sieciowego opisany jest w: Potaczenie internetowe.

Podczas rozpoczynania pomiaru Trimble Survey Controller ustanawia potaczenie sieciowe z modutem
Trimble Internal GSM/GPRS i rozpoczyna pomiar. Wigcej informacji w: Rozpoczynanie pomiaru RT z
potaczeniem internetowym GPRS.

Uwaga— Wpisywana nazwa Access Point Name (APN) dostarcza informacji o polaczeniu dla zZqdanej
ustugi. Mozna otrzymac te informacje od dostawcy GPRS.

Uwaga —Jesli adres IP kontrolera bazowego zdaje sie by¢ niewazny, zaleca sie przed podtqczeniem do
internetu i uruchomieniem stacji bazowej wykona¢ ,, miekki reset” urzqdzenia.

Uwaga —Jesli do polaczenia internetowego uzywa sie wewnetrznego radia Trimble RS i jest si¢
polaczonym z odbiornikiem Bluetooth, nalezy ustawic¢ pole Connect to modem w menu
Configuration/Controller/Bluetooth na None. Mozna konfigurowac to ustawienie jedynie uzywajqc
zewnetrznego polqczenia internetowego jako radio ruchome i tqczqc sie z zewnetrznym modemem przez
Bluetooth.

Sieciowa transmisja RTCMu przez IP (Networked Transport of RTCM via Internet Protocol,
NTRIP)

NTRIP uzywa internetu do przekazywania danych ze stacji bazowych GPS.

Jesli typ radia ustawiony jest na Internet connection, opcja Use NTRIP pojawia si¢ na ekranie radia
odbiornika ruchomego. W tym ekranie nalezy poda¢ adres IP lub nazwe¢ domeny i numer portu serwera
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NTRIP. Jesli potaczenie internetowe na odbiorniku ruchomym wymaga serwera proxy, nalezy wybrac
opcje Use proxy server oraz poda¢ nazwe i port tego serwera.

Jesli zostato to poprawnie skonfigurowane, w momencie rozpoczecia pomiaru ustanawiane jest potaczenie
z serwerem NTRIP. Pojawia sig tabela z dostgpnymi zrodtami poprawek z serwera; moga to by¢
pojedyncze zrddha (stacje) lub stacje sieciowe (np. VRS). Typ dostarczanych danych referencyjnych
pokazany jest w tabeli zrodel. Nalezy wybra¢ zrodlo, z ktérego bgdzie si¢ korzystato. Po dokonaniu tego
ustanawiane jest polaczenie z tym zrodtem danych, i dane referencyjne zaczynaja ptynaé przez Trimble
Survey Controller do podtaczonego odbiornika GPS.

Uwaga —A4by okresli¢ najblizsze zrodio, nalezy kliknqcé nagtowek Distance from here by posortowac te
kolumne.

Jesli w potaczeniu do danego zrédta wymagana jest identyfikacja uzytkownika, Trimble Survey Controller
wys$wietla ekran wprowadzania nazwy uzytkownika i hasta.
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Potaczenie z internetem

Do potaczenia potrzeba modemu komoérkowego (np. telefonu komérkowego), potaczonego z kontrolerem
za pomoca kabla lub przez Bluetooth.

Przy potaczeniu kablowym nalezy uzy¢ kabla do transmisji z modemu podtaczonego do portu
szeregowego odbiornika. Nalezy stworzy¢ nowy wybierany numer oraz nowe potaczenie.

Polaczenie z internetem poprzez modem z bluetooth:

Komoérkowy modem bluetooth moze potaczy¢ si¢ z Trimble CU, ACU oraz TSCe z BlueCap poprzez
Bluetooth.
1. Nalezy wlaczy¢ opcje bluetooth i podtaczyé modem. Wigcej informacji w rozdziale Bluetooth.
2. Uruchomi¢ w kontrolerze aplikacje [Bluetooth2Mobile] by dopasowac telefon do

wdzwanianych potaczen sieciowych.

* Na Trimble CU kliknaé¢ dwukrotnie [My computer] i przej$¢ do [\Program Files\Survey
Controller\], po czym kliknaé¢ dwukrotnie [Bluetooth2Mobile.exe].
* Na Trimble ACU lub TSCe, klikna¢ dwukrotnie [My computer] i przejs¢ do
[\Disk\Program Files\Survey Controller\], po czym klikna¢ dwukrotnie
[Bluetooth2Mobile.exe].
3. Wybra¢ modem z listy. Nacisna¢ [Hide] by zwina¢ aplikacj¢ do paska, po czym postgpowac
zgodnie z podanymi ponizej krokami.

Uwaga —Nie mozna podiqczy¢ sie do internetu za pomocq modutu Trimble Internal GSM / GPRS, jesli nie
pracuje sie z kontrolerem z zainstalowanym Trimble Survey Controllerem.

Tworzenie nowego wybieranego abonenta:

1. Nacisna¢ [Start / Settings / Control Panel / Dialing] na kontrolerze.
2. Nacisna¢ [New]. Poda¢ odpowiednia nazwe wybieranego abonenta. Nacisna¢ [OK].
3. Edytowa¢ [Dial patterns]:
* Na Trimble CU nacisna¢ [Edit].
* Na Trimble ACU lub TSCe nacisna¢ [Dial patterns].
4. Ustawi¢ wartosci p6l [Local, Long distance i International calls] na "[g]". Nacisna¢ [OK].
Zapewni to, ze kontroler nie bedzie dodawat zadnych kodéw do numerdéw migdzystrefowych.

Tworzenie nowego polaczenia telefonicznego:

1. Nacisna¢ na kontrolerze [Start / Settings / Control Panel / Network and Dial-up Connections].
2. Klikna¢ dwukrotnie [Make new Connection] i wpisa¢ nazwe polaczenia.
3. Typ potaczenia powinien by¢ ustawiony na [Dial-up Connection]. Nacisna¢ [Next].
4. Wykona¢ jedna z czynnoSci:
- przy pracy z Bluetooth, nalezy wybra¢ [BluetoothDUN].
- przy potaczeniu kablowym wybra¢ albo [Com1: Hayes Compatible] albo [Com2: Hayes
Compatible].

Uwaga-— Nie zmienia¢ ustawien pod klawiszami [Configure, TC/IP Settings i Security Settings].
Wartosci domysine sq poprawne.
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5. Nacisnaé [Next].

6. W oknie [Phone number] poda¢ numer do wybrania:
- Laczac si¢ z dostawca GSM (optata wedtug czsu polaczenia), wpisaé numer do wybrania.
- Laczac si¢ z dostawca GPRS (optata wedtug ilosci przestanych danych), wpisaé *99#
(standardowy kod dostepu do GPRS). Jesli nie mozna potaczy¢ si¢ przy pomocy *99#, nalezy
skontaktowa¢ si¢ z dostawca GPRS.

Nawigzywanie polaczenia internetowego:

1. Sprawdzi¢, czy modem jest podlaczony do kontrolera i wiaczony.

2. Nacisna¢ [Start / Settings / Network/Dial-up Connections] na kontrolerze.

3. Dwukrotnie klikna¢ nowoutworzone potaczenie.

4. Poda¢ [User Name] i [Password], jesli sa wymagane przez dostawce GPRS dla wejscia do sieci.
Wielu dostawcow nie wymaga nazwy uzytkownika i hasta.

5. Nacisna¢ [Connect].

6. Po uzyskaniu potaczenia nacisna¢ [Hide].

Wskazowa — Aby sprawdzié, czy polqczenie zostalo nawiqzane, mozna nacisnqé [Start / Programs /
Internet Explorer] i wejs¢ na strone internetowq, np. www.trimble.com.

Aby skonfigurowa¢ pomiar real-time z wykorzystaniem internetu, nalezy zapoznacé si¢ z czgscia
Konfigurowanie stylu pomiarowego dla pomiarow RT z wykorzystaniem internetu.

Bluetooth

Kontroler Trimble (Trimble CU, ACU lub TSCe z BlueCap) moze by¢ przez bluetooth podlaczony do
innego kontrolera, odbiornika Trimble RS lub 5800 lub do modemu.

Konfiguracja kontrolera przy polaczeniu z innym kontrolerem:

1. Wiaczy¢ oba kontrolery.

2. Na obu kontrolerach wiaczy¢ Trimble Survey Controller i wybraé¢ [Configuration / Controller /
Bluetooth] z menu gltéwnego.

3. Na obu kontrolerach nacisnaé¢ [Config] i sprawdzié, czy opcja [Enable Bluetooth] jest
zaznaczona.

4. Nacisna¢ [Scan] na jednym z kontroleréw. (Nie naciska¢ [Stop] — nalezy poczeka¢ na
zakonczenie skanowania.) Trimble Survey Controller szuka innych urzadzen bluetooth w poblizu.

Nie nalezy wykonywa¢ skanowania przez wigcej niz jeden kontroler jednocze$nie, poniewaz
urzadzenie bluetooth nie moze odpowiedzie¢ na skanownie jesli samo skanuje.

5. Po zakonczeniu skanowania wybra¢ urzadzenie, z ktorym bedziemy sig taczy¢. Nacisna¢ klawisz
[—>] by uczyni¢ je “zaufanym urzadzeniem” (trusted).

6. Podczas podtaczania dwoch kontrolerow ze soba nie ma potrzeby identyfikowania urzadzenia
(Authenticate). Gdy pojawia si¢ komunikat o identyfikacji, nacisna¢ [No].

7. Nacisna¢ [OK] na obu kontrolerach by powrdci¢ do Trimble Survey Controllera.
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8. W kontrolerze wysytajacym wybra¢ kontroler odbierajacy dane w polu Send ASCII
data to, po czym nacisnac [Accept].

Kontrolery sa teraz skonfigurowane na wysylanie i otrzymywanie danych ASCIL.

Ostrzgenie — Polqczenia bluetooth sq dokonywane pomiedzy poszczegdlnymi konkretnymi urzqdzeniami.
Zamiana nasadki BlueCap na TSCe na inng nasadke powoduje koniecznosc¢ wykonania nowego
skanowania w poszukiwaniu urzqdzen bluetooth.

Konfiguracja Trimble Survey Controllera dla polaczenia z odbiornikiem Trimble R8 lub 5800:

1. Wiaczy¢ odbiornik i kontroler.

2. Uruchomi¢ Trimble Survey Controller i wybra¢ [Configuration / Controller / Bluetooth] z menu
glownego.

3. Nacisna¢ [Config] i sprawdzi¢, czy opcja [Enable Bluetooth] jest zaznaczona.

4. Nacisna¢ [Scan]. (Nie naciska¢ [Stop] — nalezy poczekaé na zakonczenie skanowania.) Trimble
Survey Controller szuka innych urzadzen bluetooth w poblizu.

Nie nalezy wykonywa¢ skanowania przez wigcej niz jeden kontroler jednoczesnie, poniewaz
urzadzenie bluetooth nie moze odpowiedzie¢ na skanownie jesli samo skanuje.

Odbiornik Trimble R8 lub 5800 nie odpowiada na skanowanie, jesli jest juz podlaczony przez
bluetooth.

5. Po zakonczeniu skanowania wybra¢ urzadzenie, z ktorym bedziemy sig taczy¢. Nacisnaé klawisz
[——>] by uczyni¢ je “zaufanym urzadzeniem” (trusted).

6. Podczas podlaczania kontrolera z odbiornikiem nie ma potrzeby identyfikowania urzadzenia
(Authenticate). Gdy pojawia si¢ komunikat o identyfikacji, nacisna¢ [No].

7. Nacisna¢ [OK] by powrdci¢ do Trimble Survey Controllera.

8. W polu Receiver wybra¢ zaufane urzadzenie bluetooth do potaczenia i nacisnaé [Accept].
Trimble Survey Controller automatycznie potaczy sig¢ z odbiornikiem Trimble R8 lub 5800 w ciagu
kilku sekund.

Uwaga— Nie ma potrzeby ponownego skanowania, chyba ze zmienito si¢ wartos¢ pola Receiver na
,,None”. Kontroler automatycznie tqczy sie z odbiornikiem po wiqczeniu obu urzqdzen.

Ostrzéenie — Podczas pracy z TSCe nie nalezy dotqczaé/odlqczaé Bluecap jesli TSCe jest wigczony.
Polqczenie z innymi urzqdzeniami bluetooth moze zostac utracone i moze by¢ konieczny miekki reset TSCe
dla ponownego polqczenia.

Konfiguracja Trimble Survey Controllera dla polaczenia z modemem komérkowym:

1. Wiaczy¢ modem i kontroler.

2. W modemie wybra¢ opcj¢ czynigca go rozpoznawalnym.

3. Uruchomi¢ Trimble Survey Controller i z menu glownego wybra¢ [Configuration / Controller /
Bluetooth].

4. Nacisna¢ [Config] i sprawdzi¢, czy opcja [Enable Bluetooth] jest zaznaczona.

5. Nacisna¢ [Scan]. (Nie naciskaé¢ [Stop] — nalezy poczekaé na zakonczenie skanowania.) Trimble
Survey Controller szuka innych urzadzen bluetooth w poblizu.

6. Po zakonczeniu skanowania zaznaczy¢ modem na liscie urzadzen nie-zaufanych (untrusted).
Nacisna¢ klawisz [—>] by uczyni¢ go “zaufanym” urzadzeniem.

ErTrimble. 234



7. Pojawi si¢ zapytanie o zamiar identyfikacji urzadzenia — wybra¢ [Yes].
8. Po pojawieniu si¢ okna [Enter Pin] poda¢ wybrany przez siebie numer PIN.

Nie naciska¢ [OK] do chwili zakonczenia nastgpnego kroku.

9. Wybra¢ odpowiednia opcj¢ w modemie dla zaakceptowania zadania sparowania; przyktadowo w
Sony Ericsson T68i nalezy wybra¢ [Connect (8) | Bluetooth (4) | Paired Devices (2) | Add Device |
Phone accepts (2)].

Uwaga —Bardzo wazne jest aby kontroler byt sparowanym/zaufanym urzqdzeniem dla modemu.

10. Nacisna¢ [OK] w oknie [Enter Pin] na kontrolerze.
Modem powinien teraz zazada¢ dodania kontrolera do listy urzadzen sparowanych i pozwoli¢ na
wpisanie podanego wczesniej PINu.

Kontroler jest teraz uznawany jako urzadzenie sparowane dla modemu, a modem jest dodany do
listy urzadzen zaufanych dla kontrolera.

11. Nacisna¢ [OK] by powroci¢ do Trimble Survey Controllera.

Uwaga —Jesli za pomocq Survey Controllera tqczymy sie bezposrednio ze stacjq bazowq przez telefon
komorkowy bluetooth, nie nalezy uruchamiaé [Bluetooth2Mobile.exe]. W przeciwnym wypadku Survey
Controller zglosi blqd “Could not start streamed corrections” poniewaz nie bedzie mogt polaczy¢ sie z
modemem.

Aby polaczy¢ sig z internetem, nalezy utworzy¢ numer do wybania i nawiazac¢ potaczenie GPRS. Wigcej
informacji w cz¢sci Potaczenie z internetem.

Informacje na temat uzycia modemu komoérkowego do pomiardéw real-time znajduja si¢ w czgsci
Omoéwienie modeméw komorkowych.

Uzycie Microsoft CE Windows Explorera do przesylania plikow mig¢dzy kontrolerami

Do przestania jakiegokolwiek pliku migdzy kontrolerami, mozna uzy¢ Microsoft CE Windows Explorera
przy pomocy bluetooth, podczerwieni (IrDA), kabla szeregowego lub sieciowego (TCP/IP).

Konfiguracja metody transferu:
1. Nacisna¢ [Start / Programs / Communication / File Transfer].
2. Nacisna¢ [Settings].
3. Aby za kazdym razem przy przesylaniu pliku méc wybiera¢ metode transferu, zaznaczy¢ opcje
[Always ask which transport to use].
4. Aby za kazdym razem uzywac tej samej metody, wybraé [Always connect using:], i klawiszem
[Choose] wybra¢ metodg transferu plikow.
5. Ustawi¢ pozostate opcje wedtug potrzeb.

Przed przesytaniem plikéw poprzez Bluetooth nalezy skonfigurowaé urzadzenia bluetooth:
1. Na obu kontrolerach nacisna¢ [Start / Settings / Control Panel / Bluetooth Device Properties].
2. Opcja [Enable Bluetooth] powinna by¢ na obu kontrolerach zaznaczona.
3. Nacisna¢ [Scan] na jednym kontrolerze (nie naciskaé¢ [Stop] przed zakonczeniem skanowania.)
Trimble Survey Controller szuka innych urzadzen bluetooth w poblizu.
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Nie nalezy wykonywa¢ skanowania przez wigcej niz jeden kontroler jednocze$nie, poniewaz
urzadzenie bluetooth nie moze odpowiedzie¢ na skanownie jesli samo skanuje.

4. Po zakonczeniu skanowania zaznaczy¢ urzadzenie bluetooth, z ktérym bedziemy si¢ taczy¢.
Nacisna¢ klawisz [——>] by uczyni¢ go “zaufanym” urzadzeniem.

5. Podczas podtaczania dwoch kontrolerow ze soba nie ma potrzeby identyfikowania urzadzenia
(Authenticate). Gdy pojawia si¢ komunikat o identyfikacji, nacisna¢ [No]..

Przesyltanie plikow przy uzyciu Microsoft Windows Explorera i Bluetooth:
Uwaga— Mozna za pomocg Microsoft Windows Explorera przestac jeden plik na raz.

1. Potaczy¢ oba kontrolery przez bluetooth zgodnie z powyzszym opisem.

2. Zamkna¢ Trimble Survey Controller, w przeciwnym razie transfer moze nie powies¢ sig.

3. Wybra¢ [Start / Programs / Windows Explorer]| na obu kontrolerach.

4. Na kontrolerze odbierajacym plik wybraé [File / Receive]. Wybra¢ metodg transmisji w razie
potrzeby.

5. Na kontrolerze wysylajacym, wybra¢ plik i wybra¢ [File / Send to / File Transfer]. Wybra¢
metode transmisji w razie potrzeby.

6. Nacisna¢ [OK]. Plik zostanie przestany.

Pomoc na tematy zwiazane z bluetooth w rozdziale Rozwiazywanie problemow.

Mozna uzy¢ technologii Bluetooth do nawiazania potaczenia migdzy Trimble CU i komputerem i do
przesytania plikow przy pomocy Trimble Data Transfer lub Microsoft ActiveSync. Wigcej informacji w
rozdziale Podlaczanie Trimble CU do komputera przy pomocy bluetooth.
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Instrumenty

Menu Instrument

Menu to dostarcza informacji o instrumencie podtaczonym do kontrolera Trimble i shuzy do konfiguracji
ich ustawien.
Dostepne opcje uzaleznione sa od rodzaju podtaczonego instrumentu.

Wigcej informacji na tematy dotyczace instrumentéw GPS w rozdziatach:
Satelity
Pliki odbiornika
Pozycja
Stan odbiornika
Stan GSM
Ustawienia odbiornika
Kierowanie na punkt
Stan stacji referencyjnej/sieciowe;j

Wigcej informacji na tematy dotyczace instrumentow klasycznych w rozdzialach:
Libella elektroniczna
Direct Reflex
Obrot (Turn to)
Joystick
Promien $ledzacy (tracklight)
Autolock i1 poszukiwanie celu
Ustawienia instrumentu
Ustawienia radia
Justowanie instrumentu
Survey Controller Basic
Funkcje Trimble

Satelity

Dla wyswietlenia informacji o satelitach $ledzonych przez odbiornik nalezy nacisna¢ ikong satelity na
pasku statusu lub wybra¢ Instrument / Satellites z menu gtownego. Wyswietlany jest numer satelity, jego
azymut i wysoko$¢ oraz stosunki sygnatu do szumu.

Na liscie kazdy wiersz odpowiada jednemu satelicie, okreslonemu przez numer w kolumnie SV. Azymut
(Az) 1 wysokosc¢ (Elev) okreslaja potozenie satelity na niebie.

Stosunki sygnatu do szumu ( SNRLI i1 SNRL?2 ) oznaczaja moc sygnatu na odpowiednich
czgstotliwosciach. (wigksza liczba oznacza silniejszy sygnat). Jesli L1 lub L2 nie jest sledzona, w
odpowiedniej kolumnie pojawia sig¢ linia (———— ).

Znak z lewej strony ekranu wskazuje, czy satelita jest wykorzystywany do okreslenia aktualnej pozycji, co
opisano w ponizszej tabeli.
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Sytuacja Co oznacza znak na poczatku wiersza

Zaden pomiar nie jest Satelita jest uzywany do wyznaczenia aktualnej pozycji
prowadzony
Pomiar RTK Satelita jest wspolny dla stacji bazowej i odbiornika ruchomego

Pomiar z postprocessingiem | Satelita, dla ktérego zostaly zapisane dane z co najmniej jednej epoki

Mozna takze wybraé nastepujace opcje:
* Aby zobaczy¢ wigcej informacji o konkretnym satelicie nalezy klikna¢ odpowiedni wiersz.
* Aby wylaczy¢ satelite ze $ledzenia, nacisna¢ klawisz [Disable].

Uwaga- Satelita wylqczony ze Sledzenia przez odbiornik pozostaje wylqczony do czasu ponownego
go wiqczenia. Informacja o wylqczeniu satelity jest pamietana nawet mimo wylqczenia odbiornika.

* Nacisna¢ klawisz [Plot] by zobaczy¢ obraz nieba z satelitami. Ekran nieba moze zostaé
zorientowany na stonce lub na poétnoc. Wigcej informacji o satelicie dostepnych jest po dwukrotnym
kliknigciu satelity.

¢ Zewngtrzny okrag reprezentuje horyzont lub wysokos¢ 0°.

¢ Wewngtrzny okrag linia przerywana oznacza ustawienie obcigcia horyzontu.

¢ Numery satelitow umieszczone sa w pozycjach odpowiednich satelitow na niebie.

¢ Zenit (wysoko$¢ 90°) to centrum okregu.

¢ Satelity Sledzone lecz nie wykorzystywane do rozwiazania pozycji pojawiaja si¢ jako

negatyw (biale na czarnym tle).

* Lista satelitow dostgpna jest po nacisni¢ciu klawisza [List].

* Zmiana obcigcia horyzontu i tolerancji PDOP moze by¢ wykonana pod klawiszem [Options].

* W pomiarach RT mozna nacisna¢ klawisz [Base] by zobaczyc, ktore satelity sa $ledzone przez
stacj¢ bazowa. W kolumnach Az oraz Elev nie pojawia sig dla tych satelitoéw zadna informacja,
poniewaz nie jest ona dotaczana do komunikatu wysylanego przez stacje bazowa.

* Podczas pomiaru z postprocessingiem, w oknie Satellites pojawia si¢ klawisz [L1] stuzacy do
wys$wietlenia liczby cykli pomierzonych na czestotliwosci L1 dla kazdego satelity.

Wartos$¢ w kolumnie CntL1 to liczba cykli pomierzonych na L1 dla danego satelity w sposob ciagly
(nieprzerwana rejestracja). Wartos¢ w kolumnie 7otL 1 to catkowita liczba cykli pomiarzona dla
danego satelity od czasu rozpoczgcia pomiaru.

* Dla odbiornikéw dwuczestotliwosciowych, w oknie Satellites pojawia si¢ klawisz [L2] stuzacy do
wyswietlenia liczby cykli pomierzonych na czgstotliwosci L2 dla kazdego satelity.

Klawisz [SNR] stuzy do powrotu do pierwszego ekranu i wy§wietlenia informacji o stosunku
sygnatu do szumu dla kazdego satelity.

Wiaczanie i wylaczanie satelitow WAAS i EGNOS

Przy rozpoczynaniu pomiaréw z poprawkami WAAS lub EGNOS, w odbiorniku wlaczane jest Sledzenie
odpowiednich satelitow transmitujacych te poprawki. Sa to dwa satelity WAAS (numery 122 i 134)
oraz dwa satelity EGNOS (numery 1201 131).

Aby $ledzi¢ innego satelitg, nalezy go wlaczy¢, a wytaczy¢ tego, ktory ma nie by¢ $ledzony:
1. Rozpoczaé pomiar z poprawkami WAAS/EGNOS.
2. Klikna¢ ikong satelity.
3. Nacisna¢ [Info], po czym wpisa¢ numer satelity do wiaczenia/wytaczenia.
4. Nacisna¢ [Enable] albo [Disable].
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Odpowiednie satelity WAAS/EGNOS pozostaja wiaczone/wyltaczone ze $ledzenia az do czasu
rozpoczecia nowego pomiaru w Trimble Survey Controllerze.

Pliki odbiornika

Opcja ta jest dostepna z odbiornikami Trimble R7, 5700, 4800 oraz 4700. Stuzy ona do kopiowania i
usuwania plikow z odbiornika.

Jesli kontroler podtaczony jest do odbiornika obstugujacego te opcjg, mozna przesytac pliki miedzy
kontrolerem i karta pamigci w odbiorniku.

Mozna przesyta¢ nastepujace typy plikow: DAT, JOB, STY, CSV, TXT, DXF, TIN, CDG oraz FAL.

Transmisja plikow z odbiornika do kontrolera:
1. Wybra¢ z menu gléwnego Instrument / Receiver files / Import from receiver.
Pojawiajaca sig lista zawiera wszystkie pliki znajdujace si¢ w odbiorniku.
2. Klikna¢ na pliku(plikach) do przestania. Obok zaznaczonych plikéw pojawia si¢ znaczek.

Uwaga —Wiecej informacji o pliku mozna zobaczy¢ klikajqc jego nazwe i naciskajqc klawisz [Info].
Usuniecie pliku odbywa sie przez zaznaczenie jego nazwy i klikniecie [Delete].

3. Nacisna¢ klawisz [Import]. Pojawia si¢ ekran Copy file to Trimble Controller.
4. Nacisna¢ [Start].

Transmisja plikow z kontrolera do odbiornika:
1. Wybra¢ z menu gléwnego Instrument / Receiver files / Export to receiver.
Pojawiajaca sig lista zawiera wszystkie pliki znajdujace si¢ w folderze \Trimble Data na
kontrolerze.
2. Klikna¢ na pliku(plikach) do przestania. Obok zaznaczonych plikdw pojawia si¢ znaczek.
3. Nacisna¢ [Export].
4. Nacisna¢ [Start].

Pozycja

Funkcja ta podaje aktualng pozycj¢ anteny GPS ruchomej lub bazowe;j.
Aby mozna bylo wyswietla¢ pozycje w siatce wspotrzednych, nalezy wezesniej zdefiniowac
odwzorowanie i uktad wspotrzednych.
Doktadnos$¢ tej pozycji zalezy od wybranej metody pomiaru:
¢ +/— 10 m (pozycja autonomiczna)
* +/— 10 m (pomiar z postprocessingiem)
¢ +/— 0.01 m (pomiar RTK)

Aby zobaczy¢ aktualna pozycj¢ nalezy z menu gtéwnego wybraé Instrument / Position.

Jesli okreslono wysoko$¢ anteny ruchomej, jej pozycja jest rowniez wyznaczana. Aby zobaczy¢ pozycje
anteny stacji bazowej, nalezy nacisna¢ [Base].

Naciskajac klawisz [Options] mozna sprawdzi¢, czy pozycja pokazywana jest we wspotrzednych WGS-
84, lokalnej elipsoidy czy tez w siatce wspotrzednych.
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Stan odbiornika

Aby sprawdzi¢ stan zasilania i pamigci podtaczonego odbiornika GPS a takze czas GPS i tydzien systemu
GPS nalezy wybraé Instrument / Receiver status z menu gtownego.

Stan GSM

Aby zobaczy¢ moc sygnatu GPS i dostgpnych operatorow sieciowych przy pracy z modutem RS Trimble
Internal GSM, nalezy wybra¢ Instrument / GSM Status z menu Instrument. Mozna tez klikna¢ ikong
modemu komoérkowego na pasku statusu.

Ustawienia odbiornika

Aby zobaczy¢ ustawienia podtaczonego odbiornika GPS nalezy wybra¢ Instrument settings z menu
glownego. Mozna tez klikna¢ ikonkg odbiornika na pasku statusu.

Kierowanie na punkt

Mozna zosta¢ nakierowanym na punkt nawet jesli nie ma zadnego potaczenia radiowego ani nie jest
prowadzony zaden pomiar. Bez polaczenia radiowego wszystkie pozycje sa autonomiczne. Jesli poprawki
sa otrzymywane lecz odbiornik jeszcze si¢ nie zainicjalizowal, pozycje sa typu Float. Funkcja Navigate to
point podczas uruchamiania si¢ uzywa ustawien z ostatnio uzywanego stylu pomiarowego GPS.

Jesli odbiornik potrafi §ledzi¢ satelity WAAS/EGNOS, mozna uzy¢ pozycji z poprawkami
WAAS/EGNOS zamiast pozycji autonomicznej. W tym celu nalezy ustawic¢ warto$¢ pola Satellite
differential (w stylu pomiarowym) na WAAS lub EGNOS.

Sposéb kierowania na punkt:
1. Wybra¢ zadany punkt z mapy.
2. Wybra¢ Navigate to point z menu podrecznego na mapie; mozna zamiast tego wybraé
Instrument / Navigate to point z menu gléwnego.
3. Jesli ma by¢ wyswietlana informacja o trasie, nalezy ustawi¢ pole Navigate na ,,From fixed point
lub ,,From start position”.
4. Wypehi¢ pozostate pola wedtug potrzeb i nacisnac [Start]. Pojawi si¢ ekran graficzny.
5. Kierowa¢ sig¢ wedhug strzatki do punktu pokazanego jako krzyzyk. W bezposredniej bliskosci
punktu strzatka zastapiona zostaje znakiem “bulls eye” (podwojny okrag).
6. Juz na punkcie “bulls eye” przykrywa krzyzyk.
7. Zaznaczy¢ znaleziony punkt w razie potrzeby.

LR

Stan stacji referencyjnej/sieciowej

Jesli podczas pomiardw real-time korzystamy z serwera danych lub ze stacji bazowej umozliwiajacych
wysylanie komunikatoéw o stanie, pojawi si¢ dodatkowa opcja menu: Network/Reference Station Status .
Ekran dla tej opcji pokazuje stan serwera, obstugiwane przez stacj¢ bazowa opcje (jak np. RTK on
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Demand), a takze umozliwia konfiguracje wyswietlania i zapisu komunkatéw o stanie stacji bazowej w
aktualnym job-ie.

Wybranie opcji Popup new Reference Station powoduje, ze komunikaty ze stacji bazowej/serwera
pojawiaja si¢ na ekranie podczas pracy.

Wybranie opcji Store Reference Station powoduje, ze komunikaty ze stacji bazowej/serwera zapisywane
sa do bazy danych aktualnego job-a.

Szczegdbty ustawienia stanowiska

Nalezy wybra¢ Instrument / Station setup details z menu gtéwnego, by zobaczy¢ typ tachimetru
podtaczonego do kontrolera i szczegoty ustawienia stanowiska.

Mozna tez klikna¢ ikonke instrumentu na pasku statusu (jesli nie pracujemy z instrumentem
robotycznym).

Wskaznik laserowy

Wskaznik laserowy eliminuje koniecznos$¢ patrzenia przez lunete przy celowaniu na punkt przy pomiarach
Direct Reflex.

Uwaga— W tachimetrach 5600 DR200+ wskaznik laserowy nie jest wspotosiowy z osiq celowq lunety.

Aby wiaczy¢ wskaznik:
1. Otworzy¢ ekran Trimble Functions przez ikonke instrumentu na pasku statusu lub klawisz
Trimble na kontrolerze.
2. Nacisna¢ klawisz [Laser pointer].

Uwaga— Jesli tryb DR nie jest wiqczony, wiqczenie lasera wlqcza tez DR. Wylqczenie wskaznika nie
wylqcza jednak trybu DR. Wylqczenie trybu DR wylqcza zarazem i wskaznik laserowy.

Aby moéc mierzy¢ automatycznie do wskaznika laserowego przy pracy z instrumentami 5600 DR200+ lub
DR300+ (nie-wspotosiowymi), nalezy ustawi¢ ustawienie Laser alignment w menu Instrument / Direct
reflex. Wigcej informacji w czgsci Ustawienie osi lasera w Direct Reflex.

Libella elektroniczna

Libella elektroniczna jest dostepna w przypadku pracy z instrumentami Trimble serii S, 5600 oraz 3600.
Poziomowanie elektroniczne instrumentu Trimble serii S przy uruchamianiu:

1. Scentrowa¢ instrument.

2. Spoziomowa¢ instrument w przyblizeniu poshugujac si¢ nogami statywu i libellg okragta.

3. Ustanowic¢ potaczenie pomigdzy kontrolerem i instrumentem. Ekran Electronic level pojawi si¢
podczas procesu potaczania.

Jesli instrument nie jest wystarczajaco spoziomowany, wystapi blad niepionowosci. Nalezy
spoziomowac instrument tak, by znalez¢ si¢ w zakresie libelli elektronicznej.
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4. Doprowadzi¢ §rubami poziomujacymi pgcherzyki libelli elektronicznej do $rodka, dla osi celowej
i osi obrotu lunety.
5. Nacisna¢ [Accept] by zakonczy¢ proces.

Poziomowanie elektroniczne instrumentu Trimble 5600 przy uruchamianiu:

1. Scentrowa¢ instrument.

2. Spoziomowa¢ instrument w przyblizeniu postugujac si¢ nogami statywu i libellg okragla.

3. Ustanowi¢ potaczenie pomigdzy kontrolerem i instrumentem. Ekran Electronic level pojawi si¢
podczas procesu potaczania

4. Doprowadzi¢ pgcherzyki libelli elektronicznej do §rodka, dla osi celowej i osi obrotu lunety.

5. Nacisna¢ [Accept] by zakonczy¢ proces.

Jesli tylko nie wybrano opcji Disable compensator, instrument inicjalizuje kompensator.

Gdy Trimble Survey Controller taczy si¢ z tachimetrem Trimble 5600, kompensator nie jest ponownie
inicjalizowany w przypadku, gdy byt on inicjalizowany w ciagu ostatnich 2 godzin a pionowo$¢
instrumentu nie zmienita si¢ wigcej niz o 30,

Poziomowanie elektroniczne instrumentu w trakcie pomiaru:

1. Wybra¢ z menu gléwnego Instrument / Electronic level.
2. Doprowadzi¢ §rubami poziomujacymi pecherzyki libelli elektronicznej do §rodka, dla osi celowej
i osi obrotu lunety.

Dla instrumentu Trimble 3600 bedacego w ekranie Electronic level uruchamiany jest pionownik laserowy.

Ostrzéenie —Nie nalezy wylqczac¢ kompensatora jesli wymagamy doktadnosci pomiarow. Wylqczenie
kompensatora powoduje, ze kierunki pionowe i poziome nie sq poprawiane ze wzgledu na niepionowosé
osi gtownej instrumentu.

Direct Reflex

Jesli Trimble Survey Controller jest podtaczony do instrumentu posiadajacego funkcjg Direct Reflex
(DR), ustawienia DR dostegpne sa w menu Instrument / Direct Reflex.

Wskazowa — Szybki dostep do ustawierr DR odbywa sie przez ikonke instrumentu na pasku statusu lub
nacisniecie klawisza Trimble i przytrzymanie ikonki DR .

Ponizsze ustawienia sa dostgpne (jesli instrument je obstuguje):
* Wiaczenie/wylaczenie pomiaru bezlustrowego odbywa si¢ przez wybranie DR .
* Wiaczanie i wylaczanie lasera — przez wybranie Laser.
¢ Aby pomierzy¢ do punktu wskazywanego przez laser nalezy ustawic¢ Laser alignment na
,Horizontal” albo ,,Vertical” (w zaleznoS$ci od rodzaju powierzchni, do ktérej odbywa si¢ pomiar).
Wigcej informacji w: Ustawienie osi lasera.
* Aby dopusci¢ pomiary o nizszej (niz nominalna dla danego instrumentu) doktadnosci, nalezy
wlaczy¢ opcje stabego sygnahu.
* Poda¢ odchylenie standardowe dla okre$lenia dopuszczalnej doktadnosci pomiaru. Podczas
pomiaru do celéw rozmytych, odchylenie standardowe pomiaru jest wySwietlane w linii stanu az do
czasu osiagni¢cia wymaganej doktadnosci. Pomiar zostaje zaakceptowany po osiagnigciu
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wymaganej doktadnosci; by zakceptowaé pomiar wezesniej, nalezy nacisnac¢ [Enter] gdy odchylenie
standardowe wyswietlane jest w linii stanu.

* Aby ograniczy¢ zasigg pomiarowy trybu DR, poda¢ minimalna i maksymalna odlegtos¢.
Ustawienie to pomaga unikna¢ zaklocen ze strony obiektow dalekich lub przestaniajacych mierzony
cel.

W instrumentach Trimble serii S, 5600 oraz 3600, cel Target DR przeznaczony jest do pomiaru
bezlustrowego. Nalezy odpoowiednio ustawi¢ stala lustra i wysoko$¢.

Po wlaczeniu DR, Trimble Survey Controller automatycznie przetacza si¢ na Target DR.
Po wytaczeniu DR, zostaje przywrdocone ostatnio uzywane lustro nie-DR. Jesli lustro takie zostato
usunigte, uzyte zostaje lustro Target 1.

Wybranie Target DR wtacza tryb DR; wybranie Target I wytacza DR i wprowadza instrument w
poprzedni stan.

Trimble Survey Controller dopuszcza maksymelnie 6 luster, lecz tylko jedno DR. Wigcej informacji w
czesci Wiasciwosci lustra.

Ustawienie osi lasera

Os$ wskaznika laserowego w tachimetrach Trimble 5600 DR 200+ oraz DR 300+ nie pokrywa si¢ z osia
dalmierza. Skutkiem tego jest, ze punkt mierzony dalmierzem i punkt obserwowany jako plamka laserowa
nie sa jednym punktem.

Ustawienie pomiaru do punktu wskazywanego laserem:

1. Wiaczy¢ wskaznik laserowy.

2. Wybra¢ opcjg ustawienia osi:
* None — (brak) pomiar DR jest wykonywany ponizej plamki.
* Horizontal — pomiar DR jest wykonywany do plamki przy zatozeniu, ze mierzymy do
powierzchni poziome;.
* Vertical — pomiar DR jest wykonywany do plamki przy zalozeniu, Ze mierzymy do
powierzchni pionowe;j.

Instrument obroci si¢ do plamki i wykona pomiar. Po wykonaniu pomiaru instrument obréci plamke z
powrotem do wskazywanego przez nia punktu. Wigcej informacji w:

Skanowanie powierzchni

Obiekt niedostgpny

Obrét (Turn to)

Przy pracy z instrumentem robotycznym mozna uzy¢ opcji Turn to do sterowania ruchami instrumentu
W tym celu:
1. Wybra¢ z menu gléwnego Instrument / Turn to. Mozna tez klikna¢ ikonke instrumentu na pasku
statusu i nacisna¢ klawisz [Turn to] na ekranie Trimble Functions.
2. Wybra¢ metodg sterowania instrumentem dla nastawienia instrumentu na okreslony kierunek
badz punkt:
¢ na kierunek pionowy albo poziomy — wpisa¢ warto$¢ w polu Turn to.
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¢ na kierunek pionowy oraz poziomy — wpisac kierunek poziomy w pole Turn to HA, a
pionowy w pole Turn to VA.
¢ na okreslony punkt — poda¢ nazwe punktu w polu Point name.
¢ wedlug odlegtosci — poda¢ odlegtos¢ od aktualnej pozycji (lustra) do punktu, w ktorym
instrument zgubit cel.

3. Nacisna¢ [Turn]. Instrument obraca si¢ zgodnie z podnymi warto$ciami.

Aby obroci¢ instrument w prawo lub lewo o 90° albo o 180°, mozna uzy¢ odpowiedniego klawisza u dotu
ekranu.

Wskazéwka — Mozna uzy¢ klawiszy ACU do obrdcenia instrumentu; przykladowo przy tyczeniu:

. tylko w poziomie

. tylko w pionie

. W pionie i w poziomie

. zmiana polozenia lunety

Informacje na temat innych metod:
* Joystick
* Instrument robotyczny
¢ Mapa aktualnego job-a

Joystick

Jesli steruje si¢ instrumentem robotycznym z pozycji lustra, mozna uzy¢ klawisza [Joystick] dla
naprowadzenia instrumentu na cel.

Aby nakierowa¢ instrument na cel:
1. Z menu gtdéwnego wybraé Instrument / Joystick. Mozna tez klikna¢ ikonke instrumentu na pasku
statusu i nacisna¢ klawisz [Joystick] na ekranie Trimble Functions.
2. Klikna¢ strzatke na ekranie lub nacisna¢ klawisze strzatek na klawiaturze, by obréci¢ instrument.
Instrument obraca si¢ w kierunku wskazywanym przez wypetniong strzatke.

Uwaga — Jeéli instrument znajduje si¢ w drugim potozeniu lunety, wowczas strzatki w gorg i w dot
sa odwrocone; przyktadowo po nacisnigciu strzatki w dot instrument porusza si¢ w gore.

3. Przy pracy z instrumentem Trimble serii S obroty instrumentu pokazane sa w tabeli:

Kliknaé i przytrzymad strzalke... | ...by obroci¢ instrument...
lub W poziomie (lewo-prawo)
G lub ‘J\__',ll W pionie (gora-dot)
D {j D lub ﬂ W poziomie i w pionie jednoczes$nie
Uwagi

¢ Aby przerwac obrot wystarczy puscié strzatke.
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¢ Aby zmieni¢ kierunki obrotu, nacisna¢ klawisz zmiany kierunku (!f > é?’ €;‘:> 15 ).

¢ Jesli ikona instrumentu jest na lewo od ikonki lustra , instrument obraca si¢ tak, jakby
za nim stal operator.

¢ Jesli ikona instrumentu jest na prawo od ikonki lustra, instrument obraca si¢ jakby

operator stat przy lustrze.

¢ Aby zmieni¢ predkos¢ obrotu, kliknaé lewa (zwolnienie) lub prawa (przyspieszenie)
strzatke predkosci.

4. Pracujac z Trimble 5600, obroty instrumentu pokazane sa w tabeli.

Nacisnadé strzalke...

...by obroci¢ instrument...

Pierwsza lewa/prawa

W poziomie o 12°

Druga lewa/prawa W poziomie o 120°
Pierwsza w gorg/w dot W pionie o 1°
Druga w gore/w dot W pionie o 5°

Nacisnac¢ [Esc] Iub inng strzatke by zatrzymac obrot. Strzalka kierunkowa staje sig¢ pusta a
instrument wskazuje na cel.

5. Przy pracy z tachimetrem Leica serii TPS1100 zwigkszenie predkosci odbywa si¢ przez

kliknigcie ponownie tej samej strzalki kierunkowej, ktorej uzyto do zainicjowania obrotu; wowczas
druga strzalka kierunkowa staje si¢ wypelniona. Ponowne kliknigcie tej samej strzatki kierunkowe;j

zwalnia obrot.

Nacisna¢ [Esc] lub inna strzaltkg by zatrzymac obrot. Strzatka kierunkowa staje sig pusta a
instrument wskazuje na cel.

Nacisna¢ klawisz [Search] by kaza¢ instrumentowi poszukac¢ i uchwyci¢ cel. Pojawia si¢ komunikat:
"Searchi ng... "ainstrument rozpoczyna poszukiwania celu.

Wiyniki poszukiwania oznajmiane sa w postaci komuniatow w linii stanu:
e Targe t Locked - lustro zostato zlokalizowane i uchwycone.

* No Target — lustro nie zostato znalezione.

Dalsze informacje w rozdziatach:

* Obroét (Turn to)

¢ Instrument robotyczny
¢ Mapa aktualnego job-a

Promien sledzacy (tracklight)

Praca z tracklight w instrumencie Trimble serii S:

Ustawienie predkosci $ledzenia swiatla:
1. Wybra¢ z menu gléwnego Instrument / Tracklight.
2. Wybra¢ opcj¢ Enable tracklight.
3. Z listy rozwijalnej w polu Speed wybraé Fast lub Slow.
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Wilaczenie/wytaczenie §wiatla:
1. Klikna¢ ikonke Trimble functions.
2. Nacisna¢ klawisz [Tracklight] na ekranie Trimble functions.

Praca z tracklight w instrumencie Trimble 3600 Iub 5600:

Ustawienie intensywno$ci §wiatta:

1. Wybra¢ z menu gtéwnego Instrument / Tracklight.

2. Wybra¢ opcj¢ Enable tracklight.

3. Z listy rozwijalnej w polu Intensity wybra¢ Normal lub High.
Wilaczenie/wytaczenie §wiatla:

1. Klikna¢ ikonke Trimble functions.

2. Nacisna¢ klawisz [Tracklight] na ekranie Trimble functions.

Wskazowka -Szybki dostep do konfiguracji opcji Tracklight jest przez ikonke instrumentu na pasku
statusu lub nacisniecie klawisza Trimble i przytrzymanie ikonki Tracklight.

Autolock

Jesli instrument obstuguje opcje autolock, mozna uzy¢ tej opcji do uchwycenia i §ledzenia lustra.

Wilaczanie/wylaczanie Autolock odbywa si¢ poprzez jedna z czynnosci:

¢ Klawisz Autolock (@ ).

* Klikna¢ ikonke instrumentu na pasku statusu lub klawisz Trimble (jesli jest) na kontrolerze, by
otworzy¢ ekran Trimble Functions.

 Klikna¢ ikonke Autolock.

* Wybra¢ z menu gtéwnego Instrument / Autolock and Search controls.

Przy wlaczonym Autolock, jesli instrument nie uchwycit jeszcze celu, wowczas przy rozpoczynaniu
pomiaru automatycznie inicjalizowane jest poszukiwanie lustra.

Wskazowkar- Szybki dostep do konfiguracji opcji Autolock and search jest przez ikonke instrumentu na
pasku statusu lub nacisniecie klawisza Trimble i przytrzymanie ikonki Search.

Uwaga— Nie nalezy uzywaé Autolock podczas sprawdzania bledow kilomacji i inklinacji. Wiecej
informacji w czesci Rektyfikacja instrumentu.

Dodatkowe opcje Autolock:

Snap to target
Funkcja ta poprzednio zwana byta Advanced lock.
Snap to target automatycznie chwyta lustro w wypadku jego wykrycia. Jesli nie chcemy
automatycznie chwyta¢ luster, nalezy ustawi¢ metod¢ Autolock na Snap disabled.

Uwaga —Funkcja Snap to Target nie sprawdza Target ID.

Autosearch
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Opcja Autosearch polega na automatycznym poszukiwaniu lustra w wypadku jego zgubienia.

Tiltable RMT (tylko dla Trimble 5600)
Mozna wlaczy¢ opcje Tiltable RMT jesli uzywa sig lustra pochylonego w strong instrumentu.
Wyltaczy¢ te opcje jesli uzywa sig statego pionowego lustra; woéwczas pomiar kierunkéw pionowych
bedzie poprawiany ze wzgledu na niewielki offset miedzy centrum RMT i pryzmatu.

Autocentered Search Window (wycentrowane okno poszukiwan) oraz Search Window Size (wymiar
okna poszukiwan)
Prowadzac poszukiwania lustra z zaznaczona opcja Autocentered search window, Trimble Survey
Controller ustawia centrum okna poszukiwan na aktualne wartosci kierunkéw pionowych i poziomych
oraz zasi¢g poziomy i pionowy dla ustalenia wymiarow okna poszukiwan. Wymiary te przesytane sa
do instrumentu za kazdym razem przy przeprowadzaniu poszukiwania.
Jesli nie wybrano Autocentered search window, zakres poszukiwan nie zostaje ustawiony w
instrumencie. Aby ustali¢ lewy gorny i prawy dolny rég okna, nalezy te punkty pomierzy¢ przed
rozpoczgciem pomiaru robotycznego (wigcej informacji w przygotowaniu pomiaru robotycznego).

Target ID — §ledzenie celow instrumentami Trimble serii S

Pracujac z instrumentem Trimble serii S z mozliwoscia poszukiwania lustra, mozna skonfigurowa¢ Target
1D by umozliwi¢ instrumentowi §ledzenie konkretnego lustra.
W tym celu nalezy:
1. Klikna¢ ikonke lustra na pasku statusu.
2. Wykona¢ jedna z czynnosci:
» Wybraé pole Target ID jesli jest dostepne.
(Pole Target ID jest niedostepne jesli Target ID ustawione jest na None).
* Klikna¢ w polu wysokosci lustra lub stalej lustra, by otworzy¢ okno szczegdtow lustra.
3. Ustawi¢ Target ID w Trimble Survey Controllerze na zgodno$¢ z numerem Target ID
ustawionym na tyczce Trimble Standard Rod.
Wigcej informacji znajduje si¢ w dokumentacji instrumentu.

Jesli Target ID jest juz ustawiony w Trimble Survey Controllerze, wowczas przy inicjacji poszukiwania
instrument sprawdza zgodno$¢ ID na tyczce z ID ustawionym w TSC. Znajdowane sa jedynie cele z

pasujacym ID.

Jednakze jesli opcja Snap to target jest wtaczona a instrument automatycznie wykryje lustro, wowczas nie
jest wykonywane poszukiwanie lustra ani sprawdzenie Target ID.

Ustawienia instrumentu

Podczas pracy z tachimetrami Trimble serii S, 5600 Iub 3600, wybranie z menu gtéwnego Instruments /
Instrument settings powoduje wyswietlenie okna /nstrument settings. Mozna tez klikna¢ i krétko
przytrzymac ikonke instrumentu na pasku statusu a nastepnie zwolnic ja by wej$¢ do Instrument settings.

Okno to stuzy do przegladania i edycji réznych ustawien instrumentu; dostgpne funkcje réznia si¢ w
zaleznosci od rodzaju instrumentu podtaczonego do kontrolera:

* nazwa instrumentu

* model

* wersja oprogramowania wewnetrznego w instrumencie
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* pod$wietlenie krzyza nitek

* test celu

* pod$wietlenie ekranu w drugim potozeniu lunety
¢ glo$nos¢ sygnalu powrotnego

* tryb oszczedzania energii dalmierza

* tryb diugiego zasiggu

Nazwa, typ i wersja oprogramowania tachimetru
Dla instrumentow Trimble serii S naci$nigcie Name pozwala poda¢ nazwe instrumentu. Jest ona
zapisywana w pliku job wTrimble Survey Controllerze i moze zosta¢ dodana do eksportu w formacie

wlasnych plikow ASCII.

Typ instrumentu i wersja oprogramowania sg takze zapisywane do job-a i moga by¢ wyeksportowane z
plikami DC 1 ASCII.

Test celu

Test celu uzywany jest przede wszystkim w Survey Controller Basic podczas pomiaru odleglosci, ktora
ma by¢ jedynie wyswietlona.

Jesli instrument zszedt z ostatnio mierzonego celu o wigcej niz 30 cm, wartosci HA i VA zostaja
odswiezone, lecz SD przyjmuje warto$¢ "?" dla uniknigcia pomylenia poprzedniego pomiaru z nastepnym
do wykonania.

Podswietlenie w II polozeniu lunety (tylko dla Trimble serii S)

Aby wiaczy¢ tg opcje przy uruchomionym Trimble Survey Controllerze, nalezy wybra¢ Face 2 backlight.
Aby wlaczy¢ tg opcje jesli Trimble CU nie jest przylaczony do instrumentu, nacisnac i przytrzymac
przycisk n

Glo$nosé sygnahu (tylko dla Trimble 5600)

Jesli dalmierz otrzymuje sygnat zwrotny z lustra, rozlegnie si¢ dzwigk; nie bedzie dzwigku w przypadku
wlaczonej opcji oszczgdzania energii dalmierza.

Oszczedzanie energii dalmierza (EDM power sav@ (tylko dla Trimble 5600 DR Standard oraz 3600)
W trybie tym instrument wytacza dalmierz gdy ten nie mierzy odlegtosci. Ikonka instrumentu pojawia si¢
wowczas bez wskaznika dalmierza (*). Jesli tryb oszczedny jest wytaczony, dalmierz jest stale wiaczony i
gotowy do odbioru sygnatu.

Dlugi zasigg (tylko dla Trimble serii S, 5600 DR Standard oraz 3600)

Tryb stuzy do pomiaru odleglych celow (wigcej niz 1 km) — sygnat z dalmierza jest wowczas silniejszy.
Ustawienia radia
Ustawienia te dotycza tachimetru robotycznego.
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Ustawienia wewngtrznego radia tachimetru sa dokonywane w chwili potaczenia si¢ Trimble Survey
Controllera z instrumentem. Ustawienia radia ruchomego sa dokonywane pdzniej, w chwili rozpoczecia
pomiaru robotycznego.

Ustawienia zaréwno radia instrumentu jak i przy tyczce musza by¢ takie same .

WskazOwa — Aby w instrumencie ustawi¢ Kanaf radiowy oraz Network ID bez Trimble Survey
Controllera, mozna wybrac [Radio settings] w tachimetrze Trimble serii S przez menu drugiego potozenia
lunety. Wiecej informacji znajduje sie w dokumentacji instrumentu

Uwaga— Trimble Survey Contoller nie moze porozumiewa¢ sie z tachimetrami Trimble serii S jesli
uzywane sq programy wbudowane w instrumencie. Po zakonczeniu pracy z programami wewnetrznymi

nalezy wybra¢ [Exit] z menu [Setup] aby powroci¢ do menu [Waiting for connection].

Wskazowa — Szybki dostep do ustawien radia jest przez klikniecie ikonki instrumentu na pasku statusu
lub nacisniecie klawisza Trimble oraz przytrzymanie ikonki Start Robotic.

Kanal radiowy (Radio Channel)

Bezpieczniej jest przypisaé instrumentowi i tyczce ten sam, unikalny kanat radiowy — dla uniknigcia
zaklocen ze strony innych uzytkownikow ewentualnego wspdlnego kanahu.

NetworkID

Bezpieczniej jest przypisaé instrumentowi i tyczce ten sam, unikalny numer sieciowy ID — dla uniknigcia
konfliktow z innymi uzytkownikami tego samego numeru ID.

Adres instrumentu i tyczki (Station and Remote Addreps

By unikna¢ zaktocen od uzytkownikoéw tego samego kanatlu radiowego, mozna nada¢ radiom w
instrumencie i na tyczce niepowtarzalny adres, z zakresu 0 — 99.

Uwaga —Zamiana radia miedzy instrumentami Trimble serii S Series a Trimble 5600 jest niemozliwa,
poniewaz uzyte technologie radiowe sq niekompatybilne.

Uwaga— W niektorych krajach konieczne jest uzyskanie licencji na uzywanie czestotliwosci radiowych.

Rektyfikacja instrumentu

Nastgpujace testy instrumentu sa mozliwe do wykonania po wybraniu Instrument / Adjust:
Btad kolimacji (HA VA Collimation)
Btad inklinacji (Trunnion axis tilt)
Kolimacja Autolock
Kalibracja kompensatora

W przypadku tachimetru Trimble serii S Series sprawdzenia btedow kolimacji i inklinacji nalezy dokonaé
tacznie. Aby rozpoczac proces nalezy wybraé Instrument /| Adjust / Collimation & Trunnion axis tilt.
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Uwaga —Instrument / Adjust nie jest dostepne podczas pomiaru. Aby dokona¢ rektyfikacji nalezy najpierw
zakonczy¢ aktualny pomiar.

Sprawdzenie kolimacji, inklinacji i Autolock moga by¢ dokonane przez Trimble Survey Controller Iub
przez wyswietlacz w II potozeniu lunety. Wigcej informacji w dokumentacji instrumentu.

Sprawdzanie bledéw kolimacji i inklinacji

1. Ustawi¢ instrument na stabilnym podtozu i postgpowaé zgodnie z podawanymi instrukcjami.
Pojawiaja si¢ aktualne wartosci poszczeg6lnych btedow. Nalezy lekko naciska¢ klawisze dla
uniknigcia poruszenia instrumentu.

2. Wycelowac i dokonaé pierwszego pomiaru.

3. Obroci¢ instrument i wycelowaé na cel ponownie.

4. Dokona¢ drugiego pomiaru.

Uwaga— Podczas sprawdzania bledow kolimacji i inklinacji nie nalezy uzywac Autolock.

Zasady wyboru celu:
1. Kolimacja — minimum 100 metréw od instrumentu.
2. Kolimacja — mniej niz 4°30° (5 gradow) od plaszczyzny poziome;.
3. Inklinacja — minimum 13°30’ (15 gradéw) od ptaszczyzny poziomej (dla 5600) lub od kierunku
VA pomierzonego podczas wyznaczania btedu kolimacji (dla Trimble serii S).

Nalezy wykona¢ co najmniej jedng obserwacj¢ w kazdym potozeniu lunety.

Ostateczne wartosci kolimacji musza miesci¢ si¢ w standardowej tolerancji, w przeciwnym wypadku
instrument musi by¢ rektyfikowany mechanicznie.
Wigcej informacji dostarczy dealer Trimble.

Kolimacja Autolock

Opcja ta dostepna jest tylko dla instrumentéw wyposazonych w Autolock, a procedura powinna by¢
wykonywana po zakonczeniu sprawdzania H4 VA Collimation.

Ustawi¢ instrument na stabilnym podtozu i postgpowac zgodnie z podawanymi instrukcjami. Nalezy lekko
naciska¢ klawisze dla uniknigcia poruszenia instrumentu. Nalezy zapewni¢ czysta wizurg na lustro
oddalone o minimum 100 metréw.

Kalibracja kompensatora

Kompensator dwuosiowy instrumentéw Trimble serii S i 3600 nie wymaga inicjalizacji przy kazdym
poziomowaniu instrumentu. Trimble jednakze zaleca jego okresowa kalibracje, zwlaszcza przed
pomiarami precyzyjnymi.

Dla instrumentu Trimble serii S nalezy kalibrowa¢ kompensator przez menu II potozenia lunety. Uchwyt
instrumentu musi by¢ dolaczony a Trimble CU musi by¢ odigczony.
Wigcej informacji w dokumentacji instrumentu.

Kalibracja kompensatora w tachimetrze 3600:
1. Wybra¢ Instruments / Adjust / Compensator calibration.
2. Obroci¢ instrument z 180° do 0° kiedy pojawi si¢ odpowiednia instrukcja.
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3. Nacisna¢ [Accept].

Uwaga— Opcja ta nie jest dostepna w 5600 poniewaz kompensator jest kalibrowany podczas
poziomowania tachimetru.

Survey Controller Basic

Survey Controller Basic jest dostgpny gdy kontroler jest podtaczony do instrumentu Trimble serii S, 3600
lub 5600.

Wybranie Instrument / Survey Controller Basic z menu gtownego daje dostep do aktualnych ustawien
instrumentu i do podstawowych funkcji pomiarowych.

Wskazowka -Szybki dostep do SC Basic: nacisngé¢ “0” na ekranie Trimble functions.

Uwaga— W Survey Controller Basic nie mozna zapisywac pomiarow.

Ponizsza tabela zawiera funkcje Survey Controller Basic:

Klikna¢... ...by...

Ikonke Trimble Functions

Ikonke instrumentu na Wejs¢ do ekranu Trimble Functions

pasku statusu

Ikonke lustra Ustawi¢ wysokos$¢ lustra

Klawisz [zero] Wyzerowaé odczyt HA

Klawisz [Set] Ustawi¢ wysoko$¢ instrumentu i odczyt HA

Klawisz [Options] Ustawi¢ warto$ci poprawek uzywanych przez SC Basic

Klawisz [Clear] Zresetowac odczyty katowe by pokazywaty aktualne wartosci i skasowaé

pomierzong warto$¢ SD

Klawisz sposobu

wyéwietlania Przetaczy¢ pomiedzy HA, VA 1 SD a HA, HD i VD

Nacisngé... ...by...

Pomierzy¢ odleglo$¢, a wartosci HA 1 VA od$wiezaé w sposob ciagly
Uwaga — Odczyt odlegtosci zmienia si¢ na ,,?” jesli jest wlaczony test celu
a instrument skieruje si¢ na punkt odlegty o wigcej niz 30cm od celu

Przycisk odlegtosci (tylko
na ACU)

Przycisk Enter Pomierzy¢ odleglo$¢ i ,,zamrozi¢” wartosci HA i VA

Uwaga — Podczas trwania pomiaru nie mozna zmieni¢:
* ustawienia kola poziomego
* warto$ci poprawek

Trimble Functions

Aby wejs¢ do ekranu Trimble functions, nalezy wykonaé jedna z czynnosci:
* klikna¢ ikonke instrumentu na ekranie kontrolera
* nacisna¢ klawisz Trimble na kontrolerze (jesli jest)
¢ wybrac Instrument / Trimble functions z menu gtownego TSC.
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Ekran Trimble functions dosytepny jest dla instrumentdw typu total station i stuzy do sterowania
najczesciej uzywanymi funkcjami instrumentu i zmiany jego ustawien. Rodzaj dostgpnych funkcji zalezny
jest od rodzaju instrumentu polaczonego z kontrolerem :

* STD (tryb Standard EDM)

¢ FSTD (tryb Fast Standard EDM)

¢ TRK (tryb Tracking EDM)

¢ Libella elektroniczna

e Tryb DR (Direct Reflex)

¢ Laser (wskaznik laserowy dla pomiaréw DR)

* Tracklight

¢ Zmiana potozenia lunety

* Joystick

* Obrot (Turn to)

* Sterowanie Autolock i poszukiwaniem lustra (Autolock and search controls)

* Poszukiwanie lustra

Skroty Trimble Functionsdo menu Instrument

Z ekranu Trimble Functions dostgpne s skroty do niektdrych funkcji menu Instrument. Odpowiednie
opcje dostepne sa przytrzymanie ikonek DR, Laser, Tracklight, Autolock, Search lub Start Robotic.

Dla uzytkownikéw Geodimetréw
Mozna na ekranie Trimble functions wpisa¢ numer programu Geodimetra by uruchomic¢ odpowiednia

funkcj¢ z Trimble Survey Controllera. Przykladowo program 26 z Geodimetra (Compute join) odpowiada
funkcji Compute inverse.
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Uktad wspétrzednych

Uktad wspobirzednych

Definicja uktadu wspoétrzednych sktada si¢ z odwzorowania i transformacji powierzchni odniesienia a
takze w pewnych przypadkach dodatkowych wyréwnan poziomych i pionowych.

Podczas tworzenia job-a nalezy wybra¢ uktad jedna z metod:
* Tylko wspotczynnik skali (Scale factor only)
* wybdr z biblioteki
* Wpis parametrow
* bez odwzorowania/bez powierzchni odniesienia

Jesli trzeba przeprowadzi¢ kalibracje terenu (GPS) lub zmieni¢ r¢cznie parametry uktadu wspotrzednych
juz po jego wybraniu, nalezy wybra¢ Files / Properties of current job / Coord. sys.

W przypadkach, kiedy parametry uktadow wpisywano recznie lub dokonano kalibracji terenu, ustawienia
uktadu wspodtrzednych oznaczane sa jako "Local site" (loalny uktad terenowy).

W razie modyfikacji uktadu wsporzednych przez kalibracje lub reczna zmiang jego parametrow,
modyfikacjg taka nalezy przeprowadzi¢ przed jakimkolwiek obliczeniem odbi¢ lub przecigé, i przed
tyczeniem punktow w lokalnym uktadzie wspotrzednych.

Aby dla job-a zatozy¢ uklad wspotrzednych terenowych, nalezy wybraé opcje Select from library (wybor
z biblioteki) lub Key in parameters (wpis parametrow).

Tylko wspétczynnik skali (Scale Factor Only)

Ten typ odwzorowania nadaje si¢ w sytuacji pomiarow tylko klasycznych z lokalnym wspotczynnikiem
skali; przydatne dla obszaréw wymagajacych wspotczynnika redukcji odlegtosci na lokalny uktad
wspotrzednych.

Aby wybra¢ odwzorowanie Scale factor only:
1. Stworzy¢ nowego job-a.
2. Wybra¢ Scale factor only z menu Select coordinate system.
3. Wpisac¢ warto$¢ w polu Scale i nacisna¢ [Store].

Odwzorowanie

Odwzorowanie stuzy przeliczeniu lokalnych wspotrzednych geodezyjnych na wspotrzedne w lokalnej
prostokatnej siatce wspotrzednych (NEE).

Uwaga —Nalezy podaé Trimble Survey Controllerowi wlasciwq wartos¢ domysinej wysokosci punktu, dla
poprawnego obliczenia redukcji na poziom morza dla danego punktu.
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Wspotrzedne GPS podawane sa w odnisieniu do elipsoidy WGS—84. By mdc pracowaé w lokalnej siatce
wspotrzdnych prostokatnych, nalezy okreslic odwzorowanie i transformacj¢ uktadow.

Mozna okresli¢ odzorowanie:
* podczas tworzenia job-a, gdy trzeba okresli¢ uktad wspolrzgdnych (wybra¢ z listy lub wpisac)
¢ podczas pomiaru (na drodze kalibracji)
* po przestaniu danych do Trimble Geomatics Office.

Nie nalezy zmienia¢ uktadu wspoétrzednych ani kalibracji po wytyczeniu jakich§ punktow, obliczeniu
odbi¢ lub przecigé.

Jesli okreslone sa odwzorowanie i transformacja uktadow, mozna zredukowac rozbiezno$ci migdzy
wspotrzednymi WGS—84 i lokalnymi prostokatnymi poprzez wykonanie kalibracji terenu.

Uktad wspobirzednych terenowych

Uktad ten jest stosowany, gdy wymaga si¢ wspotrzednych na poziomie terenowym, a nie na poziomie
powierzchni odwzorowania.

W takim uktadzie odlegltosci terenowe réwnaja si¢ odlegtosciom wynikajacym ze wspotrzednych w siatce
prostokatne;.

Aby ustali¢ uktad wspdtrzenych terenowych podczas tworzenia job-a:
1. Okresli¢ uktad poprzez opcje Select from library lub Key in parameters.
2. Nacisna¢ [Page down] i nast¢pnie w polu Coordinates wykonac¢ jedng z czynnoSci:
¢ by wpisac¢ wspotczynnik skali, wybra¢ Ground (Keyed in scale factor).
¢ aby pozwoli¢ oprogramowaniu na obliczenie tego wspotczynnika, wybra¢ Ground
(Calculated scale factor). Wpisaé wartosci w grupie Project Location dla obliczenia
wspolczynnika.

Obliczony wspotczynnik skali pozwala na zastosowanie wspotczynnika skali odwzorowania w
Project Location dla zapewnienia, ze potaczony wspotczynnik (wspotczynnik skali siatki oraz
wysokosci) dla Project Location wynosi jeden.

Trimble Survey Controller narzuca terenowy wspotczynnik skali na odwzorowanie.

3. Aby dodac offsety do wspotrzednych, wypehic pola False northing offset oraz False easting
offset odpowiednio.

Uwaga —Podczas pracy z ukladem terenowym, wyswietlana odleglos¢ terenowa moze nie by¢ taka sama
Jak wyswietlana odlegtos¢ w siatce. Odleglos¢ terenowa to odleglosc na elipsoidzie poprawiona ze
wzgledu na Sredniq wysokos¢ nad elipsoida; jednakze odleglosc z siatki jest liczona z terenowych
wspotrzednych punktow, zatem bazuje na uktadzie zapewniajqcym sumaryczny wspotczynnik skali rowny 1
dla Project Location.

Uwaga —Mozna uzy¢ offsetow dla rozroznienia wspotrzednych terenowych od niezmodyfikowanych
wspotrzednych w siatce.
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Wysokos¢ odwzorowania

Wysokos$¢ odwzorowania moze zosta¢ okreslona jako cze$¢ definicji uktadu wspotrzednych podczas
tworzenia nowego job-a. Mozna ja znalez¢ w Files / Properties of current job dla uktadu wspotrzednych w
oknach Library lub Key in projection..

Jesli dany punkt nie posiada wysokosci, Trimble Survey Controller w obliczeniach COGO uzywa
wysokosci odwzorowania. Przy taczeniu pomiaréw GPS z klasycznymi prowadzonymi w 2D, nalezy
ustawi¢ wysoko$¢ odwzorowania na w przyblizeniu rowna wysokoS$ci terenu pomiarowego. Wysoko$¢ ta
zostanie uzyta dla punktow 2D do obliczenia odlegtosci w siatce i elipsoidalnych z pomierzonych
odleglosci terenowych.

W pomiarach 2D z okre§lonym odwzorowaniem, warto$¢ wysokosci odwzorowania powinna przyblizaé
wysokos$¢ mierzonego terenu. Warto$¢ ta bedzie potrzebna do redukcji pomierzonych odlegtosci
terenowych na elipsoidg i do obliczenia wspoirzednych.

Zmiana wysokosci odwzorowania (lub jakiegokolwiek innego parametru) po dokonaniu kalibracji
powoduje, ze kalibracja ta staje si¢ nieaktualna i wymaga powtdrzenia.

Bez odwzorowania/bez powierzchni odniesienia

Aby wybra¢ uktad wspotrzednych z niezdefiniowanym odwzorowaniem ani powierzchnig odniesienia,
nalezy podczas tworzenia job-a:
1. Nacisna¢ klawisz [Coord. Sys] i wybra¢ No projection/no datum.
2. Ustawi¢ pole Coordinates na Ground i poda¢ warto$¢ (srednia wysokos¢ mierzonego terenu) w
polu Project height by méc uzywaé wspotrzednych terenowych po kalibracji terenu. W przeciwnym
wypadku ustawi¢ Coordinates na Grid.
3. Zaznaczy¢ opcj¢ Use geoid model 1 wybra¢ model geoidy by obliczy¢ wyrownanie pionowe
geoidy/plaszczyzny nachylonej po kalibracji terenu.

Wszystkie punkty pomierzone GPS wys$wietlane sa jako wspotrzedne WGS-84; wszystkie punkty
pomierzone tachimetrem wy$wietlane sa z pustymi (“?”’) wspotrzednymi.

Trimble Survey Controller dokonuje kalibracji obliczajacej odwzorowanie poprzeczne Merkatora i
trojparametrowg transformacjg Motodienskiego na podstawie dostarczonych punktow dostosowania.
Wysokos$¢ odwzorowania stuzy do obliczenia wspotczynnika skali dla odwzorowania, by umozliwic¢
obliczenie wspotrzednych terenowych na tej wysokosci.

Wyréwnanie poziome

Jest to wyréwnanie metoda najmniejszych kwadratow minimalizujace roznice pomiedzy
przetransformowanymi wspotrzednymi w prostokatnej siatce i lokalnymi punktami dostosowania.

Wyréwnania poziome i pionowe sa obliczane w przypadku dokonania kalibracji, kiedy jest zdefiniowane
odwzorowanie i powierzchnia odniesienia.
Zaleca sig stosowanie minimalnej liczby czterech punktow dostosowania dla potrzeb wyréwnania.
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Mozna tez wpisa¢ parametry wyrdwnania poziomego podczas tworzenia nowego job-a.
Wyréwnanie pionowe

Jest to wyrdwnanie metoda najmniejszych kwadratéw stuzace przeliczeniu wysokosci elipsoidalnych na
wysokosci liczone wzdtuz linii pionu nad geoida. Jest ono obliczane podczas kalibracji i wymaga
minimum jednego punktu dostosowania; wigksza ich liczba pozwala na obliczenie wyréwnania z
nachylong ptaszczyzna.

Jesli wybrano model geoidy, mozna wybraé czy uzy¢ tylko tego modelu czy tez modelu i wyrownania z
nachylong ptaszczyzna. Trimble zaleca stosowanie modelu geoidy, co daje doktadniejsze wysokos$ci
ortometryczne z pomiaréw GPS.

Podczas tworzenia job-a mozna wybra¢ typ wyréwnania pionowego, przy wyborze uktadu
wspotrzednych. Parametry wyréwnania moga wowczas by¢ takze wpisane recznie. Aby dla aktualnego
job-a zmieni¢ te parametry, nalezy wybra¢ z menu glownego Files / Properties of current job, nacisnaé
klawisz [Coord sys] oraz wybra¢ Key in parameters / Vertical adjustment.

Uwaga— Jesli odwzorowanie jest typu Scale factor only, opcje Datum transformation, Horizontal
adjustment oraz Vertical adjustment nie sq dostepne.

Uktady wspoétrzednych

Przed rozpoczgciem pomiaréw GPS nalezy wybra¢ uklad wspotrzednych do zastosowania. Rozdziat ten
opisuje zwiazane z tym zagadnienia.

Wybér uktadu dla pomiaréw klasycznych

Wybér uktadu dla pomiarow GPS

Uktady wspotrzednych GPS

Lokalne uktady wspétrzednych

Kalibracja

Korzystanie z pliku siatki powierzchni odniesienia (datum grid file)

Korzystanie z modelu geoidy

Praca ze wspotrzednymi terenowymi

Dla pomiaréw taczonych (GPS i klasyczne) zaleca si¢ zapoznanie z catym rozdzialem. Dla pomiaréw
czysto klasycznych przeznaczona jest cz¢s¢ Wybor uktadu dla pomiaréw klasycznych.

Wybor ukladu dla pomiaréow klasycznych

Wyboér odpowiednego uktadu wspotrzednych dla tego rodzaju pomiardow jest wazny.

Przyktadowo jesli taczymy pomiary GPS z klasycznymi lepiej jest wybra¢ uktad pozwalajacy na
wys$wietlanie wspotrzednych GPS jako punktoéw siatki prostokatnej. Oznacza to koniecznosé¢ definicji

odwzorowania i transformacji powierzchni odniesienia. Wigcej informacji Tworzenie job-a.

Uwaga —Mozna pracowacé w sposob tqczony (GPS i pomiary klasyczne), lecz nie bedzie mozna
przegladaé punktow GPS jako wspolrzednych w prostokaqtnej siatce.
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Przy taczeniu pomiarow GPS z klasycznymi dwuwymiarowymi, nalezy poda¢ dla job-a wysoko$¢
odwzorowania. Wigcej informacji w czesci Wysokos¢ odwzorowania.

Jesli job bedzie zawieral jedynie obserwacje klasyczne, podczas tworzenia go nalezy wybraé jedna z
opcji:
* Typowy uktad wspotrzednych i jego odpowiednig strefg zapewniajace wspotrzedne ptlaskie,
przyktadowo State Plane.
* Tylko wspotczynnik skali.

W pomiarach klasycznych pomiary dokonywane sa na poziomie terenu. Dla obliczenia
wspotrzednych odleglosci sa redukowane na poziom siatki prostokatnej przez zastosowanie
podanego wspotczynnika skali.

Opcja Scale factor only jest wygodna dla obszaréw, na ktorych lokalny wspotczynnik skali jest
stosowany dla redukcji odleglosci na siatke.

Wskazowa — W razie niepewnosci nalezy wybraé odzorowanie Scale factor only ze wspotczynnikiem
skali rownym 1.

Wybér uktadu wspoélrzednych dla pomiaréw GPS

Podczas tworzenia nowego job-a Trimble Survey Controller zada okre$lenia stosowanego uktadu
wspotrzednych. Mozna wybra¢ uktad z biblioteki, wpisa¢ parametry, wybraé¢ Scale factor only albo
wybra¢ brak odwzorowania i powierzchni odniesienia. Wigcej informacji w czg$ci Tworzenie job-a.

Najpetniej zdefiniowany uktad sktada sig z czterech czgsci:
* transformacji powierzchni odniesienia
* odwzorowania mapowego
¢ wyréwnania poziomego
e wyréwnania pionowego

Uwaga —A4by moc przeprowadzi¢ pomiar real-time w lokalnej prostokatnej siatce wspotrzednych, nalezy
przed pomiarem zdefiniowa¢ transformacje powierzchni odniesienia i odwzorowanie.

Wskazowa — W polu Coordinate view wybraé Local by wyswietli¢ lokalne wspotrzedne geodezyjne.
Wybrac¢ Grid by wyswietla¢ lokalne wspotrzedne siatki prostokatne;j.

Lokalne wspotrzedne geodezyjne sa wynikiem transformacji wspotrzednych WGS-84 na lokalna elipsoide
poprzez transformacj¢ powierzchni odniesienia. Lokalne wspotrzedne geodezyjne sa transformowane na
lokalne wspotrzedne w siatce (northing, easting) poprzez odwzorowanie. Jesli zdefiniowano wyréwnanie
poziome, jest ono wykonywane w nastgpnej kolejno$ci; po nim nastgpuje wyrownanie pionowe.

Uklad wspélrzednych GPS

Pomiary GPS odniesione sa do elipsoidy WGS-84 (1984 World Geodetic System).

Jednakze dla wielu zadan pomiarowych wygodniej jest uzywac lokalnego uktadu wspotrzednych, ktory
musi by¢ wybrany przed rozpoczgciem pomiaru.

W zaleznoéci od wymagan, mozna uzy¢ okreslonego panstwowego uktadu wspoétrzednych, lokalnej siatki
wspotrzednych prostokatnych lub wspolrzednych geodezyjnych na lokalnej elipsoidzie.
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Po wybraniu uktadu wspoétrzednych nalezy odnalez¢ punkty dostosowania na mierzonym terenie,
posiadajace wspolrzedne w tym ukladzie. Mozna poshuzy¢ sig nimi do kalibracji pomiarow GPS; wigcej
informacji w rozdziale Kalibracja.

Lokalny uklad wspéirzednych

Stuzy on do prostego przeniesienia pomiardéw z zakrzywionej powierzchni Ziemi na ptaszczyzng (mapg).
Uktad taki tworza cztery elementy:

* lokalna powierzchnia odniesienia

* transformacja tej powierzchni

* odwzorowanie

* kalibracja (wyrownania pionowe i poziome)
Podczas pomiaréow GPS nalezy uwzgledni¢ kazdy z tych elementow.

Lokalna powierzchnia odniesienia

Dla jak najlepszego oddania poszczegolnych obszaréw na Ziemi, stworzono matematyczne ich modele —
lokalne elipsoidy, bedace lokalnymi powierzchniami odniesienia; przyktadem sa NAD83, GRS80 Iub
AGDO66.

Transformacja powierzchni odniesienia
GPS bazuje na elipsoidzie WGS-84 stworzonej dla jak najlepszego dopasowania do catej powierzchni
Ziemi.

Aby moc mierzy¢ w lokalnym uktadzie, wspotrzedne WGS-84 musza by¢ najpierw przeliczone na lokalna
elipsoide poprzez transformacjg powierzchni odniesienia. Zwykle uzywa si¢ trzech typow takiej
transformacji (mozna tez nie uzywac jej w ogole).

Rodzaje transformacji powierzchni odniesienia sg nastgpujace:
* trojparametrowa — zakladajaca rownoleglo$¢ osi obrotu elipsoidy WGS-84 i lokalnej; trzema
parametrami transformacji sa translacje po osiach X,Y i Z. Transformacja trjparametrowa w TSC
jest transf. Motodienskego, zatem moze nastapi¢ takze zmiana promienia elipsoidy i jej
splaszczenia.

Uwaga —Pozycje na lokalnej elipsoidzie sq zwane "local geodetic coordinates”. Trimble Survey
Controller oznacza je jako "Local”.

* siedmioparametrowa — najbardziej ztozona; zaklada trzy translacje, trzy obroty (X,Y,Z) i
wspotczynnik skali.

* siatka odniesienia — korzysta z zestawu punktéw w siatce z przypisanymi im odstgpami
powierzchni odniesienia. Warto$¢ ta dla dowolnego punktu w siatce otrzymywana jest na drodze
interpolacji z punktow znanych w siatce. Doktadno$¢ takiej operacji zalezna jest od doktadnosci
uzytego zestawu danych; wigcej informacji w rozdziale Korzystanie z pliku siatki powierzchni
odniesienia.

Odwzorowanie

Lokalne wspotrzedne geodezyjne (elipsoida) transformowane sa na wspotrzedne w prostokatnej siatce
poprzez odwzorowanie (model matematyczny). Przyktadami odwzorowan sa poprzeczne Merkatora lub
Lamberta.

Uwaga —Pozycje w siatce prostokaqtnej wspotrzednych sq zwane "local grid coordinates”. Trimble Survey
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Controller oznacza je jako "Grid".

Wyréwnania pionowe i poziome

Jesli stosuje si¢ powszechnie znane parametry transformacji powierzchni odniesienia, migdzy
wspotrzednymi dostosowania lokalnymi i wyznaczonymi z GPS (po przeliczeniu) moga pojawié si¢
drobne rozbieznosci. Moga by¢ one zniwelowane za pomoca delikatnego wyrdéwnania, ktore jest
obliczane podczas kalibracji terenu (funkcja Site calibration). Sa to tzw. wyréwnania poziome i pionowe.

Kalibracja

Kalibracja jest procesem wpasowania odwzorowanych wspotrzednych (czyli w siatce prostokatnej) w
lokalny zbiér punktéw dostosowania. Kalibracj¢ mozna wpisac lub ja obliczy¢. Kalibracja powinna by¢
zastosowana przed:

* tyczeniem

* obliczaniem punktéw przecig¢ i offsetow

Sposob wykonania kalibracji opisany jest w tym podrozdziale. Sposdb wpisania kalibracji opisany jest w
czesci Tworzenie job-a.

Obliczenie kalibracji

Trimble Survey Controller moze wykona¢ kalibracje dwoma metodami. Kazda z nich polega na
obliczeniu innych sktadnikow, lecz koncowy rezultat jest taki sam (jesli tylko istniata dostateczna liczba
punktow dostosowania). Metodami tymi sa:

* Jesli uzywa si¢ ogélnodostepnych parametréw transformacji powierzchni odniesienia i
odwzorowania podczas tworzenia job-a i zapewni si¢ odpowiednia liczbg punktow dostosowania,
TSC wykonuje kalibracje wyznaczajaca wyréwnanie poziome i pionowe. Poziome punkty
dostosowania stuza usunigciu btedow skali, a pionowe pozwalaja na przeliczenie wysokoci
elipsoidalnych na ortometryczne.

Wskazowka Nalezy zawsze uzywaé ogdlnodostepnych parametrow, jesli tylko istniejq.

* Jesli nie zna si¢ parametrow transformacji ani odwzorowania, nalezy wybrac¢ opcje No projection /
no datum.

Woéwczas nalezy podag, czy po kalibracji wymagane bgda wspotrzedne terenowe czy w siatce
prostokatnej. W przypadku wspotrz. terenowych nalezy poda¢ wysoko$¢ odwzorowania. Wtedy
Trimble Survey Controller przeprowadza kalibracj¢ zawierajaca odwzorowanie poprzeczne
Merkatora i trojparametrowa transformacj¢ Molodienskiego na podstawie podanych punktow
dostosowania. Wysoko$§¢ odwzorowania jest konieczna dla obliczenia wspolczynnika skali na
powierzchni terenu dla tego odwzorowania, tak by wspolrzgdne terenowe mogly by¢ obliczone na
tej wlasnie wysokosci.

Ponizsza tabela pokazuje wyniki kalibracji dla r6znych danych wejsciowych.

Odwzorowanie | Transformacja | Wynik kalibracji

pow. odn.
tak tak wyrownanie poziome i pionowe
tak nie transformacja powierzchni odniesienia, wyrownanie

poziome i pionowe
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nie tak odworowanie poprzeczne Merkatora, wyrdwnanie
poziome i pionowe

nie nie odworowanie poprzeczne Merkatora, transformacja pow.
zerowej odniesienia, wyrdwnanie poziome i pionowe

Punkty dostosowania dla kalibracji
Zaleca sig stosowanie co najmjniej czterech punktéw dostosowania. Powinny by¢ one rownomiernie
rozmieszczone na mierzonym terenie oraz wykraczaé poza jego zakres.

WskazOwa — Reguly pracy z punktami dostosowania sq tu identyczne jak w projektach
fotogrametrycznych.

Po co stosowaé kalibracje?
Wyniki prowadzonego pomiaru real-time, po wykonaniu kalibracji, moga by¢ przedstawiane w spdjnosci
z lokalnym uktadem wspotrzednych i punktami dostosowania.

Operacje wymagajace kalibracji
Uwaga —Kalibracji mozna dokonaé¢ w dowolnej chwili, jednak zawsze przedtyczeniem punktéw czy
obliczaniem przeciec i offsetow.

Jesli nie okreslono powierzchni odniesienia ani odwzorowania, mozna tyczy¢ tylko punkty i linie majace
wspotrzedne na WGS-84. W tym samym ukladzie sa tez wyswietlane odlegtosci i kierunki.

Nalezy okresli¢ odwzorowanie przed tyczeniem tukéw, drog i Numerycznych Modeli Terenu. Trimble
Survey Controller nie zaktada WGS-84 jako lokalnej elipsoidy, zatem nalezy takze okresli¢ powierzchnig
odniesienia.

Nie majac transformacji pow. odniesienia mozna zacza¢ pomiar bazowy real-time tylko na punkcie WGS-
84.

Informacje na temat przeprowadzania kalibracji znajduja si¢ w rozdziale Kalibracja.

Ponizszy diagram przedstawia kolejno$¢ obliczen podczas obliczania kalibracji.

ZxTrimble- 260



npul GRS r.-1raa.'5Lrl_-|r|:rle:=-'\“' >—| WG SES |_|_HI

Usarzupplad
Catumn ransfomation

‘ Loweal allipsoid [intamadiat)

L- _- H-
Usarzipplied
Map prajection
Lnadjusted ord
NEH
Uzareuppliad
Caortral (H Eleamra
Cakulata
Horeonta agjustman:
(M Ejeontol anc ME
Usersuppled
map Jroeco) Cmt|:-|_t—
M]{Stf’lﬂ I;I rd ocal allipesid
NEH TH
Use-supplied
Control {hieemd
“\"‘-« VES
Cooic Mad%
lmarcupplied
- i Seoid model
MG
) ) hgead
Zelculate
Vertcal adjusiment ey ot
Em"’"“" andH Wertieal ad ustrment
{Mieenwn AT hgenid

{‘:E‘J’u:;lgm coominates (1 E° t]l—\l_/
]

Kopiowanie kalibracji

Mozna skopiowac¢ kalibracj¢ z poprzedniego job-a jesli nowy job pokrywa si¢ z obszarem obejmowanym
przez t¢ kalibracje. Jesli czg§¢ nowego job-a lezy poza tymi granicami, nalezy wprowadzi¢ dodatkowe
punkty dostosowania obejmujace dodatkowy obszar. Nalezy pomierzy¢ te punkty i obliczy¢ kalibracje, po
czym uzy¢ ja dla nowego job-a.

Wskazowa — Aby skopiowaé kalibracje z istniejqcego job-a do nowego, nalezy upewnic sie ze aktualny,
kopiowany job posiada zZqdanq kalibracje. Wowczas nalezy stworzy¢ nowego job-a, ktory bedzie uzywat
domysinych wartosci z poprzedniego job-a. Wartosci te mogq by¢ zmienione przez ekran Job properties.

Korzystanie z pliku siatki powierzchni odniesienia (datum grid file)

Transformacja ta polega na obliczeniu warto$ci transformacji w dowolnym punkcie na drodze interpolacji
miegdzy punktami siatki na powierzchni odniesienia. Wymagane sa do tego celu dwa pliki siatki — plik z
szeroko$ciami i plik z dtugos$ciami. Podczas eksportu siatki powierzchni odniesienia z programu Trimble
Geomatics Office, dwa stowarzyszone z projektem pliki siatki sa taczone w jeden dla potrzeb Trimble
Survey Controllera.
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Wybdr pliku siatki powierzchni odniesienia

Aby wybra¢ plik siatki podczas tworzenia job-a, nalezy wykonaé jedna z czynno$ci:
* Wybra¢ uktad wspolrzednych z biblioteki Trimble Survey Controllera. Zaznaczy¢ opcjg Use
datum grid a w polu Datum grid wybra¢ plik do zastosowania.
* Wpisa¢ parametry ukadu wspotrzednych. Wybra¢ Datum transformation i ustawi¢ pole Type na
»Datum grid”. W polu Datum grid wybraé plik do zastosowania.

Uwaga —Uktady U.S. State Plane 1927 oraz U.S. State Plane 1983 uzywajq w Trimble Survey
Controllerze transformacji trojparametrowe;.

Wybor pliku siatki dla aktualnego job-a:
1. Z menu gtownego wybracé Files / Properties of current job — Coord. Sys.:
2. Wykona¢ jedna z czynnosci:
¢ Jesli wybrano Key in parameters, nacisna¢ [Next]. Wybra¢ Datum transformation i ustawic¢
pole Type na ,,.Datum grid”. W polu Datum grid wybraé plik do zastosowania.
¢ Jesli wybrano Select coordinate system, nacisnaé [Next]. Zaznaczy¢ opcje Use datum grid.
W polu Datum grid wybra¢ plik do zastosowania.

Wyswietlane zostaja sptaszczenie 1 wielka pétos dla wybranego pliku siatki. Wartosci te nadpisuja
warto$ci wynikajace z odwzorowania.

Korzystanie z modelu geoidy

Geoida jest powierzchnig o stalym potencjale pola grawitacyjnego, przyblizajaca sredni poziom morza.
Model geoidy lub plik siatki geoidy (Geoid Grid file, *.ggf) jest tabela odstgpdéw geoidy od elipsoidy
uzywana przy pomiarach wysokosci elipsoidalnych (z GPS) dla oszacowania wysoko$ci nad geoida.

Odstep geoidy od elipsoidy (N) jest otrzymywany z modelu geoidy i odejmowany od wysokos$ci
elipsoidalnej (H) dla danego punktu, czego wynikiem jest wysoko$¢ (h) punktu nad geoida (Srednim
poziomem morza); przedstawia to rysunek.

H ! CGround
NI " Geoid
_—F"'-'_'_'_'_._'_'—\_-_‘_‘_-\_‘-"‘ﬂ-..
Ellip=aid

Uwaga —Dla prawidiowego wyniku, wysokos¢ elipsoidalna H musi by¢ wzgledem elipsoidy WGS-84.

Jesli wybierze si¢ model geoidy jako typ wyréwnania pionowego, Trimble Survey Controller pobiera
odstepy geoidy od elipsoidy z podanego pliku i korzysta z nich dla wy$swietlenia wysokosci.
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Korzyscia tego jest, ze mozna widzie¢ wysokosci nad geoida nie majac zastosowanej kalibracji na repery.
Jest to wygodne w przypadku niedostgpnosci reperéw, poniewaz pozwala pracowaé “na powierzchni
terenu” a nie na elipsoidzie.

Uwaga —Jesli korzysta sie z modelu geoidy w Trimble Geomatics Office nalezy podczas transferu
projektu do kontrolera przeniesé takze plik geoidy (lub jego czesé).

Wyboér pliku geoidy

Aby wybrac¢ plik geoidy podczas tworzenia job-a, nalezy wykona¢ jedna z czynnosci:
e Wybra¢ uktad wspodtrzednych z biblioteki Trimble Survey Controllera. Zaznaczy¢ opcje Use
geoid model a w polu Geoid model wybra¢ plik do uzycia.
* Wpisa¢ parametry uktadu. Wybraé Vertical adjustment i ustawi¢ pole Type na Geoid model lub
Geoid/Inclined plane wedtug potrzeby. (Opcja Geoid/Inclined plane przeznaczona jest dla
wyrdéwnania z ptaszczyzna nachylona.)

Aby wybra¢ geoidg dla aktualnego job-a:

1. Z menu gtownego wybraé Files / Properties of current job — Coord. Sys.:

2. Wykona¢ jedna z czynnosci:
¢ Jesli wybrano Key in parameters, nacisnac¢ [Next]. Wybraé Vertical adjustment a pole
Type ustawi¢ na Geoid model albo Geoid/Inclined plane wedtug potrzeby. (Opcja
Geoid/Inclined plane przeznaczona jest dla wyroOwnania z ptaszczyzna nachylona.)
¢ Jesli wybrano Select coordinate system, nacisnaé [Next]. Wybra¢ opcje Use geoid model, a
w polu Geoid model wybra¢ plik do uzycia.

Korzystanie ze wspolrzednych terenowych

Uktadu wspotrzednych terenowych nalezy uzywac tam, gdzie zamierza si¢ pracowaé na poziomie terenu,
a nie na poziomie powierzchni odwzorowania (przyktadowo w terenie wysoko potozonym).
Dla takiego uktadu odleglosci terenowe rownaja si¢ odleglosciom w siatce prostokatne;j.

Zakladanie ukladu wspélrzednych terenowych

Przy zakladaniu takiego uktadu wspotrzednych w job-ie Trimble Survey Controller stosuje terenowy
wspotczynnik skali do definicji odwzorowania.

Aby zatozy¢ uktad wspotrzednych terenowych podczas tworzenia job-a:
1. Okresli¢ uktad wspoétrzednych dla job-a, przez wykonanie jednej z czynnos$ci:
¢ wybraé opcje Select from library dla wybrania uktadu z biblioteki w Trimble Survey
Controllerze. Nacisna¢ [Next].
¢ wybra¢ opcj¢ Key in parameters by wpisa¢ parametry uktadu. Nacisna¢ [Next] i wybrac¢
Projection.

2. W polu Coordinates wybraé opcje definiowania terenowego wspotczynnika skali. Dodatkowe
pola pojawiaja si¢ ponizej.

3. Jesli wybrano opcje Ground (keyed in scale factor), podaé wartos¢ w polu Ground scale factor.
4. W grupie Project location wypethi¢ pola odpowiednio. Nacisna¢ klawisz [Here] dla
wprowadzenia aktualnej autonomicznej pozycji okreslanej przez odbiornik GPS (wys$wietlana jest
ona w uktadzie WGS-84).
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Dla punktéw 2D do redukcji odlegtosci w czasie obliczen COGO wymagana jest wysokos¢
odwzorowania. Wigcej informacji w czg$ci Wysoko$¢ odwzorowania.

Jesli wybrano opcj¢ Ground (calculated scale factor) pola sa uzywane do obliczenia terenowego
wspoélczynnika skali. Po wypetnieniu tych pol obliczony wspoétczynnik jest podawany w polu
Ground scale factor.

5. Aby doda¢ offsety do wspodtrzednych, poda¢ odpowiednie wartosci w polach False northing
offset oraz False easting offset.

Uwaga —Mozna uzy¢ offsetow dla rozroznienia wspotrzednych terenowych od niezmodyfikowanych
wspotrzednych w prostokqtnej siatce.

Aby skonfigurowac¢ uktad wspotrzednych terenowych dla aktualnego job-a:
1. Z menu gtownego wybracé Files / Properties of current job — Coord.Sys.:
2. Wykona¢ jedna z czynnosci:
¢ Jesli wybrano Key in parameters, nacisnaé [Next]. Wybraé Projection. Wybraé opcje z
pola Coordinates 1 wypeni¢ pola znajdujace si¢ nize;j.
¢ Jesli wybrano Select coordinate system nacisna¢ [Next]. Wybra¢ opcj¢ z pola
Coordinates 1 wypetni¢ pola znajdujace si¢ nizej.

Klawisz [Options]

Klawisz ten pojawia si¢ tylko na niektorych ekranach. Pozwala on na zmiang ustawien aktualnie
wykonywanego zadania.

Zmiany dokonane poprzez klawisz [Options] odnosza si¢ tylko do aktualnego pomiaru Iub obliczenia; nie
wplywaja one na konfiguracj¢ job-a ani stylu pomiarowego.

Opcje ustawien odleglosci

Obliczana powierzchnia zalezy od ustawien wy$wietlania Distance. Wplyw ustawien wyswietlania
dlugosci na obliczana powierzchnig przedstawia tabela.

Ustawienia odleglo$ci | Obliczana powierzchnia
Ground na $redniej wysokosci terenu
Ellipsoid na powierzchni elipsoidy
Grid ze wspotrzednych w siatce

Opcje ciggu poligonowego

Opcje stuza do okreslenia sposobu wyréwnania ciagu poligonowego.
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Pole Opcja Dzialanie
Compass Wyréwnuje ciag rozrzucajac poprawki
Adjustment proporcjonalnie do odleglosci migdzy punktami.
method Transit Wyroéwnuje ciag rozrzucajac poprawki
proporcjonalnie do wspotrzednych N i E punktow.
Rozklad bledow
Proportional to Rozrzuca odchytke katowa pomigdzy katy ciagu na
distance podstawie sumy odwrotnosci dlugosci bokow.
katowego . Rozrzuca odchytke katowa rownomiernie pomigdzy
Equal proportions .
katy ciagu.
None Nie rozrzuca odchytki katowe;j.
Proportional to Rozrzuca odchytke wysoko$ciowa proporcjonalnie do
distance odleglosci migdzy punktami ciagu.
wysokos$ciowego Equal proportions Rozr.zuca odchyike;.wysokos',ciowac réwnomiernie
pomigdzy punkty ciagu.
None Nie rozrzuca odchytki wysokosciowe;j.

Uwaga —Opcja Compass moze by¢ utozsamiana z metodq zwanq w krajach anglojezycznych ,, Bowditch”.
Informacje na temat obliczenia i wyrownania ciagow - rozdziat Ciagi poligonowe.
Wyswietlanie pomiaréw

Pole Measure display stuzy do ustawienia sposobu wys$wietlania obserwacji na ekranie. Opis
poszczegdlnych opcji i stosowanych poprawek znajduje si¢ w czg$ci Tachimetr — poprawki.

Kod punktéw dzielacych

Podczas podziatu tuku lub linii na czg$ci tworzona jest pewna liczba punktow na tym tuku/linii. Pole
Subdivide pts code stuzy okresleniu kodu przypisywanego tym punktom. Mozna jako kod wybra¢ nazwe
albo kod dzielonego obiektu.

Ustawienia widoku wspéirzednych

Aby podczas przegladania job-a zmieni¢ ustawienie Coordinate view dla danego punktu, nalezy:
1. Podswietli¢ rekord punktu i nacisna¢ [Enter].
2. Nacisna¢ [Options] i ustawi¢ warto$¢ pola Coordinate view wedhug potrzeby.

Jesli wspotrzedne punktu maja wartosci “?”, mogla nastapic jedna z okolicznosci:
* Punkt moze by¢ punktem GPS, lecz z ustawieniem pola Coordinate view na Local albo Grid i
niezdefiniowanymi odwzorowaniem i powierzchnia odniesienia. Aby to poprawi¢ nalezy zmieni¢
ustawienie Coordinate view na WGS—84, lub zdefiniowa¢ odwzorowanie i/lub powierzchnig
odniesienia, lub skalibrowac job.
* Punkt mégl zostaé zapisany jako biegunowy wektor od punktu, ktory zostat pézniej usunigty.
Nalezy przywroci¢ usunigty punkt.
¢ W pomiarach 2D moglo zosta¢ zdefiniowane odwzorowanie z zerowa wysokoscia odwzorowania.
Nalezy ustawi¢ wysoko$§¢ odwzorowania na przyblizona wysokos$¢ mierzonego terenu.

ZxTrimble- 265



Siatki odwzorowawcze

Siatki odwzorowawcze stuza do obstugi odwzorowan nie bedacych bezposrednio obstlugiwanych przez
procedury obliczeniowe TSC. Plik siatki zawiera lokalne szerokos$ci i dlugosci odpowiadajace pelnym
wspotrzednym potnocnym i wschodnim. W zalezno$ci od kierunku przeliczenia, na podstawie punktow
siatki interpolowane sa albo odwzorowanie albo lokalne pozycje szerokosci i dtugosci elipsoidalnej, dla
punktow mieszczacych si¢ w zakresie siatki.

Mozna uzy¢ Coordinate System Managera dla stworzenia pliku siatki okre§lonego odwzorowania (*.pjg).
Wigcej informacji w pomocy Coordinate System Managera.

Przestanie pliku *.pjg do kontrolera moze odby¢ si¢ poprzez Data Transfer lub Microsoft ActiveSync.
Wigcej informacji w pomocy kontrolera: Plik pomocy Transmisji plikow lub pomocy Microsoft
ActiveSync.

Aby uzy¢ pliku siatki odwzorowania w Trimble Survey Controllerze:
1. Wybra¢ z menu gltéwnego Files / New job.
. W oknie New job podaé nazweg job-a.
. W grupie Properties nacisna¢ klawisz [Coord sys].
. W oknie Select coordinate system zaznaczy¢ opcjg Key in parameters i nacisna¢ [Next)].
. W oknie Key in parameters wybra¢ Projection. Nacisna¢ [Edit].
. W polu Type okna Projection wybraé Projection grid z listy rozwijalnej.
. W polu Projection grid file wskaza¢ odpowiedni plik siatki.
. W razie potrzeby zaznaczy¢ opcj¢ Use shift grid.
. Nacisna¢ [Accept].
10. W oknie Key in parameters nacisnac [Store].
11. W oknie New job nacisnaé [Accept].

O 03N L bW

Siatki przesunieé

W niektorych krajach stosowane sa poprawki w postaci siatki przesuni¢¢ na wspoétrzedne obliczone na
drodze odwzorowania. Poprawki te stuza na ogét dostosowaniu wspotrzednych wyjsciowych do
znieksztalcen lokalnych sieci geodezyjnych, i nie moga by¢ modelowane na drodze prostej transformacji.
Siatka przesuni¢¢ moze by¢ narzucana na dowolny typ odwzorowania. Uktady wspotrzednych
wykorzystujace takie siatki to m.in. Netherlands RD, United Kingdom OS National Grid.

Uwaga —OS National Grid jest aktualnie uzywany jako specyficzny typ odwzorowania, lecz moze by¢
traktowany jako odwzorowanie poprzeczne Merkatora z siatkq przesuniecia.

Mozna uzy¢ Coordinate System Managera dla stworzenia pliku siatki przesunig¢ (*.sgf). Wigcej
informacji w pomocy Coordinate System Managera.

Do przestania pliku *.sgf do TSCe lub ACU mozna uzy¢ Data Transfer lub Microsoft ActiveSync. Plik
zostaje zapisany w folderze Disk \ Trimble Data. Wigcej informacji w plikach pomocy Data Transfer
lub Microsoft ActiveSync.

Aby zastosowac plik siatki przesuni¢¢ na definicj¢ odwzorowania:

1. W oknie Projection wybraé opcj¢ Use shift grid.
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2. W polu Shift grid file wskaza¢ odpowiedni plik z listy.
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Transfer plikow

Przesytanie plikédw miedzy kontrolerem i komputerem

Rozdziat ten opisuje proces przesytania danych migdzy kontrolerem a komputerem. Podaje sposob
podlaczenia sprzgtu dla transmisji i typy dostgpnych do przestania plikow.

Wigcej informacji w czgsciach:
Przesytanie plikow migdzy kontrolerem a komputerem
Podtaczanie kontrolera do komputera przez Microsoft ActiveSync
Laczenie Trimble CU z komputerem przez bluetooth
Praca z Trimble Data Transfer
Praca z Microsoft Explorerem z wlaczonym Microsoft ActiveSync
Konwersja plikow
Przesytanie pliku job-a instrumentu Geodimeter (GDM)
Przesytanie pliku Zeiss M5
Aplikacja AutoCAD Land Desktop

Przesylanie plikow mi¢dzy kontrolerem a komputerem
Mozna przesyta¢ roznorodne typy plikow, w tym pliki zbioréw danych (.dc), pliki kodéw obiektow, pliki
numerycznych modeli terenu (DTM), a takze pliki jezykowe. Po ustanowieniu polaczenia migdzy
kontrolerem i komputerem poprzez Microsoft ActiveSync, transmisja plikow w kontrolerze steruje
podtaczony komputer.
Mozna przestaé pliki za pomoca:

¢ Trimble Data Transfer z wlaczonym Microsoft ActiveSync

* Microsoft Explorera z wlaczonym Microsoft ActiveSync

Microsoft ActiveSync musi by¢ zainstalowany z ptyty instalacyjnej CD Trimble Survey Controllera.

Transmisja plikéw z i do kontrolera jest mozliwa takze innymi aplikacjami transportowymi. Wigcej
informacji w plikach pomocy dostarczonymi z oprogramowaniem narz¢dziowym Trimble.

Podlaczanie kontrolera do komputera przez Microsoft ActiveSync
Do przestania olikow nalezy uzy¢ Microsoft ActiveSync na potaczeniu Guest albo Partnership.
Uwaga— By polqczy¢ sie przez LAN (Local Area Network), nalezy stworzy¢ partnerstwo. Jednakze nie
mozna stworzy¢ partnerstwa na polqczeniu LAN. W tym celu nalezy potqczyc¢ kontroler z komputerem
przez kabel szeregowy, USB lub podczerwien.
Aby ustanowi¢ potaczenie, nalezy:

1. Wlaczy¢ kontroler i komputer. Odlaczy¢ wszelkie urzadzenia komunikujace si¢ z kontrolerem i

zamkna¢ wszystkie aplikacje dla zapewnienia dostgpnosci portéw komunikacyjnych.

2. Uruchomi¢ ActiveSync na komputerze (Start / Programs / Microsoft ActiveSync).
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Nalezy to zrobi¢ jedynie za pierwszym razem, dla ustawienia parametréw polaczenia. Kazde
nastgpne polaczenie bgdzie otwierato ActiveSync automatycznie.

3. W Microsoft ActiveSync wybrac¢ File / Connection Settings by ustali¢ metodg potaczenia.
Wybra¢ odpowiednia opcje dla Serial/Infrared i okresli¢ port komunikacyjny, USB lub sie¢.

4. Podlaczy¢ Trimble Controller do komputera. Wybrac¢ jedna z metod:
¢ kabel szeregowy
¢ kabel USB (z adapterem Multiport)

¢ karta sieciowa (Ethernet) (z adapterem Multiport)
¢ podczerwien (jesli obslugiwana przez kontroler)

¢ Docking station (potaczona przez USB do komputera; tylko dla Trimble CU)

5. Ikonka Microsoft ActiveSync na pasku zadan zacznie wirowa¢ a na kontrolerze zostanie

wys$wietlony komunikat: Connect to desktop

. Nacisnaé [Yes].

6. Jesli komunikat na ekranie kontrolera nie pojawia si¢ a ikonka Microsoft ActiveSync nie obraca
sig, wystepuje jaki$ problem z potaczeniem. Nalezy sprawdzi¢ ustawienia polaczenia w Microsoft
ActiveSync I czy zadna aplikacja nie korzysta z portu COM na kontrolerze.

Jesli kontroler nie polaczy sig, moze pojawic¢ si¢ wskazowka mowiaca o zajgtosci potaczenia.

W innym wypadku moze pojawi¢ si¢ komunikat o btedzie Error 678  moéwiacy, ze potaczenie nie
zostato ustanowione.
Odtaczy¢ kable od kontroleram wykona¢ migkki reset i podtaczy¢ ponownie.

Po ponownym podtaczeniu kabli pojawi si¢ wiadomos¢ [Connect to desktop ]; wybraé

[Yes].

Migkki reset kontrolera odbywa si¢ przez [Start / Programs / Utilities / Reset / Soft Reset] oraz
nacisnigcie [OK].

Jesli nie stworzono jeszcze parnerstwa pomigdzy kontrolerem i komputerem, Microsoft ActiveSync zada
wykonania tego podczas procesu potaczenia. Tworzenie partnerstwa nie jest podstawa, lecz ma pewne
korzysci pokazane w tabeli.

Typ polaczenia Korzysci Wady

gos¢ -mniej pytan, na ktére wymagana jest -wolniejsze nastgpne potaczenia (o jedno
odpowiedz przy pierwszym potaczeniu | wigcej pytanie na kazde polaczenie)
-bezpieczniejsze(poniewaz -uzycie LAN nie jest mozliwe
synchronizacja nie moze negatywnie
wplyna¢ na przesytane dane)
-do uzytku na pozyczanych lub
wspotuzytkownych komputerach

partnerstwo -szybsze nastgpne potaczenia (o jedno -wigcej pytan przy pierszym potaczeniu

pytanie mniej w kazdym potaczeniu)
-po ustanowieniu partnerstwa mozna
potaczy¢ sig¢ z komputerem przez LAN

(najszybsze potaczenie)

-zegar kontrolera dostraja si¢ do zegara

-sybchronizacja na kontrolerze nie jest
obshugiwana

-btad zegara komputera pociaga za soba
btad zegara kontrolera
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komputera -partnerstwo jest usuwane przy twardym
resecie kontrolera

Aby stworzy¢ partnerstwo:
1. W oknie [New Partnership] wybra¢ [Yes] a potem [Next].
2. Aby dopuci¢ tylko jedno partnerstwo na ym kontrolerze, nacisna¢ [ Yes] oraz [Next].
3. Wybra¢ ustawienia synchronizcji — zaleca sig¢ odznaczenie wszystkich opcji (kwadracikow).
Nacisna¢ [Next].
4. Ustanowienie partnerstwa zakonczono, nacisna¢ [Finish].

Informacje nt. przesytania plikow z Survey Controllera przy pomocy Trimble Data Transfer w rozdziale
Korzystanie z Trimble Data Transfer.

Wiecej informacji w pomocy Microsoft ActiveSync. Wybra¢ w komputerze Start / Programs / Microsoft
ActiveSync.

Uwaga— Wigczony Microsoft ActiveSync przejmuje kontrole nad portami komunikacyjnymi komputera,
czyniqc je niedostepnymi dla innych aplikacji. Aby przesyla¢ pliki z/do wczesniejszych wersji TSC i
odbiornikow GPS Trimble, nalezy zrekonfigurowac ustawienia potqczen w Microsoft ActiveSync by
udostepni¢ wymagany port, po czym uzy¢ bezposrednio Trimble Data Transfer.

Podlaczanie Trimble CU do komputera przez bluetooth

Mozna uzy¢ bluetooth do ustanowienia potaczenia migdzy Trimble CU a komputerem i do przesytania
plikéw przy pomocy Trimble Data Transfer lub Microsoft ActiveSync.

Aby ustanowi¢ polaczenie, nalezy:
* zainstalowac¢ i skonfigurowa¢ oprogramowanie obstugujace bluetooth
* skonfigurowa¢ Microsoft ActiveSync na prace z Bluetooth
* skonfigurowa¢ Trimble CU i potaczy¢ go z ActiveSync przez Bluetooth

Uwaga— Kontrolery Trimble ACU oraz TSCe nie obstugujq transferu plikow przez Bluetooth ani
Microsoft ActiveSync.

Instalacja i konfiguracja oprogramowania bluetooth

Instalacja oprogramowania i sterownikéw dla urzadzenia bluetooth rézni si¢ w zaleznosci od producenta
sprzetu. Ponizszy proces jest ogolny i powinien stosowac si¢ do wigkszosci urzadzen bluetooth.

1. Nalezy dokona¢ instalacji sterownikdéw oraz oprogramowania zgodnie z instrukcjami producenta.

Jesli komputer wyposazony jest w zintegrowane urzadzenie bluetooth, nalezy:
a. wybra¢ Start / Programs / Software Setup.
b. rozwina¢ drzewo Hardware Enabling Drivers 1 zaznaczy¢ Bluetooth a pozostate
odznaczy¢.
¢. odznaczy¢ opcje Software Applications.
d. nacisna¢ [Next] by zakonczy¢ instalacje.

Jesli posiada sig urzadzenie zewnetrzne USB Bluetooth (jak np. TDK Systems lub DSE Bluetooth
firmy Cambridge Silicon Radio), nalezy skorzysta¢ z dotaczonej ptyty CD.
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2. Podczas instalacji pojawi si¢ zadanie podtaczenia urzadzenia bluetooth dongle; jesli nie zostato to
jeszcze wykonane, nalezy to zrobi¢ teraz.

3. Zrestartowaé komputer po pojawieniu si¢ odpowiedniego zadania.

4. Sprawdzi¢ port COM przypisany do urzadzenia bluetooth:
a. po zainstalowaniu oprogramowania na pasku komputera pojawi si¢ ikonka Bluetooth;
nalezy ja klikna¢ prawym przyciskiem myszy.
b. wybra¢ Advanced Configuration. W zaktadce Local Services zobaczy¢, jaki port COM jest
przypisany do ustugi Bluetooth Serial Port. Ten port bedzie musiat by¢ skonfigurowany dla
pracy z Microsoft ActiveSync.

Mozna tez zamiast tego wybrac Start / Programs / My Bluetooth Places a potem wybra¢ My Device / My
Bluetooth Serial Port / Properties.

Urzadzenie bluetooth jest teraz skonfigurowane jako port COM na komputerze.
Uwaga —Do instalacji mogaq by¢ wymagane uprawnienia administratora systemu.
Konfiguracja Microsoft ActiveSync na prace z Bluetooth
1. Odtaczy¢ wszelkie urzadzenia komunikujace si¢ z komputerem lub kontrolerem.
2. Uruchomic ActiveSync (w komputerze wybraé Start / Programs / Microsoft ActiveSync.)
3. Ustawi¢ metodg potaczenia. W Microsoft ActiveSync wybraé File / Connection Settings.
a. wybra¢ opcje Allow serial cable or infrared connection to this COM port.
b. wybra¢ numer portu COM przypisanego do bluetooth (numer, ktdry sprawdzono wczesniej
— powyzsza sekcja punkt 4.)
Ustawienia potaczenia dokonywane sa tylko raz; kazde nastgpne potaczenia otwieraja ActiveSync
automatycznie.
4. Zamka¢ okno Connection Settings przez [OK].

Konfiguracja Trimble CU oraz polaczenie z ActiveSync przez Bluetooth.

Potaczenie bluetooth inicjalizowane jest na kontrolerze:
1. Na kontrolerze wybra¢ Start / Settings / Control Panel / Bluetooth Device Properties.

2. Klikna¢ zaktadke Configuration i wybraé¢ opcje Perform SDP On Scan.

Normalne skanowanie znajduje wszystkie urzadzenia bluetooth w poblizu. Z ustuga SDP, kontroler
po znalezieniu urzadzenia bada je by stwierdzi¢ jakie ustugi dane urzadzenie obstuguje.

3. Klikna¢ zaktadke Scan Device i wybra¢ opcj¢ Enable Bluetooth.
4. Klikna¢ [Scan Device] by znalez¢ wszystkie dost¢pne urzadzenia bluetooth.

Po zakonczeniu skanowania znalezione ustugi bluetooth pojawiaja si¢ na liScie Untrusted (nie-
zaufane) z lewej strony ekranu.

5. Zaznaczy¢ urzadzenie bluetooth z niebieskim logo ActiveSync i nazwa naszego komputera.
Aby uczyni¢ komputer zaufanym urzadzeniem, nacisna¢ klawisz [—>].
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6. Gdy pojawi si¢ komunikat identyfikacyjny, nacisna¢ [No]. Przy potaczeniu kontrolera z
komputerem nie potrzeba identyfikacji.

7. Aby uaktywni¢ zaufane urzadzenie, nalezy klikna¢ je dwukrotnie i wybra¢ [Active].

8. Aby wylaczy¢ zadanie identyfikacji, klikna¢ urzadzenie dwukrotnie i wytaczy¢ opcje
[Authenticate] (ten krok jest opcjonalny).

9. Nacisna¢ [OK] by zamknaé Managera bluetooth.
10. Aby potaczy¢ kontroler z komputerem, nacisna¢ [Start / Programs / Utilities / ActiveSync].

Jesli pojawi sie btad: No Partnerships , halezy stworzy¢ partnerstwo przez USB dla
potaczenia kontrolera i komputera, po czym powtdrzy¢ krok 10.

11. Ustawi¢ metodg potaczenia na Bluetooth. Upewni¢ sig, ze pole Connect to ustawione jest na
wlasciwa nazwe komputera.

12. Nacisna¢ [Connect]. Kontroler rozpoczyna porozumiewanie si¢ z komputerem.

13. Kiedy komputer zazada, poda¢ kod Bluetooth PIN dla stworzenia relacji pary.

Poda¢ tatwy do zapamigtania PIN i nacisna¢ [OK]. Czas na to przeznaczony wynosi 30 sekund, nim
proba polaczenia nie wygasnie.

14. Gdy zazada tego kontroler, poda¢ ten sam PIN i potwierdzi¢ [OK].

Jesli odznaczono opcjg Authenticate (punkt 8 powyzej), “parowanie” urzadzen nie bedzie ponownie
wymagane; jesli jednak opcja ta zostata wybrana, podawanie PIN bedzie koniczne przy kazdym

potaczeniu.

15. Gdy komputer tego zazada, nalezy zautoryzowaé potaczenie i nacisna¢ [OK].
Czas na to przeznaczony wynosi 30 sekund, nim proba potaczenia nie wygasnie.

Uwaga —A4by uniknaqé kazdorazowej autoryzacji potqczenia, wybrac opcje Always allow this device
to access

this service podczas kornicowego procesu identyfikacyjnego w komputerze.

16. Microsoft ActiveSync uruchamia si¢ i zada ustanowienia partnerstwa, jesli takie jeszcze nie
istnieje. Stworzenie partnerstwa umozliwia kreator.

Po pomys$lnym potaczeniu mozna przesytac pliki przez Trimble Data Transfer lub Microsoft ActiveSync.
Korzystanie z Trimble Data Transfer
Trimble Data Transfer stuzy do przesytania plikéw migdzy Trimble Survey Controllerem a komputerem.

Aby przesta¢ pliki, nalezy:
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1. Aby przesta¢ pliki do Trimble Survey Controllera, nalezy najpierw podtaczy¢ kontroler do
komputera przez Microsoft ActiveSync (wigcej informacji w Podtaczanie kontrolera do komputera
przez Microsoft ActiveSync.)

2. Uruchomi¢ Data Transfer na komputerze.

3. Sprawdzi¢ poprawnos¢ ustawienia Device setting w Data Transfer , przyktadowo ,,Survey
Controller on ActiveSync” i wybra¢ klawisz [Connect] by si¢ polaczy¢.

Jesli ustawienia sa poprawne, proces potaczenia jest automatyczny.

4. Wybra¢ zakltadke Receive albo Send w zalezno$ci od sytuacji.

5. Wybra¢ [Add].

6. W oknie Open wybra¢ odpowiedni typ i nazwg pliku do przestania.

7. Wybra¢ [Transfer All] by rozpocza¢ transmisjg.

Wigcej informacji w pomocy Data Transfer.
Korzystanie z Microsoft Explorera z wlaczonym Microsoft ActiveSync

Mozna uzy¢ Microsoft Explorera wraz z ActiveSync do przenoszenia/kopiowania plikéw z/do kontrolera.
Mozna tego uzywac dla plikdw nie wymagajacych konwersji przez Data Transfer (przykadowo plikow
* csv — nie wymagaja one konwersji), zgodnie z ponizsza tabela.

Aby przestac pliki do Trimble Survey Controllera, nalezy najpierw podtaczy¢ kontroler do komputera
przez Microsoft ActiveSync (wigcej informacji w Podtaczanie kontrolera do komputera przez Microsoft
ActiveSync).

Po potaczeniu, w oknie Microsoft ActiveSync nalezy:
1. Klikna¢ [Explore] by przenies¢/skopiowac pliki migdzy komputerem a kontrolerem; mozna tez
uzy¢ do tego Windows Explorera.
2. Klikna¢ [Explore] by utworzy¢ kopie bezpieczenstwa i przywrocic¢ pliki.

Informacje na temat korzystania z Microsoft ActiveSync do przesytania plikow znajduja si¢ w pomocy
Microsoft ActiveSync.

Konwersja plikow

Przy przenoszeniu danych niektore pliki sa konwertowane, by mozna byto z nich korzysta¢ w
oprogramowaniu obliczeniowym Trimble.

Ponizsza tabela zawiera typy plikow uzywane w Trimble Survey Controllerze i typy plikow, na ktore sa
one konwertowane podczas transmisji z oprogramowania Trimble.
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PC Kontroler | Opis Data Transfer | MS Explorer /
ActiveSync
.dc .job pliki job-6w Survey Controlera tak nie
.CSV .CSV dane rozdzielane przecinkami (CSV) tak tak
axt txt dane rozdzielane przecinkami (TXT) tak tak
.dtx .dtm pliki numerycznych modeli terenu tak nie
ttm ttm siatka trojkatow modelu terenu tak tak
fel fal biblioteki obiektow i atrybutéw tak nie
.ddf fal pliki katalogu danych (data dicionary) tak nie
.ggf .ggf pliki geoidy tak tak
.cdg .cdg pliki potaczone;j siatki odniesienia tak tak
(combined datum grid file)

.pjg .pjg plik siatki odwzorowania tak nie
.sgf .sgf plik siatki przesunig¢ tak nie
.pgf .pef plik UK National Grid tak tak
.dxf .dxf plik podktadu mapowego tak tak
.shp .shp pliki ESRI SHP podktadu mapowego tak tak
.ini .dat pliki anten tak nie
Ing Ing pliki jezykowe tak tak
.wav .wav pliki dzwickowe tak tak
.dat .dat pliki danych GPS tak tak
.crd .inp | .crd .inp pliki drogowe GENIO tak tak
.mos .mos

xml .xml pliki drogowe LandXML lub tak tak

dokumenty XML

Jxl Jxl pliki JobXML tak tak
xsl xsl pliki stylow XSLT tak tak

Przestanie pliku .DC do Trimble Geomatics Office powoduje przestanie takze wszelkich plikow z danymi
GPS zwiazanych z tym plikiem. Informacja na temat formatu .DC jest dostgpna na stronie internetowej
Trimble (www.trimble.com). Wigcej informacji u dealera Trimble.

Uwaga —Jesli projekt w Trimble Geomatics Office korzysta z modelu geoidy, nalezy pamietac o
przestaniu pliku geoidy (lub czesci tego pliku) przy transmisji projektu do Trimble Survey Controllera.

Przesylanie pliku instrumentu Geodimeter (GDM)
Tworzenie Job-6w GDM na kontrolerze lub komputerze przy pomocy ASCII File Generator (generatora
plikow ASCII) opisane jest w rozdziale Tworzenie wlasnych plikow ASCIL. Custom ASCII File korzysta

ze stylow arkuszy XSLT, ktore moga by¢ modyfikowane dla stworzenia nowego formatu.

Przesytanie plikow .job GDM przez Trimble Data Transfer opisane jest powyzej. W oknie Open nalezy
wybra¢ GDM Job files na liscie Files of type.

Pliki GDM job zawieraja dane obserwacyjne zarejestrowane w kontrolerze.
Uwaga — Przeslanie pliku job-a Geodimetra, przyktadowo test.job, z kontrolera do komputera powoduje

stworzenie dwoch plikow:
* test.job (kopia pliku job-a Survey Controllera)
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¢ testGDM.job (whasciwy plik GDM job)
Dodatkowe opcje przy tworzeniu plikéw GDM job

W celu umozliwienia zebrania réznych danych dla punktu w Trimble Survey Controllerze i wysta¢
atrybuty tego punktu do formatu GDM job jako standardowe etykiety danych, stworzona zostata
nastgpujaca funkcja. Podczas tworzenia pliku GDM z dnych z kontrolera, atrybuty punktu przetwarzane sa
W sposob nastepujacy: jesli punktowi przypisano atrybuty nazwane od 90 do 99 (czyli etykiety GDM
dostgpne dla wlasnego zdefiniowania) a tym atrybutom przypisano warto$ci, wowczas owe atrybuty
zostana wyslane jako etykiety od 90= do 99=.

Podobnie jesli atrybut punktu nazwano 4 i przypisano mu pewna warto$¢, wowczas zostanie on wystany
do pliku GDM jako kod punktu (czyli etykieta 4=) zamiast oryginalnego kodu przypisango punktowi.

Uwaga— Przed uzyciem tej funkcji nalezy stworzy¢ biblioteke obiektow i atrybutow definiujqcq obiekty z
poprawnie nazwanymi atrybutami (przyktadowo 4 oraz od 90 do 99). Nalezy przestac te biblioteke do TSC
i przypisac jq do odpowiedniego job-a. Przyktadowa taka biblioteka jest dostepna na ptycie CD Trimble
Survey Controllera w folderze \ Trimble Survey Controller \ Utilities.

Przesylanie pliku Zeiss M5

Tworzenie plikéw Zeiss M5 na kontrolerze lub komputerze przy pomocy ASCII File Generator
(generatora plikow ASCII) opisane jest w rozdziale Tworzenie wiasnych plikow ASCII. Plik M5
wspotrzednych, stworzony przy pomocy Custom ASCII File pozwala na stworzenie plikow
wykorzystujacych domyslne znaczniki 3300 oraz 3600. Custom ASCII File uzywa stylow arkusza XSLT,
ktore moga by¢ modyfikowane dla stworzenia nowych formatow.

Przesytanie plikow .job GDM przez Trimble Data Transfer opisane jest powyzej. W oknie Open nalezy
wybra¢ M5 files na liScie Files of type.

Pliki M5 przestane w ten sposéb, zawieraja dane obserwacyjne zarejestrowane w kontrolerze a ponadto
wspotrzedne mierzonych punktow.

Aplikacja AutoCAD Land Desktop

Do przesytania danych miedzy TSC a Autodesk AutoCAD Land Desktop stuzy Trimble Link.
Po przestaniu pliku job-a z Trimble Survey Controllera do AutoCAD Land Desktop, tworzony jest plik
tic.

Przesytanie danych ASCIl miedzy urzadzeniami zewnetrznymi
a kontrolerem

Rozdzial ten opisuje sposob korzystania z funkcji przesytania danych ASCII z Trimble Survey
Controllera. Funkcja ta stuzy do przesytania nazw, kodow i wspotrzednych punktow w formacie ASCII
mie¢dzy kontrolerem i réznymi instrumentami, rejestratorami danych i komputerami.

Ponadto mozna przesytac pliki ASCII bezposrednio do komputera dzigki aplikacjom”trzecim”, jak np.
HyperTerminal.
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Uwaga —W funkcji przesytania plikow ASCII przesytane sq tylko punkty majqce wspotrzedne w
prostokatnej siatce. Jesli w job-ie nie okreslono odwzorowania ani transformacji powierzchni odniesienia,
punkty GPS nie mogq zostac¢ przestane. Ponadto punkty usuniete oraz punkty zapisane jako wektory
biegunowe od punktow usunietych, nie mogq zostac przestane.

Przesytanie danych ASCII z/do urzadzenia zewngtrznego
Wysytanie danych ASCII do urzadzenia zewngtrznego
Pobieranie danych ASCII z urzadzenia zewngtrznego

Przesylanie danych ASCII z/do urzadzenia zewngtrznego

Oto dostgpne do transmisji formaty plikow:
e Trimble GDM (Area)
¢ dane oddzielane przecinkami (*.csv, *.txt)
¢ SDR33 - wspoétrzedne
¢ SDR33 DC
* TDS
* Topcon (FC-5)
* Topcon (GTS-7)
* Trimble DC v10.7
* Trimble DC v10.0
* SC Exchange
* Trimble Zeiss M5

Uwaga —A4by uzy¢ niektorych z powyzszych formatow do stworzenia plikow ASCII w folderze / Disk /
Trimble Data, nalezy wybraé Files / Import / Export / Create ASCII file. (W poprzednich wersjach
Trimble Survey Controllera, byto to dokonywane przez polecenie Files / Import / Export / Send ASCII
data. )

W pliku SC Exchange .dc, wszystkie obserwacje redukowane sa na pozycje WGS-84 i siatki prostokatnej
(wspotrzedne). Format ten moze stuzy¢ do przesytania plikéw .dc pomigdzy roznymi wersjami programu
Trimble Survey Controller na kontrolerach ACU i TSCe.

Trimble Survey Controller wysylta pliki SC Exchange DC w najnowszej znanej wersji tego formatu.
Podczas importu takich plikow, TSC odczytuje wszystkie znane mu rekordy; przy odczycie nowszej
wersji pliku do starszej wersji TSC, program nie odczytuje nowych typow rekordow, ktorych nie
rozpoznaje.

Uwaga —Formaty Trimble GDM (Area) oraz Trimble Zeiss M5 stworzone przy pomocy opcji Send ASCII
data w Trimble Survey Controllerze przeznaczone sq do przestania do instrumentow. Formaty te sq
odmienne od plikow GDM job oraz M5 przestanych przez Data Transfer.

Nastepne sekcje opisuja sposob podtaczenia kontrolera i wysylania/odbierania danych z/do TSC.
Wysylanie danych ASCII do urzadzenia zewnetrznego

Ostrzeéenie — Wysylajac dane do urzqdzenia nie zawierajqcego w swych plikach informacji o
ustawieniach jednostek, nalezy w TSC uzy¢ ustawienia jednostek takiego jak w tym urzqdzeniu.

W razie niepewnosci co do tego, czy odpowiednie pliki zawierajq ustawienia jednostek, nalezy uzy¢
ustawien urzqdzenia.
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Aby wysta¢ dane ASCII do urzadzenia zwngtrznego, nalezy:

A. Wybra¢ pliki do wystania:

1. Wybra¢ Files / Import / Export Send ASCII data.
2. W polu File format poda¢ typ pliku do wystania.

B. Ustawi¢ parametry transmisji:

1. Ustawi¢ pole Controller port na port kontrolera uzywany do transmisji.

Uwaga —Ustawi¢ port na bluetooth dla wysylania plikow o formatach: danych oddzielanych

przecinkami, Trimble DC v10.0,

Trimble DC v10.70 oraz SC Exchange do innego kontrolera obstugujqcego bluetooth. Przed
przestaniem plikow nalezy skonfigurowac polqczenie bluetooth, wiecej informacji w rozdziale
Konfiguracja bluetooth.

2. Ustawi¢ Baud rate oraz Parity na zgodno$¢ z urzadzeniem, z ktorym si¢ taczymy.

Uwaga —Jesli pole File format ustawione jest na Comma Delimited (*.CSV, *.TXT), nalezy poprawnie
ustawic predkosé przesytu na urzqdzeniu zewnetrznym. Jesli trzeba ustawic¢ tez kontrole przeplywu

(xon/xoff).

3. Przy przesytaniu pliku .dc, jesli chcemy by Trimble Survey Controller sprawdzat sumg kontrolna
podczas transmisji pliku nalezy wybra¢ On w polu Checksum.

Uwaga— Dla formatow eksportu: Trimble GDM (Area), SDR33, TDS, Topcon (GTS—7), Topcon (FC-5),
oraz Trimble Zeiss M5, nalezy wybra¢ odpowiedni format w urzqdzeniu zewnetrznym.

Uwaga— Format Trimble Zeiss M5 uzywa domysinych znacznikow dla instrumentu Trimble 3300 w
przesyltanym pliku wspotrzednych. Znaczniki odnoszq sie do 27-znakowego pola zawierajqcego numer [
kod punktu w pliku M5. Znaczniki sq nastepujqce:
e znaki 1 — 11 sq nieuzywane i sq eksportowane jako spacje.
e znaki 12 — 15 zawierajq numeryczny kod punktu (wyrownany do prawej). Znaki nie-numerycznie
nie sq wysytane.
e znaki 16 — 27 zawierajq numeryczne nazwy punktu nadane przez Trimble Survey Controller w
trakcie eksportu (wyrownane do prawej).

Nalezy si¢ upewni¢, czy Markings settings w instrumencie 3300 oraz P/I Markings dla 3600 sa ustawione
jak wyzej podczas transmisji plikow ASCII do/z Trimble Survey Controllera.

C. Ustawi¢ parametry pliku:

1. Jesli pole File format ustawione jest na SDR33 coordinates lub TDS , pojawia si¢ pole Job name.
Poda¢ nazwe pliku tworzonego podczas transmisji danych.

2. Ustawi¢ pole Point name na Unchanged lub Auto—generate. Unchanged wysyta nazwy plikow
tak jak pojawiaja si¢ w kontrolerze. Auto—generate dodaje dwa dodatkowe pola:
O Pole Start point name okres$la nazwe pierwszego przesytanego punktu.
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O Pole Auto point step size okresla skok, o jaki zwigkszana/zmniejszana jest warto$¢ pola
Start point przy generowaniu nazw dla nastgpnych punktow.

Uwaga —Jesli pole File format ustawione jest na TDS a pole Point name na Unchanged, punkt zostanie
przestany tylko wowczas, gdy jego nazwa jest krotsza niz 8 znakow i zawiera tylko znaki numeryczne.

3. Pole Point code shuzy do okreslenia, jaka warto$¢ jest wysytana do urzadzenia w polu Code:
O Use point code wysyta kod punktu.
¢ Use point name wysyla nazwe punktu.

Uwaga —Jesli uzywa sie w TSC dtugich kodow (do 42 znakow) a format pliku docelowego nie obstuguje
dtugich kodow, zostanq one skrocone.

4. Jesli pole File format ustawiono na SDR33 coordinates , jest dostgpna opcja Output notes.
Mozna ja wybra¢ dla wysylania wszystkich notatek uztkownika wraz z wysytanymi danymi. Notatki
sa wysytane do rekordu SDR33 w formacie 13NM.

5. Jesli pole File format ustawiono na Comma Delimited (*.CSV, *.TXT), mozna poda¢ format
danych do wystania. Pojawia si¢ pie¢ pol: Point name , Point code , Northing , Easting ,oraz
Elevation . Uzywajac dostgpnych opcji wybraé potozenie dla kazdego pola. Wybraé¢ Unused jesli
dana warto$¢ ma nie by¢ wysytana; przyktadowo:

Point name Field 1

Point code Unused

Northing Field 3

Easting Field 2

Elevation Field 4

D. Przestac pliki:

1. Po ustawieniu wszystkich szczegdlow nacisnaé [Send].

2. Jesli wysyta si¢ punkty (nie plik .dc), pojawi sig ekran Select points. Wybraé punkty do
przestania.

Procedura ta jest podobna do tworzenia listy punktow do tyczenia (Stake out points). Wigcej
informacji w czeéci Tyczenie punktow.

3. Trimble Survey Controller zada zainicjowania otrzymywania danych na urzadzeniu, do ktérego
wysytamy. Wigcej informacji na temat otrzymywania danych znajduje si¢ w instrukcji obstugi
urzadzenia zewngtrznego.

Jesli urzadzenie jest juz gotowe do otrzymywania danych, nacisnaé [Yes] by wysta¢ dane. Dane
zostaja przestane.

Uwaga —Wysylajqc dane ASCII z Trimble Controllera do urzqdzenia zewnetrznego nalezy postepowaé
zgodnie z instrukcjami na ekranie. Nie wolno podiqczacé kabla az nie zostanie wyswietlony odpowiedni
komunikat, w przeciwnym wypadku transmisja nie powiedzie sie.

Pobieranie danych ASCII z urzadzenia zewnetrznego

Ostrzéenie — Pobierajqc dane z urzqdzenia nie zawierajqcego w swych plikach informacji o
ustawieniach jednostek, nalezy w TSC uzy¢ ustawienia jednostek takiego jak w tym urzqdzeniu.

W razie niepewnosci co do tego, czy odpowiednie pliki zawierajq ustawienia jednostek, nalezy uzy¢
ustawien urzqdzenia.

ZxTrimble- 278



Aby pobra¢ dane ASCII z urzadzenia zewngtrznego, nalezy:

A. Wybra¢ pliki do przestania:

1. Wybra¢ Files / Import / Export Receive ASCII data.

2. W polu File format poda¢ urzadzenie wysytajace dane.
Jesli pole File format ustawione jest na Comma Delimited (*.CSV, *.TXT), SC Exchange, Trimble

DC v10.0, Trimble DC v10.7, lub SDR33 DC, pojawi si¢ pole Receive from. Ustawi¢ jego warto$¢
na External device.

B. Ustawi¢ parametry transmisji:

1. W polu Port details / Controller port wybra¢ port kontrolera uzywany do transmisji.

Uwaga —Ustawi¢ port na bluetooth dla otrzymywania plikow o formatach: danych oddzielanych

przecinkami, Trimble DC v10.0,
Trimble DC v10.70 oraz SC Exchange z innego kontrolera obstugujqcego bluetooth. Przed
przestaniem plikow nalezy skonfigurowac polqczenie bluetooth, wiecej informacji w rozdziale

Konfiguracja bluetooth.

2. Ustawi¢ Baud rate oraz Parity na zgodno$¢ z urzadzeniem, z ktorym si¢ taczymy.

Uwaga —Jesli pole File format ustawione jest na Comma Delimited (*.CSV, *.TXT), nalezy poprawnie
ustawic predkosé przesytu na urzqdzeniu zewnetrznym. Jesli trzeba ustawic¢ tez kontrole przeplywu

(xon/xoff).

3. Przy przesytaniu pliku .dc, jesli chcemy by Trimble Survey Controller sprawdzat sume kontrolna
podczas transmisji pliku nalezy wybra¢ On w polu Checksum.

C. Opcja w polu File format okresla dalsze postepowanie:

Jesli wybierze si¢ jedna z nastgpujacych opcji, nalezy takze ustawi¢ odpowiedni format w
urzadzeniu zewngtrznym:

Geodimeter (Area)

SDR33

TDS

Topcon (GTS—7)

Topcon (FC-5)

Trimble Zeiss M5
Pole Point name stuzy okresleniu, jak otrzymywane beda nazwy punktow.

Uwaga— W przypadku formatu Zeiss M35, znaczniki (organizacja 27-znakowego pola nazwy i kodu
punktu) muszq spetniac nastepujqce reguty:

e znaki 12 — 15 zawierajq kod punktu

e znaki 16 — 27 zawierajq nazwe punktu

Uwaga —Nazwy punktow w Trimble Survey Controllerze posiadajq max. 16 znakow, lecz niektore nazwy
otrzymywane z urzqdzen zewnetrznych mogq okaza¢ sie diuzsze. W takim wypadku (16 znakow lub wiecej)
nalezy wybrac obciecie z lewej lub z prawej (Truncate left albo Truncate right).
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Jesli pole File format ustawiono na Comma Delimited (*.CSV, * TXT), mozna poda¢ format
otrzymywanych danych. Pojawia si¢ pie¢ pol: Point name , Point code , Northing , Easting ,oraz
Elevation . Uzywajac dostgpnych opcji wybraé potozenie dla kazdego pola. Wybraé¢ Unused jesli
dana warto$¢ nie wystepuje w pobieranym pliku; przyktadowo:

Point name Field 1

Point code Unused

Northing Field 3

Easting Field 2

Elevation Field 4

D. Zapisa¢ pliki:

1. Po podaniu wszystkich parametrow i gdy urzadzenie zewngtrzne jest gotowe do wysylania
danych, nalezy podtaczy¢ kable i nacisnaé [Receive].

Trimble Survey Controller zada zainicjowania wysytania danych na urzadzeniu, z ktorego
wysytamy. Wigcej informacji na temat wysylania danych znajduje si¢ w instrukcji obstugi
urzadzenia zewngtrznego.

Po zainicjowaniu wysylania Trimble Survey Controller rozpoczyna otrzymywac¢ dane i pojawia sig
pasek postgpu procesu.

Po zakonczeniu transferu Trimble Survey Controller automatycznie zakancza operacjg i zapisuje
pobrane pliki.

2. Jesli transfer skonczyt sig, lecz operacja nie zostata zamknigta, nalezy nacisnaé [Esc].

Pojawi si¢ komunikat:

Transmi ssion interrupted. What would you like to do now?

Nalezy wykonac jedna z czynnosci::
¢ nacisnac [Continue] by powrdcic¢ do trybu otrzymywania danych.
¢ nacisna¢ [Finish] by zakonczy¢ operacjg i zapisa¢ otrzymane dane do aktualnego job-a.
¢ nacisna¢ [Cancel] by zakonczy¢ operacj¢ i usunaé otrzymane dane.

Uwaga —Wysylajqc dane ASCII do Trimble Controllera z urzqdzenia zewnetrznego nalezy postepowaé
zgodnie z instrukcjami na ekranie. Nie wolno podiqczacé kabla az nie zostanie wyswietlony odpowiedni
komunikat, w przeciwnym wypadku transmisja nie powiedzie sie.

Tworzenie plikéw ASCII

Mozna stworzy¢ pliki ASCII w kontrolerze, o nastepujacych dostgpnych formatach:
* Comma delimited (*.csv, *.txt) (oddzielane przecinkami)
* SDR33 DC
* Trimble DC v10.7
* Trimble DC v10.0
¢ SC Exchange
* Trimble JobXML

Nowy plik zapisywany jest do folderu \Disk\Trimble Data.
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Jesli pole File format ustawiono na Comma Delimited (*.CSV, *.TXT), mozna poda¢ format danych do
wystania. Pojawia si¢ pie¢ pol: Point name , Point code , Northing , Easting ,oraz Elevation . Uzywajac
dostegpnych opcji wybraé potozenie dla kazdego pola. Wybra¢ Unused jesli dana warto$¢ ma nie by¢
wysylana; przyktadowo:

Point name Field 1

Point code Unused

Northing Field 3

Easting Field 2

Elevation Field 4

W pliku SC Exchange .dc, wszystkie obserwacje redukowane sa na pozycje WGS-84 i pozycje w siatce
wspotrzednych. Format ten shuzy do przestania plikéw .dc migdzy ré6znymi wersjami Trimble Survey
Controllera pracujacymi na kontrolerach ACU oraz TSCe.

Trimble Survey Controller wysylta pliki SC Exchange DC w najnowszej znanej wersji tego formatu.
Podczas importu takich plikow, TSC odczytuje wszystkie znane mu rekordy; przy odczycie nowszej
wersji pliku do starszej wersji TSC, program nie odczytuje nowych typow rekordow, ktérych nie
rozpoznaje.

Wigcej na temat tworzenia whasnego formatu ASCII w rozdziale Tworzenie wiasnych plikow ASCII.

Tworzenie wlasnych plikéw ASCII

Menu to stuzy do tworzenia wlasnych formatow plikow ASCII podczas pomiaréw terenowych. Mozna
uzy¢ predefiniowanych formatdéw lub stworzy¢ wlasne; mozna tworzyc pliki o niemalze dowolnym opisie.
Moga one stuzy¢ do sprawdzania danych terenowych, tworzenia raportéw itp., ktdre nastgpnie mozna np.
wysta¢ elektromicznie do biura w celu dalszej obrobki.

Dostepne predefiniowane formaty plikow ASCII to:
* rozdzielany przecinkami z atrybutami
* GDM area
* GDM job
e M5 - wspoélrzedne
* rapory tyczenia
* raport obserwacji kontrolnych

Formaty te sa zdefiniowane przez style XSLT (*.xsl) w folderze | Disk | Trimble Data.

Taki predefiniowany format moze zosta¢ dowolnie zmodyfikowany lub wykorzystany jako wzorzec dla
stworzenia nowego formatu pliku.

Ponadto na plycie CD Trimble Survey Controllera dostgpne sa nastgpujace formaty plikow: (mozna je
skopiowac do kontrolera przez Trimble Data Transfer lub Microsoft ActiveSync)

* CMM - wspolrzedne

* CMM - wysokosci

* KOF

* SDMS
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Sposob tworzenia wlasnego pliku ASCII za pomoca predefiniowanego stylu XSLT:

1. Otworzy¢ job-a zawierajacego dane do wystania.

2. Z menu gtdéwnego wybraé Files / Import/Export / Custom ASCII file.
3. W polu File format podac typ pliku do utworzenia.

4. Poda¢ nazwe pliku.

Domyslnie pole File name zawiera nazwe aktualnego job-a; rozrzerzenie pliku definiowane jest w
stylu XSLT. Mozna zmieni¢ nazwg i rozszerzenie wedtug potrzeb.

5. Wypelnié¢ pozostate pola.

Mozna uzy¢ stylow arkuszy XSLT do generowania plikow i raportdw bazujacych na podanych
parametrach. Przyktadowo tworzac raport tyczenia, pola Stakeout horizontal tolerance oraz
Stakeout vertical tolerance definiuja dopuszczalne odchylki tyczenia. Podczas tworzenia raportu
mozna zastrzec ich warto$ci a wowczas kazda odchytka wigksza od nich pojawi si¢ w raporcie w
okreslonym kolorze.

6. Aby automatycznie przegladna¢ plik po jego utworzeniu, wybra¢ opcj¢ View created file.
7. Nacisna¢ [Accept] by stworzy¢ plik.

Plik zostaje zapisany w folderze | Disk \ Trimble Data \ Export.
Tworzenie arkuszy styléw XSLT dla okres§lenia wlasnych plikow ASCII

Predefiniowane formaty moga by¢ zmieniane w dowolnym edytorze tekstowym (jest to wygodne dla
niewielkich zmian). Jednakze dla stworzenia zupetnie nowego formatu ASCII, wymagana jest pewna
podstawowa umiejetnos¢ programowania.

Na kontrolerze modyfikacja lub tworzenie arkuszy stylow nie jest operacja tatwa; wygodniej jest uczynic
to na komputerze wyposazonym w program edycyjny dla plikow XML.

Formaty predefiniowane na kontrolerze sa tez dostgpne na CD. Mozna je zmodyfikowac i przesta¢ do
kontrolera poprzez Microsoft ActiveSync. Aby nie utraci¢ oryginalnych formatow, nalezy
zmodyfikowane pliki zapisa¢ pod innymi nazwami.

Dla opracowania wiasnych arkuszy stylow XSLT potrzeba:
* komputera.
* podstawowych umiejetno$ci programowania.
« aplikacji do edycji plikow XML z opcjami debuggowania.
* definicji schematu pliku JobXML dostarczajacej szczeg6tow formatu JobXML wymaganych do
stworzenia nowego stylu XSLT.
* pliku job Trimble Survey Controllera lub pliku JobXML, zawierajacego dane zrodtowe.

Predefiniowane arkusze stylow XSLT oraz schemat JobXML dostepne sa w folderze | Trimble Survey
Controller \ Utilities na ptycie CD Trimble Survey Controllera.

Aplikacja ASCII File Generator moze by¢ zainstalowana z plyty CD Trimble Survey Controllera.
Informacje na temat korzystania z tej aplikacji znajduja si¢ w pliku pomocy.
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Podstawowe kroki:

1. Pobra¢ plik job-a lub plik JobXML z Trimble Controllera jedna z metod:
* przesta¢ plik job-a z kontrolera przez Microsoft ActiveSync lub Data Transfer i uzy¢ job-a
bezposrednio w ASCII File Generatorze.
* przestac plik job-a z kontrolera przez Microsoft ActiveSync lub Data Transfer i uzy¢
ASCII File Generatora do stworzenia pliku JobXML.
* stworzy¢ plik JobXML w kontrolerze. Z menu Import/Export / Create ASCII file ustawié
pole File format na Trimble JobXML. Przesta¢ plik JobXML przez Microsoft ActiveSync.
* stworzy¢ i przesta¢ plik JobXML przez Data Transfer. Upewnic¢ sig, ze pole Files of type
ustawione jest JobXML Files.

2. Stworzy¢ nowy format na podstawie predefiniowanego stylu XSLT jako punktu wyjscia i
schematu JobXML jako przewodnika.

3. Aby stworzy¢ nowy wilasny format pliku ASCII na komputerze, nalezy uzy¢ aplikacji ASCII File
Generator dla zastosowania stylu XSLT na plik job-a lub na plik JobXML.

4. Aby stworzy¢ wlasny format pliku ASCII na kontrolerze, nalezy skopiowa¢ ten plik do folderu |
Disk \ Trimble data na kontrolerze przez Microsoft ActiveSync.

Uwagi
* pliki definicji arkusza stylow XSLT to pliki formatu XML.
* predefiniowane arkusze stylow sa podane w jezyku angielskim. Mozna je dostosowaé do
wlasnego jezyka.
* arkusze stylow musza zosta¢ stworzone wedlug standardow XSLT okre§lonych przez World Wide
Web Consortium (W3C). Szczeg6ly na stronie http://www.w3.org.
* definicja schematu pliku Trimble JobXML dostarcza szczegotow formatu pliku JobXML.
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Reguly przeszukiwania bazy danych
Reguly przeszukiwania bazy danych

Ten rozdziat objasnia zasady przeszukiwania bazy danych Trimble Survey Controller.
*Dynamic Database
eSearch Rules (Zasady Szukania)
¢ order in the database
¢ search class (szukanie wg doktadnosci)
*Exceptions to the search rules (wyjatki w regutach przeszukiwania)
*Linked files and their Search Rules (podtaczone pliki i ich reguly przeszukiwania)
*Finding the best point in the database (znalezienie najbardziej odpowiedniego punktu w bazie danych)
*The Overwriting rules (przepisywanie regut)
* Store another does not change the best point
* Assigning control class to a point (Wyznaczenie kontroli klasy punktu)
*Using low class points as backsights (stosowanie punktéw nizszej klasy do odczytu wstecz)

Uwaga — Jesli job nie zawiera punktow o tej samej nazwie, to Search rules nie sa uzywane.

Dynamic Database

Program Trimble Survey Controller posiada dynamiczna baze¢ danych. To zapisane zasoby potaczonych
wektoréw podczas RTK i pomiaru tachimetrycznego, zrobione stanowiska niektorych punktéw zaleznych
od stanowisk innych punktow. Jesli zmieniasz wspodtrzedne punktu, ktory jest zalezny od wektorow (np
stanowisko instrumentu, punkt wstecz, lub stacja bazowa GPS) to wptywsz na wspoélrzedne wszystkich
punktéw ktore zaleza od niego.

Program Trimble Survey Controller uzywa regut przeszukiwania bazy danych do przemienienia
wspotrzednych zaleznych punktow, podstawia nowe wspotrzedne dla zaleznego punktu. Jesli wspotrzedne
punktu z zaleznymi punktami przesuwaja si¢ o pewna wartos$¢, zalezne punkty sa przesuwane o ta sama
wartos$c¢.

Kiedy istnieja dwa punkty o tej samej nazwie, program Trimble Survey Controller uzywa search rules do
ustalenia najlepszego punktu.

Search Rules (Zasady Szukania)

Program Trimble Survey Controller pozwala na istnienie wielu punktow o tej samej nazwie (point ID) w
tym samym job.

Aby rozréznia¢ punkty o tej samej nazwie i decydowac ktore punkty maja by¢ uzyte, program Trimble
Survey Controller stosuje search rules. Kiedy pytasz o wspotrzedne punktu zeby wykona¢ funkcj¢ lub
kalkulacjg, sprawdza baze zgodnie z:

*kolejnoscia zapisu w archiwum bazy danych

eklasyfikacja (search class) dang kazdemu punktowi
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Order in the Database
Baza danych zaczyna poszukiwanie po otwarciu job database i szuka w dot job-u punktu o
nominalnej nazwie.

Program Trimble Survey Controller szuka pierwszego wystepujacego punktu z dana nazwa. Potem
szuka dalej w bazie danych punktow o tej samej nazwie.

Uwaga — W wersji 7.50 i p6zniejszych programu Trimble Survey Controlle zmieniono
przeszukiwanie bazy danych. Przeszukuje job od dotu do gory.

Ogolne zasady:

¢ Jesli dwa lub wigcej punktow maja ta sama doktadnosc i ta sama nazwe, to uzywany jest pierwszy
punkt.

¢ Jesli dwa lub wigcej punktow maja ta sama nazwe ale r6zng doktados¢ , to uzywany jest punkt o
wyzsze]j doktadnosci, nawet jesli to nie jest pierwszy punkt.

¢ Jesli dwa lub wigcej punktow (jeden z job database i1 jeden z podtaczonych plikow) maja ta sama
nazwe, program uzywa punktu z job datacase, bez wzgledu na klasyfikacjg punktu w podtaczonym
pliku. Wigcej informacji znajdziesz w rozdziale Linked files and their Search Rules.

Search Class

Program Trimble Survey Controller posiada najwigcej klasyfikacji Coordinates (wspolrzednych)
i Observations (obserwacji) Uzywa tych klasyfikacji do oceny znaczenia punktéw i obserwacji
zapisanych w job database.

Wspotrzedne maja priorytet wzgledem obserwacji. Jesli wspotrzedne i Obserwacje o tej same;j
nazwie maja ta sama doktadnosc, to uzyte zostana wspotrzedne niezaleznie od uporzadkowania w
bazie danych.

Ponizej przedstawiono klasyfikacj¢ wspolrzednych:

¢ Control — (najwyzsza doktadnos$¢) nadawana tylko kiedy punkt jest gtdéwny lub przeniesiony.
¢ Averaged — nadawana dla zapisanego miejsca w siatce wynikajacego z wyliczonej usrednionej
pozycji.

¢ Adjusted — nadawana punktom, ktére sa uzgodnione w obliczonym poligonie.

¢ Normal — nadawana punktom wprowadzonym lub kopiowanym.

¢ Construction — nadawana wszystkim punktom pomierzonym metoda Fastfix, ktore uzywane sa do
wyliczenia innych punktow.

¢ Deleted — nadawana punktom ktore zostaty przepisane, gdy orginalny punkt miat ta sama (lub
nizsza) doktadnos$¢ co nowy punkt.Punkty Deleted nie sa pokazywane na liscie punktow i nie sa
uzywane do obliczen. Jednak pozostaja w bazie danych.

Control class

Control class ma pierwszenstwo przed innymi. Moze to by¢ ustalone tylko przez ciebie. Uzyj
control class dla punktow ktore chcesz nadaé pierwszenstwo wzglgdem punktéw o tej samej nazwie
w job database. Wigcej informacji w rozdziale Assigning control class to a point.
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Uwaga — Niemozna zapisa¢ punktu control class z pomierzonego punktu, lub uzy¢ punktu contro!
class w usrednianiu obliczanej pozycji.

Ponizej przedstawiono klasyfikacj¢ obserwacji:

¢ Mean Turned Angle (MTA)

¢ Normal

¢ Backsight

¢ Construction

¢ Stakeout

¢ Check

¢ Deleted

Obserwacje Deleted nie sa pokazywane na li§cie punktow i nie sa uzywane do obliczen. Jednak
pozostaja w bazie danych.

Example

Jesli punkt nazwany “1000”,jest wprowadzany jako punkt poczatkowydo bobliczenia
from—a—baseline offset, program Trimble Survey Controller poszukuje pierwszego punktu ,,1000”.
Nastepnie wyszukuje pozostate punkty o nazwie ,,1000” w bazie danych wg nastepujacych regut:
¢ Jesli nie ma innych,znalezionych punktéw o tej nazwie, to uzywa tego znalezionego do obliczen.
¢ Jesli znaleziono inne punkty “1000”, program poréwnuje klasy dwoch punktéw. Uzyty zostanie
punkt ,,1000” z wyzsza klasyfikacja. Nalezy pamigta¢ ze klasyfikacja punktu wg wspotrzgdnych
(np keyed-in) jest wyzsza niz klasyfikacja punktu wg obserwacji.

Na przyktad, jesli oba punkty byty wprowadzone (keyed in), jeden byl z normalna klasyfikacja a
drugi z klasyfikacja control, Trimble Survey Controller uzyje do obliczen punktu z control class,
bez wzgledu na to ktory byt znaleziony pierwszy. Jesli jeden punkt byt wprowadzony a drugi z
obserwacji, Trimble Survey Controller przyjmie ten wprowadzony.

¢ Jesli punkty maja sa tej samej klasy Trimble Survey Controller przyjmie do obliczen ten
pierwszy.

Na przyktad oba punktynazywaja si¢ “1000” jeden jest wprowadzony drugi ma normalna
klasyfikacje , uzyty zostanie ten pierwszy.

Wyjatki od regul wyszukiwania
W ponizszych przypadkach nie sa stosowane ogolne reguty wyszukiwania:

Wyjatki od regul wyszukiwania dla pomiaréw GPS :
*W kalibracji GPS

Wyszukuje kalibracj¢ dla punktu o najwyzszej klasie zapisanego w siatce wspotrzednych. Ten
punkt siatki jest uzywany jako jeden z pary skalibrowanych punktéw. Program Trimble Survey
Controller wyszukuje nastepnie punkty z najwyzszej klasie GPS zapisane jako wspotrzedne
WGS84 jako wektor WGS84. Ten punkt jest jako czgs¢ pary GPS punktow.

*When starting an RTK rover
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Kiedy zaczniesz pomiar roverem, jezeli nadawany z bazy punkt jest nazwany, np. "BASE001", to
wybranie Start survey spowoduje, ze program Trimble Survey Controller wyszuka punkt o
najwyzszej klasie GPS (WGS—84) z ta nazwa. Jesli nie istnieje punkt GPS o tej nazwie, ale
"BASEOQ01" istnieje w siatce wspolrzednych lub lokalnym uktadzie wspotrzednych, program
Trimble Survey Controller przetworzy punkt do GPS (WGS—84). Zastosuje odwzorowanie, dane
transformacji i aktualng kalibracje do wyliczenia punktu. Nastgpnie zapisze go jako "BASE001", ze
wspotrzednymi WGS—84 i nada check class, takze orginalne wspotrzedne z siatki lub lokalnego
ukladu nadal beda uzywane do obliczen.

Uwaga — Wspotrzedne WGS—84 punktu bazowego w bazie danych Trimble Survey Controller sa
wspotrzednymi z ktérego wynikaja wektory GPS

Jesli w bazie danych nie ma punktu bazowego, pozycja przestana przez odbiornik bazowy jest
zapisana jako punkt normal class i jest uzywany jako wspoétrzedne bazowe.

Wyjatki od regul wyszukiwania dla pomiaréw tachimetrycznych:

* F1 lub F2 z jednego stanowiska i MTA z innego stanowiska

Jesli obserwujesz punkt w wigcej niz jednym potozeniu lunety, obserwacja F1(pierwsze potozenie
lunety) i obserwacja w F2 sa potaczone tworzac rekord MTA. W tej sytuacji MTA jest uzywane
jako wspotrzedne punktu.

Jednak, jesli jest obserwacja do punktu tylko w F1 lub tylko w F2, z wcze$niejszego stanowiska a
potem z pdzniejszego stanowiska (moze to by¢ to samo stanowisko co pierwsze) na ten sam punkt,
tworzony jest nowy MTA, to ten MTA prawdopodobnie bedzie tej samej klasy co wczesniejsza
obserwacja w F1 lub F2. W tej sytuacji reguly sa zachowane dla bazy danych i pierweszy punkt jest
przyjmowany jako najlepszy.

*Observations that coordinate a point are better than those that do not

Obserwacja angles and distance ktora koordynuje punkt, jest lepsza niz angles—only ktora nie
koordynuje punktu. Ta zasada jest stosowana nawet gdy obserwacja angles—only jest juz w bazie
danychi jest wysokiej klasy np. MTA

Podlaczone pliki I ich reguly przeszukiwania

Pliki rozdzielone przecinkiem (*.csv lub *.txt) lub pliki Survey Controller (job) moga by¢ podtaczone do
aktualnego Survey Controller job aby udostepni¢ zewngtrzne dane. Wigcej informacji w rozdziale Linked
files.

Reguly przeszukiwania Trimble Survey Controller nie dziataja w podlaczonych plikach. Punkkty z
aktualnego job maja zawsze pierwszenstwo przed punktami o tej samej nazwie z podtaczonego pliku, bez
wzgledu na klasyfikacjg. Np. jesli punkt 1000 w aktualnym job jest sklasyfikowany jako As—staked, a
punkt 1000 w podtaczonym pliku ma klasyfikacje Normal coordinate to wg regul pierwszenstwo bedzie
miat punkt z klasa As—staked. Jesli oba punkty bytyby w aktualnym job, to wg regut wybrany bylby punkt
z klasa Normal.

Wyszukiwanie najlepszego punktu w bazie danych

Aby znalez¢ punkt o najwyzszej klasyfikacji, uzyj Point manager. W Point manager, punkt o najwyzszej
klasie zawsze pojawia si¢ na pierwszym poziomie w strukturze drzewa. Jesli jest wigcej niz jeden punkt z
dana nazwa na drugim poziomie drzewa sa wszystkie punkty o tej samej nazwie. Punkt o najwyzszej
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klasyfikacji pojawi si¢ na szczycie, nastgpnie inne punkty o tej samej nazwie w kolejnosci w ktorej byly
obserwowane.

Duplicate points and overwriting

Duplicate point tolerances pordéwnuje wspotrzedne punktu zapisanego z punktemo tej samej nazwie
istniejacym w bazie danych. Jesli wspotrzedne sa poza okreslona, dla danego rodzaju pomiaru, duplicate
point tolerances, pojawia si¢ okno Duplicate point out of tolerance. Wybierz Overwrite aby zapisaé
nowy punkt I usuna¢ wszystkie istniejace punkty o tej same;j klasie lub nizszej. W wyswietlonych opcjach,
Overwrite i Average sa to opcje ktore umozliwiaja “awansowanie” punktu- a wigc zmienienie
wspotrzenych najlepszego punktu.

Uwaga — Ostrzezenie pojawia sig tylko jesli nowy punkt jest poza tolerancja wzgledem orginalnego
punktu. Jesli zmienione zostaly warto$ci tolerancji to wiadomo$¢ si¢ nie pojawi. Wigcej informacji
znajduje si¢ w rozdziale Duplicate point tolerance.

Przy pomiarze tachimetrycznym, obserwacje z jednej stacji do tego samego punktu sa poltaczone tworzac
rekord MTA. Nie pojawi si¢ ostrzezenie "duplicate point out of tolerance"

Jesli zapisywana jest obserwacja w Il potozeniu lunety do punktu ktéry posiada obserwacje w I potozeniu
lunety, to obserwacja w II potozeniu lunety jest kontrolowana czy miesci si¢ w tolerancji wzglgdem
obserwacji w I potozeniu, a potem jest zapisywana. Wigcej informacji O obserwacjach w I I II potozeniu
lunety znajduje si¢ w rozdziale Measuring a point in two faces

Ostrzezenie — Ostrzezenie o duplicate point moze wskaza¢ ze chcesz przepisa¢ punkt z zaleznymi
wektorami. Jesli bedziesz kontynutowat, wspotrzedne zaleznych wektorow (elementdéw) zostana
zmienione.

Overwrite rules - Reguly przepisywania.
Przepisanie usuwa punkty, I powoduje zmiang do wspotrzednych lepszego punktu.

Uwaga — Usunigte punkty pozostaja w bazie danych z klasyfikacja Deleted. Wigcej informacji znajduje
sie w rozdziale Search Class.

Jesli opcja Overwrite (przepisywania) nie pojawia si¢ w programie Trimble Survey Controller, oznacza to
ze przepisanie nie daje zmiany wspotrzednych do lepszego punktu.

Ogolne zasady przepisywania w Observation i Coordinate (Wspolrzedne):

¢ Observations moze przepisywac i dlatego moze usuwac obserwacje.

¢ Coordinates moze przepisywac i dlatego moze usuwaé wspotrzedne.

¢ Observations nie moga przepisywaé¢ Wspotrzednych.

¢ Coordinates nie moga przepisywac obserwacji.

Nie znaczy to ze kazda obserwacja mogze przepisa¢ kazda inna obserwacjg o tej samej nazwie i ze kazda
wspoltrzedna moze przepisac¢ kazda wspotrzedna o tej samej nazwie. Nadal obowiazuja zasady Search
Class.

ZxTrimble- 288



Kilka przykladow
¢ Jesli mierzysz punkt o nazwie ktora juz istniej w bazie danych, mozesz wybra¢ przepisanie kiedy
zapisujesz nowy punkt. Wszystkie poprzednie obserwacje o danej nazwie z tq sama lub nizsza klasa
zostang usuniete.
Jesli punkt zapisano gdy istnieja wspotrzedne, moze nie by¢ mozliwos$ci przepisania, poniewaz
przepisanie obserwacji nie moze zmienia¢ lepszego punktu.

¢ Jesli wprowadzasz punkt o nazwie ktora juz istnieje w bazie danych, mozesz wybraé przepisanie
kiedy zapisujesz nowy punkt. Wszystkie poprzednie opunkty zapisane jako wspotrzedne o danej
nazwie z ta sama lub nizsza klasa zostang usunicte. Nie ma to wptywu na punkty o tej samej nazwie
zapisane jako obserwacje.

Zachowanie innych nie zmienionych, ,,lepszych” punktéw

Jesli mierzysz lub wprowadzasz punkt z nazwa ktora juz istnieje w bazie danych mozesz wybraé
zachowanie obu punktow w bazie danych i obydwa sa przenoszone do job. Reguly przeszukiwania
Trimble Survey Controller gwarantuja ze do obliczen przyjgty bedzie punkt o wyzszej klasie.Jesli oba
punkty sa tej samej klasy uzyty zostanie pierwszy.

Averaging overwrites another average

Jesli mierzysz punkt uzywajac nazwy ktora juz istnieje w aktualnym job-ie mozesz wybraé¢ usrednienie
wszystkich punktow o tej samej nazwie. Aby zapisa¢ obserwacje i usrednina siatke wspotrzednych
wybierz Average. Jesli usredniona pozycja dla tej nazwy juz istnieje, nowa usredniona pozycja bedzie
nadpisana na istniejaca usredniona pozycje. Usrednione punkty maja klasyfikacjg wspotrzednych.
Wspotrzedne maja wyzsza klasyfikacjg niz obserwacje, wigc zapisana usredniona pozycja bedzie mieé¢
pierwszenstwo przed obserwacjami. Mozesz wybraé Auto—average kiedy punkt jest w obrebie tolerancji.
tolerance. Wigcej informacji znajduje si¢ w rozdziale Averaging.

Assigning control class to a point

Control class jest najwyzsza klasyfikacja jaka mozesz nada¢ punktowi. Kazdy punkt o wysokiej
doktadnosci (high—accuracy) ktorego uzywasz jako fixed standard w job-ie moze by¢ punktem control
class.

Jesli okreslisz klasg szukania- control kiedy wprowadzasz wspotrzedne dla punktu, to jego wspotrzedne
nie beda zmienioneaz wprowadzisz inny punkt o tej samej nazwie z ta klasa (control) i nadpiszesz
pierwszy punkt.

Program Trimble Survey Controller nigdy nie podnosi pomierzonych punktéow do klasy contrl. Jest tak
poniewaz pomierzony punkt ma bledy pomiarowe i moze przeinaczaé lub by¢ pomierzony ponownie w
czasie pracy. Jesli wprowadzasz punkt "CONTROL29"to jest on klasy control, generalnie nie
potrzebujesz wspotrzednych tego punktu do zmiany. Punkt klasy control jesttraktowany jako fixed dla
job-u.

Program Trimble Survey Controller moze mierzy¢ punkty observed control, ale nie nada im klasyfikacji
control. Jest tak poniewaz, w kalibracji, pomierzone punkty czgsto maja ta sama nazwe co wprowadzone
punkty control.

This makes it easier to set up the calibration. It also makes it easier to manage your data, for example, if
you know that all references to point "CONTROL29" on the ground are also references to point
"CONTROL29" in the database.
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Uzycie punktow nizszej klasy jako kierunku wstecz

Jesli uzywasz punktu nizszej klasy, jako ‘do tyczenia’ lub punktu klasy ‘kontrolny’, dla odczytu wstecz,
wyswietli si¢ wiadomos$¢:

Backsight point has a low classification. Before continuing, key in a backsight coordinate to ensure that
coordinates can be calculated. (Odczyt wstecz ma nizszq klasyfikacje. Przed kontynuowaniem wejdz w
backsight coordinate aby upewni¢ sie¢ zZe wspotrzedne mogq by¢ obliczone.

Zasady Szukania analizuja wspolrzedne zaleznych punktéw, i nastgpnie okreslaja najlepszy punkt. W
wigkszoS$ci sytuacji zasady dziataja bardzo dobrze, ale okazjonalnie moze zdarzy¢ sig, ze ,,zapgtlenie
regul” spowoduje brak w obserwacjach elementéw do obliczenia spodziewanych wspotrzednych.

Moze sig to zdarzy¢ kiedy punkt obserwacyjny klasy ,,do tyczenia”, lub ‘kontrolny’ jest uzywany jako
punkt wstecz.

Program Trimble Survey Controller ostrzega ze punkt nizszej klasy zostat uzyty jako punkt wstecz.
Mozesz zignorowac¢ ta wiadomos¢, dane powinny zosta¢ prawidtowo obrobione w komputerze. Jednak
moze nie by¢ mozliwe podgladnigcie wspdtrzednych dla nastgpnych obserwacji i moze nie by¢ mozliwe
zobaczenie wspotrzednych na mapie.

Aby uniknaé tego problemu, wejdz w Keyed—in coordinate dla punktu wstecz przed zakonczeniem
ustawienia stanowiska:

1.Nacisnij Key in / Points.

2.Wprowadz nazwe dla punktu wstecz. Kiedy pojawi si¢ wiadomo$¢ ze punkt juz istnieje,nacisnij OK.
3. Pojawia si¢ wspotrzedne dla unktu. Nacisnij Store..

4.W oknie Duplicate point, ustal Action dla Store another i nastgpnie nacisnij Enter.

Wspotrzedne wprowadzone dla punktu wstecz zostang zapisane. Wspolrzedne maja wysoka klasg dla

obserwacji,wigc punkt wstecz nie bedzie mial juz nizszej klasyfikacji I wszystkie obserwacje z tego
stanowiska sa teraz skorelowane.
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Stowniczek

Rozdziat ten objasnia niektére terminy uzyte w tej Instrukcji.

Almanac
(almanach)

Dane, nadawane przez satelitarny GPS, ktory zatacza informacje
orbity o wszystkich satelitach, korekte czasu, i atmosferyczne
parametry opdznienia. Almanach ulatwia szybkie nabywanie SV.
Informacja ta jest podzbiorem krotkotrwatlym o zmniejszone;j
doktadnosci.

Angles and distance
(Katy I dlugosci)

Pomiary poziomych i pionowych katéw i odlrglosci pochyte;.

Angles only (tylko katy)

Pomiary poziomych i pionowych katow.

Anti—Spoofing (AS)

Element ktory pozwala Amerykanskiemu Departamentowi Obrony
przekazywac zaszyfrowany Y—kod w miejsce P—kod. Y—kod jest
przeznaczony do uzytku upowaznionym (gtownie wojskowym)
uzytkownikom. Anti—Spoofing jest uzywany z Selekcyjna
Dostepnoscia odrzuca pelna doktadnosé GPS do cywilnych
uzytkownikdw.

Autolock

Zdolnos¢ do sledzenia celu i blokowania na celu.

automated rounds

Proces automatycznie mierzacy wielokrotne obserwacje do
zaobserwowanych punktow

autonomous positioning

Najmniej doktadny rodzaj pozycjonowania mozliwy dla odbiornika
GPS. Pozycja jest ustalona przez jeden odbiornik z danych z jednej
satelity.

Azimuth Kierunek poziomy shuzacy do zdefiniowania uktadu wspotrzednych..
Backsight Punkt o znanych wspoétrzednych lub znanym azymucie od punktu
(Odczyt wstecz) instrumentu, ktory jest uzywany do zorientowania instrumentu

podczas ustawiania stanowiska.

base station
(stanowisko bazowe)

W pomiarze GPS, obserwujesz i wyliczasz lini¢ bazowa (potozenie od
jednego odbiornika do innego). Stanowisko bazowe spetnia funkcja
stanowiska od ktorego wszystkie nieznane pozycje sa wyprowadzane.
Stanowisko bazowe stanowi antena i odbiornik umieszczony na znanej
lokalizacji dobrej do odbioru danych do zastosowania poprawek w
plikach ‘chodzacych’.

Baud
(bit/s)

Jednostka predkosci transferu danych (z jednego urzadzenia binarnego
cyfrowegol do innego) uzywana w zapisie serii komunikatow.

C/A (Coarse Acquisition) code

Szum pseudolosowy kod (PRN) modulowal na sygnat L1. Ten kod
pomaga odbiornikowi wyliczy¢ odleglo$¢ od satelity.

change face

(zmiana potozenia lunety)

Obrocenie servo instrumentu z 1 polozenia lunety do 2 potozenia.

CMR Compact Measurement Record. Wiadomos$¢ z pomiaru satelitarnego
ktora jest transmitowana radiowo przez odbiornik bazowy i uzywana
przy pomiarze RTK do obliczania aktualnej linii odniesienia z bazy do
odbirnika ‘chodzacego’.

Constellation Specjalne ustawienie satelit uzywane w obliczeniach pozycji: trzy

satelity dla ustalenia 2D, cztery dla ustalenia 3D. Wszystkie satelity
widoczne przez odbiornik GPS w tym samym czasie. Optymalne
ustawienie jest gdy PDOPjest najnizszy. Zobacz takze PDOP.

construction offsets

Specjalne poziome i/lub pionowe przesunigcie aby umozliwic
sprzgtowi dziatanie bez zaklocania konstrukeji tyczenia.
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Construction point Punkt ktory jest mierzony za pomoca opcji "quick fix" w COGO.
curvature and refraction Poprawka przy pomiarze kata pionowego ze wzgledu na krzywizng
(Krzywizna i refrakcja) ziemi i refrakcje atmosferyczna..

data message

Wiadomos¢, wlaczona w sygnat GPS, ktora powiadamia o lokalizacji i
sprawnosci satelitow oraz poprawce zagara. To wlacza informacje o
sprawnosci inych satelitéw i ich zblizonej pozycji

Datum
(podstawa odniesienia)

Zobacz geodetic datum.

design code
(kod przeznaczenia)

Kod nazwy, nadaje przeznaczenie punktu.

design name
(nazwa przeznaczenia)

Nazwa, nadaje przeznaczenie punktu.

Differential Positioning

Precyzyjny pomiar potozenia wzgledem dwoch odbiornikow
$ledzacych jednocze$nie te same satellity

Direct Reflex (DR)

Typ EDM ktory moze wykonywaé pomiar bez lustra..

DOP (Dilution of Precision)

Wskaznik jakosci pozycji GPS. DOP bierze pod uwage polozenie
kazdego satelity wzgledem innych satelitow w uktadzie, jak i ich
geometryczne zaleznosci z odbiornikiem GPS. Nizsza warto§¢ DOP
wskazzuje wyzsze prawdopodobienstwo doktadnosci. Standardy
DOP’a dla aplikacji GPS: — PDOP — Potozenie (trzy wspotrzedne) —
RDOP — Zalezne (Potozenie, usredniony w czasie) — HDOP —
Horizontal (dwie poziome wspotrzedne) — VDOP — Vertical (tylko
wysoko§¢) — TDOP — Time (tylko wyréwnanie czasu)

Doppler shift Widoczna zmiana w czgstotliwo$ci sygnatu spowodowana przez
wzgledny ruch satelitow i odbiornika
DTM Digital Terrain Model. Elektroniczne przedstawienie terenu w trzech

wymiarach.

dual—frequency

Odbiornik GPS ktory uzywa obu sygnatow L1 i L2 signals z satelitow
GPS. Odbiornik dwu-czgstotliwo§ciowy moze oblicza¢ bardziej
precyzyjnie ustali¢ pozycje przy dtuzszych odleglo$ciach i gorszych
warunkach poniewaz kompensuje jednosferyczne opdznienia.

Dual—prism offset

Pomir katow poziomych i pionowych oraz odlegtosci nachylonej do
dwoch luster zlokalizowanych na jednej tyczce w celu zablokowania
punktu.

Earth—Centered—Earth—Fixed
(ECEF)

Kartezjanski uktad wspotrzgdnych uzywany przez WGS - 84. W tym
uktadzie, $rodek uktadu jest w $rodku Ziemi. O$ z jest zgodna z
usredniong osig obrotu Ziemi I 0§ x przechodzi przez 0° Ni0°E. OS y
jest prostopadta do osi x i osi z.

eccentric object

Pomiar katow poziomych i pionowych oraz odlegtosci pochytej do

(Obiekt ekscentryczny) czota obiektu o przekroju kotowym. Dodatkowo mierzony jest kat
pionowy do krawedzi obiektu w celu wyliczenia promienia i §rodka
obiektu.

EGNOS European Global Navigation Overlay Service . System satelitarny —

bazowy ktory transmituje poprawng informacj¢ GPS.
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Elevation

Wysoko$¢ nad poziomem morza. Pionowa odlegto$¢ nad geoida.

elevation mask

Kat ponizej ktorego Trimble nie poleca Sledzenia satelitow. Zwykle
ustawia si¢ do 13 stopni aby uniknaé zaktocen przez budynki i drzewa
jak i bledow odbioru wiel§ciezkowego..

Ellipsoid Matematyczny model ziemii utworzony przez obrot elipsy wokot swojej
mniejszej osi

Ephemeris Aktualna prognoza polozenia satelity, transmitowana w wiadomosci
danych.

Epoch Interwal pomiarowy odbiornika GPS. Epoka zmienia si¢ zgodnie z

(epoka) typem pomiaru — dla pomiru w czasie rzeczywistym ustwiony jest jeden
raz na sekundg¢ — dla pomiaru postprocesowego moze by¢ ustalona
stawka pomigdzy jedna sekunda a jedna minuta.

Face 1 (F1) Obserwowanie przy kole pionowym po lewej stronie lunety.

Face 2 (F2) Obserwowanie przy kole pionowym po prawej stronie lunety.

feature codes

Prosty opis stowny lubskrot tego opisu ktory okresla przeznaczenie
punktu. Wigcej informacji, znajdziesz w Help

fixed solution

Wskazuje ktora liczba catkowita jest niejednoznacznie rozwiazana i
pomiar jest inicjalizowany. Jest to najbardziej precyzyjny rodzaj
rozwiazania.

float solution

Wskazuje ktora liczba catkowita jest niejednoznacznie rozwiazana i
pomiar nie jest inicjalizowany. Indicates that the integer ambiguities
have not been resolved, and that the survey is not initialized.

FSTD (fast standard) Metoda pomiarowa jednego kata I jednej dtugosci w celu otrzymania
wspotrzednych punktu.

GDOP Geometric Dilution of Precision. Zalezno$¢ mi¢dzy btedami stanowiska
i czasu a blgdami w lokalizacji satelity. Zobacz takze DOP.

GENIO GENeric Input Output plik wyeksportowany przez liczbe pakietow

programowych projektujacych drogi okreslone jako szereg linii. Zobacz
tez String.

geodetic datum

Model matematyczny dopasowujacy czes¢ lub cata geoidg (fizyczna
powierzchnia ziemi).

Geoid jest to teoretyczna powierzchnia, na ktorej potencjat sity cigzkos$ci
Ziemi jest staty, rowny potencjatowi sity cigzkosci na $rednim poziomie
morz otwartych i przedtuzona umownie pod powierzchnia ladow.

GPS Global Positioning System. System oparty na uktadzie 24 operacyjnych
satelitow orbitujacych wokot Ziemi na duzej wysokosci.

GPS time Pomiar czasu przy uzyciu systemu NAVSTAR GPS.

H. Angle offset

Pomiar kata pionowego i odlegltsci nachylonej. Kat poziomy mierzony
jest oddzielnie, zazwyczaj blokujac punkt.

H. Angle only
(tylko katy)

Pomiar kata poziomego (horizontal).

HDOP

Horizontal Dilution of Precision. Zobacz takze DOP.

Helmert adjustment

Poprawka Helmerta pozwala na alternatywna metod¢ rozwiazania
wcigcia wstecz.Poprawka Helmerta jest merytorycznie ta sama
poprawka co poprawka stosowana przy kalibracji poziomej GPS.

horizontal circle
(koto pozome)

Stopniowy lub cyfrowy dysk od ktérego mierzony jest kat poziomy.
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instrument height

Wysoko$¢ instrumentu nad punktem.

instrument point

Punkt nad ktérym znajduje si¢ instrument.

integer ambiguity

Ilo$¢ cykli w nos$niku fazy pseudoszeregowej migdzy satelita a
odbiornikiem GPS.

Ionosphere

Pasmo o zasiggu 80 do 120 mil nad powierzchnia ziemi Jonosfera
wptywa na doktadnos¢ pomiaru jesli mierzysz dlugie proste uzywajac
odbiornikoéw single—frequency.

K factor
(stata K)

Wskaznik K jest stala okreslajaca pionowa krzywizng w definicji drogi.
K =L/A. gdzie: L jest dlugoscia krzywizny A jest algebraiczna
algebraiczna r6znica migdzy narastajacym i ustgpujacym nachyleniem
w %

L1

Gtowne L—pasmo no$nika uzywane przez satelity GPS do transmisji
danych satelitarnych. Czgstotliwo$¢ 1575.42 MHz. Jest modulowane
kodem C/A, Pcode, lub Y—code, i informacja nawigacyjna 50
bit/second.

L2

Drugie L—pasmo no$nika uzywane przez satelity GPS do transmisji
danych satelitarnych.. Czgstotliwos¢ 1227.6 MHz. Jest modulowane
kodem Pcode lub Y—code, informacja nawigacyjna 50 bit/second. Blok
IIR—M 1 dalsze satelity GPS transmituja dodatkowy sygnat na L2
nazywany L2C.

measurement modes:
Standard (STD), Fast

Katy sa mierzone i usredniane kiedy pomierzona jest jedna dtugosc
Metoda STD jest oznaczona przez S na ikonie instrumentu na pasku

Standard (FSTD), stanu. Jeden kat i jedna dlugo$¢ sa pomierzone. Metoda FSTD jest

Tracking (TRK) oznaczona przez F na ikonie instrumentu na pasku stanu. Katy I
dtugosci sa mierzone w sposob ciagly. Metoda TRK jest oznaczona
przez T na ikonie instrumentu na pasku stanu.

Multipath Zaklocenia podobne do szumu ekanu telewizyjnego. Wielodroznosé

(wielodroznos$¢) zdarz si¢ kiedy sygnat GPS przechodzi r6zne $ciezki zanim dotrze do

anteny.

Neighborhood Adjustment

Wyréwnanie wspotrzednych ktore jest stosowane przy tradycyjnym
pomiarze z wieloktotnym odczytem wstecz lub przy pracy z kalibracja
polozenia GPS. Podczas station setup plus, wcigcia lub kalibracji
polozenia GPS, reszta obliczana jest dla kazdego obserwowanego
punktu kontrplnego. Obliczone odlegtosci z kazdego nowego punktu do
punktow kontrolnych uzywane w station setup lub kalibracji sa
stosowane do ustalenia poprawek wspotrzednych dla nowego punktu.

NMEA Standard ustalony przez National Marine Electronics Association
(NMEA), ktory okresla sygnaty elektryczne, protokot transmisji
danych, taktowanie sygnatow, i formaty dla danych tacznosci
nawigacyjnej mi¢dzy morskimi przyrzadami nawigacyjnymi..

NTRIP Networked Transport of RTCM via Internet Protocol

P—code Kod ‘precise’ transmitowany przez satelity GPS. Kazda satelita ma
unikalny kod ktoéry jesy modulowany na oba pasma przekazu L1 1 L2.

Parity Kontrola parzysto$ci. Forma sprawdzania btedu uzywana przy

(parzystosc) przechowywaniu i transferze cyfrowych, binarnych danych. Opcje dla
kontroli parzystosci obejmuja Even (rownosc), Odd (nieparzystos¢), lub
None (brak).

PDOP Position Dilution of Precision, bezjednostkowa liczba wyrazajaca
jakos¢ zaleznosci migdzy btgdem w wyznaczeniu pozycji stanowiska i
blgdem w wyznaczeniu pozycji satelity.

PDOP mask Najwyzsza warto$¢ PDOP przy ktorej odbiornik oblicza pozycje.
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Postprocess Rodzaj przetworzenia danych ktory pozwala obrobi¢ dane satelitarne na
komputerze po tym, ich zebraniu.
PPM Cze$ci milionowe poprawki, ktdra jest stosowana przy pomiarze

odlegtosci pochytej do poprawki ze wzgledu na wptyw atmosfery
Ziemi. PPM jest okreslany przez obserwacje ci$nienia i temperatury
odczytywane razem ze statych specjalnych instrumentow.

Prism constant
stata lustra

Stata lustra. Odleglos¢ wyréwnujaca straty miedzy Srodkiem lustra i
punktem do ktoérego mierzymy

Projection

Uzywany do tworzenia plaskiej mapy ktora przedstawia powierzchnig
ziemi lub c¢zg$¢ powierzchni..

QC records

Zapis Quality Control. Z precyzyjnym umieszczeniem aplikacji, ta
opcja pozwala na przetworzenie RTCM 104 poprawek i danych
satelitarnychw czasie rzeczywistym przewidujac statystycznie
precycyzyjne potozenie.

Ratio
(wspotczynnik)

Podczas inicjalizacji, odbiornik okresla liczbg catkowita dtugosci fali
migdzy kazda satelita a srodkiem fazy anteny GPS. Dla poszczeg6lnych
ustalonych liczb catkowitych pracuje poza prawdopodobienstwem
ustalonym jako prawidtowe. Odbiornik wtedy oblicza wspdtczynnik
prawdopodobienstwa poprawny od aktualnie najlepiej ustalonej liczby
catkowitej do prawdopodobienstwa poprawnego nastepnej najlepiej
ustalonej. Wysoki wspotczynnik wskazuje ktore najlepsze ustalenie
catosci jest lepsze nizinne. Wspotezynnik musi by¢ powyzej S dla
Nowego Punktu i OTF jest inicjalizowany.

RDOP

Relative Dilution of Precision. Zobacz DOP .

reference station
(stacja referencyjna)

Zobacz base station.

Refline

Proces ustalenia pozycji zajmowanego punktu zaleznie od linii
odniesienia przez wykonanie pomiaréw do dwoch punktéw o znanych
lub nieznanych wspotrzednych.

Resection

Proces ustalenia pozycji zajmowanego punktu przez wykonanie
pomiaréw do dwoch punktéw o znanych wspotrzednych

RMS

Warto$¢ srednia kwadratowa. Uzywana do wyrazenia doktadnosci
pomierzonego punktu. Jest to promien okregu btedu w obrebie ktdrego
w przyblizeniu ustalone jest 70% pozycji.

RMT

Remote target

Rounds

Umowna metoda obserwacji wielokrotnych obserwacji do wielu
punktow.

Rover

Dowolny ruchomy odbiornik GPS I polowy komputer zbierajacy dane
w terenie. Pozycja ruchomego odbiornika moze by¢ korygowana
zaleznie od stacjonarnego bazowego odbiornika GPS.

RTCM

Radio Technical Commission dla Maritime Services, komisja ustalita
zeby okresla¢ rozniczkowe tacze danych dla czasu rzeczywistego
rozniczkowych poprawek ruchomego odbiornika GPS. Sa dwa typy
RTCM rézniczkowych komunikatow korekty, ale wszystkie odbiorniki
Trimble GPS uzywaja nowszego protokotu Type 2 RTCM.

RTK

Real—time kinematic, typ pomiaru GPS.

single—frequency
(pojedyncza czgstotliwo$c)

Typ odbiornika ktory uzywa tylko sygnatu L1 GPS. Bez kompensacji
dla efektu jonosferycznego.
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Single dist. Offset

Pomiar kata poziomego i pionowego i dtugosci pochylej oraz
dodatkowo pomiar dlugosci poprzecznej (offset) do punktu
niedostgpnego.

SNR

Signal—to—Noise Ratio, miara sity sygnatu satelitarnego.
SNR rozpigtos¢ od 0 (brak signatu) do okoto 35.

Station setup

Proces okreslajacy punkt na ktorym znajduje sig¢ instrument oraz
zorientowanie instrumentu na punkt wstecz.

Stationing Odlegtosc¢ lub rozstep wzdtuz prostej, tuku lub drogi.rval along a line,
arc or road.

String Lancuch bedacy szeregiem punktow 3D potaczonych razem. Kazdy
fancuch reprezentuje jedna ceche np krawedz drogi lub jej oS.

SV Satellite Vehicle (Iub Space Vehicle).

target height Wysoko$¢ lustra nad punktem pomiarowym.

(wysokos¢ celu)

TDOP

Time Dilution of Precision. Zobacz takzeDOP.

TOW Time of Week in seconds (Oblicza tydzien czasu w sekunde)od
p6inocy sobotniej nocy / do niedzieli rano czasu GPS.

Tracking Proces otrzymywania i rozpoznawania sygnatow z satelity.

Tracklight Widoczne $wiatto ktdre naprowadza operatora lustra na prawidlowy
namiar.

Trk Tryb Tracking. Uzywany do pomiaru sledzacego ruchomy cel.

UTC Universal Time Coordinated. A time standard based on stoneczny czas
sredni lokalny na potudniku zerowym. See also GPS time.

VDOP Vertical Dilution of Precision. Zobacz takze DOP.

vertical circle
(koto pionowe)

Stopniowy lub cyfrowy dysk od ktorego mierzony jest kat pionowy.

VPI

Vertical Point of Intersection (Pionowy punkt przecigcia)

WAAS

Wide Area Augmentation System. System satelitarny-bazowy ktory
przesyta poprawne informacje GPS.

Weight exponent

Wyrazenie Wagi jest uzywane przy wyrownywaniu wspotrzednych.
Kiedy wyrdwnywane sa wspoirzedne nowego punktu, obliczone
dtugosci od kazdego nowego punktu do punktow kontrolnych
uzywanedo ustalenia stanowiska sa wazone zgodnie z wyrazona waga.

WGS-84

World Geodetic System (1984), matematyczna elipsoida uzywana
przez GPS od stycznia 1987. Zobacz rowniez elipsoida.

Y—code

Zaszyfrowana forma informacji zawarta w Pcode. Satelity transmituja
Y-code w miejsce Pcode kiedy dziala Anti-Spoofing.
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